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克 妆 六 1. 1. 1 伺服 驱动 器 一 些 电 路 的 特点 


伺服 驱动 咒 一 些 电路 的 特点 见 表 1-1。 
表 1-1 伺服 驱动 器 一 些 电路 的 特点 
名 称 解 说 











有 的 伺服 驱动 器 AC/DC 电源 电路 采用 UC3844 等 控制 器 为 核心 电路 组 成 。 例 如 ,从 直流 母线 输入 AC380V 
整流 电压 进入 AC/DC 转换 电路 ,然后 输出 几 路 相互 隔离 的 直流 电源 。 常 见 的 电源 有 +5V、+24V、+15V、 
-15V JIGBT 门 极 驱 动 电源 等 

1)5V 电源 主要 供 单片机 .逻辑 芯片 .放大 电 路 .显示 等 
电源 电路 2)3.3V 主要 供 伺服 运算 芯片 DSP 供电 等 用 

3)12V 主要 供 伺 服 风扇 供电 、 运 放 供 电 、A-D 转换 的 正 电压 等 用 

4)14V 主要 供 了 驱动 光 耦 供电 等 用 

有 的 伺服 驱动 器 电源 电路 采用 开关 电源 供电 ， 外 接 电源 为 单 相 AC220V。 例 如 ,有 的 开关 电源 电路 采用 
TOP227Y 功率 开关 器 件 为 核心 组 成 



































































































































































































































































































































































































































































































































保护 电路 | 短路 保护 包括 硬件 保护 \ 软 件 保护 。 使 用 带 短路 保护 的 隔离 门 级 驱动 电路 可 以 防止 相 线 电路 过 裁 , 以 及 通 
2 族 | 过 吾 流 母线 电流 保护 方式 实现 异常 电流 过 载 保护 
伺服 驱动 控制 系统 中 ,为 实现 磁场 定向 控制 ,需要 至 少 对 两 相 电 动机 绕组 的 电流 进行 采样 ,电流 采样 将 作 
为 电流 反馈 信号 使 伺服 驱动 实现 电流 闭环 。 多 数 伺服 驱动 器 使 用 采样 电阻 与 线性 光 烛 组 建 电 流 采样 电路 ， 
忆 这 灵 全 | 也 有 采用 隔离 式 团 环 电流 传感器 组 成 采样 电路 。 
昌 路 ”| 1) 伺服 电动 机 正常 工作 时 ,通过 采集 绕组 的 电流 信号 转变 为 采样 电阻 两 器 电 压 ,以 及 将 该 电压 通过 线性 光 
厢 进 行 隔离 放大 ,然后 经 过 运算 放大 器 ,A-D 转换 ,输送 到 DSP 中 进行 数据 分 析 , 进 而 实现 电流 环 闭环 控制 。 
由 于 外 界 条 件 干扰,DSP 所 接收 到 的 电流 采样 信号 会 有 干扰 ,因此 ,一 些 电路 中 增加 相应 的 滤波 措施 
2) 采 用 高 压 线性 电流 传感器 实现 电流 采样 
3 让 人 
电流 前 秆 处 理 电路 一 般 采 用 高 精度 运 放电 路 组 成 
隔离 驱动 电路 可 以 实现 对 来 自 DSP 的 6 路 PWM 输出 控制 信号 与 IPM 的 光电 隔离 .驱动 与 电 平 转换 功能 ， 
以 及 IPM 的 控制 极 驱 动 信号 。 图 例如 下 图 : 
[3 
78L05 
隔离 驱动 RI1 二 cl 上 R2 
电路 
来 自 DSP 的 R3 | ， 
控制 信号 平 二 K 攻 SM 
万 省 | NNPN 
三 光栅 全 器 | 
Ww 





伺服 驱动 电路 包括 功率 模块 `. 光 耦 隔离 驱动 电路 。 逆 变 电 路 一 般 是 以 智能 功率 模块 (了 了 M ) 为 逆 变 器 开关 
功率 模块 | 元 件 的 电路 。 智 能 功率 模块 (IPM ) 一 般 由 三 相 6 个 桥 臂 组 成 , 把 直流 电 变换 成 三 相 变 压 变频 交流 电 输送 到 

电路 电动 机 。 实 际 电路 , 需要 经 电流 反馈 控制 后 , 智能 功率 模块 (IPM) 输出 的 三 相 电 流 为 近似 对 称 的 正弦 交流 
电流 , 这样 可 使 电动 机 获得 圆 形 旋 转 磁 场 。 功 率 主 电 路 由 整流 电路 ,智能 功率 模块 滤波 电容 ,能 耗 制 动 回路 
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i 8 一 线 维修 加 可 于 几 
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名 称 解 说 
功率 模块 | 等 组 成 。 有 的 为 了 有 效 保护 伺服 驱动 ,在 主 回路 中 设置 了 过 电压、 欠 电 压 、 电 动机 过 热 , 制 动 异常 .编码 器 反 

电路 馈 异 常 .电动 机 超速 与 通信 故障 保护 功能 
交流 滤波 交流 滤波 电路 就 是 使 整流 后 的 直流 更 为 平滑 。 交 流 滤波 电路 的 主要 元 件 是 交流 滤波 电容 。 交 流 滤 波 电 容 

电路 有 的 采用 470kFv400V 铝 电解 电容 
“二 呈 | 。 门 极 驱动 电路 实现 对 功率 模块 的 驱动 ,有 的 采用 了 上 管 \ 下 管 分 开 的 驱动 方式 
er 上 位 机 通信 方式 包括 模拟 量 速 度 指令 输入 、500kHz CCW 位 置 指令 输入 、RS485 通信 、CAN 接口 通信 等 
信号 检测 信号 检测 电路 是 系统 的 反馈 回路 , 也 是 闭环 控制 系统 的 重要 环节 。 系 统 信号 检测 电路 包括 电流 检测 .电动 

电路 机 转速 检测 方向 检测 等 

整流 电路 的 功能 是 将 输入 的 交流 电 整 流 成 直流 电 , 下 网 中 的 D1~ D6 就 是 整流 电路 。 
C1 和 C2 、R1 和 R2 组 成 了 储 能 滤波 电路 ， 
将 整流 输出 的 直流 电 平 波 输出 
VDI 一 YD6 为 整流 电路 IGBT 阵 列 VT1~VT7 组 成 了 逆 变 电路 和 制 动 电路 
P 
VD5 VTI1 VT3 / 
= 个 个 clI 下 []RIR4 本 本 YIK 本 
整流 电路 三 相 HHS U v w 
C380V/-raTa RY Yh VT 上 |YT4 vr 
SASA DS 02 + ] 本 
Tswi T N 
3 _ 
R3 和 SW1 组 成 了 软 起 动 电路 移动 电 让 也 L3 
L1~L3 为 电动 机 的 简化 模型 





六 妆 太 1. 1.2 伺服 驱动 器 板块 的 结构 
伺服 驱动 器 板块 结构 特点 见 表 1-2。 



























































































































































































































































表 1-2 伺服 驱动 器 板块 结构 特点 
名 称 解 说 
按键 板 的 接口 主要 实现 与 控制 板 的 电气 与 控制 连接 ,图 例如 下 : 
按键 板 电源 输入 按键 板 按键 输出 
按键 板 显示 数据 申 行 输入 锁 存 信号 
VCC 

; VCC > 

3 KEY 3 

按键 板 4 4 

5 3 

6 CLKB, 6 

7 GND \ 7 

8 GND \ 8 

电源 线 
按 刍 板 显示 中 行 输 入 数据 线 
按键 板 显示 品行 输入 时 钟 线 
伺服 驱动 器 的 主 回路 也 就 是 伺服 驱动 器 的 功率 电路 ,其 基本 形式 是 交 - 直 - 交 电路 形式 , 即 交 流 电 输入 经 过 
驱动 板 、| 整流 电路 整流 ,到 逆 变 电路 产生 交流 电 供给 电动 机 。 伺 服 驱动 器 功率 电路 包括 主 回路 电路 和 驱动 电路 。 驱 
功率 板 | 动 电路 一 般 安排 在 驱动 板 上 。 了 驱动 电路 包括 电流 检测 电路 ,故障 信号 处 理 电路 母线 电压 检测 电路 .电源 电 
路 .开关 电源 ,控制 板 接口 JPM JPM 驱动 电路 ,电流 采样 电路 监控 电路 等 ,具体 如 下 图 所 示 : 
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( 续 ) 
名 称 
AC220V (— 控制 板 
驱动 板 、 
功率 板 报警 监测 
电流 反馈 




















电动 机 
控制 板 有 基于 硬件 实现 数字 交流 伺服 驱动 器 的 设计 .基于 DSP 的 全 数字 交流 伺服 驱动 器 的 设计 。 基 于 
DSP 的 全 数字 交流 伺服 驱动 器 的 电路 一 般 具 有 DSP 系统 电源 电路 .时钟 电路 .ADC 模块 电路 参考 电路 接口 
电路 。 伺 服 驱动 器 常见 的 电动 机 控制 功能 电路 有 PWM 输出 缓冲 电路 、 码 盘 信 号 处 理 电 路 (包括 电动 机 转速 
控制 板 | 与 方向 检测 电路 转子 磁极 位 置 检测 电路 、 信 号 隔离 形成 电路 、 码 盘 反 馈 有 无 检测 电路 ) 、 外 设 扩展 电路 .DAC 
测试 电路 。 也 就 是 说 ,控制 板 主要 由 DSP 、 了 驱动 电 路 .放大 电路 ,接口 电路 等 组 成 。 接 口 常见 的 有 CNC 、 上 位 
机 接口 .键盘 接口 、 码 盘 反 馈 接口 .功率 板 接口 等 。 有 的 控制 板 上 安装 了 CMOS 集成 电路 ,维修 时 ,不 要 用 手 
指 直接 触摸 主 控制 板 , 以 免 静电 感应 造成 主 控制 板 损坏 


1.2 元 器 件 


六 克 交 1.2.1 固定 电阻 的 检测 

固定 电阻 可 以 采用 万 用 表 的 电阻 挡 来 检测 与 判断 : 把 万 用 表 的 两 表笔 不 分 正 负 地 分 别 与 
电阻 的 两 端 引 脚 可 靠 接触 ， 然 后 读 出 万 用 表 检 测 出 的 指示 值 即 可 。 

实际 检测 中 ， 为 提高 测量 精度 ， 则 需要 根据 被 测 电阻 的 标 称 值 大 小 来 选择 量程 ， 以 便 使 
指示 值 尽 可 能 落 到 全 刻度 起 始 的 20% ~80% 弧 度 范围 的 刻度 中 段位 置 。 男 外 ， 还 要 考虑 电阻 
误差 等 级 。 如 果 读 数 与 标 称 阻 值 间 超 出 误差 范围 ， 则 说 明 该 电阻 值 变 值 或 者 损坏 了 。 

检测 时 需要 注意 的 一 些 事 项 如 下 : 

1) 测 几 十 千 欧 以 上 阻 值 的 电阻 时 ， 手 不 要 触及 表笔 与 电阻 的 导电 部 分 。 

2) 检测 在 线 电 阻 时 ， 应 从 电路 上 把 电阻 一 端 引 脚 从 电路 上 焊 开 ， 以 免 电 路 中 的 其 他 元 
器 件 对 测试 产生 影响 ， 造 成 测量 误差 。 
廊 妈 女 1.2.2 熔断 电阻 的 检测 

熔断 电阻 可 以 采用 万 用 表 的 电阻 挡 来 检测 与 判断 : 首先 选择 万 用 表 的 Rx1 挡 ， 然 后 把 
万 用 表 的 两 表笔 不 分 正 负 地 分 别 与 电阻 的 两 端 引 脚 可 靠 接触 ， 最 后 读 出 万 用 表 检 测 出 的 指示 
值 即 可 。 如 果 测 得 的 阻 值 为 无 穷 大 ， 则 说 明 该 熔断 电阻 已 经 开路 。 如 果 测 得 的 阻 值 与 标 称 值 
相差 很 大 ， 则 说 明 该 电阻 变 值 。 

如 果 在 线 检测 电阻 ， 则 应 把 熔断 电阻 一 端 引 脚 从 电路 上 焊 开 ， 以 免 电路 中 的 其 他 元 器 件 
对 测试 产生 影响 ， 造 成 测量 误差 。 

另外 ， 对 于 过 电流 比较 严重 的 熔断 电阻 可 以 通过 观察 法 来 检测 与 判断 : 熔断 电阻 表面 发 

.3. 



















































































有 合 服 驱动 3 一线 给 修 这 志 于 #y 


黑 、 烧 焦 ， 一 般 说 明 该 熔断 电阻 已 经 损坏 了 。 
六 太太 1. 2.3 电位 器 的 检测 

电位 器 可 以 采用 万 用 表 的 电阻 挡 来 检测 . 

1) 把 万 用 表 调 到 合适 的 电阻 挡 。 

2) 认 准 活动 臂 端 、 固 定 臂 端 两 端 。 

3) 用 万 用 表 的 电阻 挡 测 固定 臂 端 两 端 ， 正 常 的 读数 应 为 电位 器 的 标 称 阻 值 。 如 果 万 用 
表 的 指针 不 动 或 阻 值 相差 很 大 ， 则 说 明 该 电位 器 已 经 损坏 。 

4) 检测 电位 器 的 活动 臂 与 固定 臂 端 两 端 接 触 是 否 良 好 ， 即 一 表笔 与 活动 臂 端 连接 ， 一 
表笔 分 别 与 固定 臂 两 端 中 的 任 一 端 连接 ， 然 后 转动 转轴 ， 这 时 电阻 值 也 随 旋 转 慢 慢 逐 渐变 
化 ， 增 大 还 是 减 小 与 逆 时 针 方 向 旋转 还 是 顺 时 针 方向 旋转 有 关 。 

如 果 万 用 表 的 指针 在 电位 器 的 轴 柄 转动 过 程 中 有 跳动 现象 ， 则 说 明 活 动 触 点 有 接触 不 良 


























的 现象 。 
另外， 电位 器 的 检测 也 可 以 通过 听 声 音 与 感觉 法 来 判断 ， 首 先 转动 旋 柄 ， 感觉 ee 
是 否 平滑 、 是 否 灵 活 ， 以 及 电位 占 开 关 通 、 断 时 “ 味 哄 ” 声 是 否 清脆 ， 如 果 有 “ ” 声 ， 


则 说 明 该 电位 器 质量 不 好 。 
净 净 妇 1.2.4 ” 压 敏 电 阻 的 检测 

压 敏 电 阻 可 以 采用 万 用 表 的 Rx1k 挡 来 检测 ， 调 好 挡 位 后 ， 把 两 表笔 分 别 接触 压 敏 电阻 
两 引 脚 ， 然 后 检测 正 、 反 问 绝 缘 电 阻 。 正 常情 况 一 般 为 无 穷 大 。 不 为 无 穷 大 但 有 一 定 较 大 的 
阻 值 ， 说 明 压 敏 电阻 存在 漏电 流 现象 。 如 果 检 测 的 阻 值 很 小 ， 则 说 明 压 敏 电阻 已 经 损坏 。 

女 广 女 1.2.5 10pF 以 下 固定 电容 的 检测 

10pF 以 下 固定 电容 可 以 采用 检测 电容 定性 来 判断 ， 也 就 是 说 ， 用 万 用 表 只 能 定性 地 检 
查 其 是 否 有 漏电 、 内 部 短路 或 击 穿 现象 。 用 万 用 表 检 测 的 主要 要 点 如 下 : 首先 把 万 用 表 调 到 
Rx10k 挡 ， 然 后 用 两 表笔 分 别 任意 接 电容 的 两 引 脚 端 ， 此 时 ， 检 测 的 阻 值 正常 情况 一 般 为 
无 穷 大 。 如 果 此 时 检测 的 阻 值 为 0， 则 说 明 该 电容 内 部 击 穿 或 者 漏电 损坏 。 
妇女 六 1.2.6 电解 电容 的 检测 

电解 电容 可 以 采用 指针 式 万 用 表 来 检测 ， 具 体 方法 如 下 

1) 把 万 用 表 调 到 Rx10k 挡 或 Rxlk、Rx100 挡 (1~47kF 的 电容 ， 可 以 采用 Rx1k 挡 
来 测量 ， 大 于 47kF 的 电容 可 以 采用 Rx100 挡 来 测量 ) 。 

2) 检测 脱离 线路 的 电解 电容 的 漏电 电阻 阻 值 ， 正 常 一 般 大 于 几 百 千 欧 。 指 针 应 有 一 顺 摆 
动 与 一 回 摆动 : 采用 万 用 表 Rxlk 挡 ， 当 表笔 刚 接 通 时 ， 指 针 向 右 摆 一 个 角度 ， 然 后 指针 缓慢 
地 向 左 回 摆 ， 最 后 指针 停 下 来 。 指 针 停 下 来 所 指示 的 阻 值 就 是 该 电容 的 漏电 电阻 。 该 漏电 电阻 
阻 值 越 大 ， 则 说 明 该 电容 质量 越 好 。 如 果 漏 电 电阻 为 几 十 千 欧 ， 则 说 明 该 电解 电容 漏电 严重 。 

3) 在 线 检测 。 在 线 检测 电容 主要 是 检测 开路 、 击 穿 两 种 故障 。 如 果 指 针 疝 右 偏转 后 所 
指示 的 阻 值 很 小 (几乎 接近 短路 ) ， 则 说 明 电 容 已 击 穿 、 严 重 漏电 。 测 量 时 如 果 指 针 只 向 右 
偏转 ， 则 说 明 电解 电容 内 部 断路 。 如 果 指 针 向 右 偏 后 无 回转 ， 但 所 指示 的 阻 值 不 很 小 ， 则 说 
明 电 容 开 路 的 可 能 性 很 大 ， 应 脱 开 电路 进一步 检测 。 

六 交 克 1. 2.7 电感 的 检测 
可 以 采用 万 用 表 来 检查 电感 的 好 坏 : 首先 选择 指针 式 万 用 表 的 Rx1 挡 ， 然 后 测 电感 的 
. 4. 
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电阻 值 ， 如 果 电 阻 极 小 ， 则 说 明 电 感 基本 正常 ;如 果 电 阻 为 ， 则 说 明 电感 已 经 开路 损坏 
电感 量 相同 的 电感 ，R 越 小 ，0 越 高 。 
妈妈 1.2.8 二 极 管 极 性 的 判断 

二 极 管 极 性 的 判断 可 以 采用 指针 式 万 用 表 来 判断 : 首先 把 万 用 表 调 到 Rx100 或 Rx1k 
挡 ， 然 后 任意 测量 二 极 管 的 两 引 脚 端 ， 如 果 量 出 的 电阻 具有 几 百 欧姆 〈 正 向 电阻 ) ， 则 与 万 
用 表 内 电池 正极 相连 的 黑 表 笔 所 接 的 引 脚 端 为 二 极 管 的 正极 ， 与 万 用 表 内 电源 负极 相连 的 红 
表笔 所 接 的 引 脚 端 为 二 极 管 的 负极 。 
女友 1.2.9 二 极 管 好 坏 的 判断 

可 以 采用 万 用 表 来 判断 二 极 管 的 好 坏 ， 具 体 方 法 如 下 : 

1) 选择 万 用 表 的 Rx100 或 xlk 挡 。 

2) 测 正 向 电阻 ,测量 硅 管 时 ， 指 针 指 示 位 置 在 中 间或 中 间 偏 右 一 点 ; 测量 错 管 时 ， 指 
针 指 示 在 右 端 靠近 满 刻 度 的 地 方 ， 则 说 明 所 检测 的 二 极 管 正 向 特性 是 好 的 。 如 果 指 针 在 左 端 
不 动 ， 则 说 明 所 检测 的 管子 内 部 已 经 断路 。 

3) 测 反 向 电阻 : 测量 硅 管 时 ， 指 针 在 左 端 基本 不 动 ; 测量 钳 管 时 ， 指 针 从 左 端 起 动 一 
点 ， 但 不 应 超过 满 刻 度 的 1M4， 则 说 明 所 检测 的 二 极 管 反 向 特性 是 好 的 。 如 果 指 针 指 在 0 位 


置 ， 则 说 明 检 测 的 二 极 管 内 部 已 短路 。 
太太 六 1.2. 10 开关 电源 中 二 极 管 的 选择 
开关 电源 中 二 极 管 的 选择 方法 见 表 1-3。 
表 1-3 ”开关 电源 中 二 极 管 的 选择 方法 
类 型 解 ”说 
1) 一 般 需 要 选择 反 向 恢复 时 间 快 的 二 极 管 
2) 可 以 选择 肖 特 基 二 极 管 。 肖 特 基 二 极 管 具有 有 反 向 恢复 时 间 Shs 左右 ,但 反 向 耐 压 一 般 在 100V 以 下 
3) 超 快 恢复 二 极 管 。 超 快 恢复 二 极 管 具有 反 向 恢复 时 间 25hs 左右 , 反 向 耐 压 一 般 在 200V 以 上 
4) 快 恢复 二 极 管 。 快 恢复 二 极 管 的 反 向 恢复 时 间 一 般 
5) 整 流 桥 中 二 极 管 :对 于 380V 额定 电源 来 说 ,一 般 二 极 管 的 反 向 耐 压 选择 1200V ,二 极 管 的 正 向 电流 为 
电动 机 额定 电流 的 1.414~2 倍 
一 般 二 极 管 一 选择 反 向 耐 压 值 , 二 选择 正 向 额定 电流 值 ,三 选择 反 向 恢复 时 间 长 短 ,四 选择 正 向 压 降 


女 文 文 1.2. 11 存储 器 好 坏 的 判断 

驱动 器 存储 需 的 主要 作用 是 把 更 改 后 的 参数 存储 起 来 。 驱 动 需 出 三 值 参数 则 一 般 是 存储 
在 CPU 里 面 。 对 存储 器 好 坏 的 简单 判断 : 参数 改变 后 ， 关 机 再 启动 时 ， 改 变 的 参数 又 恢复 
到 出 厂 值 ， 则 说 明 存 储 器 可 能 损坏 了 。 
太太 六 1.2. 12 比较 器 好 坏 的 判断 

一 个 比较 器 当 其 “+” 端 比 “-” 端 电压 高 时 ， 其 OUT 输出 端 为 高 电 平 ; 当 其 “+” 端 
比 “-” 端 电压 低 时 ， 其 OUT 输出 端 为 低 电 平 。 其 输出 为 高 电 平时 ， 其 一 定 要 等 于 
py ， 当 输出 为 低 电 平时 ， 其 V 一 定 要 等 于 Vs。 如 果 检测 时 与 此 不 相符 合 ， 则 说 明 所 检 
测 的 比较 器 可 能 损坏 了 。 

注意 : 当 fo 接地 时 ， 要 是 输出 电压 为 低 电 平 ， 实 际 上 测量 有 零点 几 伏 或 者 更 大 的 电 
压 时 ， 该 种 情况 下 ， 比 较 器 不 一 定 是 损坏 了 。 





























































































































加 时 汪汪 时、 侣 服 驱动 品 一 线 维修 违 查 手册 


太太 六 1.2. 13 运算 放大 器 好 坏 的 判断 

运算 放大 器 的 “+” 端 与 “-” 端 电压 是 相等 的 ， 即 Vi =V,。 如 果 检 测 WV 不 等 于 也 ， 
则 说 明 所 检测 的 运算 放大 器 可 能 损坏 了 。 
妇女 六 1.2.14 光 耦 合 器 件 的 一 般 属 性 

光 耦 合 器 件 的 一 般 属性 如 下 : 

1) 光 耦 合 器 件 基 本 功能 是 对 信和 号 实现 电 一 光一 电 的 转换 与 传输 。 

2) 一 般 是 输入 侧 采 用 发 光 二 极 管 ， 输 出 侧 采 用 光敏 晶体 管 、 集 成 电路 等 形式 。 

3) 光 耘 合 器 件 输入 、 和 输出 侧 间 有 光 的 传输 ， 而 无 电 的 直接 联系 。 输 入 信号 的 有 无 、 强 弱 
控制 了 发 光 二 极 管 的 发 光 强度 。 输 出 侧 接 收 光 信号 ， 根 据 感光 强度 ， 输 出 电压 或 电流 信号 。 

4) 输入 、 输 出 侧 有 较 高 的 电气 隔离 度 。 

5) 输入 、 输 出 侧 需 要 相互 隔离 的 独立 供电 电源 ， 即 需 两 路 无 共 地 点 的 供电 电源 。 

6) 光 耦 合 器 件 可 以 应 用 于 下 列 情况 : 要 求 电 气 隔 离 、 电 路 与 强 电 有 联系 需要 隔离 、 运 
放电 路 等 高 阻抗 型 器 件 需 要 隔离 噪声 干扰 等 。 
太太 太 1.2.15 光电 编码 器 的 特点 

光电 编码 器 的 一 些 特点 如 下 : 

1) 可 以 实现 捕捉 电动 机 的 转子 位 置 、 转 速 ， 以 及 实时 检测 的 功能 。 

2) 编码 器 常见 参数 有 分 辩 率 等 。 

3) 编码 器 输出 信号 包括 A、B、Z 脉冲 信号 。 其 中 ，A、B 信号 互 差 90?( 电 角度 ) 。 
DSP 可 以 通过 判断 A、B 的 相位 与 个 数 ， 从 而 可 以 得 到 电动 机 的 转向 、 速 度 。Z 信号 每 转 1 
圈 出 现 1 次 ， 其 主要 用 于 位 置信 号 的 复位 。 

4) 光电 编码 盘 脉 冲 信 号 送 入 DSP 后 ， 经 内 部 电路 实现 倍 频 。 因 此 ， 电 动机 每 圈 的 脉冲 
数 增多 。 输 出 信号 送 入 处 理 器 后 ， 即 可 通过 位 置 的 微分 运算 得 到 转速 信号 。 

5) 采用 磁 平衡 式 霍 尔 电 流传 感 器 采样 A、B 两 相 电 流 反馈 上 、i ， 可 以 获得 实时 的 电流 
检测 信和 号。 
太太 六 1.2.16 增 量 编码 器 好 坏 的 判断 

首先 给 增 量 编码 器 通电 ， 然 后 测量 A、B 、2Z 相 的 输出 电压 。 如 果 都 没有 电压 ， 则 说 明 
电源 部 分 损坏 或 主 芯 片 损坏 。 如 果 某 相 有 电压 ， 则 缓慢 转动 编码 器 的 轴 ， 正 常 A、B 相应 是 
轮流 电压 ， 并 且 高 电 平 到 低 电 压 。Z 相 是 一 图 有 一 次 高 电 平 ， 高 电 平 的 电压 一 般 比 输入 电压 
低 。 如 果 某 相 始 终 不 出 现 高 电 平 或 输出 的 电 平 很 低 ， 则 说 明 该 相 已 经 损坏 。 

六 太太 1.2. 17 微 处 理 器 的 检查 
同一 故障 现象 可 能 是 由 很 多 不 同 故障 原因 引起 的 ， 加 上 微 处 理 器 引 脚 多 ， 因 此 ， 判 断 微 



















































































处 理 絮 应 从 表 1-4 所 示 的 几 个 关键 入 手 检查 。 
表 1-4 判断 微 处 理 器 的 几 个 关键 
方法 解 说 
查 电 源 检查 电源 ,从 而 可 以 判断 微 处 理 器 是 否 工 作 
查 晶振 检查 晶振 有 没有 起 振 , 从 而 可 以 判断 微 处 理 器 是 否 工作 
查 复 位 检查 复位 信号 是 不 是 正常 ,复位 脉冲 有 没有 正确 送 到 微 处 理 器 复位 肢 
查 总 线 数据 总 线 .地 址 总 线 ,控制 总 线 的 任何 一 根 开路 或 短路 都 可 引发 故障 
查 相关 接口 芯片 微 处 理 器 相关 接口 芯片 可 以 采用 代 换 法 .专用 仪器 检测 来 判断 其 是 否 损坏 
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常见 零 部 件 





2.1 伺服 驱动 融 模 块 、 接 头 ( 口 ) 


伺服 驱动 器 一 些 模块 、 接 头 ( 口 ) 如 下 : 

1) 带 2xRJ45 接头 的 CAN 现场 总 线 模块 。 

2) 带 2xRJ45 接头 的 EtherNet/IP 现场 总 线 模块 。 

3) 带 D9-SUB ( 母 接头 ) 
的 解析 编码 模块 。 

4) 带 HD15D-SUB ( 母 接 
头 ) 的 数字 编码 模块 。 

5) 带 HD15D-SUB (和 母 接 
头 ) 的 模拟 编码 模块 。 


输出 级 电源 
CNI1 电动 机 编码 器 (编码 器 1) 
CN3 


TD CN4 PTO(ESIM 编 码 器 模拟 ) 
CN5 PTI (脉冲 /方向 、 A/B、 CW/CCW) 


CN2 24V 控制 系统 电源 和 STO 安全 功能 










Slot1 安全 模块 











6) 带 D9-SUB ( 公 接 头 ) J I 

的 CAN 现场 总 线 模块 。 i ett 
7) 带 D9-SUB ( 母 接头 ) 4 CN8 外 部 制 动 电阻 

的 Profibus DP 现场 总 线 模块 。 Eee 
8) 带 Open Style ( 母 接头 ) cn 电动 机 相位 

的 DeviceNet 现场 总 线 模块 等 。 J om 


不 同 伺服 驱动 器 其 接口 有 所 
不 同 ， 例 如 一 款 伺服 驱动 器 的 接 
口 如 图 2-1 所 示 ， 一 些 接口 的 引 图 2-1 一 款 伺 服 驱 动 器 的 接口 
脚 与 其 功能 见 表 2-1~ 表 2-8。 

表 2-1 带 止 动 闸 的 电动 机 接线 接口 功能 





















































接线 功能 连接 电缆 颜色 
BR-- F 上 动 闸 - 灰色 电缆 ( GR) 
BR+ 上 动 曾 + 白色 电缆 ( WH) 
PE 地 线 绿色 电缆 /黄色 电缆 ( GN/YE) 
U 电动 机 相位 黑色 电缆 LICBK) 
V 动机 相位 黑色 电缆 L2(BK) 
W 有 动机 相位 黑色 电缆 L3(BK) 





























表 2-2 电动 机 编码 器 连接 接口 功能 














引 脚 信和 各 电动 机 引 脚 | ” 线 对 功能 输入 / 输出 
1 COS+ 9 2 余弦 信号 端 输入 
2 REFCOS 5 2 余弦 信号 基准 电压 端 输入 
3 SIN+ 8 3 正弦 信号 端 输入 
6 REFSIN 4 3 正弦 信号 基准 电压 端 输入 























于 向 服 驱 动 加 一线 维修 速 吉 手册 







































































图 2-2 电动 机 编码 器 连接 接口 图 
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四 一 让 上 wm、Ioco 三 
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连续 脉冲 输出 (PTO) 接线 图 例如 图 2-3 所 示 。 





图 2-3 








( 续 ) 
引 脚 信号 电动 机 引 脚 | ” 线 对 功能 输入 / 输出 
4 Data 6 1 接收 数据 ,发 送 数据 输入 /输出 
5 Data 7 1 接收 数据 端 .发 送 数据 端 , 反 转 输入 /输出 
7 reserved 4 空闲 
8 Teserved 4 空闲 
A ENC+10V_OUT 10 5 编码 器 电源 端 输出 
B ENC_OV 11 5 编码 器 电源 参考 电位 端 
SHLD 屏蔽 
电动 机 编码 器 连接 接口 图 2-2 所 示 。 
表 2-3 连续 脉冲 输出 (PTO) 接线 (PTO: ESIM 信号 ) 
引 脚 信号 线 对 功 能 输入 /输出 
1 ESIM_A 2 ESIM 通道 A 端 输出 (5V) 
2 ESIM_A 2 ESIM 通道 A 端 , 反 转 输出 (5V) 
4 ESIM_B 1 ESIM 通道 B 端 输出 (5V) 
5 ESIM B 1 ESIM 通道 B 端 , 反 转 输出 (5V) 
3 ESIM_I 3 ESIM 标志 脉冲 端 答 出 (5V ) 
0 ESIM_I 3 ESIM 标志 脉冲 端 , 反 转 输出 (5V) 
7 GND 4 接地 端 
8 GND 4 接地 端 


连续 脉冲 输出 (PTO) 接线 图 例 
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连续 脉冲 输入 (PTI) 接线 (5V) 图 例如 图 2-4 所 示 。 


表 2-4 连续 脉冲 输入 (PTI) 接线 (5V) 
引 脚 信号 线 对 功 能 输入 /输出 
P/D 信号 SV 
1 PULSE 2 5V 脉冲 端 输入 (5V) 
2 PULSE 2 脉冲 端 , 反 转 输入 (5V) 
4 DIR 1 5V 方向 端 输入 (5V) 
5 DIR 1 方向 端 , 反 转 输入 (5V) 
A/B 信号 5V 
1 ENC_A 2 编码 器 通道 A 端 5V 输入 (5V) 
2 ENC_A 2 编码 器 通道 A 端 , 反 转 输入 (5V) 
4 ENC_B 1 编码 器 通道 B 端 5V 偷 入 (5V) 
5 ENC _B 1 编码 器 通道 B 端 , 反 转 输入 (5V) 
CW/CCW 信号 5V 
1 CW 2 5V 正 脉冲 端 输入 (SV) 
2 CW 2 正 脉 冲 端 , 反 转 输入 (5V) 
4 CCW 1 5V 负 脉 冲 端 偷 入 (5V) 
5 CCW 1 负 脉 冲 端 , 反 转 输入 (5V) 

















5 sn 


表 2-5 连续 脉冲 输入 (PTI) 接线 (24V) 

















































































































引 脚 信号 线 对 功 能 输入 /输出 
P/D 信号 24V 
7 PULSE A 24V 脉冲 端 输入 (24V) 
2 PULSE A 脉冲 端 , 反 转 输入 (24V) 
8 DIR B 24V 方向 端 输入 (24V) 
5 DIR B 方向 端 , 反 转 输入 (24V) 
A/B 信号 24V 
多 ENC_A A 编码 器 通道 A 端 24V 输入 (24V) 
2 ENC_A A 编码 器 通道 A 端 , 反 转 输入 (24V) 
8 ENC_B B 编码 器 通道 B 端 24V 痊 入 (24V) 
5 ENC_B B 编码 器 通道 B 端 , 反 转 输入 (24V) 
CW/CCW 信号 24V 
7 CW A 24V 正 脉冲 端 输入 (24V) 
2 CW A 正 脉冲 端 , 反 转 输入 (24V) 
8 CCW B 24V 负 脉 冲 端 输入 (24V) 
5 CCW B 负 脉 冲 端 , 反 转 输入 (24V) 
连续 脉冲 输入 (PTI) 接线 (24V) 图 例如 图 2-5 所 示 。 
8 
8 7 
TS 
6 5 
ie 、、 
1 > 1 
3 ETA 2 
2 2 
1 PC 1 
图 2-4 连续 脉冲 输入 (PTI) 接线 (5V) 图 例 图 2-5 连续 脉冲 输入 (PTI) 接线 (24V) 图 例 
表 2-6 控制 系统 电源 接线 
引 脚 信号 功 能 
1 5 STO_A STO 安全 功能 端 : 双 通 道 连接 ,连接 A 
2.6 STO_B STO 安全 功能 端 : 双 通 道 连接 , 连接 B 
3.7 DC+24V 24V 控制 系统 电源 端 
4.8 DCOV 24V 控制 系统 电源 参考 电位 端 ; STO 参考 电位 

















控制 系统 电源 接线 图 例如 图 2-6 所 示 。 
在 连接 器 中 ， 需 要 将 引 脚 1 与 引 脚 5、 引 脚 2 与 引 脚 6、 引 脚 3 与 引 脚 7、 引 脚 4 与 引 脚 
8 连接 在 一 起 。 





表 2-7 数字 输入 /输出 接线 





























引 脚 信号 说 明 功 能 输入 /输出 
CN6. 11 DQ_COM 数字 输出 参考 电位 端 
CN6. 12 DQ0 数字 输出 0 端 答 出 (24V ) 
连 编码 ， ， 
CN6. 13 DQl Rn 3 数字 输出 1 端 输出 (24V) 
CN6. 14 DQ2 数字 输出 2 端 输出 (24V ) 
CN6. 15 SHLD 屏蔽 连接 端 
CN6. 16 DL COM 数字 输入 参考 电位 端 
CN6.21 DIO/CAP!1 数字 输入 0/ 接 触 探 针 0 端 输入 (24V ) 
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向 服 驱 动 纶 一 线 维修 速 碍 手册 


































































































( 续 ) 
引 脚 信号 说 明 功 能 输入 /输出 
CN6. 22 DI1/CAP2 连接 带 编 码 ， 数字 输入 1/ 接 触 探 针 1 端 输入 (24V) 
X= 编码 
CN6. 23 DI2 数字 输入 2 端 输入 (24V) 
CN6. 24 DI3 数字 输入 3 端 输入 (24V) 
CN6. 25 DI4 数字 输入 4 端 输入 (24V) 
CN6. 26 DI5 数字 输入 5 端 输入 (24V) 
数字 输入 /输出 接线 图 例如 图 2-7 所 示 。 
表 2-8 装 有 调试 软件 的 PC 接线 
引 脚 信号 功能 输入 /输出 
1 保留 保留 
2 : 留 保留 
3 : 留 保留 
6 保留 保留 
4 MOD_D1 双向 发 送信 号 端 / 接收 信和 号 端 RS485 电 平 
5 MOD_D0 双向 发 送信 号 端 / 接收 信和 号 的 反 转 端 RS485 电 平 
7 MOD+10V_OUT 10V 电源 端 ,最 大 电流 100 mA 输出 
8 MOD_OV 相对 于 MOD+10V_OUT 的 参考 电位 端 
装 有 调试 软件 的 PC 接线 图 例如 图 2- 8 所 示 。 
8 
i, Ze 
> 
1 
1 二 >=< 





图 2-6 控制 系统 电源 接线 图 例 图 2-7 数字 输入 /输出 接线 图 例 图 2-8 装 有 调试 软件 的 PC 接线 图 例 








2.2 伺服 驱动 磁 常 见 配 件 的 类 型 


伺服 驱动 器 常 见 配件 的 类 型 见 表 2-9。 
表 2-9 伺服 驱动 器 常见 配件 的 类 型 


































































































名 称 
本 CANopen 插头 、 分 配器 .终端 电阻 的 一 些 类 型 如 下 : 
ee 1) CANopen 终端 电阻 ,1209 ,内 置 于 RJ45 插头 中 
ee , 阳 2) 带 PC 接口 的 CANopen 插头 ,D9-SUB( 母 接头 ) 带 可 更 换 的 终端 电阻 与 额外 的 D9-SUB( 公 接头 ) 
ee 3) CANopen 插头 ,D9-SUB( 母 接头 ) ,可 更 换 的 终端 电阻 ,90° 直 角 插头 等 
编码 器 电缆 的 一 些 类 型 如 下 .: 
1) 编码 器 电缆 1. Sm,[3x(2x0. 14mm2)+(2x0.34mm2 ) ] 屏蔽 ;电动 机 侧 12 极 圆 形 插头 M23 ,设备 
端 10 极 插头 RJ45 
汪汪 2) 编码 器 电缆 10m,[3x(2x0. 14mm2 )+(2x0.34mm2 ) ] 屏蔽 ;电动 机 侧 12 极 圆 形 插头 M23 ,设备 端 
马 需 电 比 
纲 码 器 电缆 | 10 极 插头 RJ45 
3) 编码 器 电缆 50m,[3x(2x0. 14mm2) +(2x0.34mm2) ] 屏蔽 ;电动 机 侧 12 极 圆 形 插头 M23 ,设备 端 
10 极 插 头 RJ45 
4) 编码 器 电缆 25m,[ 3x(2x0. 14mm? )+(2x0. 34mm? ) ] 屏蔽 ;电缆 两 端 无 插头 等 





























. 10 . 





名 称 


甘草 








插头 


插头 的 一 些 类 型 如 下 





1 
2 


) 电动 机 M23 编码 器 插头 (电费 端 ) 





) 驱动 放大 器 RJ45(10 个 金 


属 针 ) 


的 编码 器 插头 (电缆 端 ) 等 





带 插头 的 
CANopen 








1) CANo 
2) CANo 


5) CANo 
6) CANo 
7)CANo 


带 插头 的 CANo 


3)2m,2xRJ45, 
4) 5m,2xRJ45, 





en 


en 


en 








en 


en 


en 


电缆 的 一 些 类 型 如 下 : 
电缆 ,3m ,2xRJ45 
电缆 , lm ,2xRJ45 
屏蔽 电缆 , 双 绞 线 
屏蔽 电缆 , 双 绞 线 
电缆 ,lm,D9-SUB( 母 接头 ) 连接 到 RJ45 

电缆 ,3m,D9-SUB( 母 接头 ) , 带 内 置 终端 电阻 到 RJ45 
电缆 ,3m,2xD9-SUB( 母 接头 ) ,LSZH 标准 电线 等 














电动 机 电线 


电动 机 电 比 


的 一 些 类 型 如 下 :1.5mm? 2. Smm” 4mm? 等 。 不 同 规格 的 电动 机 电缆 又 有 不 同 的 类 


型 





电源 扼 流 圈 





电源 扼 流 圈 的 一 些 类 型 如 下 

电源 扼 流 圈 单 相 .50~60Hz 

电源 扼 流 圈 单 相 、50~60Hz 

电源 扼 流 圈 三 相 、50~60Hz 

电源 扼 流 圈 三 相 、50~60Hz 
2 























7A SmH 
\18A 2mH 
16A 2mH 
.30A ,1mH 等 











风扇 的 一 些 类 型 如 下 : 





风扇 套件 40mmx40mm .塑料 外 壳 . 带 连 # 
风扇 套件 60mmx60mm 塑料 外 过 
风扇 套件 80mmx80mm ,塑料 外 壳 、 带 连接 





电线 
电线 











、 带 连 所 




















] 引申 符 
电费 等 








外 部 电源 









































电源 滤波 器 的 一 些 类 型 如 下 : 

电源 滤波 器 单 相 、9A AC 115/230V 
电源 滤波 器 单 相 、16A 、AC 115/230V 
电源 滤波 器 三 相 、15A 、AC 230/480V 
电源 滤波 器 三 相 、25A 、AC 230/480V 等 


2.3 电缆 截面 积 的 选择 
保护 性 接地 导线 的 电缆 截面 积 与 外 部 导线 需要 匹配 ， 并 需要 满足 表 2- 10 中 的 要 求 。 


























表 2-10 选择 电缆 的 截面 积 要 求 
外 部 导线 的 截面 积 4/mm? 保护 性 接地 连接 的 最 小 截面 积 Ap /mm 
A<16 A 
16 达 4<35 16 
35<A A/2 





2.4 伺服 驱动 器 主 回路 常见 端子 的 功能 
不 同 伺服 驱动 器 主 回路 端子 不 同 ， 一 些 常见 的 主 回 路 端子 与 功能 见 表 2-11。 


















































表 2-11 一 些 常见 的 主 回路 端子 与 功能 
端子 符号 名 称 功 能 
220A 保留 
220B 保留 
伺服 驱动 单元 无 内 部 制 动 电阻 ,必须 使 用 外 接 制 动 电阻 ,P 端 与 BK 
BK 外 接 制 动 电阻 连接 端子 端 接 外 接 制 动 电阻 。 如 果 仅 使 用 内 置 制 动 电阻 , 则 P 端 与 BK 端 悬 
空 ,不 能 短路 
人 主 回路 电源 输入 端子 .三 相 AC380V/ 50Hz。 注 意 : 不 要 同 电动 机 
Ll 主 回 路 电源 、 三 相 输 入 端子 输出 端子 U.V.W 连接 
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向 服 驱 动 纶 一 线 维修 速 碍 手册 




























































































































































































( 续 ) 
端子 符号 名 称 功 能 
人 主 回路 电源 输入 端子 , 三 相 AC380V/ 50Hz。 注 意 :不 要 同 电动 机 
12 主 回 路 电源 .三 相 输入 端 输出 端子 UV .W 连接 
i 主 回 路 电源 输入 端子 , 三 相 AC380V 50Hz。 注 意 :不 要 同 电动 机 
L3 主 回路 电源 .三 相 输入 端 输出 端子 U.V.W 连接 
S P 端 与 N 端 用 于 直流 电源 输入 。 注 意 :P 端 不 能 与 N 端 短 接 ,否则 
N 直流 母线 负极 会 损坏 驱动 单元 
P 端 与 N 端 用 于 直流 电源 输入 或 P 端 与 BK 端 用 于 端 接 外 接 制 动 
流下 站 缘 > 
ne 电阻 。 注 意 :P 端 不 能 与 BK 端 短 接 , 否 则 会 损坏 驱动 单元 
国生 接地 端子 2 0 40。 接 主 电源 地 、 接 电动 机 外 壳 、 接 控制 
R 或 者 r 三 相 或 单 相 主 电源 控制 电源 AC220V 或 AC380V/50Hz 不 能 与 电动 机 UV .W 相连 
S 三 相 或 单 相 主 电 源 控制 电源 AC220V 或 AC380V/50Hz, 不 能 与 电动 机 UV、W 相连 
T 或 者 t 三 相 或 单 相 主 电源 控制 电源 AC220V 或 AC380V/50Hz, 不 能 与 电动 机 UV、W 相连 
U 伺服 驱动 单元 、 三 相 输 出 端子 必须 与 电动 机 UV 、W 端子 对 应 连接 
V 伺服 驱动 单元 、 三 相 输 出 端子 必须 与 电动 机 U、V 、W 端子 对 应 连接 
Ww 伺服 驱动 单元 、 三 相 输 出 端子 必须 与 电动 机 UV 、W 端子 对 应 连接 











一 些 伺服 驱动 右 主 回路 端子 见 表 2-12。 
表 2-12 一 些 伺服 驱动 器 主 回路 端子 
型 号 图 例 


L1 L2 1L3 PE 220A 220B 





HSV-180AD-035、050、075 主 
回路 端子 








XT1 


工 1 L2 JI3 PE 





HSV-180AD-100、150 主 回路 
端子 





0 主 > 12 LelplNlascluolv ws 
ES 一 hh hh 


220A 220B 











2.5 何 服 驱 动 右 控制 信号 输入 /输出 端子 的 功能 


不 同 的 伺服 驱动 器 控制 信号 输入 /输出 端子 功能 不 同 ， 例 如 侈 科 瑞 DS301 系列 伺服 驱动 
器 CN3 孔 座 DB25 接 插 件 端子 功能 见 表 2- 13。 
.12. 





os 
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表 2-13 ” 价 科 瑞 DS301 系列 伺服 驱动 器 CN3 孔 座 DB25 接 插件 端子 功能 








































































































































































































































































































引 脚 名 称 标号 | WO 功 能 
1 编码 器 Z 信号 OZ 输出 集 电 极 开路 输出 端 ,地 端 为 OUTCOM 
1) 电动 机 正 转 限 位 输入 信号 端 ,参数 P20= 1 设 定 该 功能 ,P20=2 不 
a “4 报警 
2 | 正 转 限 位 CW 输入 | 2)p7=7 时 电动 机 正 转 点 动 输入 信和 号 
3)P16=2 时 电动 机 正 转 信号 
3 编码 器 Z 信号 正 OA+ “| 输出 电动 机 编码 器 A 信和 号 输出 端 
4 编码 器 Z 信号 正 OB+ “| 输出 电动 机 编码 器 B 信和 号 输出 端 
5 编码 器 Z 信号 正 OZ+ 偷 出 电动 机 编码 器 Z 信号 输出 端 
外 部 位 置 控制 指令 端 ,参数 P14 设 定 方 式 如 下 : 
SEE 二 0:Pulse+Sign 永 冲 加 方向 
6 脉冲 信号 正 PULSE+ | 入 1:CW+CCW 正 反 转 控制 
2:A+B 90° 正 交 脉 冲 
外 部 位 置 控制 指令 端 , 参数 P14 设 定 方 式 如 下 : 
i fi i 0:Pulse+Sign 脉冲 加 方向 
7 方向 信号 正 SIGN+ | 输入 1;CW+CCW 正 反 转 控制 
2:A+B 90° 正 交 脉 冲 
8 模拟 输入 Vin 输入 外 部 速度 或 转 矩 指令 0~+ 上 10V 
1) 位 置 与 速度 功能 选择 端 ,有 效 时 选择 速度 控制 ,P7=4 设 定 该 功能 
9 控制 方式 、 功 能 MODE | 输入 2) 内 部 速度 选择 端 ,有 效 时 选择 内 部 速度 4(P26) ,P31=1 设 定 该 功能 
选择 3) 内 部 脉冲 方式 启动 信号 端 ,P44=1.、2 设 定 该 功能 
4) 脉冲 控制 第 2 电子 齿轮 , P32=1 设 定 该 功能 
1) 位 置 指令 脉冲 禁止 输入 端子 ,参数 P30=0、1.2 设 定 该 功能 : 
A 0: 无 效 ,不 检测 INTH 信号 
10 te ga 了 | INTH | 输入 | “1: 检测 INTH 信号 有 效 | 
i cia 2: 检 测 INTH 有 效 ,以 及 清除 剩余 脉冲 
2) 伺服 报 警 时 可 以 输入 该 信号 ,以 及 清除 驱动 报警 ,伺服 重新 复位 
输入 信号 电源 输入 端子 的 电源 正极 端 ,用 来 驱动 输入 端子 的 光 耦 合 器 DC12~24V , 电 
11 | 正极 INCOM+ | 输入 | 法 >100mA 
12 伺服 报警 ALM | 输出 伺服 报警 时 输出 有 效 端 
输出 信号 电源 公 村 输出 端子 的 电源 地 端 , 用 来 驱动 输出 端子 的 光 耦 合 器 电源 ,电流 
13 共 地 端 OUTCOM | 输出 二 200mA 
1) 电动 机 反 转 限 位 输入 信号 端 ,参数 P20= 1 设 定 该 功能 ,P20=2 不 
A 报警 
14 | 反 转 限 位 CCW | 输入 | 2)P7=7 时 电动 机 反 转 点 动 输入 信号 端 
3)P16=2 时 电动 机 反 转 信号 
15 编码 器 A 信号 负 OA- “| 输出 电动 机 编码 器 A 信和 号 输出 端 
16 编码 器 B 信号 负 0B- | 输出 电动 机 编码 器 B 信号 输出 端 
17 编码 器 Z 信和 号 负 OZ- “| 输出 电动 机 编码 器 Z 信号 输出 端 
外 部 位 置 控制 指令 端 ,参数 P14 设 定 该 方式 : 
a ,| 和 0:Pulse+Sign 永 冲 加 方向 
18 脉冲 信号 负 PULSE 输入 1:CW+CCW 正 . 反 转 控 制 
2:A+B 90° 正 交 脉 冲 
外 部 位 置 控制 指令 端 ,参数 P14 设 定 该 方式 : 
i i 0:Pulse+Sign 脉冲 加 方向 
19 方向 信号 负 SIGN- | 输入 1;CW+CCW 正 反 转 控制 
2:A+B 90° 正 交 脉 冲 
1) 定 位 完成 输出 端 , 当 位 置 偏差 小 于 设 定 范围 时 输出 有 效 
20 定位 完成 COIN- | 输出 2) 内 部 脉冲 运行 完 输 出 有 效 端 
3) 转 矩 到 达 P50 百分比 时 输出 ,参数 P2 设 定 该 功能 
21 模拟 地 Vgnd | 输入 外 部 速度 或 转 矩 指令 0~+ 上 10V 
22 制 动 负 端 信号 BRAKE- | 输出 伺服 使 能 电动 机 上 电 后 输出 有 效 端 
伺服 使 能 输入 端 ,其 中 
eA EN ON : 允许 驱动 器 工作 
23 伺服 使 能 EN 站 入 EN OFF: 驱 动 器 关闭 停止 工作 
可 以 设 P6=1 屏蔽 该 功能 
24 制 动 正 端 信号 BRAKE+ | 输出 司 服 使 能 电动 机 上 电 后 输出 有 效 端 
25 准备 好 信号 输出 ”| SRDY- | 输出 司 服 准备 好 无 故障 报警 时 输出 有 效 端 
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2.6 何 服 驱 动 器 编码 器 反馈 信号 端的 功能 


不 同 的 伺服 驱动 器 编码 器 反馈 信号 端 功 能 不 同 ,例如 移 科 瑞 DS301 系列 伺服 驱动 器 编 
码 器 反馈 信号 端子 (CN1 孔 座 的 DB15 接 插件 ) 功能 见 表 2- 14。 
表 2-14 侈 科 瑞 DS301 系列 伺服 驱动 器 编码 器 反馈 信号 端子 功能 






















































































引 脚 名 称 标号 IO 说 明 

1 接地 端 PE 接地 端子 系统 接地 

2 电源 +5V 端 VCC 输出 电源 +5V 

3 信号 地 端 GND 输出 言 号 地 

4 编码 器 A+ 端 OA+ 输入 A 脉冲 正 端 
5 编码 器 B+ 端 OB+ 险 入 B 脉冲 正 端 
6 编码 器 Z+ 端 OZ+ 险 入 Z 脉冲 正 端 
7 编码 器 A- 端 OA-— 输入 A 脉冲 负 端 
8 编码 器 B- 端 0B- 输入 B 脉冲 负 端 
9 编码 器 Z- 端 OZ- 输入 Z 脉冲 负 端 
10 编码 器 U+ 端 OU+ 输入 U 脉冲 正 端 
11 编码 器 V+ 端 OV+ 输入 V 脉冲 正 端 
12 编码 器 W+ 端 OW+ 输入 W 脉冲 正 端 
13 编码 器 U- 端 OU- 痊 入 U 脉冲 负 端 
14 编码 器 V- 端 OV- 险 入 V 脉冲 负 端 
15 编码 器 W- 端 OW- 输入 W 脉冲 负 端 














2.7 伺服 驱动 跳 线 、 拨 码 开关 的 特点 


不 同 的 伺服 驱动 器 跳 线 、 拨 码 开 关 数 量 、 功 能 、 分 布 不 同 。 例 如 ， 时 光 科 技 IMS-A 系 
列 伺 服 控制 器 各 个 跳 线 、 拨 码 开 关 、 接 口 在 控制 板 上 
的 分 布 如 图 2.9 所 示 。 Om [a EHO 





时 光 科技 IMS-A 系列 伺服 控制 器 JP1、JP2 跳 线 、 nl i 
拨 码 开关 的 特点 如 下 : 
1) JP 了 1、JP2 决定 JC4、JC5 输入 口 的 供电 电源 、 - 
有 效 电 平 ， 具 体 设置 方法 如 图 2- 10 所 示 。 : 
2) SW1 跳 线 的 特点 。SW1 跳 线 的 图 例如 图 2-11 : 2 
所 示 。 





IMS- A 系列 伺服 控制 器 提供 的 4 块 QMCL 程序 的 
存储 位 置 分 别 可 存放 在 RAM 程序 区 与 3 段 ROM 程序 
区 ,具体 运行 哪 段 程序 可 通过 拨 码 开关 SW1_ 1、 
SW1_ 2 来 选择 。 具 体 关 系 见 表 2- 15。 

需要 进行 QMCL 程序 、 参 数 固化 时 ， 首 先 应 将 控制 
器 断 电 ， 然 后 将 拨 码 开关 SW1_ 3、SW1_ 4 设置 成 ON 
状态 ， 再 重新 上 电 进 行 固 化 操作 。QMCL 程序 、 参 数 回 
化 操作 完成 后 ， 需 要 先 将 控制 器 断 电 ， 再 将 拨 码 开关 
SW1_ 3、SW1_ 4 设置 成 OFF 状态 ， 再 重新 上 电 ， 控 制 图 2-9 时 光 科技 TMS-A 系列 伺服 控制 器 各 
器 才能 正常 进行 运行 操作 。 具 体 关 系 见 表 2- 16。 个 跳 线 、 拨 码 开关 、 接 口 在 控制 板 上 的 分 布 
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外 供 24V 电 源 , 低 电 平 有 效 


内 供 24V 电 源 ,高 电 平 有 效 


外 供 24V 电 源 ,高 电 平 有 效 


内 供 24V 电 源 , 低 电 平 有 效 
图 2-10 JP1、 


JP2 具体 设置 方法 








表 2-15 QMCL 运行 程序 选择 拨 码 开关 SW1 的 设置 









































设置 
SW1_1 设置 状态 SW1_2 设置 状态 WL 这 计生 入 
OFF OFF ROM 中 的 QMCLO 
ON OFF ROM 中 的 QMCL1 
OFF ON ROM 中 的 QMCL2 
ON ON RAM 中 的 QMCL 程序 
表 2-16 QMCL 运行 程序 选择 拨 码 开关 SW1 的 设置 
设置 状 大 
SW1_3 设置 状态 SW1_4 设置 状态 LMR 
OFF OFF 允许 QMCL 程序 正常 运行 状态 
ON ON 允许 QMCL 程序 和 参数 的 固化 状态 
3) W2 跳 线 的 特点 。SW2 (图 例 见 图 2-12) 的 设 定 可 以 决定 模拟 量 输入 口 AN1 的 信号 
电 平 ， 具体 设置 方法 见 表 2-17。 


表 2-17 拨 码 开关 SW2 选择 与 AN1 输入 信号 电 平 设置 关系 





























SW2 设置 a 
- = AN1 信号 电 平 
SW2_1 设置 状态 SW2_2 设置 状态 NI 
ON OFF 4~20mA (输入 阻抗 为 2500) 
OFF ON 0~+10V( 输 入 阻抗 为 20kQ) 


4) W3 跳 线 的 特点 








。SW3 (图 例 见 图 2-13) 决定 J422 通信 接口 的 通信 模式 ， 具 体 设置 


方法 见 表 2-18 和 表 2- 人 





























表 2-18 设置 方法 1 表 2-19 设置 方法 2 
SW3 1 设置 状态 | SW3 2 设置 状态 通信 模式 SW3_3 设置 状态 终端 电阻 (1200) 
OFF OFF RS422 OFF 不 使 用 
ON ON RS485 ON 使 用 
SW2 
SW3 
ON 
1 2 Ti 





图 2-13 ”SW3 图 例 























图 2-11 SW1 跳 线 的 图 例 图 2-12 SW2 图 例 
男 外 ， 汇 川 IS300 系列 驱动 器 跳 线 功能 见 表 2-20。 
表 2-20 汇 川 1S300 系列 驱动 器 跳 线 功能 
跳 线 序号 | ” 跳 线 位 置 说 明 跳 线 序号 | 。 跳 线 位 置 说 明 
GND 端子 连接 对 地 电容 COM 端子 连接 对 地 电容 
9 ( 驱动 器 接地 良好 时 采用 ) 0 ( 驱动 器 接地 良好 时 采用 ) 
GND 端子 不 连接 对 地 电容 COM 端子 不 连接 对 地 电容 
0 (驱动 器 接地 不 良 时 采用 ) 0 ( 驱动 器 接地 不 良 时 采用 ) 
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续 
跳 线 序号 跳 线 位 置 说 明 跳 线 序号 跳 线 位 置 说 明 一 
， 人 ee 
0 0 
; 式 输 一 通信 连接 级 剖 
乡 式 输 出 通信 连接 终端 
注 : 跳 线 位 置 指 面向 接线 端子 所 观察 到 的 位 置 。 


2.8 何 服 驱 动 右 控制 回路 端子 的 布局 与 连接 的 特点 


不 同 的 伺服 驱动 器 控制 回路 端子 的 布局 与 连接 是 不 同 的 。 例 如 ， 时 光 科技 单 PG 型 0. 4~ 
2.2kW 和 3.7~110kW 机 型 控制 回路 端子 的 布局 与 连接 示意 图 如 图 2- 14 和 图 2-15 所 示 。 


RS232C 通 信和 接口 跳 线 插头 JP1 拨 码 开关 SW2 
数字 操作 器 接口 AD0 信 号 输入 形式 设置 ”AD1 信 号 输入 形式 设置 


















端口 JAD/ZDA 
可 编程 序 模拟 量 输入 /输出 接口 


跳 线 JP3 
电动 机 轴 PG 的 Z 相 信号 输入 形式 设置 


端口 JENCI1 
电动 机 轴 PG 输 入 接口 


端口 JPULS 
单 相 冲 列 输 入 与 电动 机 轴 PG 信 号 输出 接口 


拨 码 开关 SW1 
QMCL 程 序 选 择 设置 


端口 JIO 
可 编程 序 1/O 部 分 接口 


RS422/ RS485 通 信和 接口 








拨 码 开头 SWFR RS422/485 的 光 耦 隔 RS422IS 上 拨 码 开关 SW1 
参数 与 程序 国人 离 卡 RS422IS( 选 件 ) RS422/RS485 选 择 设置 


键盘 显示 器 (KDP-A) 接 口 














页 











图 2-14 单 PG 型 0.4~2.2kW 机 型 (GC 0P4SGL~ GC 2P2SGL) 控制 回路 端子 的 布局 与 连接 示意 
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跳 线 插头 JP1 
AD0 信 号 输入 形式 设置 
拨 码 开关 SWFR 拨 码 开关 SW2 


接口 KDIS 0 口 “ 参数 与 程序 固化 设置 AD1 信 和 号 输入 形式 设置 


键盘 显示 器 
(KDP-A) 接 口 











RS422/485 的 光 耦 隔 
离 卡 RS422IS( 选 件 ) 


RS422IS 上 拨 码 开关 SW1 
RS422/RS485 选 择 设置 


跳 线 插头 JP6、JP7 
可 编程 序 1/O 部 分 用 DC24V ， 
电源 方式 设置 


拨 码 开关 SW1 
QMCL 程 序 选 择 设置 


跳 线 JP3 
单 相 脉冲 列 的 脉冲 信 
号 电 平 形式 设置 

跳 线 JP4 
单 相 脉 冲 列 的 方向 信 
号 电 平 形 式 设置 


端子 全 TM3 Eee 
RS422/RS485 通 信 与 单 Be 
相 脉 冲 列 输入 接口 eg 


ore ES 


跌 线 JP8 端子 台 TM-POUT 
端子 台 TMI 电动 机 轴 PG 信 号 输出 接口 
可 编程 序 J/O 部 分 接口 ”电动 机 轴 PG 的 Z 相 信号 ”市 子 合 TM2 
输入 形式 设置 电动 机 轴 PG 输 入 与 可 编程 序 
模拟 量 输入 /输出 接口 


图 2-15 单 PG 型 3.7~110kW 机 型 a 
控制 回路 端子 的 布局 与 连接 示意 图 





7 人 





女 码 女 3. 1. 1 


乡 





3.1 


伺服 驱动 参数 的 特点 


用 


不 同 的 伺服 驱动 融 参 数 不 同 ， 因 此 ， 选 择 代 换 时 ， 需 要 考虑 伺服 驱动 咒 的 参数 。 一 些 体 
服 驱动 器 的 参数 见 表 3- 1。 





表 3-1 一 些 伺服 驱动 器 的 参数 












































型 号 输出 电流 /A 输出 功率 /kW 输出 转 矩 /N* m 通道 数 电源 电压 
DS202 2x20 2x1.2 0.1~6 2 
DS302 2x30 2x2.3 1~15 2 
DS201 20 1.2 0.1~6 2 ~220V 
DS301 30 2.3 1~ 15 1 
DS501 50 3.7 1~18 1 
DS253 25 3.7 js57 1 
DS503 50 7.5 1~55 1 ~380V 
DS753 75 11 1~70 1 




















六 六 交 3. 1.2 伺服 驱动 器 软件 的 特点 

伺服 驱动 器 软件 的 一 些 特点 如 下 : 

1) 伺服 驱动 器 软件 程序 主要 包括 主 程序 、 中 断 服务 程序 、 数 据 交换 程序 。 

2) 伺服 驱动 器 主 程序 主要 用 来 完成 系统 的 初始 化 、LO 接口 控制 信号 、DSP 内 各 个 控 
制 模块 寄存 器 的 设置 等 。 

3) 伺服 驱动 器 初始 化 主要 包括 DSP 内 核 的 初始 化 、 电 流 环 与 速度 环 周 期 设 定 、PWM 
初始 化 、PWM 启动 、ADC 初始 化 与 启动 、QEP 初始 化 、 矢 量 与 永 磁 同步 电动 机 转子 的 初始 
位 置 初始 化 、 多 次 伺服 电动 机 相 电流 采样 、 求 出 相 电流 的 零 偏 移 量 、 电 流 与 速度 PI 调节 初 
始 化 等 。 

4) 伺服 驱动 器 所 有 的 初始 化 工作 完成 后 ， 主 程序 才 进 入 等 待 状态 ， 以 及 等 竺 中断 的 发 
生 ， 以 便 电 流 环 与 速度 环 的 调节 。 

5) 中 断 服 务 程序 主要 包括 PWM 定时 中 断 程序 、 光 电 编 码 器 零 脉 冲 捕获 中 断 程序 、 功 
率 驱动 保护 中 断 程序 、 通 信 中 断 程序 。 

6) PWM 定时 中 断 程 序 有 的 用 来 对 霍 尔 电流 传感器 采样 A、B 两 相 电 流 i,、 击 进行 采 
样 、 定 标 ， 以 及 根据 磁场 定向 控制 原理 ， 计 算 转 子 磁场 定向 角 ， 再 生成 PWM 信号 对 位 置 环 
与 速度 环 进行 控制 。 

7) 光电 编码 器 零 脉冲 捕获 中 断 程 序 可 实现 对 编码 器 反馈 零 脉 冲 精确 地 捕获 ， 从 而 可 以 
得 到 交流 永 磁 同 步 电动 机 矢量 变换 定向 角度 的 修正 值 。 

8) 功率 驱动 保护 中 断 程序 主要 用 于 检测 智能 功率 模块 的 故障 输出 。 
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9) 数据 交换 程序 主要 包括 与 上 位 机 的 通信 程序 、EEPROM 参数 的 存储 、 控 制 如 键盘 值 
的 读 取 、 数 码 管 显示 程序 等 。 
伺服 驱动 器 软件 主 程序 流程 图 图 例如 图 3-1 所 示 。 


DSP 内 核 初始 化 
电流 环 、 速 度 环 设 定 


PWM、ADC、QEP 初 始 化 


变量 和 转子 位 置 初始 化 




















初始 化 PLE 向 量 表 


初始 化 各 外 设 模 块 
初始 化 控制 变量 

























= 电流 采样 求 出 相 电 
流 零 偏 移 量 
等 待 中 断 发 生 
否 
征 断 到 全 > 电流 、 速度 PI 调节 初始 化 
是 
中 断 处 理 程序 














图 3-1 主 程 序 流程 图 


女 文 文 3. 1. 3 伺服 驱动 器 的 应 用 情况 


伺服 驱动 器 的 应 用 情况 见 表 3-2。 
表 3-2 伺服 驱动 器 的 应 用 情况 


名 称 图 例 





























RS232 接口 通过 PC 或 用 户 控制 板 控制 电流 。RS232 电流 控制 典型 电路 图 如 下 网 所 示 : 








逢 


a 








RS232 
电流 控 
制 典 型 
电路 图 



































说 刘 | ， 模拟 速度 控制 是 指 在 控制 器 的 模拟 控制 答 和 端 输入 一 定 范围 (如 =10V ) 变 化 的 模拟 电压 ,由 此 电压 值 确定 电 
旧 过 机 | 动机 的 转速 。 在 模拟 速度 控制 模式 下 不 需要 RS232 申 口 通信 ,但 可 以 通过 它 来 修改 取 动 器 的 配置。 模拟 速度 
路 和 | 控制 典型 电 路 图 如 下 图 所 示 , 其 中 模拟 输入 端 R8、R9 作为 差分 给 入 ,可 以 不 必 将 模拟 负 与 电源 地 共 地 
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名 称 


本 何 服 驱动 器 一 线 维修 谴 查 手册 

































LI(GND) 
L2(POWER) 







R9(Analog™) 
i 输入 电压 范围:-10~10V 


R8(Analog+) 





> 





L6(CHB) 












L8(+5V Out) 








RS232 

速度 控 

制 典型 
电路 





有 的 伺服 驱动 器 可 以 直接 利用 RS232 接口 通过 PC 或 用 户 控 制 板 控制 。 例 如 RS232 速度 控制 典型 电路 图 如 
下 图 所 示 











L1(PGND) 
L2(POWER) 






R2(RS232-Tx) 
RI1(RS232-Rx) 


RS232 模 块 | | 


SGND 








L8(+5V Out) 





PWM 
速度 


控制 


PWM 速度 控制 是 输入 占 空 比 可 调 的 PWM 波 , 由 该 占 空 比 确定 电动 机 的 转速 。PWM 速度 控制 模式 下 不 需要 
RS232 串口 通信 ,但 可 以 通过 它 来 修改 驱动 器 的 配置 。PWM 速度 控制 由 型 电路 图 如 下 图 所 示 , 其 中 PWM 输入 
端 选 择 R7 与 Pulse 输入 端 复 用 

LI1(PGND) 
L2(POWER) 



















L3(MOTOR-) 


R2(RS232-Tx) 
RI1(RS232-Rx) 


RS232 模 块 | | 


SGND 











PPM 








PPM 速度 控制 是 接收 PPM 调制 信号 ,根据 高 脉 宽 确 定 电动 机 的 转速 。PPM 速度 控制 模式 下 不 需要 RS232 串 























速度 


控制 








口 通信 ,但 可 以 通过 它 来 修改 驱动 器 的 配置 。PPM 速度 控制 典型 电路 图 如 下 图 所 示 , 其 中 PPM 输入 端 与 R7 
(Pulse) 输入 端 复 用 
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( 续 ) 
LI1(PGND)—— 
L2(POWER) 一 下 
L3(MOTOR-) 
LA(MOTOR+) 数字 控制 模块 
PPM 
速度 
控制 
L6(CHB) 
L7(CHA) 
L8(+5V Out) 一 一 

















太太 太 3. 1.4 ”伺服 驱动 器 过 电流 保护 的 阅 值 
一 些 伺 服 驱 动 右 过 电流 保护 贱 值 见 表 3-3。 
表 3-3 ”一 些 伺服 驱动 器 过 电流 保护 闭 值 














































































































































































































































































































































































































型 号 解 ”说 
饮 度 科技 硬件 过 电流 保护 : 当 瞬 间 电 流 大 于 13A ,硬件 自动 保护 , 关 断 PWM 输出 ,此 保护 并 不 影响 故障 状态 
is2410 大 言 息 位 ; 当 电 流 小 于 13A ,硬件 保护 关闭 ,使 能 PWM 输出 
软件 过 电流 保护 : 当 电 流 持续 大 于 峰值 电流 的 时 间 超 过 过 电流 延迟 保护 时 间 ,将 产生 过 电流 保护 
科 亚 MMT 硬件 过 电流 保护 : 当 瞬 间 电 流 大 于 13A ,硬件 自动 保护 , 关 断 PWM 输出 ,此 保护 并 不 影响 故障 状态 
Da enek 信息 位 ; 当 电流 小 于 13A ,硬件 保护 关闭 ,使 能 PWM 输出 
- 软件 过 电流 保护 : 当 电 流 持续 大 于 峰值 电流 的 时 间 超 过 过 电流 延迟 保护 时 间 ,将 产生 过 电流 保护 
科 亚 MMT 硬件 过 电流 保护 ; 当 瞬 间 电 流 大 于 13A ,硬件 自动 保护 , 关 断 PWM 输出 ,此 保护 并 不 影响 故障 状态 
Dec papsAT 言 息 位 ; 当 电 流 小 于 13A ,硬件 保护 关闭 ,使 能 PWM 输出 
软件 过 电流 保护 : 当 电 流 持续 大 于 峰值 电流 的 时 间 超 过 过 电流 延迟 保护 时 间 ,将 产生 过 电流 保护 
科 亚 MMT- 硬件 过 电流 保护 : 当 瞬 间 电 流 大 于 13A ,硬件 自动 保护 , 关 断 PWM 输出 ,此 保护 并 不 影响 故障 状态 
DSO RT 言 息 位 ; 当 电 流 小 于 13A ,硬件 保护 关闭 ,使 能 PWM 输出 
软件 过 电流 保护 : 当 电 流 持续 大 于 峰值 电流 的 时 间 超 过 过 电流 延迟 保护 时 间 ,将 产生 过 电流 保护 
络 并 科技 人 硬件 过 电流 保护 ; 当 瞬 间 电 流 大 于 13A ,硬件 自动 保护 , 关 断 PWM 输出 ,此 保护 并 不 影响 故障 状态 
MA 信息 位 ; 当 电流 小 于 13A ,硬件 保护 关闭 ,使 能 PWM 输出 
软件 过 电流 保护 : 当 电 流 持续 大 于 峰值 电流 的 时 间 超 过 过 电流 延迟 保护 时 间 ,将 产生 过 电流 保护 
馈 朗科 技 硬件 过 电流 保护 : 当 瞬 间 电 流 大 于 13A ,硬件 自动 保护 , 关 断 PWM 输出 ,此 保护 并 不 影响 故障 状态 
ee 信息 位 ; 当 电 流 小 于 13A ,硬件 保护 关闭 ,使 能 PWM 输出 
软件 过 电流 保护 : 当 电 流 持续 大 于 峰值 电流 的 时 间 超 过 过 电流 延迟 保护 时 间 ,将 产生 过 电流 保护 
馈 朗 科技 硬件 过 电流 保护 : 当 瞬 间 电 流 大 于 13A ,硬件 自动 保护 , 关 断 PWM 输出 ,此 保护 并 不 影响 故障 状态 
0 言 息 位 ; 当 电 流 小 于 13A ,硬件 保护 关闭 ,使 能 PWM 输出 
软件 过 电流 保护 : 当 电 流 持续 大 于 峰值 电流 的 时 间 超 过 过 电流 延迟 保护 时 间 ,将 产生 过 电流 保护 
络 阴 科技 硬件 过 电流 保护 ; 当 瞬 间 电 流 大 于 26A ,硬件 自动 保护 , 关 断 PWM 输出 ,此 保护 并 不 影响 故障 状态 
WiDs2d10 言 息 位 ; 当 电 流 小 于 26A ,硬件 保护 关闭 ,使 能 PWM 输出 
软件 过 电流 保护 : 当 电 流 持续 大 于 峰值 电流 的 时 间 超 过 过 电流 延迟 保护 时 间 ,将 产生 过 电流 保护 
铭 朗 科技 硬件 过 电流 保护 : 当 瞬 间 电 流 大 于 26A ,硬件 自动 保护 , 关 断 PWM 输出 ,此 保护 并 不 影响 故障 状态 
EDSDi 0 言 息 位 ; 当 电 流 小 于 26A ,硬件 保护 关闭 ,使 能 PWM 输出 
软件 过 电流 保护 : 当 电 流 持续 大 于 峰值 电流 的 时 间 超 过 过 电流 延迟 保护 时 间 ,将 产生 过 电流 保护 





















































































































































加 时 时 时 二 和 向 服 权 动 息 一 线 维修 速 查 手册 






































































































































































































































































































































































































































( 续 ) 
型 号 解 “说 
多 朗科 技 硬件 过 电流 保护 ; 当 瞬 间 电 流 大 于 13A ,硬件 自动 保护 , 关 断 PWM 输出 ,此 保护 并 不 影响 故障 状态 
ND 信息 位 ; 当 电 流 小 于 13A ,硬件 保护 关闭 ,使 能 PWM 输出 
软件 过 电流 保护 : 当 电 流 持 续 大 于 峰值 电流 的 时 间 超 过 过 电流 延迟 保护 时 间 , 将 产生 过 电流 保护 
多 朗科 技 硬件 过 电流 保护 : 当 瞬 间 电流 大 于 13A ,硬件 自动 保护 , 关 断 PWM 输出 ,此 保护 并 不 影响 故障 状态 
MGO A 言 息 位 ; 当 电 流 小 于 13A ,硬件 保护 关闭 ,使 能 PWM 输出 
软件 过 电流 保护 ; 当 电 流 持续 大 于 峰值 电流 的 时 间 超 过 过 电流 延迟 保护 时 间 , 将 产生 过 电流 保护 
儿 朗 科技 硬件 过 电流 保护 ; 当 瞬 间 电 流 大 于 13A ,硬件 自动 保护 , 关 断 PWM 输出 ,此 保护 并 不 影响 故障 状态 
NC A 信息 位 ; 当 电 流 小 于 13A ,硬件 保护 关闭 ,使 能 PWM 输出 
” 软件 过 电流 保护 ; 当 电 流 持续 大 于 峰值 电流 的 时 间 超 过 过 电流 延迟 保护 时 间 , 将 产生 过 电流 保护 
多 朗科 技 硬件 过 电流 保护 ; 当 瞬 间 电 流 大 于 13A ,硬件 自动 保护 , 关 断 PWM 输出 ,此 保护 并 不 影响 故障 状态 
Me 言 息 位 ; 当 电 流 小 于 13A ,硬件 保护 关闭 ,使 能 PWM 输出 
软件 过 电流 保护 : 当 电 流 持 续 大 于 峰值 电流 的 时 间 超 过 过 电流 延迟 保护 时 间 , 将 产生 过 电流 保护 
多 朗科 技 硬件 过 电流 保护 : 当 瞬 间 电 流 大 于 26A ,硬件 自动 保护 , 关 断 PWM 输出 ,此 保护 并 不 影响 故障 状态 
WiTDS3610 信息 位 ; 当 电流 小 于 26A ,硬件 保护 关闭 ,使 能 PWM 输出 
软件 过 电流 保护 : 当 电 流 持 续 大 于 峰值 电流 的 时 间 超 过 过 电流 延迟 保护 时 间 , 将 产生 过 电流 保护 
络 关 科技 硬件 过 电流 保护 : 当 瞬 间 电 流 大 于 26A ,硬件 自动 保护 , 关 断 PWM 输出 ,此 保护 并 不 影响 故障 状态 
STR 言 息 位 ; 当 电 流 小 于 26A ,硬件 保护 关闭 ,使 能 PWM 输出 
软件 过 电流 保护 : 当 电 流 持 续 大 于 峰值 电流 的 时 间 超 过 过 电流 延迟 保护 时 间 , 将 产生 过 电流 保护 
馈 朗 科技 硬件 过 电流 保护 : 当 瞬 间 电 流 大 于 26A ,硬件 自动 保护 , 关 断 PWM 输出 ,此 保护 并 不 影响 故障 状态 
MLDS3810、 信息 位 ; 当 电 流 小 于 26A ,硬件 保护 关闭 ,使 能 PWM 输出 
MLDS3810T 软件 过 电流 保护 : 当 电 流 持续 大 于 峰值 电流 的 时 间 超 过 过 电流 延迟 保护 时 间 , 将 产生 过 电流 保护 
铭 朗 科技 硬件 过 电流 保护 : 当 瞬 间 电 流 大 于 26A ,硬件 自动 保护 , 关 断 PWM 输出 ,此 保护 并 不 影响 故障 状态 
MLDS3810E 、 | 信息 位 ; 当 电 流 小 于 26A ,硬件 保护 关闭 ,使 能 PWM 输出 
MLDS3810TE 软件 过 电流 保护 ; 当 电 流 持续 大 于 峰值 电流 的 时 间 超过 过 电流 延迟 保护 时 间 , 将 产生 过 电流 保护 



























































太 友 友 3. 1.5 伺服 驱动 器 过 电压 、 欠 电压 保护 阅 值 


一 些 伺服 驱动 器 过 电压 、 从 电压 保护 阔 值 见 表 3-4。 
表 3-4 ”一 些 伺服 驱动 器 过 电压 、 欠 电压 保护 阔 值 
型 号 解 ”说 








当 系 统 电压 高 于 42V 或 者 低 于 10.5V 时 ,启动 保护 动作 。 如 果 系 统 电 压低 于 10. SV , 驱 
动 器 自动 切断 功放 输出 ,其 余部 分 正常 工作 ,在 状态 输出 端 输出 故障 信号 ,以 及 置 相应 的 
故障 标志 位 。 电 压 恢 复 正常 范围 后 ,驱动 器 继续 正常 工作 

系统 电压 高 于 42V 但 小 于 54V 时 ,驱动 器 自动 切断 功放 输出 ,其 余部 分 正常 工作 ,在 状 
































博 创 BDMC3606S 

































































































































































































































































































































































































































































态 输出 端 输出 故障 信号 ,以 及 置 相应 的 故障 标志 位 。 电 压 恢 复 正 常 范围 后 ,驱动 器 继续 正 
常 工作 
如 果 系 统 电 压 高 于 54V ,并 且 持 续 时 间 超 过 10s ,会 导致 驱动 器 损坏 
可 以 通过 GSV 指令 查询 系统 电压 ,返回 值 为 真实 电压 值 ,单位 为 mV 
科 亚 MMT-DC24DPS10AL-A 当 电 源 电压 低 于 19. 4V 时 启动 从 电压 保护 ; 当 电 源 电压 高 于 39. 5V 时 启动 过 电压 保护 
科 亚 MMT- DC36DPS05AL 当日 下 低 于 10. 5V 时 启动 欠 电 压 保 护 ; 当 电 源 电压 高 于 54V 时 启动 过 电压 保护 
科 亚 MMT-DC36DPS05AL-E 当 电 于 10. 5V 时 启动 从 电压 保护 ; 当 电源 电压 高 于 54V 时 启动 过 电压 保护 
铭 朗 科技 MLDS3620 当 电 玉 低 于 10. 5V 时 产生 欠 电 压 保护 ; 当 电 源 电压 高 于 54V 时 产生 过 电压 保护 
馈 朗 科技 MLDS3620E 当 电 源 电 压低 于 10. 5V 时 产生 欠 电 压 保护 ; 当 电 源 电 压 高 于 54V 时 产生 过 电压 保护 
铭 朗 科技 MLDS4810E 当 昌 玉 低 于 33V 时 产生 欠 电 压 保 护 ; 当 电 源 电压 高 于 71V 时 产生 过 电压 保护 
馈 朗 科技 MLDS 2402 当 玉 低 于 18V 时 启动 欠 电 压 保护 ; 当 电 源 电压 高 于 32V 时 启动 过 电压 保护 
铭 朗 科技 MLBIL4810 当日 玉 低 于 18V 时 产生 欠 电 压 保 护 ; 当 电 源 电压 高 于 71V 时 产生 过 电压 保护 
铭 朗 科技 MLBLDS3610 当 上 玉 低 于 10. 5V 时 产生 欠 电 压 保护 ; 当 电 源 电压 高 于 54V 时 产生 过 电压 保护 
铭 朗 科技 MLBLDS3610E 当 4 压低 于 10.5V 时 产生 欠 电 压 保 护 ; 当 电 源 日 F 54V 时 产生 过 电压 保护 
铭 朗 科技 MLDS 2410- A 当 玉 低 于 19. 4V 时 启动 欠 电 压 保护 ; 当 电 源 HH F 39. 5V 时 启动 过 电压 保护 
铭 朗 科技 MLDS 2410- Al 当 玉 低 于 19. 4V 时 启动 从 电压 保护 ; 当 F 39. 5V 时 启动 过 电压 保护 
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第 3 章 应 用 与 维修 





































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































( 续 ) 
型 号 解 ”说 
铭 朗 科技 MLDS 3605-C 当 时 启动 从 电压 保护 ; 当 电 浓 时 启 1 压 保 护 
铭 朗 科技 MLDS2410 当 电 启动 欠 电 太保 护 ; 当 电 动 过 保护 
铭 朗 科技 MLDS2410E 当 电 启动 欠 电 压 保 护 ; 当 电 动 过 电压 保护 
铭 朗 科技 MLDS3605 当 时 启动 欠 电 压 保护 ; 当 时 启动 过 电压 保护 
铭 朗 科技 MLDS3605A 当 时 启动 欠 电 压 保护 ; 当 时 启动 过 电压 保护 
铭 朗 科技 MLDS3605AE 当 时 启动 欠 电 压 保护 ; 当 时 启动 过 电压 保护 
铭 朗 科技 MLDS3605D 当 时 产生 欠 电 压 保护 ; 当 时 产生 过 电压 保护 
铭 朗 科技 MLDS3605DE 当 时 产生 欠 电 压 保护 ; 当 时 产生 过 电压 保护 
铭 朗科 技 MLDS3605E 当 时 启动 欠 电 压 保护 ; 当 时 启动 过 电压 保护 
铭 朗 科技 MLDS3610 当 时 启动 欠 电 压 保护 ; 当 时 启动 过 电压 保护 
铭 朗 科技 MLDS3610B 当 时 产生 欠 电 压 保护 ; 当 时 产生 过 电压 保护 
铭 朗 科技 MLDS3610BE 当 时 产生 欠 电 压 保护 ; 当 产生 过 电压 保护 
铭 朗 科技 MLDS3610E 当 昌 时 启动 欠 电 压 保护 ; 当 启动 过 电压 保护 
We ste 当 电源 电压 低 于 10. 5V 时 局 动 从 电压 保护 ; 当 电源 电压 高 于 54V 时 局 动 过 电压 保护 
MLDs381 iDDs38l0nR | 。 当 电源 电压 低 于 10. 5V 时 启动 欠 电 压 保护 ; 当 电源 电压 高 于 54V 时 启动 过 电压 保护 
铭 朗 科技 MLDS4810 当 玉 低 于 33V 时 产生 欠 电 压 保 护 ; 当 电 源 电压 高 于 71V 时 产生 过 电压 保护 
馈 朗 科技 MLDS4820 当 下 低 于 18V 时 产生 欠 电 压 保 护 ; 当 电源 电压 高 于 71V 时 产生 过 电压 保护 
铭 朗 科技 MLDS4820E 当 电 源 电 压低 于 18V 时 产生 欠 电 不 保 护 ; 当 电 源 电 压 高 于 71V 时 产生 过 电压 保护 
馈 朗 科技 MLDS4830 当 电 玉 低 于 33V 时 产生 欠 电 压 保护 ; 当 电 源 电压 高 于 71V 时 产生 过 电压 保护 
铭 朗 科技 MLDS4830E 当 电 源 电 压低 于 33V 时 产生 从 电压 保护 ; 当 电源 电压 高 于 71V 时 产生 过 电压 保护 
馈 朗 科技 MLDS9020 当 电 于 69V 时 产生 欠 电 压 保 护 ; 当 电源 电压 高 于 140V 时 产生 过 电压 保护 
铭 朗 科技 MLDS9020E 当 电 下 低 于 69V 时 产生 欠 电 压 保 护 ; 当 电 源 电压 高 于 140V 时 产生 过 电压 保护 
铭 朗 科技 MLDS9030 当 东 于 69V 时 产生 从 电压 保护 ; 当 电源 电压 高 于 140V 时 产生 过 电压 保护 
铭 朗 科技 MLDS9030E 当 下 低 于 69V 时 产生 欠 电 压 保 护 ; 当 电源 电压 高 于 140V 时 产生 过 电压 保护 
广 文 文 3. 1.6 伺服 驱动 器 保护 温度 的 阅 值 
一 些 伺 服 驱 动 器 保护 温度 阀 值 见 表 3-5。 
表 3-5 一 些 伺服 驱动 器 保护 温度 阅 值 
型 号 解 说 
科 亚 MMT-DC36DPS05AL 驱动 器 温度 超过 70% 或 低 于 -10% 将 产生 保护 
科 亚 MMT-DC36DPS05AL-E 驱动 器 温度 超过 85% 或 低 于 -40% 将 产生 保护 
铭 朗 科技 MLADS22030 驱动 器 温度 超过 70% 或 低 于 -10% 将 产生 保护 
铭 朗 科技 MLADS22030E 驱动 器 温度 超过 85% 或 低 于 -40% 将 产生 保护 
铭 朗 科技 MLBLDS3610 驱动 器 温度 超过 70% 或 低 于 -10% 将 产生 保护 
铭 朗 科技 MLBLDS3610E 驱动 器 温度 超过 85% 或 低 于 -40% 将 产生 保护 
铭 朗 科技 MLDS2410 当 驱 动 器 温度 超过 65% 时 产生 温度 报警 ;恢复 后 自动 清除 报警 标志 
铭 朗 科技 MLDS2410E 当 了 驱动 器 温度 超过 80% 时 产生 温度 报警 ;恢复 后 自动 清除 报警 标志 
铭 朗 科技 MLDS3605 当 驱 动 器 温度 超过 65%C 或 低 于 -10% 时 产生 温度 报警 ,恢复 后 自动 清除 报警 标志 
铭 朗 科技 MLDS3605A 驱动 器 温度 超过 70% 或 低 于 -10% 将 产生 保护 
铭 朗 科技 MLDS3605AE 驱动 器 温度 超过 85% 或 低 于 -40% 将 产生 保护 
铭 朗 科技 MLDS3605D 驱动 器 温度 超过 70% 或 低 于 -10% 将 产生 保护 
铭 朗 科技 MLDS3605DE 驱动 器 温度 超过 85% 或 低 于 -40% 将 产生 保护 
铭 朗 科技 MLDS3605E 驱动 器 温度 超过 85% 或 低 于 -40% 将 产生 保护 
铭 朗 科技 MLDS3610 驱动 器 温度 超过 70% 或 低 于 -10% 将 产生 保护 
铭 朗 科技 MLDS3610B 驱动 器 温度 超过 70% 或 低 于 -10% 将 产生 保护 
铭 朗 科技 MLDS3610BE 驱动 器 温度 超过 85% 或 低 于 -40% 将 产生 保护 
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人 服 驱动 器 一 线 维修 谴 查 手册 
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( 续 ) 
型 号 解 说 

铬 朗科 技 MLDS3610E 驱动 器 温度 超过 85% 或 低 于 -40% 将 产生 保护 
铭 朗 科技 MLDS3620 驱动 器 温度 超过 70% 或 低 于 -10% 将 产生 保护 
铭 朗 科技 MLDS3620E 驱动 器 温度 超过 85% 或 低 于 -40% 将 产生 保护 
铭 朗 科技 MLDS3810 .MLDS3810T 驱动 器 温度 超过 70% 或 低 于 -10% 将 产生 保护 
铭 朗 科技 MLDS3810E .MLDS3810TE 驱动 器 温度 超过 85% 或 低 于 -40% 将 产生 保护 
铭 朗 科技 MLDS4810 驱动 器 温度 超过 70% 或 低 于 -10% 将 产生 保护 

铭 朗 科技 MLDS4810E 驱动 器 温度 超过 85% 或 低 于 -40% 将 产生 保护 

铭 朗 科技 MLDS4820 驱动 器 温度 超过 70% 或 低 于 -10% 将 产生 保护 

铭 朗 科技 MLDS4820E 驱动 器 温度 超过 85% 或 低 于 -40% 将 产生 保护 

铭 朗 科技 MLDS4830 驱动 器 温度 超过 70% 或 低 于 -10% 将 产生 保护 

铭 朗 科技 MLDS4830E 驱动 器 温度 超过 85% 或 低 于 -40% 将 产生 保护 

铭 朗 科技 MLDS9020 驱动 器 温度 超过 70% 或 低 于 -10% 将 产生 保护 

铭 朗 科技 MLDS9020E 驱动 器 温度 超过 85% 或 低 于 -40% 将 产生 保护 

铭 朗 科技 MLDS9030 驱动 器 温度 超过 70% 或 低 于 -10% 将 产生 保护 

铭 朗 科技 MLDS9030E 驱动 器 温度 超过 85% 或 低 于 -40% 将 产生 保护 



































太太 六 3. 1.7 使 用 伺服 驱动 器 的 注意 事项 
使 用 伺服 驱动 器 的 一 些 注意 事项 如 下 : 


不 能 够 在 送 电 中 实施 配 线 工 作 。 

输入 电源 切 离 后 ， 伺 服 驱 动 器 的 状态 显示 没有 熄灭 前 ， 不 要 触摸 电路 或 更 换 零 件 。 
伺服 驱动 器 的 输出 端 U、V、W 不 可 接 到 AC 电源 。 

伺服 驱动 顺 安 装 于 控制 盘 内 ， 如 果 环 境 温度 过 高 ， 则 需要 加 装 散热 风扇 。 

不 可 随意 对 已 投入 使 用 的 伺服 驱动 顺 进 行 耐 压 测试 。 

机 械 开始 运转 前 ， 需 要 确认 是 否 可 以 随时 局 动 紧急 开关 停机 。 

机 械 开 始 运转 前 ， 需 要 配合 机 械 来 改变 使 用 参数 设 定 值 。 没 有 调整 到 相符 的 正确 设 














定 值 ， 可 能 会 导致 机 械 失去 控制 或 发 生 故障 。 


机 械 开始 运转 前 ， 需 要 选取 正确 的 驱动 器 与 电动 机 相 匹 配 。 
驱动 带 U、V、W 的 接线 端子 需要 与 电动 机 端子 U、V、W 一 一 对 应 。 不 能 够 采用 调 





换 三 相 端子 的 方法 来 使 电动 机 反 转 ， 这 与 异步 电动 机 完全 不 同 。 

10) 伺服 电动 机 流 过 高 频 开 关 电 流 ， 因 此 ， 其 漏电 流 相 对 较 大 ， 电 动机 接地 端子 需要 
与 伺服 驱动 器 接地 端子 PE 连接 一 起 并 良好 接地 。 

11) 伺服 驱动 咒 内 部 有 大 容量 的 电解 电容 ， 因 此 ， 即 使 切断 了 电源 ， 内 部 电路 中 仍 有 
高 电压 。 为 此 ， 电 源 被 切断 后 ， 最 少 等 待 Smin 以 上 ， 才 能 够 接触 驱动 器 与 电动 机 。 


3.2 维护 与 维修 


文 广 广 3. 2. 1 伺服 驱动 器 的 日 常 检查 
日 常 检查 伺服 驱动 器 的 一 些 项 目 如 下 : 





环境 温度 、 湿 度 是 否 正常 ， 环 境 是 否 有 人 持 、 粒 、 异 物 等 。 
电动 机 是 否 存 在 异常 声音 与 振动 。 
伺服 驱动 顺 是 否 异 常 发 热 、 异 味 。 
伺服 驱动 需 面 板 是 否 清 洛 。 
。 2D4 . 
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5) 何 服 驱 动 器 是 否 有 松 脱 的 连接 、 不 正确 的 引 脚 位 置 。 
6) 输出 电流 监视 是 否 与 通常 值 相差 大 。 
7) 伺服 驱动 器 安装 的 冷却 风扇 是 否 正常 运转 。 
交 娘 克 3. 2.2 伺服 驱动 器 的 定期 检查 
定期 检查 伺服 驱动 器 的 一 些 项 目 见 表 3-6。 
表 3-6 定期 检查 伺服 驱动 器 的 一 些 项 目 























































































































































































































































































































检 善 需 目 榨 枯 内 容 榕 香 方法 列 定 标准 
1) 显示 是 否 看 不 清楚 a 1) 能 显示 
操作 面板 2) 屿 少 字符 测 2) 没 有 异常 
计 由 2s 抽 | 由 是 二 
电压 aa 万 用 表 等 测量 满足 技术 数据 
1) 螺钉 类 .连接 器 是 否 有 松动 
避 制 由 路 。 按 | 2) 是 否 有 怪 味 .变色 1) 拧 紧 
全 由 有 | 3) 是 否 有 询 纹 破损、 变形 、| 2) 根据 响 觉 . 目 视 来 判断 没有 异常 
和 生 锈 3) .4) 项 根据 目 视 来 判断 
4) 电 容 是 否 有 漏 液 .变形 痕迹 
1 是 否 有 异常 声音 .异常 振动 
2) 螺栓 ( 紧 固 部 位 ) 是 否 松动 | 1) 依 据 目 视 . 听 党 
框架 .前 面板 等 3) 是 否 有 变形 损坏 2) 拧 紧 没有 异 党 
4) 是 否 有 过 热 引 起 的 变色 3) .4) .5) 项 目 视 
5) 是 否 有 沾 着 灰尘 . 污 损 
月 .不 者 立 澡 " 拒 均 | yp] she || pk 
从 划 系 统 _ 六 | 是否 有 异常 声音 ,异常 振动 | 二 根据 听 沦 . 目 视 来 关上 人 
2) 螺栓 类 是 否 有 松动 2) 拧 紧 es 
3) 是 否 因 过 热 变色 3) 根 据 目 视 来 判断 ee 
冷却 系统 一 通 | ”散热 片 .给 气 排 气 口 的 间隙 是 |”。， a 
风 道 否 堵塞 .是 否 有 附着 异物 
站) 确认 环境 温度 .湿度 .振动 、 
空气 等 Oe 1) 满 足 参 数 
周围 环境 2) 周围 有 否 放 先 工具 、 蝇 钉 、 目 视 仪器 测量 2) 没 放置 异物 
螺母 等 异物 .危险 品 
主 电 变 压 
不 | 是 否 有 异常 的 声音 . 怪 味 i 觉 . 目 视 .嗅觉 没有 异 党 
1) 导体 过 热 是 否 有 变化 .变形 
主 电路 一 一 导体 、| 现象 a 
导线 2) 电线 外 皮 是 否 有 破裂 .变色 | 。 目 视 没有 拭 常 
等 异常 现象 
于 电路 一 电 税 | 1) 工 作 时 是 否 有 振动 声 站 根据 听觉 来 判断 ee 
接触 继电器 2) 接 点 是 存 有 虚 焊 2) 根 据 目 视 来 判断 三 
是否 有 由 过 热 引 起 的 怪 味 、| ”1) 依 据 噢 觉 . 目 视 来 判断 门 没有 异 党 
主 电 路 电阻 “| 绝缘 体 弄 纹 2) 根 据 目 视 或 印 开 连 接 的 一 | 2) 标明 的 电阻 值 在 > 
2) 是 否 有 上 断 线 端 ， 用 万 相公 测量 10% 内 
放电 中 端子 台 | ”没有 损伤 视 没有 异常 
中 螺栓 类 是 否 有 松动 .脱落 
2) 机 器 .绝缘 体 是 否 有 变形 、 
主 电路 一 一 公用 | yy 夏 捐 或 由 过 执 a 1) 拧 紧 Se 
入 机 吉 计 热 老化 引起 的 ， 没有 异常 
3) 是 否 有 附着 污 损 .灰尘 
主 电路 一 湾流 | 是否 有 漏 液 ,变色 条纹. 外 帝 | 日 宙 we 
电容 膨胀 
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全 有 33) 基 一 线 维修 还 可 于 二 


有 关 伺 服 驱 动 器 的 检修 时 期 见 表 3-7。 
表 3-7” 有 关 伺 服 驱动 器 的 检修 时 期 








































































































项 目 检修 时 期 检修 要 领 异常 的 处 理 
机 身 .电路 板 的 清洁 至 少 每 年 一 次 没有 垃圾 灰尘. 油 迹 等 ee 
口 
这 i nn i 
机 身 .电路 板 上 的 零件 是 ee 不 得 有 因 发 热 引起 的 变色 .破损 、 断 
至 少 每 年 一 次 
否 有 异常 线 等 
太太 克 3. 2.3 伺服 驱动 器 与 电动 机 部 件 蔡 换 的 周期 
伺服 驱动 器 与 电动 机 部 件 蔡 换 一 般 周 期 见 表 3-8。 
表 3-8 伺服 驱动 器 与 电动 机 部 件 替 换 一 般 周 期 
设备 零件 逢 换 周期 
电动 机 轴承 3~5 年 
电动 机 油封 5000h 
电动 机 编码 器 3~5 年 
伺服 驱动 器 滤波 电容 纳 5 年 
伺服 驱动 器 冷却 风扇 约 3 年 
伺服 驱动 器 印 制 电路 板 上 的 铝 电 解 电容 约 3 年 
注 ， 提示 的 替换 周期 仅 供 参考 。 任 何 零件 一 经 发 现 失效 ， 需 要 立即 替换 或 维修 。 





太太 六 3. 2.4 伺服 驱动 器 的 故障 类 型 

伺服 驱动 器 的 故障 常 分 为 一 般 性 故障 、 严 重 故 障 。 一 般 性 故障 包括 跟踪 误差 超 差 保 护 
等 。 严 重 故障 包括 过 电流 故障 、 过 电压 故障 、 断 逆 相 故障 、 编 码 器 脱落 故障 等 。 

伺服 驱动 器 出 现 一 般 性 故障 ， 伺 服 驱动 器 往往 会 停机 ， 并 且 提 示 相 应 故障 代码 。 遇 到 一 
般 性 故障 ， 可 以 通过 调试 工具 清除 故障 。 

伺服 驱动 器 出 现 严重 故障 时 ， 驱 动 器 往往 会 停机 ， 并 且 提 示 相 应 故障 代码 。 遇 到 严重 性 
故障 ， 需 要 断 电 ， 查 明 原 因 后 ， 才 可 以 重新 上 电 。 
妈妈 去 3.2.5 伺服 驱动 器 常见 故障 与 其 处 理 方 法 

伺服 驱动 器 常见 故障 及 其 处 理 方法 见 表 3-9。 

表 3-9 伺服 驱动 器 常见 故障 及 其 处 理 方法 
故障 现象 可 能 原因 解决 方法 

1) 伺服 驱动 器 没有 输入 电源 
2) 驱动 板 与 控制 板 连 接 的 排 线 接触 
不 良 
3) 伺服 驱 动 器 内 部 器 件 损 坏 
1) 驱动 板 与 控制 板 连接 的 排 线 接触 1) 重新 拔 持 排 线 


- 二 » 了 ) 蛙 

上 电 显 示 “HC 不 良 
攻 维修 伺服 3 

2) 伺服 驱动 器 损坏 2) 维修 伺服 驱动 器 




















1) 检 查 输入 电源 
2) 重 新 拔 插 排 线 
3 ) 维修 伺服 驱动 器 


上 电 无 显示 






































上 电 伺服 驱动 器 显示 正常 ,运行 Ep 
后 显示 “HC" 并 立即 停机 Et 












































1) 载 频 设 置 太 高 1) 降低 载 频 
频繁 报 模块 过 热 故 障 2) 风扇 损坏 ` 风 道 堵塞 2) 更 换 风 扇 清理 风 道 
3) 伺服 驱动 器 内 部 器 件 损坏 3) 维修 伺服 驱动 器 
伺服 驱动 器 运行 后 电动 机 不 1) 电动 机 损坏 或 墙 转 1) 更 换 电动 机 或 清除 机 械 故 障 
转动 2) 参 数 设置 不 对 2) 检查 并 重新 设置 参数 
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第 3 章 应 用 与 维修 









































































































































( 续 ) 
帮 障 现象 可 能 原因 解决 方法 
1) 参数 设置 错误 1 检查 并 重新 设置 相关 参数 
DI 端子 失效 2)0OP 与 +24V 短路 片 松动 2) 重 新 接线 
3) 控制 板 故障 3) 维 修 伺服 驱动 器 
闭环 估量 控制 时 ,电动 机 速度 起 | ”1) 编码 器 损坏 或 连 线 接 错 1) 更 换 编码 器 重新 确认 接线 
不 来 2) 伺服 驱动 器 内 部 器 件 损坏 2) 维修 伺服 驱动 器 
ww | 1) 电 动机 参数 设置 不 对 站 重新 设置 参数 或 进行 电动 机 调谐 
让 人 说 这 , 主 电 | 2) 加 /减速 时 间 不 合 迁 2) 设置 合适 的 加 /减速 时 间 
压 故障 3) 负载 波动 3 ) 检查 负载 
交 克 交 3. 2.6 伺服 驱动 器 时 好 时 坏 故 障 的 检修 
伺服 驱动 器 时 好 时 坏 故障 的 原因 与 维修 方法 见 表 3- 10。 
表 3-10 伺服 驱动 器 时 好 时 坏 故 障 的 原因 与 维修 方法 
原因 上 丰 体 表现 
电路 板 上 有 湿 气 、 积 | ” 湿 气 与 积 尘 会 导电 ,具有 电 阳 效 应 ,该 电阻 值 与 其 他 元 器 件 会 存在 并 联 效 果 , 使 电路 一 些 
尘 等 参数 改变 
1) 板 卡 与 插 档 接触 不 良 
2) 缆 线 内 部 折断 时 通 时 不 通 
接触 个 恨 3) 线 插头 .接线 端子 接触 不 好 
4) 元 器 件 虚 烛 等 
软件 因素 电路 中 一 些 参 数 使 用 软件 来 调整 , 菜 此 参数 的 视 量 调 得 太 低 ,引发 帮 障 报警 
ES 站) 外界 存在 干扰 
2 2) 电 路 板 上 et :化 
元 器 件 的 稳定 人 性差 电解 电容 .其 他 电容 .高 体 管 、 一 极 管 .1C 电阻 热 稳定 性 差 引 起 的 








太太 六 3. 2.7 伺服 驱动 器 故障 检修 实例 
伺服 驱动 器 故障 检修 实例 见 表 3-11。 
表 3-11 伺服 驱动 器 故障 检修 实例 
现象 分 析 与 检查 维修 
西门 子 611U 伺服 驱动 器 报警 E- A607 信息 表示 双 轴 模块 一 个 通 















































道 异 常 ,可 能 原因 是 控制 该 轴 的 电流 控制 器 输出 超过 人 允许 极限 , 具 
体 一 些 原因 如 下 : 

一 台 西 门 子 802C 系统 | 1) 电动 机 电缆 的 接头 情况 RS 
611U 伺服 驱动 器 加 工 中 报 | “2) 电 动机 是 否 断 相 ea 
警 E-A607, 有 时 能 够 重启 3) 驱动 器 直流 母线 的 连接 情况 试 机 故障 排除 上 
工作 ,有 时 开机 就 报警 4) 检 查 该 轴 的 控制 单元 a 

5) 检查 该 轴 的 功率 单元 











6) 轴 电动 机 与 工作 台 丝 杜 的 连接 可 靠 情 况 . 间 阶 情 况 
7) 导轨 、 丝 杠 润滑 油 路 是 在 正常 

西门 子 611U 交流 伺服 驱动 器 报警 E-A515 故障 信息 说 明 该 台 伺 
服 驱动 器 存在 超 温度 现象 ,也 就 是 功率 模块 的 散热 档 的 感 温 电阻 检 | gj 入 奉 发 现 该 
测 到 功率 单元 的 温度 超过 设 定 阔 值 。 故 障 的 原因 与 排除 方法 如 下 ，| 辣 何 服 驱动 器 散 妆 






































一 台 西 门 子 611U 交流 伺 














村 1) 环境 温度 高 ,需要 增 大 空气 流量 ,加 强 散 执 
服 双 动 器 报警 B-A515 2) 加 工 中 ,应 避免 频繁 的 加 速 制 动 等 操作 人 
3) 功率 模块 的 选 型 要 正确 Re 














4) 功率 模块 散热 风扇 是 否 损坏 .叶片 是 否 被 灰尘 油渍 堵 住 


台 西 门 子 6RA26xx 系 | 。 西门子 6RA26xx 系 列 直流 何 服 驱动 器 报警 ERR22 故障 信息 表示 | 更换 N7 LM348 
列 直 流 伺服 驱动 器 报 | 是 跟随 误差 超 差 故障 。 故 障 原因 可 能 是 伺服 驱动 器 不 良 引起 的 ` 机 | 后 武 机 故障 排除 
管 ERR22 械 故 障 引 起 的 等 二 志 宙 , 履 席 排 虚 







































































伺服 驱动 器 一 线 维修 





现象 


分 析 与 检查 


( 续 ) 
维修 














和 门 子 6RA26xx 系 


































































































3) 电线 破损 
经 检查 发 现 编码 器 电缆 异常 ,需要 更 换 




















本 - 经 检查 发 现 6RA26xx 直 流 驱动 器 的 A2 板 上 的 电压 比较 器 N7 更 换 N7 LM348 
列 直 流 伺 服 驱动 器 报 a 
癌 FRR22 LM348 不 良 后 试 机 ,故障 排除 
西门 子 611U 伺服 驱动 器 报警 501 ,说明 该 台 伺 服 驱动 器 测量 电 
路 异常 。 可 能 的 原因 如 下 : . | 
一 各 西门 子 611U 伺服 驱 | 1) 主轴 电动 机 编码 器 的 信号 幅 值 水 平 过 低 . 钳 误 0 
动 器 报警 501 2) 电 线 的 信号 屏蔽 不 好 = 


后 ,故障 排除 














试 机 时 一 上 电 , 电 动机 振 
动 以 及 具有 很 大 的 噪声 ,并 
且 松 下 伺服 驱动 器 出 现 16 
号 报警 

















松下 伺服 驱动 器 出 现 16 号 报警 ,说 明 驱 动 器 的 增益 设置 过 高 , 产 
生 了 自 激 振荡 


适当 设 定 ( 降 低 ) 
伺服 驱动 器 增益 后 
试 机 ,故障 排除 





器 上 

















台 松 下 交流 伺服 驱动 
已 就 出 现 22 号 报警 


松下 交流 伺服 驱动 器 出 现 22 号 报警 ,说 明 编 码 器 异常 。 
因 如 下 : 

1) 编码 器 接线 异常 

2) 电 动机 上 的 编码 器 异常 

经 检查 发 现 系 编码 器 接线 断 线 引起 的 


故障 原 




















重新 接 好 编码 器 
接线 后 试 机 , 故障 
排除 











一 台 配 套 FANUC 15MA 
一 接 通 ,系统 就 出 现 过 电流 
报警 (报警 SV003) 














机 时 立轴 伺服 








检查 X、Y、Z 伺服 驱动 器 的 状态 指示 ,发 现 Y 轴 伺 服 驱 动 器 的 过 
电流 报警 灯 HC( 红 色 ) 亮 ,说 明 Y 伺服 驱动 器 存在 过 电流 

故障 的 原因 可 能 

1) 控 制 板 的 直流 母线 电流 检测 环节 、 反 馈 环节 异常 

2) 首 回路 的 大 功率 晶体 管 损坏 

经 检查 发 现 Y 轴 驱 动 器 控制 板 上 有 两 个 厚 膜 集成 电路 DV47HA6640 
损坏 
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更 换 DV47HA6640 
后 试 机 ,故障 排除 


元 器 件 维修 即 查 





4.1 8050 晶体 管 
8050 晶体 管 的 外 形 如 图 4-1 所 示 ， 参数 见 表 4- 1。 













































































表 4-1 8050 参数 
符号 最 小 值 典 型 值 最 大 值 位 测试 条 件 
了 rel 85 300 1,=100mA V.=1V 
Hees 40 1,=800mA V.=1V 
VCE(SAT) 0.2 0.5 V 1.=800mA 1,=80mA 
V BECSAT) 0.92 1.2 V 1.=800mA 1,=80mA 
LIV 25 V 1.=10mA 1,=0 
BV oo 30 V ]=100kA 1.=0 
BV 6 V 1.=100pA 71.=0 
Lopo 0.1 MA Vy,=20V 了 人 =0 
i i 1.=50mA V..=10V 
f= 100MHz 
Vy,=10V 7.=0 
Cu 40 pF 外 
f=1MHz 
8050 最 大 数值 : Vj,: 30V; V,,: 25V; TY: 6V; 了: 1.5A。 
MPS8050S (TSM) 参考 代 换 型 号 2SC5784 等 。 
日 
4.2 ”8550 品 体 管 
8550 晶体 管 外 形 如 图 4-2 所 示 ， 参 数 见 表 4- 2。 
表 4-2 ”8550 参数 
符号 最 小 值 典 型 值 最 大 值 位 测试 条 件 
He 85 300 1.=100mA V..=1V 
Hore 40 1,.=800mA V.=1V 
Vccsar) 0.2 0.5 V 1.=800mA 7,=80mA 
V BECSAT) 0.92 1 V 1,=800mA 1,=80mA 
LV 25 V 人 .=10mA /=0 
BV 30 V 1.=100pA 71.=0 
BV wo 6 V 1.=100pA 了 =0 
Lpo 0.1 HA Vy,=20V 1.=0 
he, i 1.=50mA V..=10V 
f= 100MHz 
=10V /= 
Cu 40 pF Vo Ce 
f= 1MHz 
8550 的 最 大 数值 : fu: 30V; V: 25V; Vo: 6V; 1,: 1.5A。 
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向 服 驱 动 纶 一 线 维修 速 碍 手册 


MPS8550S (TSM) 参考 代 换 型 号 有 2SA2065 等 。KTC8550S (SOT-346) 参考 代 换 型 号 
有 2SA1621 等 。 


4.3 ”IRF2807 场 效 应 品 体 管 
TRF2807 为 功率 MOSFET、 功 率 开关 器 件 。IRF2807 外 形 与 内 部 示意 图 如 图 4-3 所 示 。 


TO-92A 
[a D 
TO-92A 全 
NS Vhss =75V 

















DN oe 不 | Rpson =l13mQ 
TO-220AB 证 全 = 人 
S 
EBC EBC a) b) 
图 4-1 8050 晶体 图 4-2 8550 晶体 图 4-3 IRF2807 外 形 与 内 部 示意 图 
管 的 外 形 管 外 形 


IRF2807 的 绝对 最 大 额定 值 见 表 4-3。 
表 4-3 1IRF2807 的 绝对 最 大 额定 值 


























































































































符号 人 参 数 最 大 值 单位 
ID(TC=25°C ) 连续 漏 极 电 流 , 条 件 :VGS= 10V 82 A 
ID(TC=100°C) 连续 漏 极 电流 ,条 件 :VGS=10V 58 A 
IDM 脉冲 漏 极 电流 280 A 
PD(TC=25%C ) 功 耗 230 W 
VGS 栅 - 源 电压 +20 V 
IRF2807 电气 特性 (TJ=25%C ， 除 非 另 有 指定 ) 参数 见 表 4-4。 
表 4-4 IRF2807 电气 特性 参数 
参数 符号 最 小 值 型 值 最 大 值 单位 
V(BR)DSS 75 V 
AV (BR)DSS/ATJ 0. 074 V/C 
RDS( on) 13 m 
VGS(th) 2.0 4.0 V 
gfs 38 S 
IDSS 25 MA 
IGSS 100 nA 
Qg 160 nC 
Qgs 29 nC 
Qed 55 nC 
td( on) 13 ns 
tr 64 ns 
td ( off) 49 ns 
tf 48 ns 
Ciss 3820 pF 
Coss 610 pF 














4.4 IRF640 场 效 应 晶体 管 


IRF640 引 脚 分 布 、 外 形 与 内 部 示意 图 如 图 4-4 所 示 。IRF640 参数 见 表 4-5。 
省 30 并 


































































































第 4 章 元 器 件 维修 即 查 
oD TO-220AB 六 损 TO-263AB 10260AA 天 和 
栅 极 栅 极 
= 沁 坝 RR 机 极 二 漏 极 » 
源 极 漏 极 一 
oS a RF1S640 RF1S640 
a) b) 9) d) 
图 4-4 IRF640 引 脚 分 布 、 外 形 与 内 部 示意 图 
表 4-5 IRF640 参数 
参数 符号 最 小 值 型 值 最 大 值 单位 
BVDSS 200 V 
VGS(TH) 2 4 V 
IDSS 25 A 
ID( ON) 18 A 
IGSS +100 nA 
DS( ON) 0. 14 0. 18 0 
gfs 6.7 10 S 
td( ON) 13 21 ns 
tr 50 77 ns 
td( OFF) 46 68 ns 
tf 33. 54 ns 
Qg( TOT) 43 64 nC 
Qgs 8 nC 
Qegd 22 nC 
CISS 1275 pF 
COSS 400 pF 
CRSS 100 pF 


IRF640 参考 代 换 型 号 有 2SK2136、STP19NB20、BUK455-200B 、RFP12N20、FQP19N20C、 











2SK2918-01、BUZ30A、FQP18N20V2、HUF75939P3 、2SK2382 等 。 


4.5 _CMI100DU-24H IGBT 模块 


CM100DU-24H 为 1200V(VCES)/ 
100A 双 IGBT 模块 。CM100DU-24H 可 





以 应 用 交流 电动 机 控制 、 运 动 /伺服 控 收 
制 、 焊 接 电源 UPS 等 。CM100DU-24H 
外 形 与 内 部 结构 如 图 4-5 所 示 ， 
CM100DU-24H 绝对 最 大 额定 值 见 表 
























































4-6。 图 4-5 CM100DU-24H 外 形 与 内 部 结构 
表 4-6 CM100DU-24H 绝对 最 大 额定 值 
符号 参数 单位 符号 参数 单位 
Tj -40~150 C ICM 200 A 
Tstg -40~125 C IE 100 A 
VCES 1200 V IEM 200 A 
VGES +20 V Pe 600 Ww 
IC 100 A Viso 2500 V 








CM100DU-24H 电气 参数 见 表 4-7。 








. 31 . 














于 向 服 驱 动 加 一 线 维修 速 吉 手册 


表 4-7 CM100DU-24H 电气 参数 
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图 4-6 6MBP20RTA060-01 内 部 结构 





符号 测试 条 件 最 小 值 | 典型 值 | 最 大 值 单位 
Cies Vee =10V, Vos =0V 15 nF 
Coes Vee =10V ,Ver =0V 5 nF 
Cres Vce =10V, Ves=0V 3 nF 
1CES Vce = Vcores, Vee=0V 1 mA 
IGES Yes =Vers, Veg=0V 0.5 A 
QC Vcc =600V ,1c=100A ,Vor =15V 375 nC 
td( off) Vcc =600V, 1c =100A, Vorr =Vor = 15V, Re =3.1V 300 
td(on) Vcc =600V ,1c =100A,Vort =Vers = 15V,Re=3.1V 100 ns 
tf Vcc =600V ,1c =100A, Vor =Vers = 15V,Re=3.1V 350 ns 
t Vcc =600V ,1¢c =100A, Vor =Vers = 15V,Re=3.1V 200 ns 
tr Te=100A,dieg/dt=-200A/ Hs 300 ns 
VCE( sat) Tc=100A, Vor =15V,7T;=25°C 2.9 3 人 7 V 
VEC r=100A, Ves =0V 3.2 V 
VGE(th) lc=10mA, Vee =10V 4.5 6 3 V 
6MBP20RTA060-01 为 IGBT-IPM 模块 ， 其 内 部 结构 如 图 4-6 所 示 。 
前 置 驱动 1 OP 
小 
DU 
人 小 
OV 
小 
OW 
小 
小 
盖 一 儿 N1 
个 RI1 
4mo 
O N2 


6MBP20RTA060-01 的 最 大 极限 参数 见 表 4- 8。 
表 4-8 6MBP20RTA060-01 的 最 大 极限 参数 
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符号 最 小 值 最 大 值 单位 符号 最 小 值 最 大 值 单位 
Vpc 0 450 Vi -0.5 Vcec+0.5 V 
Vpc(surga) 0 500 V I 2 1 i 
Ve 200 400 V VAN -0.5 Vee Vv 
Ve 0 600 V Tarm Es 20 mA 
1, 二 20 A 加 一 150 ©C 
TI = 40 A To —20 100 C 
-Il, 一 20 A Ts -40 125 °C 
p> 一 103 W Ta 一 260 已 
Vec -0.5 20 V Vis 一 AC2500 V 
6MBP20RTA060-01 的 主 回路 电 参 数 见 表 4- 9。 
表 4-9 6MBP20RTA060-01 的 主 回路 电 参 数 
符号 条 件 最 小 值 典型 值 最 大 值 单位 
I, V.. =600V Ee 一 1.0 mA 
终端 本 三 py V 
Vocalsan 1.=20A L 
版 一 1.75 一 V 
终端 一 2.6 V 
VE -1. =20A 
版 一 1.6 一 V 
人 Vpc =300V 7 =125°C 1.2 一 一 has 
a Ls 一 一 3.6 has 
Jec=300V 
ta 一 人 0.3 Rs 
J: =20A 
PAV 20 jh 一 mj 
6MBP20RTA060-01 的 制 动 回 路 电 参 数 见 表 4- 10。 
表 4-10 ”6MBP20RTA060-01 的 制 动 回路 电 参 数 
符号 条 件 最 小 值 典型 值 最 大 值 单位 
I F=0~6kHz 0.5 一 9 国 
Tan 7.=-20~100%C 0.8 一 28 2 
ON 1.00 1.35 1.70 
Vinctn) 
OFF 1.25 1.60 1.95 
V， R,, =20kQ = 8.0 一 V 
了 =-20%C 1.1 一 一 
tarm 7T.=25°C 一 2.0 = ms 
7. =125%C = 一 4.0 
RALm 报警 终端 1425 1500 1575 0 
Ri 终端 Nl 和 N2 之 间 人 4.0 一 mg 
6MBP20RTA060-01 的 保护 电路 电 参 数 见 表 4- 11。 
表 4-11 6MBP20RTA060-01 的 保护 电路 电 参 数 
符号 条 件 最 小 值 典型 什 最 大 值 单位 
I T=125°C 30 40 一 A 
ds T=125°C 一 5 一 Rs 
Tion 150 一 一 
Th 一 20 一 
Vuv 11.0 一 12.5 
Va 0.2 0.5 一 


伺服 驱动 器 一 线 维修 速 查 手册 





4.7 MIXA60WB1200TEH IGBT 模块 


MIXA60WB1200TEH 为 XPT IGBT， 其 外 形 与 内 部 结构 如 图 4-7 所 示 。 
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图 4-7 MIXA60WB1200TEH 外 形 与 内 部 结构 


MIXA60WB1200TEH 内 部 Tl1~T6 的 参数 见 表 4- 12。 
表 4-12 MIXA60WB1200TEH 内 部 T1~T6 的 参数 













































































4.8 PS21867 IPM 


PS21867 为 20A/600V 的 PM， 其 控制 端口 定义 如 下 : 


Wi 上 wm 一 


UP 一 一 U 组 信号 输入 端 。 

VP1 一 一 U 组 控制 电源 正极 端 。 
VUFB 一 一 U 组 驱动 电源 正极 端 。 
VUFS 一 一 U 组 驱动 电源 地 端 。 
VP 一 一 V 组 信号 输入 端 。 

VP1 一 一 V 组 控制 电源 正极 端 。 





符号 最 小 值 典型 值 最 大 值 单位 
VCES 1200 V 
VGES +20 V 
VGEM +30 V 
1C25 85 A 
Ptot 290 W 
VCE( sat) 1.8 2.1 V 
VGE(th) 5.4 6.0 6.5 V 
ICES 0.5 mA 
td (on) 70 ns 
tr 40 ns 
Eon 4.5 mJ 
Eoff $5 mJ 

MIXA60WB1200TEH 内 部 D1 ~D6 的 参数 见 表 4- 13。 
表 4-13 MIXA60WB1200TEH 内 部 D1~D6 的 参数 

符号 最 小 值 典型 值 最 大 值 单位 
VRRM 1200 V 
IF25 88 A 
VF 1.95 2.2 V 











7: VVFB 一 一 V 组 驱动 电源 正极 端 。 
8: VVFS 一 一 V 组 驱动 电源 地 端 。 
9: WP 一 一 W 组 信号 输入 端 。 
10: VP1 一 一 W 组 控制 电源 输入 端 。 
11: VPC 一 一 W 组 控制 电源 地 端 。 
12: VWFB 一 一 W 组 驱动 电源 正极 端 。 
13: VWFS 一 一 W 组 驱动 电源 地 端 。 
14: VN1 一 一 下 三 桥 控 制 电源 正极 端 。 
15: VNC 一 一 下 三 桥 控 制 电源 地 端 。 
16: CIN 一 一 短路 电压 采样 端 。 
17: CF0 一 一 故障 输出 脉 宽 设置 端 。 
18: Fo 一 -一 故障 输出 端 。 
19: UN 一 一 U 组 下 桥 信 号 输入 端 。 
20: VN 一 一 V 组 下 桥 信 号 输入 端 。 
21: WN 一 一 W 组 下 桥 信 号 输入 端 。 
22: P 一 一 直流 母线 正极 端 。 
23: U 一 一 U 组 输出 端 。 
24: V 一 一 V 组 输出 端 。 
25: W 一 一 W 组 输出 端 。 
26: N 一 一 直流 母线 地 端 。 
27~41: NC 一 一 不 接 端 。 
PS21867 最 大 额定 值 见 表 4- 14。 

表 4-14 PS21867 最 大 额定 值 
























































































































































参数 符 ”号 最 大 额定 值 Eo 

功率 器 件 的 结 温 Tj —20~125 C 
储存 温度 Tstg -40~125 C 
环境 温度 Te -20~100 TC 
过 电压 保护 值 Vec( prot) 400 V 
绝缘 耐 压 Viso 2500 V 
IGBT 变频 侧 
集 电极 -发射 极 电压 Vees 600 V 

流 母 线 浪 涌 Vec( surge) S500 V 
集 电 极 电流 (7.=255C ) +Ic 30 A 
集 电极 峰值 电流 (7. =25C ) +Icp 60 A 
集 电 极 功 耗 (7. =25C ) Pe 52.6 W 
控制 侧 
控制 电压 VD 20 V 
驱动 电压 VDB 20 V 
输入 信号 Vin DV-0.5~V+0.5 V 
故障 输出 信号 电压 VFO DV-0.5~V+0.5 V 
故障 输出 信号 电流 IFO 1 mA 
电流 采样 输入 电压 Vsc DV-0.5~V+0.5 V 

















PS21867 机 械 与 电气 特性 参数 见 表 4- 15。 
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4.9 SKM7SGB128DE IGBT 模块 


SKM75GB128DE 为 SPT IGBT 模块 ， 其 内 部 结构 如 图 4-8 所 示 。 





























SKM75GB128DE 最 大 额定 值 见 表 4- 16。 
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表 4-15 PS21867 机 械 与 电气 特性 参数 
定义 对 象 符号 测试 条 件 最 小 值 型 值 | 最 大 值 单位 
IGBT 变频 侧 
集 电 极 -发 射 极 关 I Veg =Ycps \Vp =15V .T=25°C = = 1.0 mA 
断 电流 i Veg =Vees .Vp =15V T=125°C 一 10 mA 
二 极 管 正 向 电压 VEc 了 .=25A V, =15V .Vy=15V 下 1.5 2.0 V 
Vp=15V Vem =0V =25A、Ti=25%C 到 1.6 2.1 V 
饱和 压 降 Va Vy = 15V, Vey = 0OV、 I. = 25A、 
71,=125C 一 人 2.9 V 
Ton 0.7 1.3 1.9 Rs 
开关 时 间 ee Vo Vy 0 A =—= ， 0.6 
125°C \V.. =600V 
toff 一: 1:9 2.4 hs 
tcoff 0.5 0.8 hs 
控制 侧 
控制 电压 VD 电压 加 在 :Vpl- Vpe、Vnl- Vnc 13.5 15 16.5 V 
驱动 电压 VDB 电压 加 在 :VFB-VFS 上 13.5 15 18.5 V 
短路 保护 值 VSC Vo=15V .T=25°C 0. 43 0.48 0.53 V 
UV 触发 式 测试 .7 =125%C 10 一 12 V 
驱动 电压 欠 电 压 UV 复位 测试 .Ti =125C 10.5 本 12.5 V 
保护 UV 触发 式 测试 .Ti=125%C 10.3 一 12.5 V 
UV 复位 测试 .Ti =125%C 10.8 一 13 V 
Vo = Voa =15V Vo = 5V、 WN-VNC 
一 一 5 mA 
(下 三 桥 总 耗 电流 ) 
Vp = Vps = 15V. Vow =0V、Vpl-Vpc、 A 
驱动 电流 和 Vnl- Vnc( 下 三 桥 总 耗 电流 ) 
Vp=Vps=15V、Vow=5V, 上 三 桥 驱 动 
ey 一 一 0.4 mA 
电压 电流 
Vo Von=15V、Vew =0V, 上 三 桥 驱 动 | ml pe 
电压 电流 
入 人间 从 一 | 一 一 | 加 加 输 信号 地 间 的 电压。 人 | 4 
吉 隧 输出 电压 VH 10kQ 电阻 到 5V 4.9 一 一 V 
VL 内.=1VVJ=+lmA 一 一 0.9 V 
故障 输出 脉 宽 tfo Cro =22nF 1.0 1.8 ms 
热 阻 特性 
变频 部 分 瞬 态 Rth 每 只 IGBT 部 分 一 一 1.9 CW 
热 组 Rth 续 流 二 极 管 部 分 一 一 3.0 CW 
推荐 工作 参数 
流 母 线 电压 Vee 加 在 P-N 间 的 电压 300 400 V 
驱动 电压 VD 加 在 驱动 电源 侧 13;5 15.0 16.5 V 
控制 电压 VDB 加 在 驱动 电源 侧 13.5 15 18.5 V 
载波 频率 fpwm 痊 入 信号 的 频率 <20 kHz 
死 区 时 间 Td 防止 上 下 辟 直 接 短 路 =2.0 hs 
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图 4-8 ”SKM75GB128DE 内 部 结构 
表 4-16 SKM75GB128DE 最 大 额定 值 
符 ”号 测试 条 件 参数 单 ”位 
IGBT 
Vos 1200 V 
Ic 7.=25(80) °C 100(70) A 
IcRw ty = lms 100 A 
Vo +20 V 
Ts, (Te) TopgraTioN < Tg -40~+150( 125) C 
Visol AC, lmin 4000 V 
反 向 二 极 管 
下 7 =25(80) C 75(50) A 
Te 1 = 1ms 100 A 
Lys t,= 10ms;sin;T =150°C 550 A 
SKM75GB128DE 电气 特性 参数 见 表 4- 17。 
表 4-17 SKM75GB128DE 电气 特性 参数 
参数 测试 条 件 最 小 值 典型 值 最 大 值 单位 
ICBT 
VeEn) Vee =Ver ,Tc=2mA 4.5 3.5 6.5 V 
lers Ve =0, Vee =Vcrs ,T=25(125)°C 0.1 0.3 mA 
Vsoy 7,=25(125)C 1(0.9) | 1.15(1.05) V 
rer Ves =15V,T,=25(125) °C 18(24) 24(30) mo 
Yen Jo =50A, Ves =15V 1.9(2.1) | 2.35(2.55) V 
Cies 4.5 nF 
Co Ve =0, Vce =25V ,f= 1MHz 0.6 nF 
Cos 0.55 nF 
Lc 30 nH 
RecEg 7.=25(125)C 0.75(1) mo 
te Voc =600V ,170 =50A 160 ns 
tr Ro, =Rew =60,7,=125°C 35 ns 
tacog) Vcr =+15V 310 ns 
tr 65 ns 
E, (En) 6(5) mJ 
反 向 二 极 管 
VF=VEc Trwom =50A;Ves=0V;T =25(125) °C 2(1.8) 2:3 V 
a 7,=25(125) ©C 1.1 i V 
IT T=25( 125) C 18 26 mQ 
Ta Tew =50A;T, =25(125) °C 55 A 
Qu di/ dt=2100A/s 7.3 nC 
E, Vor =0V 2.6 mJ 
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4.10”25C040 存储 器 


25C040 是 4KB SPI 总 线 串 行 的 EEPROM。25C040 相关 型 号 选 型 见 表 4- 18。 
表 4-18 25C040 相关 型 号 选 型 

















型 号 VCC 范围 /V 最 大 时 钟 频率 /MHz 温度 范围 /%C 
25AA040 1.8~5.5 1 -40~+85 
25LC040 2.5~5.5 2 -40~+85 

25C040 4.5~5.5 3 —40~+85、-40~+125 











25C040 引 脚 功能 如 
25C040 内 部 框图 如 


图 4-9 所 示 。 
图 4- 10 所 示 。 
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CS VCC Ts VCC | 
SO 全 HOLD so 3 HOLD 
WP “ SCK WP SCK 1/O 控 制 内 存 控 
Q Ci 人 逻辑 制 逻 辑 
VSS SI VSS SI 
a) PDIP b) SOIC 
HOLD SCK SI 
3 SI 
VCC & CS | 
CS Q VSS _SCK 传 感 放大 器 
HOLD Re 
SO WP R/W 控制 
VCC 一 
c) TSSOP VSS 一 
图 4-9 25C040 引 脚 功能 图 4-10 25C040 内 部 框图 
25C040 参考 代 换 型 号 有 IS25C04、CAT25040PI 等 。 
4.11 25LC040 存储 器 
25LC040 为 存储 器 ， 其 引 脚 功能 见 表 4- 19。 
表 4-19 25LC040 引 脚 功能 
名 称 功能 名 称 功能 名 称 功能 名 称 功能 
CS 芯片 选择 输入 端 | SI 串 行 数据 输入 端 | WP 写 保护 端 VCC 电源 端 
SO 串 行 数据 输出 端 |‖ SCK 串 行 时 钟 输入 端 || VSS 接地 端 HOLD 保持 输入 端 
25LC040 引 脚 分 布 如 图 4- 11 所 示 。 
zm 
CS VOL HOLD 
SO SO 和 HOUD vee 和 
WP po 二 % 网 
a WP | SCK Cs 四 
VSS VSS SI SO 
a) PDIP b) SOIC c) TSSOP 
图 4-11 25LC040 引 脚 分 布 


25LC040 参考 代 换 型 号 有 IS25C04、M95040- WMN6TDENG 等 。 





4.12 ”4052 模拟 多 路 复 用 器 / 解 复 用 器 


4052 是 一 种 省 略 的 标注 ， 下 面 以 CD4052 为 例 
进行 介绍 。CD4052 为 单 8 通道 模拟 多 路 复 用 器 / 解 
复 用 器 ， 也 就 是 双 4 通道 模拟 多 路 复 用 器 / 解 复 用 
器 、 双 四 路 模拟 开关 。CD4052 的 引 脚 分 布 如 图 
4-12 所 示 。 

CD4052 相当 于 一 个 双 刀 四 掷 开 关 ， 具 体 接 通 哪 
一 通道 ， 由 输入 地 址 码 AB 来 决定 。CD4052 的 真 值 见 
表 4-20。 
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表 4-20 CD4052 的 真 值 


图 4-12 CD4052 的 引 脚 分 布 




















INH B 岗 接 通通 道 

0 0 0 “0”X “0”Y 
0 0 1 “X17? 
0 1 0 So OY 
0 1 1 “3 3 
1 一 一 均 不 接 通 








CD4052 参考 代 换 型 号 有 HCF4052BM1、HCF4052BEY 等 。 


4.13 6N137 光 耦 合 器 
6N137 光 耦 合 器 是 一 款 用 于 单 通道 的 高 速 光 耦合 器 ， 其 内 部 有 一 个 850nm 波长 AlGaAs 


LED 与 一 个 集成 检测 器 。 该 检测 需 由 一 个 光敏 二 极 管 、 高 增 


的 集 电极 开路 的 晶体 管 组 成 。 

6N137 具有 温度 /电流 /电压 补偿 功能 、 
平 输出 、 集 电极 开路 输出 等 特点 。 

6N137 有 关 一 些 参数 如 下 : 

1) 摆 率 高 达 10kV/ps。 





>e 





fr 





线性 运 放 、 一 个 首 特 基 钳 位 


高 的 输入 /输出 隔离 、LSTTLZTTL 兼容 、 逮 辑 电 











2) 转换 速率 高 达 10Mbit/s。 

3) 工作 温度 范围 为 -40~+85%C 。 

4) 最 大 输入 电流 〈 低 电 平 ) : 250pA。 

5) 最 大 输入 电流 (高 电 平 ) : 1SmA。 

6) 最 大 允许 低 电 平 电压 (输出 高 ): 0. 8V。 

7) 最 大 允许 高 电 平 电压 : Vec。 

8) 最 大 电源 电压 、 输 出 : 5. 5V。 

9) 而 出 〈TTL 负载 ): 8 个 (最 多 )。 

6N137 光 耦 合 器 的 真 值 见 表 4-21。 

表 4-21 6N137 光 耦 合 器 的 真 值 

输入 使 能 输出 输入 使 能 输出 

H L 也 L H 
L H H H NC L 

L H L NC H 


























全 服 驱动 8 一 线 维修 坟 吉 于 几 
6N137 引 脚 分 布 如 图 4- 13 所 示 。 



















































































6N137 光 耦 合 器 的 电源 脚 一 般 设 计 有 一 个 0. 1uF 的 去 耦 
电容 。 维 修 代 换 该 电容 时 ， 应 选择 高 频 特性 好 的 电容 器 ,以 Nc vcc 
及 尽量 靠近 6N137 光 夺 合 器 的 电源 引 脚 。6N137 输入 使 能 脚 
在 芯片 内 部 已 有 上 拉 电 阻 ， 因 此 ， 不 需要 再 外 接 上 拉 电 阻 。 三 本 

6N137 光 耦 合 器 使 用 需要 注意 如 下 两 点 : 

1) 6N137 光 耦 合 器 的 6 脚 V。 输出 电路 属于 集 电极 开路 。 
电路 ， 需 要 上 拉 一 个 电阻 。 

2) 6N137 光 耦 合 器 的 2 脚 、3 脚 间 是 一 个 LED ， 需 要 串 
接 一 个 限 流 电阻 。 WG Ee 

6N137 在 驱动 器 指令 脉冲 信号 处 理 电路 中 的 应 用 ， 如 图 a 
4- 14 所 示 。 

对 脉冲 信号 进行 整形 和 电 平 转换 
J 入 De oe 
4 CP 
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LOD 
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< 
Ee 
甘 
了 以 
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Pulse 220 





R61 U5C savewy/ 
R72 5 6 DIR 
0 


施 密 特 触发 器 
图 4-14 6N137 在 驱动 器 指令 脉冲 信号 处 理 电 路 中 的 应 用 
























































高 速 光 确 台 器 一 08 6N137 SND 


6N137 在 驱动 咒 PWM 信和 号 输出 电路 中 的 应 用 ， 如 图 4-15 所 示 。 


VCC UIl8 6N137 
2 




































































R82 二 C96 U28A SN74HC14 

1k 0.1n 2 UP 
PUH 

PGND 
输入 到 智能 功率 模块 (IPM) 中 
R83 =—C97 U28B 
Ik O01 SN74HC14 
3 4 UN 

PUL 


























U19 6N137 Se PGND 施 密 特 触发 加 


实现 控制 电路 和 功率 驱动 电路 间 的 电气 隔离 
图 4-15 6N137 在 驱动 器 PWM 信和 号 输出 电路 中 的 应 用 














6N137 参考 代 换 型 号 有 TLPN137、HCPL-2601、HCPL-260L、PS9617-A 等 。 
4.14 74ACT04 反 相 器 


74ACT04 为 反 相 右 ， 其 引 脚 分 布 如 图 4- 16 所 示 。 
. 40. 














第 4 章 “元 器 件 维修 即 查 “全 生生 


74ACT04 的 IEC 逻辑 符号 如 图 4-17 所 示 。 



































3Y 6 Y 9 4A 
GND 7 Y 8 4Y 


图 4-16 74ACTO4 为 反 相 器 图 4-17 74ACT04 的 正 C 逻辑 符号 



































74ACT04 的 真 值 见 表 4-22。 








表 4-22 74ACT04 的 真 什 TC74ACT04P (DIP14) 参考 代 换 型 号 有 
~ HD74ACT04P 、74ACT04PC 、CD74ACTO4E、 
MC74ACTO4N 、SN74ACTO4N 等 。 





TC74ACTO4F (SOP14) 参考 代 换 型 号 有 HD74ACTO4FP 、74ACT04SJ、MC74ACTO4M 、 
SN74ACTO4NS 等 。 

TC74ACTO4FT (TSSOP14) 参考 代 换 型 号 有 HD74ACTO4T 、74ACTO4MTC 、MC74ACTO4DT、 
SN74ACT04PW 等 。 


4.15 74ACT20 与 非 门 


74ACT20 为 双 4 输 入 与 非 门 。74ACT20 引 脚 分 布 如 图 4-18 所 示 ， 引 脚 功能 见 表 4-23。 
表 4-23 74ACT20 引 脚 功能 


















































ee 引 脚 符号 名 称 与 功能 
2D 1.9 1A 2A 数据 输入 端 
2C 2.10 1B .2B 数据 输入 端 
NC 4.12 1C.2C 数据 输入 端 
| 5.13 1 数据 输入 端 
i 6.8 1Y .2Y 数据 输出 端 
7 GND 接地 端 (0V) 
a 
14 VCC 供电 电源 端 

















图 4-18 74ACT20 引 脚 分 布 
74ACT20 真 值 见 表 4- 24。 
表 4-24 74ACT20 真 值 
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任意 
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74ACT20B 为 DIP 封装 ，74ACT20M、74ACT20MTR 为 SOP 封装 ，74ACT20TTR 为 TSSOP 
封装 。74ACT20 的 参考 代 换 型 号 有 CD74ACT20M96、MC74ACT20DR2、MC74ACT20D 等 。 


4.16 74HC05 反 相 器 


74HC05 为 反 相 器 ， 其 引 脚 分 布 如 图 4- 19 所 示 。 
74HC05 的 IEC 逻辑 符号 如 图 4-20 所 示 。 



























































lIA 1 14 VCC 
iY 2 Y 13 6A 
2A 3 ¥ 12 6Y 
2Y 4 ¥ 11 5A 
3A 5 ¥ 10 5Y 
3Y 6 ¥ 9 4A 
GND 7 8 4Y 
图 4-19 74HC05 引 脚 分 布 图 4-20 74HC05 的 IEC 逻辑 符号 


74HC05 的 真 值 见 表 4-25。 
表 4-25 74HC05 的 真 值 





Et 
N 








注 : Z 为 高 阻抗 。 


TC74HC05AP 绝对 最 大 极限 值 见 表 4-26。 
表 4-26 TC74HC05AP 绝对 最 大 极限 值 





























符号 极 限 值 单 “ 管 
Vee -0.5~7 V 

VIN -0.5~Tcc+0.5 V 
Vour -0.5~Tcc+0.5 Vy 

Tk +20 mA 
Iok 20 mA 
Tour +25 mA 
Ice +50 mA 

Pp 500( DIP )/180( SOP) mW 
Ty -65~150 把 








TC74VHCO5FT (TSSOP14) 的 参考 代 换 型 号 有 HD74HC05T、SN74HC05APW 、SN74HCO5PW 等 。 

TC74HC05AF (SOP14) 的 参考 代 换 型 号 有 HD74HCO5FP 、HD74HCO5FP 、SN74HCO5ANS 、 
SN74HCO5NS 等 。 

TC74HC05AP (DIP14) 的 参考 代 换 型 号 有 HD74HC05P 、SN74HC0O5AN 、SN74HCO5N 等 。 


4.17 74HCT74 双 了 D 触发 器 


TC74HCT74AP 为 带 置 位 与 复位 的 上 升 沿 有 效 双 D 触发 避 ，TC74HCT74AP 引 脚 分 布 如 
图 4-21 所 示 。 
. 42 . 











TC74HCT74AP 的 真 值 见 表 4-27。 
表 4-27 TC74HCT74AP 的 真 值 











































































































输入 输出 
CIR PR D CK Q Q 六 
L H Xx X L H 清除 
H L X X H L 预 置 
L L X X H H 一 
H H L 了 L H 二 
H H H ef H L = 
H H X 本 Qn on 无 变化 

注 : X 为 任意 值 。 

TC74VHCT74AFT(TSSOP14) 的 参考 代 换 型 号 有 HD74- 
HCT74T、74HCT74PW、MM74HCT74MTC、SN74HCT74APW、 和 
SN74HCT74PWR 等 。 和 

TC74VHCT74AF (SOP14) 的 参考 代 换 型 号 有 HD74- 11 2CK 
HCT74FP、MM74HCT74SJ、MM74HCT74SJ、SN74HCT74ANS 、 10 2PR 
SN74HCT74NS 等 。 多 

TC74HCT74AP(DIP14) 的 参考 代 换 型 号 有 HD74HCT74P、 20 





74HCT74N、MM74HCT74N、SN74HCT74AN 等 。 图 4-21 TC74HCT74AP 引 脚 分 布 
4.18 74HCT86 异 或 门 


TC74HCT86AP 为 四 异 或 门 ， 其 引 脚 分 布 如 图 4-22 所 示 。 
TC74HCT86AP 的 真 值 见 表 4-28。 
表 4-28 TC74HCT86AP 的 真 值 




























































































lIA 1 14 VCC 
1¥3 [ ] 
2 12 4A H H L 
2A 4 11 4Y 
2B 5 10 3B L H H 
2Y 6 9 3A 
GND 7 8 3Y H L H 
图 4-22 TC74HCT86AP L L 让 
引 脚 分 布 


TC74VHCT86AFT (TSSOP14) 的 参考 代 换 型 号 有 HD74HCT86T、74HCT86PW 等 。 
TC74VHCT86AF (SOP14) 的 参考 代 换 型 号 有 HD74HCT86FP 等 。 
TC74HCT86AP (DIP14) 的 参考 代 换 型 号 有 HD74HCT86P 、74HCT86N 等 。 


4. 19 78L05 三 端 电压 调节 器 


78L05 为 线性 集成 电路 三 端 电 压 调 节 器 。 其 输入 电压 7~ 20V， 输 出 电流 最 大 值 为 
100mA。78L05 的 内 部 电路 如 图 4-23 所 示 。78L05 的 引 脚 分 布 如 图 4-24 所 示 。 
TA78LO5SF (PW-Mini) 的 参考 代 换 型 号 有 NJM78L05UA 、AN78L05M 、L78LO5ABU、 

L78L0O5ACUTR 、KIA78LOSF 等 。 
。43 . 
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INPUT 
Sj 
20k 
~ 
一 ~ 
4 
村 OUTPUT 
1~14k 
jj 
小 入 4 +74 
Pe 
1.4k 
[一 
入 
让 = 
COMMON 




















4-23 78L05 的 内 部 电路 


INPUT 
INPUT 
COMMON COMMON 
OUTPUT Op 


a) D 封 装 b) LP 封装 c) PK 封装 
图 4-24 78L05 的 引 脚 分 布 











4.20 78MIS 三 端正 电压 调节 器 


















































































































































































































































































































































78M15 为 线性 集成 电路 三 端正 电压 调节 器 ， 其 内 部 电路 如 图 4-25 所 示 ， 其 引 脚 分 布 如 
图 4-26 所 示 。 
olN 
R4| R18 R8 | R9 ||R13 
SN -OUTPUT 
Q8 Ke 个 D2 [一 GROUND 
-Kao 可 QI16 oo INPUT 
~ KQ17 
Nal5 填 -2 a) TO-220 
R5 RI17||RI2 | RH 
QIQ .| - oOUT | 一 OUTPUT 
KQ13 Qe oe GROUND 
R6 Q5 a | 一 INPUT 
2 R16 b) TO-220FP 
+ Q11 
OUTPUT 
本 plllRz| [ei R2 一 eol 匡 
KQ7 FH INPUT 
一 Ko i c) DPAK 
Q1 HH—+ to? -as OUTPUT 
be GROUND 
R10 R3 [IR14 INPUT 
二 d) IPAK 
到 4-25 78M15 内 部 电路 图 4-26 78M15 引 脚 分 布 














78M15 的 参数 见 表 4-29。 
表 4-29 78M15 的 参数 









































符号 | 参数 | ”测试 条 件 最 小 值 | 典型 值 | 最 大 值 | 单位 
VO 输出 电压 4.8 5 5.2 V 
Id 静态 电流 6 mA 
SVR 供电 电压 抑制 “| Vi=8~18V J=120Hz Jo=300mA 62 dB 
eN 输出 噪声 电压 “| B= 10Hz~ 100kHz 40 nV 
Tsc 短路 电流 Vi=35V 300 i 蝶 
































TA78M1I5F ( New PW-Mold) 的 参考 代 换 型 号 有 KIA78M15F、BA178M15FP、 
NJM78M15DL1A 、AN78M15NSP 、MC78M15BDTRKG 等 。 


4.21 79L15 负电 压 稳 压 器 
79L15 为 负电 压 稳 压 器 ， 即 为 输出 负电 压 稳 压 器 。79L15 的 引 脚 分 布 如 图 4-27 所 示 。 


1 
2 


2 ! SS> 





1— Output,2—Input, 





2 3 
1- Common 1 2 1 一 Common 3— Input,4 —No Connect, 
2— Input 2— Input 5— Common,6—Input, 
3— Output 3— Output 7— Input,8—No Connect 
a) b) c) 


图 4-27 79L15 的 引 脚 分 布 


4.22 89CS1 微 处 理 器 
89C51 是 AT89C51 等 一 类 集成 电路 的 简称 。AT89C51 是 一 种 带 4KB 闪烁 可 编程 可 擦 除 


只 读 存 储 吉 (Flash Programmable and Erasable Read Only Memory，FPEROM) 的 低 电 压 ， 高 
性 能 CMOS 8 位 微 处 理 器 。 

AT89C2051 是 一 种 带 2KB 闪烁 可 编程 可 擦 除 只 读 存 储 器 的 微 处 理 器 。 微 处 理 右 的 可 擦 
除 只 读 存储 器 可 以 反复 擦 除 100 次 。 

AT89C51 微 处 理 器 采用 ATMEL 高 密度 非 易 失 存储 器 制造 技术 制造 ， 与 工业 标准 的 
MCS-51 指令 集 与 输出 引 脚 相 兼 容 。 由 于 将 多 功能 8 位 CPU 与 内 烁 存储 器 组 合 在 单个 芯片 
中 ，ATMEL 的 AT89C51 是 一 种 高 效 微 控制 器 ，AT89C2051 是 它 的 一 种 精简 版 本 。 

AT89C51 引 脚 功能 见 表 4- 30。 

表 4-30 AT89C51 引 脚 功能 


























符号 解 说 
加 1) 当 EA 保 持 低 电 平 时 ,在 此 期 间 外 部 程序 存储 器 (0000H~ FFFFH) 不管 是 否 有 内 部 程序 存储 器 
EA/VPP 2) 加密 方式 1 时 , EA 将 内 部 锁定 为 RESET; 当 EA 端 保持 高 电 平时 ,在 此 期 间 执行 内 部 程序 存储 器 
3) 在 Flash 编程 期 间 ,该 引 脚 也 用 于 施加 12V 编程 电源 (VPP ) 














1) 该 引 脚 为 外 部 程序 存储 器 的 选 通信 和 号 
PSEN 2) 在 由 外 部 程序 存储 器 取 指 期 间 , 每 个 机 器 周期 两 次 PSEN 有 效 
3) 访 问 外 部 数据 存储 器 时 ,两 次 有 效 的 PSEN 信 号 将 不 出 现 


. 45 . 














伺服 驱动 器 一 线 维修 速 查 手册 





解 说 





ALE/PROG 


1) 当 访 问 外 间 


存储 器 时 ,地 址 锁 存 允许 的 输出 电 平 























于 锁 存 地 址 的 低 8 位 字 节 。 





2) 在 Flash 编程 期 间 ,该 引 脚 用 了 








3) 平 时 ,ALE 端 以 不 变 的 频率 
4) 该 引 脚 用 作对 外 间 


5) 每 当 用 作 乡 


周 








部 数据 存储 器 时 








6) 如 果 微 处 理 絮 在 


输出 的 脉冲 或 用 了 
| ,将 跳 过 一 个 ALE 脉冲 。 如 细 
上 置 0。 此 时 ,ALE 只 有 在 执行 MOVX MOVC 指令 时 ALE 才 起 作 
部 执行 状态 ALE 禁止 , 置 位 无 效 


F 输 入 编程 脉冲 
期 输出 正 脉冲 信号 ,该 频率 为 振荡 器 频率 的 1/6 
F 定 时 目的 
































想 禁止 ALE 的 输出 可 在 SFR8EH 地 址 





GND 接地 端 











1)P0 口 为 一 个 8 位 


局 极 开路 双向 IZO 端 








每 脚 可 吸收 8 个 TTL 门 电流 











2) 当 Pl 口 的 引 脚 第 一 次 写 1 时 
3)P0 能 够 月 
4) 在 Flash 编程 时 ,P0 








PO0 














口 


,被 定义 为 高 阻 输入 端 





日 于 外 部 程序 数据 存储 器 ,可 以 被 定义 为 数据 /地 址 的 第 8 位 
作为 原 码 输入 口 端 ; 当 Flash 进行 校 验 时 ,P0 输出 原 码 端 ,此 时 P0 外 部 必 





须 被 拉 高 
此 


口 是 一 个 内 部 提供 
2)P1 口 引 脚 写 入 1 后 ,被 
3)P1 口 被 外 部 下 拉 为 低 电 习 
4) 在 Flash 编程 、 校 验 时 ,P1 


1)P1 





Pl 











FE 时 ， 





EF 拉 电阻 
内 部 上 拉 为 高 ,可 


口 作为 








8 位 双向 VO 端口 ,P1 口 缓冲 


用 作 输 入 端 





输出 电流 


第 8 位 





地 址 接收 


器 能 够 接收 输出 4 个 TTL 门 电流 





1)P2 口 是 一 个 内 部 上 拉 电 有 


目的 8 位 双向 WO 


口 ,P2 口 缓冲 器 可 接收 ,输出 4 个 TTL 门 有 











2) 当 P2 口 被 写 1 时 ,其 3 
3) 作为 输入 时 ,P2 口 的 引 
4)P2 口 当 月 
5) 在 给 出 地 
6) 当 对 外 部 8 位 地 址 数据 
7)P2 口 在 Flash 编程 与 校 














| 
a 


被 外 





P2 本 








存 





脚 被 内 音 


于 外 部 程序 存储 器 或 16 位 地 址 外 部 数据 存储 器 进行 存 取 时 ,P2 
F 11 时 ,其 利用 内 部 上 拉 优 势 
峙 器 进行 读 写 时 ,P2 
验 时 接收 高 8 位 





bh 上 拉 电 阻 拉 高 ,以 及 作为 输入 
部 拉 低 , 将 输出 电流 
































输出 地 世 














输出 其 特殊 功能 寄存 器 的 内 容 
地 址 信号 和 控制 信号 





EE 


Gy 


上 的 高 8 位 





P3 





1)P3 口 引 脚 是 8 个 带 内 前 








上 拉 电 阻 的 双向 





LO 口 ,可 接收 输出 4 个 TTL 门 电流 








2)P3 口 写 入 1 后 , 它 被 内 部 上 拉 
将 输出 电流 (1 ) 
3)P3 





口 








口 也 可 作为 AT89C51 的 一 些 特殊 功能 口 ,如 











为 高 电 平 ,以 及 














下 所 示 : 





引 脚 


备 选 功 能 





了 3. 





0 RXD 行 输入 








了 3. 














二 
晶 
二 





1 TXD 偷 出 











了 3. 


串 行书 
P 断 


2 INTO 0 





了 3. 


外 部 
FP 


3 INT1 1 





P3.4 T0 


外 部 9 
上 时 器 0 外 部 输入 





P3 











.5T1 上 时 器 1 外 部 输入 





了 3. 


6 WR 





了 3. 





计 
计 
部 数据 存储 器 写 选 通 
立 | 


7 RD 外 部 数据 存储 器 读 选 通 





4)P3 口 同时 为 内 烁 编程 与 编程 校 验 接收 一 些 控 钥 





信号 





作 输 入 。 作 为 输入 , 由 于 外 部 下 拉 为 低 电 了 


区 





,P3 





1) 为 复位 输入 端 





2) 振荡 器 复位 时 ,要 保持 RST 脚 两 个 机 器 周期 的 高 电 3 





区 





五 


对 间 











供电 电压 端 











反 相 振荡 放大 器 的 输入 与 内 部 时 


钟 工作 电路 的 输入 端 








XTAL2 


89C51 引 肢 分布 如 


1) 来 自 反 相 振荡 天 的 





输出 


3) 该 反 相 放 大 器 可 以 配置 为 片 内 


2)XTAL1 与 XTAL2 分 别 为 反 向 放大 器 的 输入 输出 端 





4) 石 品 振荡 和 陶 次 振荡 均 可 采用 
5) 由 于 输入 到 内 部 时 钟 信号 要 通 





























图 4-28 所 示 。 

















。 如 果 采 用 外 部 时 钟 源 驱动 器 件 ,XTAL2 应 不 接 








过 一 个 二 分 频 触 发 器 ,因此 对 外 部 时 钟 信号 的 脉 宽 没 有 侯 


宽度 





E 何 要 求 ， 


















































































































































元 器 件 维修 遇 志 “ 



























































第 4 章 
引 脚 功能 引 脚 “功能 引 脚 “功能 
1 NIC 16 P34/T0 ||31 P27/AlS T2/P1.0 VCC 
P1.0/T2 17 P35/T1 ||32 PSEN 
PILI/TEX||18 P36/WR||33 ALE T2EX/P1.1 P0.0/ADO 
P12 19 P37/RD ||34 NIC 
P13 20 XTAL2 ||35 EA/VPP 和 OD 
P14 21 XTAL1 ||36 PO0.7/AD7 P13 PO0.2/AD2 
P15 22 VSS 37 PO0.6/AD6 a 
P16 23 NIC 38 PO.S/ADS P14 P0.3/AD3 
P17 24 P20/A8 ||39 PO4/AD4 而 BA 
RST 25 P21/A9 ||40 PO3/AD3 3 
P3O7RXD ||26 5227/Al10||41 PO2/AD2 P1.6 P0.5/ADS 
NIC 27 P23/Al1|l42 PO.1/ADI 
P317TxD ||28 B247A12||43 POO0/ADO BL POG/ADG 
P3.2/INT0 ||29 P25/A13||44 VCC RST P0.7/AD7 
E3 3/TRTI ||30 P26/A14 2 
RxD/P3.0 DUAL EA/VPP 
IN-LINE 
TxD/P3.1 PACKAGE [30| ALE 
引 脚 功能 引 脚 功能 引 脚 “功能 
1 P15 16 VSS 31 PO0.6/AD6 INTO/P3.2 PSEN 
党 各 [各 17 NIC 32 P0.5/AD5S INT1/P3.3 P2.7/A15 
3 P17 18 P22.0/A8 33 _P0.4/AD4 
4 RST 19 P21/A9 || 34 P03/AD3 TO/P3.4 P2.6/A14 
5 P30O/RxD ||20 P22/A10 ||35 P02/AD2 
6 NIG 21 P23/All | | 36 PO.1/ADI TESS P25/AlS 
7 P31/TxD ||22 P24/A12 ||37 PO.0/ADO WR/P3.6 引 P2.4/A12 
8 P32/Mi0 ||23 P25/A13 || 38 VCC 
9 P33/RTii ||24 P26/A14 ||39 NIC RD/P3.7 P2.3/All 
10 B34/T0 |[25 B27/A1S || 40 P10/T2 Se A 
11 Pp3.5/T1 26 BEN 4 P11/T2EX 
12 P36WR ||27 ALE 42 P12 XTAL1 P2.1/A9 
13 _P3.7/RD 28 NIC 43 P13 
14 XTAL2 29 EA/VPP ||44 P14 VSS P2.0/A8 
15 XTALI 30 PO0.7/AD7 
b) 9) 
图 4-28 89C51 引 脚 分 布 
人 
4.23 A42MX09 可 编程 门 阵列 
A42MX09 为 FPGA 可 编程 门 阵列 ，A42MX09 引 脚 分 布 如 图 4-29 所 示 。 
A42MX09 的 84 Pin PLCC 引 脚 功能 见 表 4-31。 
表 4-31 A42MX09 的 84 Pin PLCC 引 脚 功 能 
引 脚 符号 引 脚 符号 
1 LO 44~48 VO 
2 CLKB,LO 49 GND 
3 LO S0 .31 LO 
4 PRB ,IZO 52 SDO ,LIZO 
5 LO 53~62 VO 
6 GND 63 LP 
7~9 LO 64 VCCA 
10 DCLK ,LIZO 65 VCCI 
11 LO 66~69 VO 
12 MODE 70 GND 
13~21 LO 71~75 LO 
22 VCCA 76 SDI,IZO 
23 VCCI 77~80 VO 
24~27 LO 81 PRA,LO 
28 GND 82 VO 
29~42 LO 83 CLKA,LO 
43 VCCA 84 VCCA 














另外 ，A42MX09 还 有 100 Pin PQFP 、160Pin PQFP 等 封装 结构 ， 如 图 4- 30 所 示 。 


Nya 


人 采 服 驱动 器 一 线 维修 速 查 手册 


160Pin 
PQFP 





UUUUUUUUUUUUUUUUOUUUUUUUUUOUOUOUUOUUUUUUDG 
图 4-29 A42MX09 引 脚 分 布 到 4-30 ”A42MX09 160Pin PQFP 封装 结构 

















4.24 AD7888 模 - 数 转换 器 


AD7888 为 2.7~5. 25V， 微 功 耗 ，8 通道 ，125kS/s 的 12 位 模 - 数 转 换 器 。 它 的 一 些 特点 如 下 : 

1) 单 电源 工作 ， 电 压 范 围 为 2.7~5.25V。 

2) 转换 速率 高 达 125kS/s。 

3) 输入 跟踪 一 保持 信号 宽度 最 小 为 500ns。 

4) 单 端 采样 方式 。 

5) AD7888 包含 有 8 个 单 端 模拟 输入 通道 ， 每 一 通道 的 模拟 输入 范围 均 为 0~ Vw。 

6) 转换 满 功 率 信 号 可 至 3MHz。 

7) AD7888 具有 片 内 2.5V 电压 基准 ， 可 用 于 模 数 转换 器 的 基准 源 ， 引 脚 REF in/REF 
out 人 允许 用 户 使 用 这 一 基准 ， 也 可 以 反 过 
来 驱动 这 一 引 脚 ， 向 AD7888 提供 外 部 基 ss》 本 Be pa 
准 ， 外 部 基准 的 电压 范围 为 1.2~ Vppo 电源 和 输入， 范围 为 +2.7 盆 +5.25V Vpp 

8) CMOS 结构 确保 正常 工作 时 的 功率 a 




















SCLK 串 行 时 钟 信号 
5| DOUT 数据 输出 
DIN ”数据 输入 
3|AGND 

















AIN1 AIN8 
消耗 为 2mW (典型 值 )， 省 电 模 式 下 je 
为 3pW 模拟 输入 通道 18< AINa ne 广 模拟 答 入 通道 8 
AD7888 引 脚 分 布 如 图 4-31 所 示 。 AIN4| AINS 
AD7888 的 参考 代 换 型 号 有 MAX149 等 。 图 4-31 AD7888 引 脚 分 布 


4.25 AD977A 逐次 通 近 型 模 - 数 转换 器 


AD977A 为 逐次 逼近 型 模 - 数 转换 器 ， 它 的 特点 如 下 : 

1) AD977A 可 以 在 SPI 模拟 量 转换 数字 信号 电路 中 应 用 。 
2) 单 电源 5V 供电 。 

3) 最 高 采样 速率 为 200kS/s。 








4) 内 部 2.5V 参考 电源 可 选 。 
5) 高 速 串 行 数据 接口 。 

6) 内 部 时 钟 可 选 。 

7) 低 功 耗 ， 最 大 功 耗 100mW， 


省 电 模 式 下 SO0kwW。 
8) 输入 电压 范围 : 单 极 性 0-~ 
4V、0~5V、0~10V; 双 极 性 -3.3~ 
+3.3V、-5~+5V、-10~+10V。 

9) 采用 20 针 DIP 或 SOIC 


封装 。 





AD977A 内 部 功能 框图 与 引 脚 





AGND2 
SB/BTC 
EXT/INT 
DGND 





AD977A 的 控制 引 脚 的 功能 见 表 4- 32。 





分 布 如 图 4-32 和 图 4-33 所 示 。 








a) SOIC 
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图 
RIN 
AGNDI 
V R2mN 
DIG R3 I 
VaNA NC 
PWRD CGR 
BUSY REF 
CS NC 
R/C AGND2 
TAG NC 
DATA -NC 
DATACLK SB/ 
SN EXT/INT 
DGND 





























DATA 


控制 迎 辑 & 内 部 校准 电路 
ee 
DGND PWRD R/C CS TAG SBMBTC EXT/INT 





4-32 AD977A 内 部 功能 框 





b) SSOP 
4-33 ”AD977A 引 脚 分 布 
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NC 
DATA 
DATACLK 








SYNC 




























































































































































































. 49. 


引 脚 答 本 
RLN 、R2N 、R3mN 模拟 信号 输入 端 
AGND1 .AGND2 模拟 地 端 
DGND 数字 地 端 
CAP 缓冲 输出 参考 端 
REF 基准 电压 端 
SB/BTC 于 选择 输出 数据 格式 端 ,高 电 平 为 二 进 制 码 , 低 电 平 为 二 进 制 补 码 
EXT/INT 于 选择 DATACLK 时 钟 模式 端 ,高 电 平 选择 外 部 时 钟 , 低 电 平 选择 内 部 时 钟 
SYNC 外 部 时 钟 模式 下 帧 同步 信号 输出 端 
DATACLK 串 行 数据 时 钟 端 
DATA 于 输出 转换 结果 
TAG 级 联 输入 端 
R/C 读 取 /转换 控制 信号 端 , 低 电 平时 启动 A-D 转换 ,高 电 平时 读 取 A-D 转换 结果 
CS 片 选 信号 端 
BUSY 工作 状态 输出 端 , 当 AD977A 进行 A-D 转换 时 为 低 电 平 ,转换 结束 后 恢复 高 电 平 
PWRD 为 低 电 平 输入 端 
VANA 为 模拟 电压 输出 端 


全 服 33) 基 一 线 维修 永吉 于 二 


如 图 4-34 所 示 。 


AD977A 的 参考 代 换 型 号 有 MAX195 等 。 
4.26 ADM2582E/ADM2587E 隔离 RS 485 接口 电路 


ADM2582E/ADM2587E 为 隔离 RS 485 接口 电路 ，ADM2582EAADM2587E 引 脚 功能 分 布 


ADM2582E/ADM2587E 引 脚 功能 见 表 4- 33。 


表 4-33 ADM2582E/ADM2587E 引 脚 功 能 



































































































































































































































1/10， 传输 延 时 为 ns 级 。 











引 脚 | 符号 解 说 
1 CND， 妆 地 端 ,逻辑 侧 
| ee 逻辑 侧 电源 端 。 一 般 使 用 一 个 0. 1pF 与 一 个 10pF 去 耦 电容 
接 在 引 脚 1、2 间 
3 | GND 妆 地 端 ,逻辑 侧 
这 收 器 输出 数据 端 。 当 (4-B)>200my 时 输出 为 高 电 平 , 当 
4 RxD |(4-B8)<-200myV 时 输出 为 低 电 平 。 当 接收 器 被 禁用 时 输出 为 
三 态 ,也 就 是 RE 为 高 电 平时 
Sp GNDS 妆 收 器 使 能 输入 端 。 低 电 平 有 效 输入 。 输 入 为 低 电 平 时 使 能 
vcc [2 Visom 5 | RE | 接收 器 ,输入 高 电 平时 禁用 接收 器 
J Apwoss 本 | ， 输入 为 高 电 平时 使 能 接收 器 ,输入 低 电 
RE |S ee GND, 7 | TxD | 了 驱动 器 输入 端 。 传输 数 据 从 该 引 脚 输入 
DE|6 Z 8 Vcc 轩 辑 侧 电源 端 。 推 荐 使 用 一 个 0. 1RF 与 一 个 0.01pF 去 耦 电 
TxD [7 GND， 容 接 在 引 脚 7、8 间 
VCC | 8 Y 9 | GND, 过 地 端 ,逻辑 侧 
GND 9 Vsoour _10 | SND， 放 地 端 , 逻辑 侧 
GND, [10 GND, 11 | GND, 妆 地 端 ,逻辑 人 
一 12 | Visoour 隔离 电源 输出 端 。 该 引 脚 需要 从 外 部 连接 到 VISOIN 
图 4-34 ADM2582E/ADM2587E 13 Y 驱动 器 同 相 输出 端 
Ab 14 | GND, 这 地 端 ,总 线 俱 
MUN 15 Z 驱动 器 反 相 输出 端 
16 | GND, 过 地 端 ,总 线 俱 
17 B 狠 收 器 反 相 输入 端 
18 A 妆 收 费 同 相 输 入 端 
19 | Von ”隔离 电源 输入 端 。 该 引 脚 需要 从 外 部 连接 到 VISOOUT, 推荐 
使 个 0.1F 与 一 个 0.01pF 去 耦 电容 接 在 引 脚 20 .19 脚 间 
20 | GND, 妆 地 端 ,总 线 侧 





4.27 ADM2483 隔离 RS 485 接口 集成 电路 
ADM2483 为 ADI (Analog device，inc) 公司 的 内 部 集成 了 磁 隔 离 通道 与 RS 485 收发 器 
的 集成 电路 ， 其 内 部 集成 的 磁 隔 离 通 道 原 理 与 光 耦 合 器 不 同 ， 在 输入 /输出 端 分 别 有 编 码 解 
码 电路 、 施 密 特 整形 电路 ， 从 而 确保 了 输出 波形 的 质量 。 另 外 ， 磁 隔离 功 耗 只 为 光 耦 合 器 的 








ADM2483 内 部 集成 了 三 通道 的 数字 隔离 器 、 带 三 态 输出 的 差分 驱动 器 、 一 个 带 三 态 输 
入 的 RS485 差分 接收 器 。 其 节点 数 可 允许 多 达 256 个 ， 最 高 传输 速率 可 达 500kbit/s。 
ADM2483 内 部 结构 与 引 脚 分 布 如 图 4-35 和 图 4-36 所 示 。 

ADM2483 引 脚 功能 见 表 4- 34。 


. 50 . 
































Vpp1 VDpp2 
Oo 
ADM2483 
DEy 
TD 隔 [| 
PV9 离 
RxDO | oA 
个 PP- 人 B 
RE 
© 

















图 4-35 ADM2483 内 部 结构 





ADM2483 





图 4-36 ADM2483 引 


表 4-34 ADM2483 引 脚 功能 








元 器 件 维修 





NC 
GND, 


类 分 布 




















































































































引 脚 名 称 功 能 
1 Vppl 逻辑 端 供电 电源 (2.7~5.5V) 
2.8 CND， 逻辑 端 电源 地 (2 脚 .8 脚 内 部 已 连接 ) 
3 RxD 妆 收 输出 端 , 当 RE( 接收 使 能 ) 为 高 电 平时 ,该 位 禁止 输出 
4 RE 妆 收 使 能 控制 端 , 低 电 平 有 效 
5 DE 发 送 使 能 控制 端 ,高 电 平 有 效 
6 TxD 发 送 输 入 端 , 当 DE( 发 送 使 能 ) 为 低 电 平时 ,该 位 无 效 
了 PV 电源 监控 端 , 当 该 引 脚 电 平 高 于 2.0V ,芯片 工作 ; 低 于 2.0V 时 ,芯片 不 工作 
9 15 GND, 总 线 端 电源 地 端 (9 脚 15 脚 内 部 已 连接 ) 
10 11 .14 NC 无 电气 连接 端 
12 A 输入 /输出 同 相 端 
13 B 输入 /输出 反 相 端 
16 Vppz 总 线 供电 电源 端 (4.75~5. 25V) 











ADM2483 驱动 真 值 见 表 4-35。 
表 4-35 ADM2483 驱动 真 值 
















































































电源 状态 输入 输出 

Voppi Vppz PV DE TxD A 

有 效 有 效 >2. 0V 高 电 平 高 电 平 高 电 平 

有 效 有 效 >2. 0V 高 电 平 低 电 平 低 电 平 

有 效 有 效 >2. 0V 低 电 平 任意 值 高 阻 

有 效 无 效 >2. 0V 任意 值 任意 值 高 阻 

无 效 有 效 >2. 0V 任意 值 任意 值 高 阻 

无 效 无 效 >2. 0V 任意 值 任意 值 高 阻 

有 效 有 效 <2. 0V 任意 值 任意 值 高 阻 

有 效 有 效 <2. 0V 任意 值 任意 值 高 阻 














ADM2483 接收 真 值 见 表 4-36。 
表 4-36 ADM2483 接收 真 值 

















































































电源 状态 输 入 输出 
Vi VD PV A-B(V) RE RxD 
有 效 有 效 >2. 0V 三 -0.03 氏 电 平 或 县 高 电 平 
有 效 有 效 >2. 0V <-0.2 氏 电 平 或 ; 低 电 平 
有 效 有 效 >2. 0V -0.2<A-B<-0.03 氏 电 平 或 悬 不 确定 
有 效 有 效 >2. 0V 氏 电 平 或 悬 高 电 平 
有 效 有 效 >2. 0V 高 电 了 高 阻 
有 效 无 效 >2. 0V 氏 电 平 或 悬 高 电 平 
无 效 有 效 >2.0V 氏 电 平 或 ; 高 电 平 
无 效 无 效 >2. 0V 氏 电 和 平 或 悬 3 低 电 平 
有 效 有 效 <2. 0V 任意 值 高 阻 
有 效 有 效 <2. 0V 任意 值 高 阻 
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4.28 ADM2486 高 速 隔离 型 的 RS485 收发 需 


ADM2486 为 高 速 隔离 型 RS485 收发 器 ， 其 在 RS485 驱动 电路 中 有 应 用 。ADM2486 引 脚 
分 布 如 图 4-37 所 示 ， 引 脚 功能 见 表 4-37。 


ADM2486 











图 4-37 ADM2486 引 脚 分 布 


表 4-37 ADM2486 引 脚 功 能 











引 厢 名 称 二 1 
1 Vop1 逻辑 端 供电 电源 (2.7~5.5V ) 
2,8 CND， | 逻辑 端 电源 地 (2 脚 ,8 脚 内 部 已 连接 ) 














3 RxD 接收 输出 , 当 RE( 接 收 使 能 ) 为 高 电 平时 ,此 位 禁止 输出 
4 RE 接收 使 能 控制 , 低 电 平 有 效 
5 RTS 请 求 发 送 输入 ,高 电 平 有 效 , 低 电 平 禁 止 
6 
7 


























TxD 发 送 输 入 , 当 RTS 为 低 电 平时 ,此 位 无 效 
















































































PV 电源 监控 脚 , 当 此 引 脚 电 平 高 于 2.0V 时 ,芯片 工作 , 低 于 2.0V 时 ,芯片 不 工作 
9,15 GND, 总 线 端 电源 地 (9 脚 \15 脚 内 部 已 连接 ) 
10 DE 驱动 器 使 能 状态 输出 ,为 总 线 上 其 他 设备 提供 使 能 或 禁止 状态 ,DE 为 高 时 有 效 , 为 低 时 禁止 
11,14 NC 无 电气 连接 
12 A 输入 /输出 同 相 端 
13 B 输入 /输出 反 相 端 
16 Vpp2 总 线 端 供电 电源 (4.75~5.25V) 


ADM2486 驱动 真 值 见 表 4-38，ADM2486 接收 真 值 见 表 4-39。 
表 4-38 ADM2486 驱动 真 值 






































































































































































































































电源 状态 输入 部 分 输出 部 分 
Vppi V pp PV RTS TxD A B DE 
有 效 有 效 >2.0V 高 电 平 高 电 平 高 电 平 低 电 平 高 电 平 
有 效 有 效 >2.0V 高 电 平 低 电 平 低 电 平 高 电 平 高 电 平 
有 效 有 效 >2.0V 低 电 平 任意 值 高 阻 高 阻 低 电 平 
有 效 无 效 >2.0V 任意 值 任意 高 阻 高 阻 低 电 平 
无 效 有 效 >2.0V 人 任意 值 高 阻 高 阻 低 电 平 
无 效 无 效 >2.0V 人 任意 值 高 阻 高 阻 低 电 平 
有 效 有 效 <2.0V 但 任意 高 阻 高 阻 低 电 平 
有 效 有 效 <2.0V 任意 任意 高 阻 高 阻 低 电 平 
表 4-39 ADM2486 接收 真 值 
电源 状 态 输入 部 分 输出 部 分 
Vppl Vpp2 PV A-B/V RE RxD 
有 效 有 效 >2.0V >0.2 低 电 高 电 平 
有 效 有 效 >2.0V <-0.2 低 电 低 电 平 
有 效 有 效 >2.0 -0.2<4-B<0.2 低 电 了 不 确定 
有 效 有 效 >2.0V 开路 /短路 低 电 了 高 电 平 
有 效 有 效 >2.0V 任意 值 高 高 阻 
有 效 无 效 >2.0V 任意 值 低 电 于 高 电 平 
无 效 有 效 >2.0V 任意 值 低 电 了 高 电 平 
无 效 无 效 >2.0V 任意 值 低 电 低 电 平 
有 效 有 效 <2.0V 高 阻 王 高 阻 
有 效 有 效 <2.0V 高 阻 任意 高 阻 
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ADM2486 的 应 用 电路 如 图 4-38 所 示 。 






















































































































































































We 9 针 D 型 插座 
i 引 脚 定义 功能 
14 7K VCC ISO VCC ISO 卫 本 
VCC U10 ADM2486 ”VCCISO LL 2 Ct 屏 责 接地 
lVvDD1 VDD2 上 16 二 io 2 M24 24V 输 出 电压 地 
2 By DE Do o Hx 
3 RLy 辆 47k x 了 o 1 RxD/TxD-P | ”接收 /发 送 数据 正 端 ,B 线 
RIS 5 Re A EB 3 3 4 CNTR-P 方向 控制 信号 正 端 
mi BE O Bs 
Ee 2 GND1 GN a 9 5 5 DGND 数据 参考 电位 
十 :| GND! GND2 Gu Ta [ Le VP 终端 器 电阻 供电 (+5V) 
GND 昌国 47K Profibus 一 
R40 GND ISO GND ISO 2 P24 24V 输 出 电压 正 端 
通过 下 拉 电 阻 接地 ， 有 5 这 类 
保证 VPC34C 在 报 文 GND ISO 8 RxDV/TxD-N | ”接收 /发 送 数据 负 端 ,A 线 
传输 后 能 够 监听 发 送 。 GND 9 CNTR-N 方向 控制 信号 负 端 
的 数据 





图 4-38 ADM2486 的 应 用 电路 


ADM2486 的 参考 代 换 型 号 有 IL3485、IL3585、IL485 等 。 另 外 ,，75LBC184 是 TI 的 一 款 
半 双 工 RS485 芯片 ， 其 可 以 与 ADM487E 替代 。 


4.29 ADMC401 处 理 右 
ADMC401 为 单 片 数字 信号 处 理 高 性 能 电动 机 控制 器 ， 其 引 脚 分 布 如 图 4-39 所 示 。 





号 大 号 王 a en 二 a 日 
YGGE22e re sreessdsssHssssd 
slsllslslaslslslslslslslsl lsass ss slsllslslzlslsllsllsle sles lelsle 


加 出 图 鸭 四国 轴 岗 唤 罗 六 后 | 国 国 问 六 必 
3 


ADMC401 


TOP VIEW 
{Not to Scale] 


PWMSYNC 
PWMTRIF 
GND 

VDD 
SCLK0 
TFS0 
RFSO 

DT0 

DAO 
SCLK1 
TFSTIRGT 
RFSTIRGUSRGOM 








纪 || 唱 | | 名 | | 才 | 二 || 访 || 直 || 芋 || 坊 || 参 || 当 | | 这]| 久 | 名 | | 加 | 加 | 时 | 加 











加 | 四 | 加 | 国 | 加 | 辣 | 四 | 辣 | 国 | 己 国 多 仙 轴 加 | 电 息 | 旺 国 羡 国 国 交 图 | 国 | 国 村 | 加 | 国 | 国 疼 | 国贸 图 | 因 尽 
祥和 和 
时 呈 三 EE 匡 和 正 区 是 
宇 中 去 如 So 
到 4-39 ADMC401 引 脚 分 布 
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国 汪 时 时 二、 向 服 双 动 息 一线 维 修 束 可 手册 


ADMC401 引 脚 功能 见 表 4-40。 
表 4-40 ADMC401 引 脚 功 能 




























































































































































































引 脚 引 脚 数 | 输入 (1)/ 输 出 (0) 功 能 
Al13~A0 14 0 地 址 线 端 
D23~D0 24 IO 数据 线 端 
PMS .DMS .BMS 3 0 外 部 存储 器 选择 线 端 
RD WR 2 0 外 部 存储 器 读 / 写 允许 端 
MMAP 1 I 存储 器 地 址 映射 选择 端 
POR 1 0 内 部 上 电 复 位 输出 端 
RESET 1 I 处 理 器 复位 输入 端 
CLKOUT 1 0 处 理 融 时 钟 输出 端 
CLKIN .XTAL 2 1.0 外 部 时 钟 或 晶振 输入 端 
BR 1 I 总 线 请 求 端 
BG .BGH 2 0 总 线 授权 和 总 线 悬 挂 控制 端 
BMODE 1 I 引导 程序 方式 选择 端 
PWD .PWDACK 2 IO 低 功 耗 与 低 功 耗 应 答 端 
SPORTO 5 LO 串 行 口 0 端 ( TFSO RFS0 .DTO DRO SCLK0) 
a E a 串 行 口 1 端 (TFSI/IRQ1、 RFSI1/IRQ0/SROM、 DT1/FO、 
DRI1A/FI.DR1B/FISCLK1) 
VINO~ VIN7 8 I 模拟 输入 端 
ASHAN .BSHAN 2 I 采样 保持 放大 器 反 相 端 输入 
GAIN 1 I 增益 校正 模拟 输入 
VREF 1 We 参考 电压 输入 /输出 
REFCOM 1 GND 公共 参考 地 
CML 1 0 共 模 电 平 (中 点 电源 ) 
CAPT .CAPB 2 0 澡 声 抑制 引 脚 
SENSE 1 I 电压 参考 选择 
CONVST 1 I 外 部 转换 启动 
AH-CL 6 0 PWM 输出 
PWMTRIP 1 I PWM 封锁 信号 
PWMPOL 1 I PWM 极 性 控制 
PWMSYNC 1 0 PWM 同步 输出 
PWMSR 1 I PWM 开关 磁 阻 模式 控制 
PIO0~PIO11 12 IO 数字 输入 /输出 口 
ETUO ETU1 2 I 事件 定时 器 输入 
AUXO~ AUXI1 2 0 辅助 PWM 输出 
EIA FIB FIZ .ZIS 4 I 编码 器 接口 输入 和 外 部 寄存 器 输入 
NC 2 不 接 
AVDD 2 SUP 模拟 电源 
AVSS 2 GND 模拟 地 
VDD 8 SUP 数字 功率 电源 
GND 16 GND 数字 地 
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4. 30 ADS2181 数字 信号 处 理 器 


ADS2181 为 数字 信号 处 理 芯 片 ， 其 128-Lead TQFP 外 形 如 图 4-40 所 示 。ADS2181 的 
128-Lead PQFP 外 形 如 图 4-41 所 示 。 


TOP VIEW CD D10 
(PINS DOWN) FE D9 


ELOUT 
ECLK 


65 








FLO CH 
下 人 
FL2CTL | 
DT0 CE 
TFS0CT 一 | 
RFS0 [一 一 一 
DROCTLT | 
SCLKOC LT | 
DT1/F0 CT 
a 

Pee 

EMS CC 
EE CI 


TFS1/RGT -一 一 


IACK [ol 
6GH [二 
VDD CH 
GND CC 


BMOoDECT | 
PWDACK CT | 
iRGL6 CE 
IFRGIT CC 一 | 
GNDCTL | 
DR1FICC | 
SCcLK1 CI 


RESET CI 








RFSTIRG0 CI 
ERESET 


图 4-40 ADS2181 的 128-Lead TQFP 外 形 
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XTAL CC 
CLKIN CE oO 
GND CI 
CLKOUT CC 
GND CI 
VDD EE 
A38 CE 
AS CI 
A10CT | 
A11C 忆 工 - 才 
A12CL | 
A13 CI 
IRoE Co 
MMAP C+ 
32 


0 
人 

PW5 CT 一 

RaGz CT 

BMODE [一 [一 | 


PWDACK [二 一 


VREF 
+In 





引 觅 | 符 避 


向 服 驱 动 纶 一 线 维修 速 碍 手册 


UUUUUDU 
站 828863 
30 8882r 


图 4-41 ADS2181 的 128Lea 


ADS7818 





a) Mini—DIP—8 


ADS7818 引 脚 功能 见 表 4-41。 
表 4-41 


128L PQFP 
(28MM x 28MM) 


TOP VIEW 
(PINS DOWN) 


DTI/FO Co 


TFSTVIRGT CI 


+Vcc VREF 
CLK +In 
DATA —In 
CONV GND 








解 


60 [EO 


-J RFS1/ 


[= 到 








GND [CO 
DRI/FI CI 
EE CH 
ECLK [Co 
ELOUT [CI 


SCLK1 CI 
EMS CH 


ERESET CH 


RESET CoH 


QFP 外 形 


ADS7818 





b) MSOP-8 
图 4-42 ADS7818 引 脚 分 布 


ADS7818 引 脚 功 能 


说 


ELIN CT- 一 | 


EINT C7 


4.31 ADS7818 高 速 低 功 耗 采样 模 - 数 转换 器 
ADS7818 为 12 位 高 速 低 功 耗 采样 模 - 数 转 换 器 ， 其 引 脚 分 布 如 图 4-42 所 示 。 


+VYcc 
CLK 
DATA 
CONYV 





1) ADS7818 内 部 














2.) 在 Ea 




















1 VREF 3) 在 VREF 可 以 
4) 输 入 外 部 参考 








内 部 参考 电源 时 














包含 一 个 2.5V 的 参考 电源 
| ,输入 模拟 电压 的 范围 为 GND-200mV 
加 入 外 部 参考 电源 
电源 的 电压 范围 为 2.00~2. 55V, 这 时 输入 模拟 





























5) 由 于 参考 电源 与 稳定 对 模 - 数 转换 的 结果 有 
列 一 个 0. 1pF 的 盗 片 电容 与 一 个 2.2kF 的 电解 电容 。 男 外 ,次 片 有 

















~Vect+200mV 


电压 的 范围 为 4.0~5.1V 





影响 ,因此 ,在 引 脚 1( VREF) 与 接地 线 间 需 要 并 


T 











虽 容 应 尽 可 能 地 靠近 该 引 脚 

















引 脚 符号 解 说 


模拟 输入 端 。 在 使 用 内 部 参考 电源 的 情况 下 , 输入 模拟 电压 的 范围 为 GND-200mV ~ Vcc 
+200mV 




































































1) 该 引 脚 可 以 直接 接地 ,也 可 以 与 传感器 的 另 一 个 输出 端 相连 接 ( 可 以 克服 传感器 输出 中 的 共 
3 —In 模 信号 ) 














































































































2) 该 引 脚 的 输入 模拟 电压 范围 为 -200~+200mV 
4 GND 接地 端 
转换 信号 输入 端 
ee 1) 加 到 该 引 脚 的 脉冲 信号 下 跳 边 沿 开始 模拟 信号 的 采样 .保持 、 模 - 数 转 换 与 数字 结果 的 串 行 
输出 
2) 该 引 脚 还 可 以 控制 芯片 进入 掉 电 模式 与 改变 数据 的 串 行 输出 格式 
6 DATA 串 行 数据 输出 端 。 在 串 行 时 钟 的 上 跳 边 沿 DAC 的 转换 结果 12 位 数字 量 从 ADS7818 移出 
7 CLK 串 行 时 钟 输入 端 。 同 步 串 行 时 钟 决 定 了 转换 速度 
8 +Vcc 电源 端 。 一 般 用 0. 1pF 的 盗 片 电容 与 10pF 的 电解 电容 并 联接 地 滤波 





ADS7818 的 参考 代 换 型 号 有 MAX144/5 等 。 


4.32 ADS8322 并 行 接口 16 位 模 - 数 转换 器 


ADS8322 为 单 通道 并 行 接口 16 位 模 - 数 转 换 需 ，ADS8322 引 脚 功能 与 分 布 如 图 4-43 
所 示 。 





DB15 一 DB0: 数据 传输 位 

BUSY: 在 转换 过 程 中 一 直 为 高 电 平 
+Vp : 数字 电源 DC +5V 

DGND : 数字 地 








ee 全 CONVST: 转换 开始 控制 口 
ee BYIE | 二 :并 口 输出 的 同步 脉冲 
RD | BYTE: 选择 9~16 脚 上 传输 的 数据 为 低 8 位 或 高 8 位 
DB12 CONVST | Gs; 片 选 
本 CLOCK | _IN; 个 相 输 入 通道 
DB10 DGND 。 | IN: 非 倒 相 输 入 通道 
DB9 +Vp AGND : 模拟 地 
DB8 BUSY +VA: 模拟 电源 DC +5V 











REFIN: 参考 电压 输入 口 

















© - 二 = , REFouT: 参考 电压 输出 口 
只 员外 目 关 中 负 向 CLOCK: 时 钟 、 可 以 在 CLOCK 输入 口 接 入 一 个 外 部 CMOS 
兼容 时 钟 用 于 转换 过 程 和 外 部 设备 同步 
a) b) 








到 4-43 ADS8322 引 脚 功能 与 分 布 
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和 合 服 驱动 器 一 线 维修 速 查 手 迪 _ 
ADS8322 内 部 电路 框图 如 图 4-44 所 示 。 


RR 
























比较 器 





REFIN 
内 部 12.5V 












REFouroi | 参考 电压 




















图 4-44 ADS8322 内 部 电路 框 医 


4.33 AM26LS31 差分 线 驱动 电路 


AM26LS31 为 双 列 16 脚 封装 ， 四 重 线 差 分 线 驱动 电路 。AM26LS31、MC3487 均 为 类 似 
的 RS422 线 驱动 器 。AM261LS31 的 引 脚 分 布 如 图 4-45 所 示 ，AM26LS31 内 部 框图 如 图 4-46 



























































所 示 。 
Input A Ycc 
Input D 
Output | 
Non-Inverting 
>Output D 
Enable 
Input Output 
Enable 起 
Output | . 
Output C Inverting 
Input B 
Enable 
Input 
Gnd opi Gm 
Enable 
图 4-45 AM26LS31 的 引 脚 分 布 图 4-46 AM26LS31 内 部 框图 














AM26LS31 真 值 见 表 4-42。 
表 4-42 AM26LS31 真 值 











Input( 输 入 ) npul Cl Non-Inverting Output Inverting Output 
[输入 控制 (E/E)] ( 非 反 相 输出 ) ( 反 相 输出 ) 
H H/L H L 
L H/L L H 
X L/H Z Z 











注 : L= 低 逻辑 状态 ;H= 高 逻辑 状态 ; X= 无 关 ; Z= 高 阻抗 状态 。 
AM26LS31 的 互 换 兼 容 型 号 有 AM26LS31C、M5A26LS31FP、AM26LS31P、AM26LS31、 


DS26LS31N 等 。 
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4.34 AM26LS32 四 差 动 线路 驱动 器 


AM26LS32 为 四 差 动 线路 驱动 器 ， 可 以 实现 码 盘 转速 输出 的 差分 信号 CN2A 和 CN2AN、 
CN2B 和 CN2BN 、CN2Z 和 CN2ZN 转换 为 PA、PB、PZ 信号 。AM261LS32 的 引 脚 分 布 如 图 
4-47 所 示 。AM26LS32 内 部 框图 如 图 4-48 所 示 。 















































CN2A PAI 
CN2AN 
CN2Z PZI 
CN2ZN 
CN2B PBI 
CN2BN 
ENUP >GND1 
+SV 














AM26LS32AI 
a) 





图 4-47 AM26LS32 的 引 脚 分 布 


三 态 控制 输入 
差分 输入 输出 
[e) [e) 


输入 网 络 | 


放大 器 滞后 电 平 转换 
电 平 转换 器 | 放大 器 


图 4-48 AM26LS32 内 部 村 





























[al 





图 





AM26LS32 应 用 电路 如 图 4-49 所 示 。 




















































































































编码 器 在 旋转 时 输出 A、B 两 组 正 交 的 脉冲 序列 ， 
Rak 通过 检测 脉冲 序列 的 先后 顺序 可 确定 转向 , 位置 
| 下 和 转速 可 通过 计算 脉冲 个 数 和 脉冲 频率 得 到 
永 磁 同 步 电 动机 一 般 都 带 有 光电 编码 200GNDH| 200p 7 i 
器 以 提供 闭环 控制 所 需 的 转子 位 置信 cas| 十 cn 差分 接收 器 一 对 脉冲 信号 进行 
息 。 复 合式 光电 编码 器 是 一 种 带 有 人 简单 oo 二 200p 45V U15 AM26LS32 +sV ， U6C SN74LVC14 ”整形 和 电 平 转换 
磁极 定位 功能 的 增 量 式 光电 编码 器 ， Co i2 5 vl 5 os ENCA 
包括 了 A、B、Z 增 量 式 脉冲 信号 和 UV、 L496 四 
双 霍 尔 传感器 输出 信号 :为 了 避免 信号 Br | | ， 和 
传输 引出 的 干扰 和 衰减 ,光电 编码 器 的 R76 ec74 eT 1Y U6B SN74LVC14 
这 些 信号 常 都 采用 差分 驱动 方式 输出 gs| | GNpH| 200p Br 6 2A yy ls BO 34 od ENCB 
cs6 | 二 7 2 入 yl 20 输出 信号 
0.01h 本 R47 Ik 8 2 下 3B 13 U6A SN74LVC14 
BI 一直 4A 4Y Px 
RA Ik 15 三 HL fT 2 ENCZ 
ZIHHT 二 s| op 
R77 om 2 导 
ee 200 [a 200p GND 施 密 特 触发 器 
A、B、2 的 差分 信号 or | 二 
0 TRas tk 2 为 零 位 脉冲 信号 ， 缩 码 器 每 转 过 一 图 
ZI-H 二 二 产生 一 个 Z 脉 冲 ， 用 于 基准 点 定位 


























滤波 
图 4-49 AM26LS32 应 用 电路 
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向 服 红 动 吕 一线 维修 速 吉 手册 


4.35 AT24C01 存储 器 
AT24C01 为 存储 右 ， 其 引 脚 分布 如 图 4-50 所 示 。 









































A0 局 PV 
- 1 人 A0 10 8 We SCL WP 
"|?2 号 Al 2 T WP GND 
A29|3 6[PSCL A2 3 6 SCL 
GND 吕 4 5b SDA GND 4 5 SDA SDA Vee 
a) PDIP8 b) SOP8 c) TSOT23-5L 


图 4-50 AT24C01 引 脚 分 布 


AT24C01 系列 引 脚 功能 见 表 4-43 。 
表 4-43 AT24C01 系列 引 脚 功 能 
引 脚 功能 解 ”说 





1)A2 Al 与 A0 引 脚 为 AT24C01 .AT24C02 的 地 址 输入 引 脚 

2)AT24C01 在 一 个 总 线 上 最 多 可 寻 址 8 个 1KB 器 件 , AT24C02 在 一 个 总 线 上 最 多 可 寻 址 
8 个 2KB 器 件 。A2 Al 和 A0 内 部 必须 连接 

3)AT24C04 仅 使 用 A2 、Al 作为 硬件 连接 的 器 件 地 址 输入 引 脚 ,在 一 个 总 线 上 最 多 可 寻 址 
A0~ A2 地 址 输入 端 ”| 4 个 4KB 右 件 。A0 引 脚 内 部 未 连接 

4) AT24C08 仅 使 用 A2 作为 硬件 连接 的 器 件 地 址 输入 引 脚 ,在 一 个 总 线 上 最 多 可 寻 址 2 个 
8KB 器 件 。A0 和 Al 引 脚 内 部 未 连接 















































































































































5)AT24C16 未 使 用 作为 硬件 连接 的 器 件 地 址 输入 脚 ,在 一 个 总 线 上 最 多 可 连接 一 个 16KB 
器 件 。A0、Al 和 A2 引 脚 内 部 未 连接 
i 串 行 数据 输 1)SDA 引 脚 可 实现 双向 串 行 数据 传输 
人 输出 端 2) 该 引 脚 为 开 漏 输出 ,可 与 其 他 多 个 开 漏 输 出 器 件 或 开 集 电极 器 件 线 连接 
SE 串 行 时 钟 输 在 SCL 输入 时 钟 信号 的 上 升 沿 将 数据 送 入 EEPROM 器 件 ,以 及 在 时 钟 的 下 降 沿 将 数据 
和信 端 读 出 
1)AT24C01/02/04/08/16 具有 用 于 硬件 数据 写 保 护 功能 的 引 脚 端 
WP 写 保护 2) 当 该 引 脚 接 GND 时 , 允许 正常 的 读 / 写 操作 
3) 当 该 引 脚 接 VCC 时 ,芯片 启动 写 保护 功能 
Vcc 电源 工作 电压 为 1.8~5.5V 
GND 接地 


AT24C01 的 内 部 结构 图 如 图 4-51 所 示 。 


写 保护 逻辑 


WP 





高 压 泵 及 时 序 控制 
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HV 
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A0 
Al 数据 缓冲 器 
A2 
存储 器 
SCL 
SDA: 


品行 数据 选择 器 








数据 及 应 答 信号 
输入 /输出 逻辑 
































二 开 漏 输出 Y 译 码 


图 4-51 AT24C01 的 内 部 结构 图 
.60. 
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AT24C01 的 参考 代 换 型 号 有 CAT24C01BR、M24C01-RBN6、M24C02-WMN3/W 等 。 


4.36 AT89SSs2 微 控制 器 


AT89S52 是 一 种 低 功 耗 、 高 性 能 CMOS 的 8 位 微 控制 器 ， 其 具有 8KB 可 编程 Flash 存储 
器 。AT89S52 与 工业 80C51 a 引 脚 完全 兼容 。 
AT89S52 引 脚 功能 见 表 4-44。 








表 4-44 AT89S52 引 脚 功 能 
引 脚 功 能 


1)P0 口 是 一 个 8 位 漏 极 开路 的 双向 IO 口 
2) 作为 输出 口 ,每 位 能 驱动 8 个 TIL 逻辑 电 平 
3) 对 P0 口 写 i 时 , 引 肢 用 作 高 阻抗 输入 
















































































P0 口 4) 当 访 问 外 部 程序 .数据 存储 器 时 ,P0 口 也 被 作为 低 8 位 地 址 /数据 复 用 。 在 这 种 模式 下 , P0 不 具有 内 部 
上 拉 电 阻 
5) 在 Flash 编程 时 ,P0 口 也 可 以 用 来 接收 指令 字 节 。 在 程序 校 验 时 ,输出 指令 字 节 。 程 序 校 验 时 ,需要 外 
部 上 拉 电 阻 





1)P1 口 是 一 个 具有 内 部 上 拉 电 阻 的 8 位 双向 IO 口 

2)P1 输出 缓冲 器 能 够 驱动 4 个 TTL 逻辑 电 平 

3) 对 了 P1l 口 写 1 时 ,内 部 上 拉 电 阻 把 端口 拉 高 ,此 时 可 以 作为 输入 口 使 用 

4)P1 口 作为 输入 使 用 时 ,被 外 部 拉 低 的 引 脚 由 于 内 部 电阻 的 原因 ,将 输出 电流 (1) 

5)P1.0 与 Pl.1 分 别 作 定时 器 /计数 器 2 的 外 部 计数 输入 (PL 0/T2) 与 定时 器 /计数 器 2 的 触发 输入 
(P1. 1/T2EX) 
P1 口 6)Flash 编程 与 校 验 时 ,P1 端口 接收 低 8 位 地 
7) 引 脚 第 二 yA EE 如下: 





















































洗 
忻 














外 部 计数 输入 ,时钟 输 出 

p1.1 Tp。 定时 器 /计数 天 T2 的 捕捉 / 重 载 触 发 信号 与 方向 控制 
P1.5 MOSI 一 一 系统 编程 用 
P1.6 MISO 一 一 系统 编程 用 
P1.7 SCK 一 一 系统 编程 用 

















1)P2 口 是 一 个 具有 内 部 上 拉 电 阻 的 8 位 双向 IO 口 
2)P2 输出 缓冲 器 能 驱动 4 个 TTL 人 逻辑 电 平 
3) 对 P2 口 写 1 时 ， 内 部 上 拉 电阻 把 端口 新 高 ， 此 时 可 以 作为 输入 
4)P2 口 作为 输入 使 用 时 ,被 外 部 拉 低 的 引 脚 由 于 内 部 电阻 的 原因 ,将 输出 电流 (1) 
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P2 口 | 。 5) 在 访问 外 部 程序 存储 器 或 用 16 位 地 址 读 取 外 部 数据 存储 器 时 ,P2 口 送出 高 8 位 地 址 。 在 这 种 应 用 中 ， 
P2 口 使 用 很 强 的 内 部 上 拉 发 送 1 
6) 在 使 用 8 位 地 址 访问 外 部 数据 存储 器 时 ,P2 口 输出 P2 锁 存 器 的 内 容 
7) 在 Flash 编程 与 校 验 时 ,P2 口 也 接收 高 8 位 地 址 字 节 与 一 些 控制 信和 号 
1)P3 口 是 一 个 具有 内 部 上 拉 电 阻 的 8 位 双向 IO 口 
2)P3 输出 缓冲 器 能 驱动 4 个 TTL 逻辑 电 平 
3) 对 P3 口 写 1 时 ,内 部 上 拉 电 阻 把 端口 拉 高 ,此 时 可 以 作为 输入 口 使 用 
4)P3 口 作为 输入 使 用 时 ,被 外 部 拉 低 的 引 脚 由 于 内 部 电阻 的 原因 ,将 输出 电流 (1) 
5)P3 口 也 可 以 作为 AT89S52 特殊 功能 ( 即 第 二 功能 ) 使 用 . 
端口 引 脚 第 二 功能 
P3.0 RXD 串 行 输入 口 
p3 口 P3.1 TXD 串 行 输出 口 
P3.2 INTO 外 中 断 0 
P3.3 INT1 外 中 断 1 
P3.4 T0 定时 /计数 器 0 
P3.5 TI 定时 /计数 器 1 
P3.6 WR 外 部 数据 存储 器 写 选 通 
P3.7 RD 外 部 数据 存储 器 读 选 通 











6)P3 口 还 接收 一 些 用 于 Flash 闪存 编程 与 程序 校 验 的 控制 信号 
. 61 . 
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( 续 ) 
引 脚 
RST 


功 能 
复位 输入 端 。 当 振荡 器 工作 时 ,RST 引 脚 出 现 两 个 机 器 周期 以 上 高 电 平 将 使 单片机 复位 


1) 当 访 问 外 部 程序 存储 器 或 数据 存储 器 时 ,ALE( 地 址 锁 存 允许 ) 输 出 脉冲 用 于 锁 存 地 址 的 低 8 位 字 节 

2) 一 般 情 况 下 ,ALE 以 时 钟 振荡 频率 的 1/6 输出 固定 的 脉冲 信号 ,因此 , 它 可 对 外 输出 时 钟 或 用 于 定时 
目的 

3) 每 当 访问 外 部 数据 存储 器 时 将 跳 过 一 个 ALE 脉冲 

4) 对 Flash 存储 器 编程 期 间 ,该 引 脚 还 用 于 输入 编程 脉冲 (PROG ) 

5) 也 可 以 通过 对 特殊 功能 寄存 器 (SFR) 区 中 的 8EH 单元 的 D0 位 置 位 ,可 禁止 ALE 操作 。 该 位 置 位 后 ,只 
有 一 条 MOVX 与 MOVC 指令 才能 够 将 ALE 激活 

6) 该 引 脚 被 微弱 拉 高 ,单片机 执行 外 部 程序 时 ,应 设置 ALE 禁止 位 无 效 









































ALE/PROG 














1) 程 序 储 存 允 许 (PSEN) 输 出 的 是 外 部 程序 存储 器 的 读 选 通 信号 
2) 当 AT89S52 由 外 部 程序 存储 器 取 指令 (或 数据 ) 时 ,每 个 机 器 周期 两 次 PSEN 有 效 , 即 输出 两 个 脉冲 。 该 
期 间 , 当 访问 外 部 数据 存储 器 ,将 跳 过 两 次 PSEN 信号 
1) 该 引 脚 为 外 部 访问 允许 端 
2) 和 欲 使 CPU 仅 访问 外 部 程序 存储 器 ( 地址 为 0000H~ FFFFH) ,EA 端 必须 保持 低 电 平 (接地 ) 
3) 如 果 加 密 位 LB1 被 编程 ,复位 时 内 部 会 锁 存 EA 端 状态 
4) 如 果 EA 端 为 高 电 平 ( 接 Vec 端 ) ,CPU 则 执行 内 部 程序 存储 器 的 指令 
5)Flash 存储 器 编程 时 ,该 引 脚 加 上 +12V 的 编程 允许 电源 Vpp 
XTALI 振荡 器 反 相 放大 器 与 内 部 时 钟 发 生 电 路 的 输入 端 
振荡 器 反 相 放大 器 的 输出 端 


XTAL2 
AT89S52 引 脚 分 布 如 图 4-52 所 示 。 


PSEN 

















EA/VPP 






































(INTi) P3.3 口 13 






































(INTT) P3.3 口 9 


Er i 
山 一 a 
&8 22se 
村 全 可 二 号 让 号 三 习 且 
(Ta P10 口 1 40Dvcc rm 评 坪 看 而 EAEELESSEELERLE 
(T2 EX) P1.1 口 2 39 口 Poo (ADO) 包间 2222 了 
P1.2 口 3 38 DPO.1 (AD1) RUERQSRSERS 村 时 导 器 与 罗 易 古 
P1.3 口 4 37D P0.2 (AD2) Caaaazz>C 
TE ee i 
(MOSI) P1.5 口 6 35 Po0.4 (AD4) (MOSI) P1.507 Ov YY Vappo4(nDy) (eck)p17 s1b po (ADe 
(Miso) P1.6 口 7 34D Po.s (AD5) (MISO) P16 口 8 s8bposians) (SCcOP17 品 3 Be (AD6) 
(SCK) P17 口 8 33 PO.6 (AD6) (SCK) P17 口 9 37 口 po6 (Ap6) RST 口 4 30 HP0.7 (AD7) 
RsST 口 9 32 P0.7 (AD7) RsT D10 36Po7 (AD7) {RXD) P3.0 口 5 29DEAVPP 
(RXD) P3.0 口 10 31DEANPP (RXD) P3.00 11 35DEAVPP NC 品 6 28DNC 
(TXD) P3.10 11 30DALEPROGS NC O12 a4b nc (TXD) P3.1 口 7 27 D ALE/PROG 
(INTO) P3.2 口 12 29DFPSEN (TXD) P3.1 口 13 aDaeFPRao5 《NTO) P3.2 口 8 26 D PSEN 










28P2.7 (A15) (WTo) p32d 14 a2 FSEN 25 DP2.7 (A15) 
(To) P3.4 口 14 27DP2.6 (A14) (NTT) p33d 15 31DP2.7 (A15) (To) P3.4 口 10 24DP2.6 (A14) 
(T1) P3.50 15 26 DP2.5 (A13) (To) P3.4 口 16 30DP2.6 (A14) fT1) P3.5 口 11 23 口 P2.5 (A13) 
(WR) P3.6 口 16 25DP2.4 (A12) (TP3.5O1 29 DP2.5 (A13) 
(B56)P3.70 17 24 品 P23 (A11) 285N8383883T | 2222 SN 
加 和 寻 本国 UUUUU UUUUU 
TALS E| 18 3 Pes A mvNJO0oNm+ wm~q QQoaNn+ 
XTALID 9 2 Pet (ae) EEzzéd tea 是 
GND O20 21 P20 (A8) 匡 记 >< EE 他 后 兵 呈 See 
匡 医 EEE 工 竖 二 二 工 工 工 
a) PDIP b) PLCC c) TQFP 











到 4-52 AT89S52 引 脚 分 布 





4.37 AT89S8252 单片机 


AT89S8252 是 Atmel 公司 生产 的 ISP Flash (In-System reProgrammable Downloadable Flash 
Memory， 在 系统 可 重复 编程 、 可 下 载 Flash 存储 器 ) 系列 MCS-51 兼容 的 单片机 。 
AT89S8252 具有 与 Intel 80C52 兼容 的 内 核 ， 除 了 拥有 80C52 单片机 的 所 有 功能 外 ， 还 
具有 一 些 新 的 功能 ， 属 于 80C52 的 增强 型 号 。 
AT89S8252 引 脚 分 布 如 图 4-53 所 示 。 
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37D Po.0 (ADO) 
36 DP0.1 (AD1) 
35DP0.2 (AD2) 
34 口 Po.3 (AD3) 






















(MOSI) P1.5 口 1 33 口 P04 (AD4) 


fr P10 口 4oDbvcc 而 首 _ 全 二 全 侣 
(ra EX P11 口 2 39 powo (Apo) 二 gE 了 (MISO) P1.6 口 2 32 口 P0.5 (AD5) 
口 加 或 现 纪 二 写 人 
pi 日 内 EEEEEE2SS&EREE (SCK) P1.7 口 3 31 口 Po.6 (AD6) 
(3)P1405 36 口 Po03(AD3) ETE RST 口 4 30 Po.7 (AD7) 
(MDSD P1.5 口 6 35 口 P04(AD4) (MOSI PIL5 
(MISO) P16 口 7 34DPos(ADs) (MISO) PI.S PO.5 (ADS) NC 口 6 28DNC 


Ee (AD4) (RXD) P3.0 口 5 29 DEAVPP 





IScH) P17 口 8 33 P06 (AD6) {SCK) PI.7 PO (AD6) 
RsT 口 8 a2b po7 (ap7) ReT Po7(Apn (TXD)P3.107 27 D ALEPROG 

{RXD) P30 口 10 31p EVPP {AXD) P3.0 DENvPp (NTO) P3.2 口 8 26 DPSEN 

{TXD} P3140 11 ALE/PROGS NG pne (INTT) P3.3 口 9 25 DP2.7 (A15) 


(NT P32012 2 FSEN (TXD) P3.1 


baLeRaa 吕 
(NTi) P33 口 13 28PP27(A1s) (NTo) P32 ha le ed 交 4 


(TI) P35011 23p2ss (A13) 








(TO) P34 口 14 27P26(A1 (证 T) P33 P27 (A15) 
TDP35 口 1 D p25 (A13) fro) P340 16 30 口 P2.6 (A14) 对 
(WR) P3.6 口 16 25D P24 (A12) ITT1) P3.5 口 17 口 Pzs(AI 1 天 一 一 一 一 一 一 一 
(D5) P37017 24b peata1) ， sagnNRRyNS TE 
CU 三 
XTAL2 口 18 23 日 P22 (IA10) SS9q5e823533 吕 入 半 六 号 人生 
XTAL1 口 19 p21 (A9) EEzz*aaag RKOIS9 性 
GNDO20 p20 (Aa) 医 区 EE 可 局 看 军 全 元 人 
ES 汪汪 医 5 生生 
a) PDIP b)PLCC c¢) PQFP/TQFP 


图 4-53 ”AT89S8252 引 脚 分 布 


4.38 CHV-2SP 霍 尔 电压 传 感 右 模块 


CHV-25P 为 霍 尔 电压 传感器 模块 。CHV-25P 引 脚 分 布 如 图 4-54 所 示 。 
CHV-25P 系列 的 一 些 参数 如 下 : 


o+ 电 源 正 

1) CHV-25P 输出 电压 为 0~5V， 精 度 +1.09%。 箱 入 电 EE 正 。 -电源 负 
、 

2) CHV-25P/50 额定 电压 Vy 为 50V， 输入 电压 负 。 
OBZS 





CHV-25P/100 额定 电压 由 为 100V，CHV- 
25P/200 额定 电压 VW 为 200V，CHV-25P/400 
额定 电压 从 为 400V 等 。 


4.39 DAC7625 DAC 转换 集成 电路 


DAC7625 为 DAC 转换 集成 电路 ， 在 DAC 测试 电路 中 有 应 用 。DAC7625 引 脚 分 布 如 图 
4-55 所 示 。 


图 4-54 CHV-25P 引 脚 分 布 





VREFH| 














VREFL VREFHI VREFL 
YouTB Yourc YouTB YouTc 
YouTA YouTp YouTA YouTp 
Vss Vpp Vss Vpp 
GND NIC GND NIC 
RESET CS RESET CS 
LDAC a LDAC DAC7625 A0 
(LSB)DB0 DAO Al (LSB)DBO Al 
DB1 R/W DB1 R/W 
DB2 DB1I(MSB) DB2 DB1I(MSB) 
DB3 DB10 DB3 DB10 
DB4 DB9 DB4 DB9 
DB5 DB8 DB5 DB8 
DB6 DB7 DB6 DB7 
a) DIP 
图 4-55 DAC7625 引 
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DAC7625 引 脚 功能 见 表 4-45 。 
表 4-45 DAC7625 引 脚 功 能 











































































































引 脚 符号 解 ”说 
1 VREFH 参考 输入 电压 端 (高 ) 
2 Vours DAC B 电压 输出 端 
3 Voura DAC A 电压 输出 端 
4 Vss 模拟 电源 负极 端 
5 GND 接地 端 
6 RESET 复位 端 
7 LDAC 负载 DAC 输入 端 
8~19 DB0~DB11 数据 位 0~ 11 端 
20 R/W 读 / 写 控制 输入 端 ( 读 取 = 高 电 平 , 写 = 低 电 平 ) 
21 Al 缓存 器 /DAC 选择 端 (C 或 D= 高 电 平 ,A 或 B= 低 电 平 ) 
22 A0 缓存 器 /DAC 选择 端 (B 或 D= 高 电 平 , A 或 C= 低 电 平 ) 
23 CS 芯片 选择 输入 端 
24 NIC 没有 内 部 连接 
25 Vop 模拟 电源 正极 端 ,为 +5V 电源 
26 Vourp DAC D 电压 输出 端 
27 Vourc DAC C 电压 输出 端 
28 VREFL 参考 输入 电压 端 ( 低 ) 


























4. 40 EPM7032 单片机 
EPM7032 单片机 的 内 部 结构 与 引 脚 分 布 如 图 4-56 和 图 4-57 所 示 。 


INPUT/GLCKID 
INPUVGCLRnD 
INPUVOEInD 
INPUTOE2n 咱 









































8~16 ~ 
I/Opin : 














8~16 ~ 
I/Opin : 














图 4-56 ”EPM7032 单片机 的 内 部 结构 
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SPINPUT/OE2(GCLK2)0) 
/GCLRn 
PINPUT/OE1 
PINPUVOCLKI 


PINPUYT, 





hs 





OOAIDI) I/0 
I/Odg IOCTDO)O) 
I/Od9 0 户 IO 
a AD[SAAN 人 
I/O EPM7032 35pPVCC 
IO EPM7032S LO 
CO)MOUMS) EPM7064 LO 
1/0 es 2b IOCTCKJO) 
VCCd15 31pI/O 
I/Odli6 30bGND 
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图 4-57 EPM7032 单片机 引 脚 分 布 


4.41 HCPL4504 光 耦 合 器 


HCPL4504 为 高 速 光 耦合 器 ， 其 引 脚 功能 分 布 如 图 4-58 所 示 ， 真 值 见 表 4-46。 
表 4-46 HCPL4504 真 值 






































NC 
A 发 光 二 极 管状 态 6 脚 输 出 状态 
CAIHODEB| 开 低 电 平 
NC 
关 高 电 平 
图 4-58 ”HCPL4504 引 脚 功能 分 布 ~ 





HCPL4504 最 大 额定 值 见 表 4-47。 
表 4-47 HCPL4504 最 大 额定 值 








































































































参数 符号 最 小 值 最 大 值 单位 
储存 温度 Ts -55 125 
工作 温度 TA -55 100 C 
控制 电压 (8-5 脚 ) Vec 0.5 30 V 
输出 电流 lo 8 mA 
输出 电压 (6-5 脚 ) Vo 0.5 20 V 
输出 峰值 电流 lor 16 mA 
输出 功率 Po 100 mW 
输入 电流 峰值 (lms) ln 50 mA 
输入 电流 峰值 ( <1ps) lz 1 A 
输入 功率 PN 45 mW 
输入 信号 电压 (3-2 脚 ) Va 5 V 
上 向 输入 电流 le 25 mA 
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HCPL4504 电气 特性 参数 见 表 4-48。 


表 4-48 HCPL4504 电气 特性 参数 



































































































































































































































输入 侧 供电 端 Vppi 
信号 输入 脚 VIN+ 
信号 输入 脚 YIN- 
输入 侧 地 端 GND1 


4. 43 








































































































图 4-59 HCPL-7840 的 应 




















图 4-60 HCPL-7840 引 





. 66 . 


参数 符号 最 小 值 典型 值 最 大 值 单位 测试 条 件 
电流 传输 比 CTR 25 32 60 % Is=16mA,V..=4.5V 
低 电 平时 电源 Iccr 50 200 MA I =16mA,V..=15V 
高 电 平时 电源 Icca 0. 02 1 HA Te=O0mA,V..=15V 
输入 正 向 压 降 Ve 1.5 1.7 V 1s=16mA 
输入 反 向 电压 BVR 5 V 下 =10UA 
输入 电容 Ci 60 pF F= 1MHz,V;=0V 
下 降 沿 延 时 Te 0.2 0.3 hs F=20kHz,1: =16mA 
上 升 沿 延 时 Tern 0.3 0.5 hs F=20kHz, Ie =16mA 
隔离 耐 压 Viso 2500 V 
隔离 电阻 Rio 1012 

HCPI4504 (DIP8) 的 参考 代 换 型 号 有 TLP754、PS8602-A 等 。 
» 
4. 42 ”HCPL-7840 光 耦 合 器 
HCPL-7840 为 光 耦 合 器 ， 其 可 以 应 用 于 电流 采样 电路 中 ， 如 图 4-59 所 示 ， 其 引 脚 分 布 
如 图 4-60 所 示 。 
本 
驱动 功率 
加 | 开动 信号 [而 极 ]| ,sse 
让 MSFTP ”| 驱动 | 控制 代号 U2 HCPL-7840 Vier2.56V 
驱动 地 UL _ 78L05 A $s0 
3 | 
IGBT OUTPUTT IN oo pp Vpp2 zlT Vecs0 
? 2 7 天 人 
加 o 抽 | 1 六， VIN+ VOUT+ 四 站 过 1 7 10Vout 
L-MSFTP R3100k ,| 3 
R268 | 3 6 TT TLV2374 
HV- VN VouT- Ee 10.0k 11 
G3 地 0.ln ~ R6 15.0k 
( 下 00l | MGNpiGNDS l 
交流 生动 机 R10.01 二 C61150p 

















Vpp 输出 侧 供电 端 
Your+ 差分 信号 输出 脚 


YouT- 差分 信号 输出 肢 
GND2 输出 侧 地 端 


类 分 布 


HCPL-3120 光 耦 合 器 


HCPL-3120 为 2. 0A 输出 电流 IGBT 栅 极 驱动 光 耦 合 器 。HCPL-3120 的 真 值 见 表 4-49 。 
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表 4-49 HCPL-3120 的 真 值 


























LED Vcc-Vee( 正 )( 开 启 )AV DA AY Vi 
OFF 0~30 0~30 低 
ON 0~11 0~9.5 低 
ON 11~13.5 9.5~12 过 渡 
ON 13.5~30 12~30 高 











HCPL-3120 引 脚 分 布 如 图 4-61 所 示 。 








N/C 
ANODE 
CATHODE 
N/C 


引 vcc N/C 
Vo ANODE 
Vo CATHODE 
Vi N/C 








































































































a) HCPL-3120/J312 b) HCNW3120 
图 4-61 HCPL-3120 引 脚 分 布 


HCPL-3120 (DIP8) 的 参考 代 换 型 号 有 HCNW3120、TLP352F、TLP352 等 。 
4.44 HD6417032F20 处 理 器 


HD6417032F20 处 理 器 引 脚 分布 如 图 4-62 所 示 。 
HD6417032F20 有 关 引 脚 功能 见 表 4-50。 
表 4-50 ”HD6417032F20 有 关 引 脚 功能 























































































































































































































符号 功 能 符号 功 能 
ADTRG A-D 触发 右 输 入 端 CK 系统 时 钟 端 
AH 地 址 保持 端 DACK0 .DACK1 | DMA 传送 确认 端 
BACK 总 线 请 求 确认 端 DPH 高 位 数据 总 线 奇偶 校 验 端 
BREQ 总 线 请 求 端 DPL 低位 数据 总 线 奇偶 校 验 端 
CASH 高 位 列 地 址 控制 端 EXTAL 外 部 时 钟 端 
CASL 低位 列 地 址 控制 端 MD2 MD1 MD0 | 操作 模式 控制 端 
CS0~ CS7 芯片 选择 0~7 端 NMI 不 可 屏蔽 中 断 端 
DREQ0 .DREQ1 | DMA 传输 请 求 端 PA15~PAO 端口 A 端 : 16 位 输入 /输出 引 脚 
HBS .LBS 高 / 低 字 节选 通 端 PB15~PBO 端口 B 端 : 16 位 输入 /输出 引 脚 
IRO0~ 耻 07 中 断 请 求 0~7 端 PC7~PCO 端口 C 端 : 8 位 输入 的 引 脚 
IRQOUT 从 中 断 请 求 输出 端 RxD0 .RxD1 接收 数据 端 (通道 0 与 通道 1) 
RAS 行 地 址 控制 端 SCKO SCKI1 串 行 时 钟 端 (通道 0 与 通道 1) 
RD 读 取 端 TCLKA~TCLKD | ITU 计时 器 时 钟 输 入 端 
RES 复位 端 TIOCA0 .TIOCB0 | ITU 输入 捕获 /输出 比较 端 (通道 0) 
WAIT 等 待 端 TIOCA1 TIOCB1 | ITU 输入 捕获 /输出 比较 端 (通道 1) 
WDTOVF 看 门 狗 定 时 器 溢出 端 TIOCA2 .TIOCB2 | ITU 输入 捕获 /输出 比较 端 ( 通道 2) 
WR 写 端 TIOCA3 ,TIOCB3 | ITU 输入 捕获 /输出 比较 端 ( 通道 3) 
WRH 写 端 (高 位 ) TIOCA4、TIOCB4 | ITU 输入 捕获 /输出 比较 端 (通道 4) 
WRL 写 端 ( 低位 ) TOCXA4 TOCXB4 | ITU 输出 比较 端 ( 通 道 4) 
A21~ AO 地 址 总 线 端 TP15~TP0 定时 模式 输出 15~ 0 端 
AD15~ ADO 数据 总 线 端 TxD0 .TxD1 传输 数据 端 (通道 0 与 通道 1) 
AN7~ ANO 模拟 输入 端 VCC 电源 端 
AVCC 模拟 电源 端 VPP PROM 编程 电源 端 
AVref 模拟 参考 电源 端 VSS 接地 端 
AVSS 模拟 接地 端 XTAL 时 钟 端 
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4.45 ”IB0505LS 隔离 DCZDC 电源 集成 电路 
IB0505LS 为 隔离 DCZDC 电源 集成 电路 ， 其 在 隔离 电源 电路 中 有 应 用 ， 如 图 4-63 所 示 。 



























































供 VCC ISO 
二 供电 U12 IB0505LS 下 
so 
Cy | Vo 二 C50 [|R20 
0 2 onp ovi4 | 0.Iun W470 
SND GND ISO 人、 负载 电 阳 保证 隔离 电源 模块 


可 靠 地 工作 ， 输 出 最 小 负载 


隔离 DC-DC 电 源 模块 不 能 小 于 额定 负载 的 10% 


IB0505LS 在 隔离 电源 电路 中 的 应 用 





图 4-63 


IB0505LS 的 参数 见 表 4-51。 





















































































































































表 4-51 1B0505LS 的 参数 
输入 输出 
型 号 电压 /V(DC) 电压 /V 电流 /mA eg 值 ，| 封装 
0 ， ) 
标 称 范围 (DE) 最 大 值 最 小 值 
IBOSOSLD-W75 5 4.75~5.25 $ 150 15 68 DIP 
IBOSOSLD-1W 9 4.75~5.25 9 200 20 67 DIP 
IBOS12LD-1W 3 4.75~5.25 12 83 9 71 DIP 
IBOS15LD-1W 5 4.75~5.25 15 67 7 73 DIP 
IBOSOSLS-W75 5 4.75~5.25 9 150 15 68 SIP 
IBOSOSLS-1W 和 4.75~5.25 5 200 20 66 SIP 
IBOSO9LS-1W 5 4.75~5.25 9 111 12 70 SIP 
IBOS12LS-1W 5 4.75~5.25 12 83 9 71 SIP 
IBOS15LS-1W 5 4.75~5.25 15 67 7 73 SIP 
IBOS24LS-1W 5 4.75~5.25 24 42 5 68 SIP 
IB0505LS 应 用 电路 如 图 4-64 所 示 ， 外 接 电容 的 选择 见 表 4-52。 
吕 开 
所 0 
Cn pcllpc Cout 
GNDo o0V 
图 4-64 IB0505LS 应 用 电路 
表 4-52 IB0505LS 应 用 电路 外 接 电 容 
V/V(DC) Ci /LF V/V(DC) Cu/ LF 
ue 一 24 0. 47 
3 4.7 5 10 
12 4.7 9 4.7 
15 2.2 12 2 
24 1 15 1 
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4.46 INA1330U 高 速 精密 差分 放大 器 


INA133U 为 高 速 精密 差分 放大 器 ， 其 在 SPI 模拟 量 给 定 输入 电路 中 有 应 用 。INA133U 引 
脚 分 布 与 内 部 等 效 电路 如 图 4-65 所 示 。 



































































































































V+ 
7 
Ref NC 
. 2|25k©® 25k© 
—in o OSense 
—In V+ 
6o Output 
+In Output 
ino 3 4o Ref 
WE Sense 
SO-8 Vo 
a) b) 








到 4-65 ”INA133U 引 脚 分 布 与 内 部 等 效 电路 








4.47 ”IR2103 驱动 器 
IR2103 为 功率 半导体 驱动 专用 芯片 ，IR2103S 为 SOIC8 封装 结构 ，IR2103 为 PDIP8 封 
装 结 构 。 


IR2103 的 功能 框图 如 图 4-66 所 示 ， 其 引 脚 分 布 如 图 4-67 所 示 。 















































































































































































































































1 1 
| 让 
| - | 
| 停滞 时 LV R ” 1 i 
放风 by | 1 
间 ( 死 区 ) Ep SHIFT 滤波 器 S es 
HN 脉冲 发 | Lv 
生路 | 攻 1 
本 UV | | 
sc 检测 工 a 1 Vcc 
' 位 - rq 六 
LIN | 
' 全 门 > Dr 
间 ( 死 区 ) 
1 
十 -| COM 
CR RAR SEE 





图 4-66_IR2103 的 功能 框图 





Vcc 














HIN HO 
__ IR2103S 
LIN s 


COM LO 


EN IR2103 V 





内 | 只 | 站 1|ce 
上 lpP | 一 























a) 8 引 脚 PDIP b) 8 引线 SOIC 


图 4-67 IR2103 引 脚 分 布 














IR2103 引 脚 功能 见 表 4-53 。 
表 4-53 1IR2103 引 脚 功 能 
外 

















符号 功 E 
LIN 逻辑 输入 为 低压 侧 栅 极 驱 动 器 输出 端 (L0) 

COM 压 侧 返 回 端 

HIN 逻辑 输入 高 压 侧 栅 极 驱动 器 输出 端 (HO ) 





逻 

低 

逻 

高 压 侧 栅 极 驱动 输出 端 
LO 低压 侧 栅 极 驱动 输出 端 

高 

低 

高 


























压 侧 浮 动 电源 端 
奈 侧 与 逻辑 固定 电源 端 
压 侧 浮动 电源 返回 端 






































IR2103 的 应 用 电路 如 图 4-68 所 示 。 











































































































































































































可 靠 支持 15A 的 驱动 电流 
最 大 DC35V 的 驱动 电压 ， 
即 支持 功率 小 于 450W 的 
起 滤波 去 耦 作用 直流 电动 机 
oO+1SV 
vil -+36V 
10u50VICI1 8050 R22 + g07 Tt WE,g07 
必 2 
R16 VI2 R2322 
100k 8550 站 vr3 站 vF4 
下 1RF2807 HE 1RF2807 
一 of+15V| 
oo VT3 B34 R25 
i a | 8050 ， 
时 -这 二 
人 | 8 区 二 
加 攻 二 下 | 
本 om + Rio | 一 互补 功率 放大 电路 
用 来 保护 IR2103 不 会 产生 的 IR2103 
负电 压 而 受到 损坏 ， 同 时 也 十 
起 到 隔离 Vcc\VB 两 引 脚 电位 区 本 


的 作用 驱动 电路 由 IR2103、IRF2807、8050、8550 等 组 成 

















图 4-68 ”IR2103 的 应 用 电路 





4.48 ITIR21L11 MOSFET/IGBT 半 桥 驱动 电路 


IR2111 为 MOSFETAIGBT 半 桥 驱动 电路 。 其 驱动 电压 10 ~ 20V、 电 流 (IO +/-) 
200mA/420mA。 

IR2111 引 脚 功能 如 图 4-69 所 示 。 

IR2111 引 脚 介绍 如 下 : 











1 脚 一 一 Vec 为 给 IR2111 供电 的 电源 , 一 般 为 15V。 

2 脚 一 一 IN 为 控制 信号 的 输入 端 , 输入 等 效 电 阻 很 高 ,可 直接 连接 来 自前 面 触 发 电路 的 
PWM 波 。 

3 脚 COM 为 接地 端 。 


4、7 脚 一 -HO 、LO 分 别 为 上 、 下 管控 制 逻 辑 输 出 端 。 


i 71 





6 脚 
8 脚 
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IR2111 





a) 8 引线 DIP 











HO 





IR2111S 























b) 8 引线 SOIC 


图 4-69 ”IR2111 引 脚 功能 


Vs 为 高 压 侧 悬浮 地 。 
Vb 为 高 压 侧 悬浮 电源 端 。 
IR2111 典型 应 用 如 图 4-70 所 示 。 
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图 4-70”IR2111 典型 应 用 


IR2111 实际 应 用 如 图 4-71 所 示 。 


Ua( 最 大 600V) 
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图 4-71 


IR2111 实际 应 用 


4. 49 ”IR2130 MOS 、IGBT 功率 器 件 专用 栅 极 驱动 芯片 
IR2130 为 MOS 、IGBT 功率 器 件 专用 栅 极 驱动 芯片 。IR2130 的 特点 如 下 : 
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1) 自动 产生 成 上 、 下 侧 驱动 所 必需 的 死 区 时 间 (2. Shs) 。 

2) 具有 欠 电 压 锁 定 功能 并 能 及 时 关上 断 六 路 输出 。 

3) 可 以 直接 驱动 高 达 600V 电压 的 高 压 系 统 ， 输 出 端 具有 dV/dt 抑制 功能 。 

4) 最 大 正 向 峰值 驱动 电流 为 200mA， 反 向 峰值 驱动 电流 为 420mA。 

5) 具有 电流 放大 和 过 电流 保护 功能 ， 同 时 关 断 六 路 输出 。 

6) 2.5V 逻辑 信号 输入 兼容 。 

IR2130 内 部 结构 如 图 4-72 所 示 。IR2130 应 用 电路 如 图 4-73 所 示 。IR2130 引 脚 介绍 
如 下 : 

Vcc 一 一 输入 电源 。 

HINI1、HIN2、HIN3、LIN1、LIN2 、LIN3 一 -输入 端 。 

FAULT 一 一 故障 输出 端 。 

ITRIP 一 一 电流 比较 器 输入 端 。 

CA0O 一 一 电流 放大 咒 输 出 端 。 

CA- 一 一 电流 放大 器 反 向 输入 端 。 

Vss 一 一 电源 地 。 

VSD 一 一 驱动 地 。 


LO1、LO2、L03 一 一 三 路 低压 侧 输 出 。 
VB1、VB2 、VB3 一 三 路 高 压 侧 电源 端 。 
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图 4-72 ”IR2130 内 部 结构 
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向 服 驱 动 纶 一 线 维修 速 碍 手册 





























































































































































































































+24V 
12V 
0 
| IR2130 万 
CN 
信号 输入 2 
3 1 3 
反 相 器 和 
$ 
6 
7 
= 和 s: 8 
> IR2130 可 用 来 驱动 工作 在 主 电压 不 高 于 
Tc4 0 600V 的 电路 的 功率 MOS 器 件 ， 其 可 输出 
上 最 大 正 向 峰值 驱动 电流 为 250mA， 反 向 
HIVss NC 峰值 驱动 电流 为 500mA 
14|103 Lo2Hs 
Ws 
a Rs 
图 4-73 IR2130 应 用 电路 
HOl1、VS1，HO2、VS2，HO3、VS3 一 一 三 路 高 压 侧 输 出 端 。 


IR2112、IR2113、IR2110 特点 差不多 ， 区 别 在 于 最 大 Yorrstr 不 同 : IR2110 最 大 500V， 
IR2112 和 IR2113 最 大 600V。 

IR2112、IR2113、IR2110 延迟 匹配 也 不 一 样 : IR2110 最 大 10ns，IR2112 最 大 30ns， 
IR2113 最 大 20ns。 

IR2130 典型 应 用 如 图 4-74 所 示 。 



























































































































































最 大 600V 
| + 
Ve © Ycc VB123 = [Ee 二 
HIN123 0 HIN1.2.3 HO1.2.3 
LINI23 0 LINT.3.3 Vsi23 
FAULT 。 FAULT 1 o TO 
ITRIP -- LOAD 
CAO 0 
~ 不 
Vss LO123 
VSO 
CND 0 











图 4-74 IR2130 典型 应 用 


4. 50 ”IR2132 桥 式 驱动 器 


IR2132 为 三 相 桥 式 驱动 器 。IR2132 引 脚 分 布 如 图 4-75 所 示 。 
.74.: 


















































LIN1 
LIN2 VB2 
LIN3 HO2 
Vs2 
FAULT 
ITRIP 
VB3 
CAO HO3 
VS3 
5 
ba 
PP > 玉 
PDIP28 Ge OE 
a) IR2130/IR2132 b) IR2130J/IR2132J c) IR2130S/IR2132S 


图 4-75”IR2132 引 脚 分 布 


IR2132 引 脚 功能 见 表 4-54。 
表 4-54 1IR2132 引 脚 功能 


































































































符 号 解 说 
HIN1 HIN2 .HIN3 栅 极 驱动 器 HO1 .HO2、HO3 对 应 输入 信号 端 
LNI LN2 LIN3 栅 极 驱动 器 LO1.L02 L03 对 应 输入 信号 端 

FAULT 过 电流 、 欠 电压 锁定 指示 信号 端 , 低 电 平 有 效 
Vcc 电源 端 
ITRIP 过 电流 关 断 输入 信和 号 端 
CAO 电流 放大 需 输 出 端 
CA-— 电流 放大 融 负 输入 端 
Vas 逻辑 地 端 
VB1 \Vp2 ~VB3 电源 端 
HO1 .HO2 .HO3 上 半 桥 臂 栅 极 驱动 信号 输出 端 
Vs Vs Vs 返回 端 
LO1 .LO2 .LO3 下 半 桥 臂 栅 极 驱动 信号 输出 端 
Vso 上 半 桥 返回 端 .电流 放大 器 正极 输入 端 











IR2132 在 伺服 驱动 器 中 的 应 用 如 图 4-76 所 示 。 
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全 服 驱动 8 一 线 维修 坟 吉 于 几 



































然后 驱动 三 相 
道 变 6 个 功 
DSP 芯 片 所 产生 的 6 路 PWM 信和 号 逆 变 器 的 6 个 功率 管 
输入 功率 驱动 模块 IR2132 对 ™ 
信号 进行 放大 
IR2132S R1 整流 输出 IGBT CPV363M4K 
十 C ] 
alllK D1 Ql AD3 QI ADS 
DSP 芯 片 A A A 
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图 4-76 ”IR2132 在 伺服 驱动 器 中 的 应 用 


4. 51 ”IR2136 桥 式 驱动 器 


IR2136 为 三 相 桥 式 驱动 器 ， 它 的 一 些 特点 如 下 : 

1) IR2136 是 功率 MOSFET 与 ICBT 专用 栅 极 驱动 集成 电路 。 

2) IR2136 独 有 的 HVIC (High Voltage Integrated Circuit， 高 压 集 成 电路 ) 技术 使 得 它 可 
用 作 驱 动工 作 在 母线 电压 高 达 600V 的 电路 中 的 功率 MOS 器 件 。 

3) IR2136 内 部 采用 自 举 技术 ， 使 得 功率 驱动 元 件 驱动 电路 仅 需 输入 一 个 直流 电源 ， 使 
其 实现 对 功率 MOSFET、IGBT 的 最 优 驱动 。 

4) 具有 高 端 驱动 的 浮 地 输出 。 

5) 能 产生 10~20V 的 驱动 信号。 

6) 开通 与 关 断 时 间 典 型 值 7 /Ti 为 0. 4hs/0.38ks， 死 区 时 间 典 型 值 为 0. 29hs。 

7) 具有 欠 电 压 保 护 与 过 电流 保护 功能 ， 产 生 驱 动 信号 使 能 关闭 。 

8) 具有 欠 电 压 锁定 功能 并 能 指示 欠 电 压 、 过 电流 故障 状态 ,输入 端 具 有 噪声 抑制 功能 。 

9) 逻辑 输入 与 CMOS 、LSTTL 输出 兼容 。 

IR2136 以 及 相关 型 号 的 引 脚 分 布 如 图 4-77 所 示 。 

IR2136 主要 引 脚 功能 见 表 4-55。 

表 4-55 IR2136 主要 引 脚 功能 






















































































符号 功 能 符号 功 能 
COM 低压 侧 开关 元 件 射 极 输出 端 LO1 LO2 .LO3 对 应 三 个 低压 侧 驱动 信号 输出 端 
、 这 清除 FAULT 信号 端 。 该 引 脚 电 压 
该 引信 号 > 并 一 极 管 齐 行 上 时 ， 
FAULT A RGN 平 ,因此 ,该 引 脚 可 接 RC 阻 容 网 络 ， 
Bia 设 定 FAULT 维持 有 效 的 时 间 
寺 应 三 个 训斥 侧 驱 动 的 逻辑 信 
HIN1 HIN2 .HIN3 _ 对 应 三 人 再 压 侧 驱动 的 多 辑 信 VB1 .VB2 .VB3 高 压 侧 基 极 浮动 电压 输出 端 
号 输入 端 
Be 输入 电源 端 ,最 高 接 25V, 可 为 低 
十 应 三 个 高 压 /9 言 号 输 ER a a wt 
HO1 .HO2 .HO3 3 高压 侧 驱 动 信号 输 VCC 压 侧 提供 电源 , 为 高 压 侧 提供 悬浮 
[aa 电源 
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( 续 ) 
符号 功 能 符号 功 能 
过 电流 关 断 信号 输入 端 。 该 脚 
ITRIP 有 效 时 , 关 断 所 有 逻辑 输出 并 使 VS1 .VS2 .VS3 高 压 侧 浮动 射 极 输出 端 





FAULT RCIN 变 为 有 效 低 电 平 











对 应 三 个 低压 侧 驱动 的 逻辑 信 
号 输入 端 
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已 28 Lead SOIC (wide body) 
2 Pead PDIP 44 Lead PLCC w/o 12 leads , 


a) IR213(6, 63, 65, 66, 67, 68) b) IR213(6, 63, 65, 66, 67, 68)J C) IR213(6, 63, 65, 66, 67, 68)S 
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EN 
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28 Lead PDIP 


28 Lead SOIC (wide body) 


44 Lead PLCC w/o 12 leads 
d) IR21362 e) IR21362J f) IR21362S 


图 4-77 IR2136 以 及 相关 型 号 的 引 脚 分 布 
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4. 52 ”IR2175 线性 电流 传感器 


IR2175 是 交流 或 直流 无 刷 电 动机 驱动 应 用 的 高 压 线性 电流 传感器 。 其 内 置 了 电流 检测 
与 保护 电路 ， 可 以 通过 串联 在 绕组 回路 的 采样 电阻 来 进行 电流 采样 。IR2175 的 一 些 特点 








如 下 : 
1) IR2175 能 够 自动 将 输入 的 模拟 信号 转换 成 数字 PWM 信号 ， 该 信号 可 以 直接 输入 处 
理 融 进行 数据 处 理 。 


2) IR2175 带 有 电压 高 达 600V 的 浮 置 输入 通道 。 
3) IR2175 可 以 通过 采样 电阻 获得 线性 电流 反馈 。 
4) IR2175 带 有 直接 数字 PWM 输出 接口 。 

5) IR2175 低 IQBS 允许 支持 自 举 电源 供电 。 

6) IR2175 采用 开 漏 输出 方式 。 

7) IR2175 有 独立 的 快速 过 电流 输出 信号 。 

8) IR2175 有 很 强 的 共 模 信号 干扰 抑制 能 

9) IGBT 短路 条 件 下 具有 过 电压 保护 。 

IR2175 引 脚 分 布 如 图 4-78 所 示 。 





























SOIC8 PDIP8 
a) IR2175S b) IR2175 


图 4-78 ”IR2175 引 脚 分 布 


IR2175 引 脚 功能 见 表 4-56。 


表 4-56 1IR2175 引 脚 功能 





















































引 上肢 符 ”号 功 能 
1 VCC 低压 端 电源 端 
2 PO 数字 PWM 输出 端 
3 COM 低压 端 地 端 
4 OC 过 电流 信号 输出 端 , 低 电 平 有 效 
5 NC 空 脚 端 
6 VB 高 压 端 浮 置 电源 电压 端 
7 VS 高 压 端 浮 置 电 源 偏 压 端 
8 VIN+ 采样 电压 正 向 输入 端 














IR2175 的 应 用 电路 如 图 4-79 和 图 4-80 所 示 。 
.78 . 





内 置 了 电流 检测 和 保护 电路 











第 章 元 器 件 维 个 即 三 A 于 计时 





输出 是 频率 为 130kHz、 占 空 比 随 


电流 大 小 变化 的 数字 PWM 信和 号 


























接 到 电动 机 的 定子 绕组 上 v| 2 
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= 上 7 
全 本 V R102T 102| Vs PO , IFBW 
en om Gv, cou > — CT ve-GND 

i Re6TI0d xc 区 HL 一 GND ”输出 信号 
采样 电阻 “py 5 CR 6N137 高 速 光 焕 全 器 隔离 
智能 功率 模块 (PM) 的 V 相 输出 全。 。 plsv pvAN 半 
8 1 T 8 TIC98 1+ C108 
接 到 电动 机 的 定子 绕组 上 二 WHIT05 Ne vec | R90220 | SEE [360Fion 输出 信号 
检测 电动 机 W 相 R104[ 102 Vs ?PO vol6 IFBW/ 
绕组 中 的 电流 Mb 6 Vv, COM 3 5 C109 3 wa 5 十 
采样 电阻 ol R97T106 jc 元 Lu ? U206N137 GND 
5 U27 IR2175 PGND 
智能 功率 模块 (PM) 的 W 相 输出 
图 4-79 ”IR2175 的 应 用 电路 1 
-ne 自 举 电容 
BD 
+15Y 一 >|V V -J 不 a | 本 
Ny vinh TO - 
本 CON Vs 是 R3 负 —® 名 再 RE2 全 
过 电流 信号 < ja5c RI 
输出 NC 本 长 本 飞 本 | 长 本 
ee 
D2 
| 电动 机 
+l5V—>|Vee Vs 2 ~、、 
| pO Vi C2 一 10uF { \ 
] 
接地 CON vs| 本 \ / 
过 电流 信号 一 -OC RA 
对 输出 OC NC 本 Ne 2 


























图 4-80”IR2175 的 应 用 电路 2 


4.53” ”ISO122/124 精密 隔离 放大 器 
ISO122 、ISO124 为 精密 隔离 放大 器 ， 在 SPI 模拟 量 给 定 输 入 电路 中 有 应 用 。ISO122、 


ISO124 的 一 些 特点 如 下 : 
1) 具有 新 颖 工作 循环 的 调制 


一 解 调 技术 。 


2) 发 送信 号 时 ， 数 字 通 过 一 个 2pF 的 差 动 电容 隔离 栅 ， 具 有 数字 调制 特性 的 隔离 机 不 
会 影响 信号 的 完整 性 。 因 此 ，IS0122 、ISO124 具有 极 好 的 可 靠 性 、 高 频 瞬 态 抑制 。 

3) ISO0122、1SO124 两 个 机 电容 封装 在 同一 个 塑料 封装 内 。 

4) ISO122、1ISO124 工作 时 无 须 外 部 元 件 ， 具 有 0. 02% 的 非 线 性 度 (最 大 值 ) 、50kHz 
的 信号 带宽 和 200jVAC (最 大 值 ) 的 内, 漂移 。 











5) IS0122、ISO124 电源 供电 范围 为 +<4.5~ 上 18V， 低 的 静态 电流 Vo 时 为 £5. 0mA 、V， 


时 为 +5. SmA。 
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ISO122 、ISO124 的 引 脚 分 布 如 图 4-81 所 示 。 


-Vs Vour 

















TVsz Gnd 





a) b) 


图 4-81 ISO122 、ISO124 的 引 脚 分 布 


ISO122 内 部 等 效 电路 如 图 4-82 所 示 。 





















































































































































隔离 机 
200u 
lp 
1 
二 200k P| ”传感器 | 2 
100h 
上 二 VouT 
J 
OSC 1 红叶 让 
| 1 ? 
OOO OOOO 
HGidl ws -+VoGid2 Vs 











到 4-82”ISO122 内 部 等 效 电路 
ISO122 的 参考 代 换 型 号 有 AD290A 等 。 
4. 54 LA-100P 堆 尔 电流 传感器 


LA-100P 为 霍 尔 电流 传感器 。LA-100P 的 参数 见 表 4-57。 
表 4-57 LA-100P 的 参数 





























































































































符号 参数 数 值 
IN 额定 电流 100A (RMS) 
Ip 测量 范围 0~+150A 
RM 测量 电阻 Ry nmin( 00) Ry wal 1100) 
IM 测量 电流 (输出 电流 ) 额定 值 50mA ,对 应 一 次 电流 100A 
kN 臣 数 比 1 : 2000 
X 精度 (7 =+25C ) 从 的 +0. 5% 
Ve 电源 电压 +15V(+5% ) 
Vi 绝缘 电压 一 次 与 二 次 电路 间 :2kVv 有 效 值 /50Hz/1min 
Toff 失调 电流 (7,=+25%C ) 一 次 电流 八 =0 时 。 最 大 值 :+0. 3mA 
Td 温 漂 (7.=-25~+85%C ) 型 值 :+0.35mA。 最 大 值 :+0.6 mA 
L 线性 度 <0.1% 
Tr 反应 时 间 <lhs 
f 频率 范围 0~100kHz 
Ta 工作 温度 -25~+85%C 
Ic 耗 电 10mA+Iy( 测 量 电 流 ) 
Rs 二 次 内 阻 (7,=+70%C ) 700 
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LA-100P 的 引 脚 分 布 如 图 4-83 所 示 。 
+ 端 : 正 电源 


Re 9 -请 负电 源 
一 o 0V 
5 IN 输出 电流 


IN 被 测 电流 “。 M 满 :输出 端 
图 4-83 LA-100P 的 引 脚 分 布 




















4. 55 ”LF353 运算 放大 器 
LF353 为 双 路 通用 JFET 输入 运算 放大 器 ， 其 引 脚 分布 与 功能 框 ”， ~ 人 
图 如 图 4-84 所 示 。 
LF353 的 参考 代 换 型 号 有 353、ECG858M、HA5062-5、LF353N、 
MC34002P 、NJM072D、NTE858M 、SK7641、TLO72CP 、TLO82CP 、 ， < ， 
UA772ARC、 UA772ATC、 UA772BRC、 UA772BTC、 UA772RC、 
UA772TC 、XR082CP 等 。 图 4-84 LTF353 了 
脚 分 布 与 功能 框图 





LUD 
CN 一 








4. 56 ”LM2576 降 压 型 开关 稳 压 器 
LM2576 为 降 压 型 开关 稳 压 器 ， 其 应 用 电路 如 图 4-85 所 示 。 


正 电源 输入 : 























为 减 小 输入 瞬 态 电压 和 给 调节 器 提供 反馈 端 开关 输出 端 ,输出 
开关 电流 ,此 引 脚 应 接 旁 路 电容 高 电压 为 (VIN 一 Vear) 
FEEDBAC 
7~40V +VIN| LM2576/ 4 
DC INPUT 1| LM2576HV- i 
50 OUTPUT Pe +5V 
证 记 . 2 100w 3ALOAD 
二 “IN 31GND 510oN D1 HC 
100n ON/OFF 本 1N5822 10004 























电路 地 端 ”待机 端 , 低 电 平 有 效 

















图 4-85 ”LM2576 应 用 电路 





LM2576 的 参考 代 换 型 号 有 UC2576 等 。 


4.57 LM358 双 运 算 放 大 器 


LM358 为 双 运算 放大 器 。LM358 内 部 包括 两 个 独立 的 、 高 增益 、 内 部 频率 补偿 的 双 运 算 放 大 
器 。LM358 适合 于 电源 电压 范围 很 宽 的 单 电源 使 用 ， 也 适用 于 双 电 源 工 作 模 式 。LM358 的 封装 形 
式 有 塑封 8 引线 双 列 直 插 式 、 贴 片 式 、 圆 简 式 。LM358 的 引 脚 分 布 如 图 4-86 所 示 。 

LM358 的 参考 代 换 型 号 有 HA17358A、OP221、0OP290、OPA1013 、O0P295 、OPA2237、 
HA17358A、LM358AD 、UPC358G 等 。 
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OUTI(1) 
IN1O) (2) 
IN1(+) G) 
GND (4) 












(7)OUT2 
(6)IN2O) 
(5)IN2(+) 





INVERTING 
INPUT A 








= (6 INVERTING 
INPUTB 

















5 ) NON-INVERTING 
INPUTB 


NON-INVERTING ( 3 
INPUT A 








a) b) 


图 4-86 ”LM358 的 引 脚 分 布 


一 


4.58 ”LM393 运算 放大 器 
LM393 为 运算 放大 器 ， 其 可 以 作为 双 电 压 比 较 器 。LM393 的 一 些 特 点 如 下 : 























1) 工作 电源 电压 范围 宽 ， 单 电源 、 双 电源 均 可 工作 ， 单 电源 为 2~36V， 双 电源 为 上 1-~ 
土 18V。 

2) 消耗 电流 小 ，Icc =0. 8mA。 

3) 输入 失调 电压 小 ，Vio =+2mV。 

4) 共 模 输入 电压 范围 宽 ,，Vic =0~Vec-1.5V。 

5) 输出 与 TTL、DTL、MOS、CMOS 等 兼容 。 

6) 输出 可 以 用 开路 集 电极 连接 或 门 。 

7) 采用 双 列 直 插 8 脚 塑料 封装 ( DIP8) 与 微型 的 双 列 8 








脚 塑 料 封装 (SOP8) 。 





图 4-87 LM393 引 脚 



































































































































LM393 引 脚 功能 与 内 部 结构 如 图 4-87 所 示 ， 引 脚 功 能 与 功能 与 内 部 结构 
电 特 性 分 别 见 表 4-58 和 表 4-59， 应 用 电路 如 图 4-88 所 示 。 
表 4-58 LM393 引 脚 功能 
引 脚 符号 功能 引 脚 符号 功能 
1 OUTI1 输出 端 1 5 IN+(2) 正 向 输入 端 2 
2 IN-(1) 反 向 输入 端 1 6 IN-(2) 反 向 输入 端 2 
3 IN+(1) 正 向 输入 端 1 7 OUT2 输出 端 2 
4 GND 地 8 Vcc 电源 
表 4-59 LM393 电 特 性 
参数 符号 测试 条 件 最 小 值 | 典型 值 | 最 大 值 单位 
输入 失调 电压 Vio Vey =0~ Vee-l.5,Vop)= 1.4V,R,=0 +1.0 +5.0 mV 
输入 失调 电流 lio +5 +50 nA 
输入 偏 置 电流 卫 65 250 nA 
共 模 输入 电压 Vic 0 Voc-1.5 V 
静态 电流 lcce RiL=% ,V..=30V 0.8 2.5 mA 
电压 增益 AV | Fe=lsV,R >15kO 200 V/mV 
灌 电 流 Li | Vic)>1V, Vic)= 0V, Vo <1.5V 6 16 mA 
输出 漏电 流 lore Vic)= 0V, Vicn= 1V,Vo=5V 0.1 nA 
除非 特别 说 明 ，Fec=5.0V，7. =25%C。 
LM393 的 参考 代 换 型 号 有 AN1393 、AN6914 、BA6993 、C393C 、CA3290AE 、CA3290FE 、 
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EAS00-12900、ECG943M、EW84X196、HA17393、IR9393、LA6393D、LM393JG、LM393N、 
LM393NB 、LM393P 、M5233P 、NJM2901、NJM2901D 、NJM2903D 、NTE943M、 PC393C、 
RC2403NB、SK9721 、SK9993 、TA75393 、TA75393P 、TCG943M 、TDB0193DP 、UPC373C、 
UPC393 、UPC393C 等 。 


TVSI 
[eo3 

































































R205 10k 
0 —Vor:4 
1/8W 5% TVSL8 
5 
-十 
7 
U59 
_| R210 330 
0OVs 1/8W 5% 
R203 15k 
LM393 
3 1/8W 5% 
R208 330 司 + / ” 
0, 
1/8W 5% Us9 1 
2|_ 一 VS1 :4 
+VS1:8 
| rao 1 LM393 
1/8W 5% 
一 VSI 
图 4-88 ”LM393 应 用 电路 


4.59 MA1010 开关 电源 集成 电路 



































MA1010 为 开关 电源 集成 电路 。MA1010 极限 参数 见 表 4-60。 
表 4-60 ”MA1010 极限 参数 










































































符号 P Class 参数 N Class 参数 单位 
Tstg -30~125 -30~ 125 C 
Top -20~ 125 -20~125 TC 
Vin 500 500 V 
lin 6 6 A 
f( max) 200 200 kHz 
MA1010 电气 参数 见 表 4-61 。 
表 4-61 MA1010 电气 参数 
类 型 人 过 P Class 参数 N Class 参数 单位 
ICEX MAX 0.1 MAX 0.1 mA 
ol hFE 15~30 10~20 
VCE( sat) MAX 1.0 MAX 1.0 V 
bjc MAX 4. 17 MAX 4. 17 C/AW 
i IR MAX 10 MAX 10 HA 
VF MAX 1.7 MAX 1.7 V 
4. 60 MA4810 开关 电源 集成 电路 
MA4810 为 开关 电源 集成 电路 。MA4810 的 极限 参数 见 表 4-62。 
表 4-62 MA4810 的 极限 参数 
答 卫 参数 单位 
Tstg -30~ 125 tC 
Top —20~ 125 C 
Vin 800 V 
lin 3 A 
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MA4810 的 电气 参数 见 表 4-63。 
表 4-63 MA4810 的 电气 参数 

















类 和 何人 参 此 
IDSS MAX 250 
Ql RDS( on) MAX5 
jc MAX2.9 
IR MAX10 

D1 
VF MAX1.7 











4.61 MA4820 开关 电源 集成 电路 


MA4820 为 开关 电源 集成 电路 。MA4820 极限 参数 见 表 4-64。 
表 4-64 MA4820 极限 参数 






































符 导 参数 单位 
Tstg -30~ 125 CC 
Top -20~ 125 C 
Vin 800 V 
lin 5 A 
MA4820 的 电气 参数 见 表 4-65 。 
表 4-65 MA4820 的 电气 参数 
类 型 符号 参数 单位 
IDSS MAX 250 A 
Ql RDS( on) MAX 3 
je MAX 2.3 CC/W 
| IR MAX 10 A 
VF MAX 1.7 V 











4. 62 MAX232 RS232 通信 接口 华 成 电路 


MAX232 为 RS232 通信 接口 集成 电路 。MAX232 的 引 脚 分 布 如 图 4-89 所 示 。 





oo ~ 人 小 上 上 PP 一 








图 4-89 MAX232 的 引 脚 分 布 


MAX232 的 引 脚 功能 见 表 4-66。 


表 4-66 MAX232 的 引 脚 功能 
引 脚 解 说 














电荷 泵 电路 由 1.2.3.4.5.6 脚 和 电容 构成 。 电 荷 泵 电路 的 功能 是 产生 +12V -12V 两 个 电源 ， 
提供 给 RS232 串口 电 平 的 需要 








1.2.3.4.5.6 





I 
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( 续 ) 
引 脚 解 ”说 
数据 转换 通道 由 7、8、9、10、11、12、13、14 脚 构成 两 个 数据 通道 。 其 中 ,13 脚 (RIIN) 12 脚 
(R10UT) .11 脚 (TIIN)、14 脚 (T1OUT) 为 第 一 数据 通道 ,8 脚 (R2IN) .9 脚 (R20UT)、10 脚 
7.8.9.10、 (T2IN) .7 脚 (T20UT) 为 第 二 数据 通道 。 
11 .12 .13 14 TTLZCMOS 数据 从 11 引 脚 CTIIN) .10 引 脚 (T2IN) 输入 转换 成 RS232 数据 从 14 脚 (TIOUT) .7 
脚 (T20UT) 送 到 计算 机 DB9 插头 ;DB9 插头 的 RS232 数据 从 13 引 脚 (RIIN) .8 引 脚 (R2IN ) 输入 
转换 成 TTLACMOS 数据 后 从 12 引 脚 (R10UT) .9 引 脚 (R20UT) 输 出 
15.16 供电 端 ,其 中 ,15 脚 为 GND ,16 脚 为 VCC( 即 +5V) 
MAX232 的 参考 代 换 型 号 有 ADM202E、SP232A、LT1080、SP240、ADM232、 





ADM1181A 等 。 


4. 63  MC33035 控制 器 


MC33035 是 ONSem iconductor ( 安 森 美 半导体 ) 公司 的 第 二 代 单 片 无 刷 直流 电动 机 控 
制 器 。 

MC33035 包含 实现 一 个 全 性 能 三 相 或 四 相 电 动机 开 环 控制 系统 所 需 的 全 部 功能 。 
MC33035 可 以 用 于 传感器 电气 相位 为 60*/300° 或 120*/240° 的 无 刷 直 流 电 动机 运行 ， 也 可 有 
效 地 控制 有 刷 直 流 电动 机 。 其 工作 电压 为 10~30V。 

MC33035 的 引 脚 分 布 如 图 4-90 所 示 。 































































































(俯视 图 ) 
顶部 驱动 Top Drive 。 Br| 1 24|CT 
输出 Output 
Ar| 2 23 | Brake 制 动 输入 
正 向 / 反 向 Fwd/Rev | 3 22 | 60%/120° Select 选 择 
SA|4 21 Ap 
传感器 Sensor B。\ Bottom 底部 驱动 
输入 Input] 3 上 2 输出 
Sc|56 19|Cs 
输出 使 能 Output Enable | 7 18 |Vc 
参考 电 平 输出 Reference Output | 8 17 |Vcc 
电流 检测 同 相 “Current Sense 
输入 Noninverting Input 9 16]Gnd 地 
振荡 器 Oscillator |10 15 人 oe pee 电流 检测 反 相 输入 
ee 11 14 | Fault Output 错误 指示 
党 Error Amp Error Amp Out/ 误差 放大 器 输 
we Inverting Input 上 . PWM Input 出 /PWM 输 入 
到 4-90 ”MC33035 的 引 脚 分 布 











MC33035 的 参考 代 换 型 号 有 UDN2936W120 、CP1205HD 、M133035 等 。 
4.64 MC34081 运 放 
MC34081 为 运 放 ， 即 运算 放大 器 。MC34081 的 引 脚 分布 如 图 4-91 所 示 。 


本 何 服 驱动 器 一 线 维修 谴 查 手册 


Offset Null 
Inv.Input 
NoninvInput 


YEE 





图 4-91 


MC3486 为 四 EIA-422/423 接收 器 ， 
等 效 电路 与 引 脚 分 布 如 图 4-92 所 示 。 
MC3486 的 引 脚 功能 见 表 4-67。 


表 4-67 MC3486 的 引 脚 功能 














1 8INC 
vee 

3 六 比 6| Output 

4 5| Offset Null 
MC34081 的 引 脚 分 布 











oo ~ 人家 上 WP 一 








引 ”上 脚 功 能 
A 输入 端 
B 反 相 输入 端 
Y 输出 端 
EN 允许 端 





MC3486 的 功能 表 见 表 4-68 。 


图 4-92 





MC34081 的 参考 代 换 型 号 有 AD542 、OPA132 、AD744、OPA602 、AD711 等 。 


4.65 MC3486 四 EIA-422/423 接收 距 






































a) 
MC3486 内 部 等 效 电路 与 引 脚 分 布 


























MC3487 为 接口 RS422 四 路 差 动 线路 驱 
动 器 ， 其 内 部 等 效 电路 与 引 脚 分 布 如 图 4-93 
所 示 。 

MC3487 的 引 脚 功能 见 表 4-69。 

表 4-69 MC3487 的 引 脚 功能 














引 脚 功 能 
A 输入 端 
EN 允许 端 
Y 输出 端 
Z 反 相 输入 端 
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表 4-68 MC3486 的 功能 
差 动 输入 A-B 允许 输出 了 
TY 三 0.2V H H 
—0.2V<V<0.2V H ? 
V<-0.2V H 上 
不 相关 工 Z 
开路 H ? 
注 : H= 高 电 平 ; L= 低 电 平 ; Z= 高 阻 态 ;? = 不 确定 


MC3486 的 参考 代 换 型 号 有 SP489 等 。MC3486D 的 参考 代 换 型 号 有 SP489CT 等 。 


4.66 ”MC3487 接口 RS422 四 路 差 动 线路 驱动 器 












































co A 和 wm 玉 Di 一 








a) 
图 4-93 ”MC3487 内 部 等 效 电路 与 引用 
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MC3487 的 功能 表 见 表 4-70。 
表 4-70 ”MC3487 的 功能 











输 入 输出 允许 输出 了 输出 Z 
H H H L 
L H L H 
X L 2 Z 














注 : H= 高 电 平 ; L= 低 电 平 ; Z= 高 阻 态 ; X= 不 相关 。 
MC3487 的 参考 代 换 型 号 有 SP487 等 。 
4. 67 PC929 光 耦 合 回 


PC929 为 光 艳 合 器 ，PC929 的 引 脚 功能 见 表 4-71 。 
表 4-71 PC929 的 引 脚 功能 


引 脚 功 能 





Pl 
CC 


引 脚 功 





IGBT 管 压 降 信和 号 检测 端 ,一 般 9 .10 脚 经 外 电 
路 并 联 于 ICBT 的 CE 极 上 。IGBT 在 额定 电流 
1 内 部 发 光 二 极 管 阴极 端 9 下 的 正常 管 压 降 仅 为 3V 左右 。 异 常 管 压 降 的 
产生 表征 了 IGBT 运行 在 危险 的 过 电流 状态 下 。 
9 脚 故 障 报 警 冰 值 为 7V 


























2 内 部 发 光 二 极 管 阴极 端 10 14 输出 侧 供电 负 端 





发 光 二 极 管 阳极 端 。1、3 脚 构成 信号 输入 























5 端 。 在 正常 状态 下 ,变频 需 无 论处 于 待机 或 运 驱动 信号 输出 端 ,一 般 经 栅 极 电阻 接 IGBT 或 
行 状态 ,2 .3 脚 输入 脉冲 信号 电流 ,11 脚 相 继 后 置 功率 放大 电路 
产生 +15V 与 -7.5V 的 输出 驱动 电压 信号 











输出 级 供电 端 ,一 些 应 用 电路 中 将 13、12 脚 





4.5.6.7 空 脚 端 12 短 接 
IGBT 的 0C( 过 电压 .过 电流 、 短 路 ) 信号 输 
8 出 端 一 般 由 外 接 光 克 合 器 将 故障 信号 返 13 输出 侧 供电 正 端 
回 CPU 

















PC929 驱动 集成 电路 与 PC923 相 比 ， 参 数 与 PC923 相 接 近 ， 在 电路 结构 上 要 复杂 一 
PC929 除 内 部 有 一 个 脉冲 信号 传输 通道 外 ， 还 含有 IGBT 管 压 降 检测 电路 (又 称 IGBT 保护 
和 OC/SC 故障 报警 电路 。IGBT 保护 电路 不 是 通过 电流 采样 对 IGBT 实施 保护 的 ， 而 

过 对 IGBT 管 压 降 的 检测 ， 来 实施 保护 动作 的 。IGBT 在 额定 电流 运行 状态 下 ， 导 通 管 
压 av， 3V 以 内 。 
PC929 可 以 与 TLP520、A3120 等 互 为 代 换 。 其 上 电 检 测 方法 也 同 于 TLP250。 


4.68 ”PIC18C452 微 处 理 需 


PIC18C452 为 微 人 处理 器 、 单 片 机 ， 其 应 用 电路 如 图 4-94 所 示 。 
PIC18C4X2 引 脚 功能 分 布 如 图 4-95 所 示 。 
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图 4-95 PIC18C4X2 引 脚 功能 分 布 


























+5Vpe +24VDpc 
0 92 
5 1 O00lh 
74HC14 9 Ss + 
2.7k 
国生 [>o PSETQHRA4/TOCK IRC2/ccpIH LT>o -1103 oo 外 下 
+SVpc 56p 一 = Rh RE2 11 
2.7k 写 "SVDE 0 on 二 
27k 74HC14 9 = 上" 
eedeno [>o PSETQH|RcoTICKI 人 _ 
5 三 二 0 Nn 
p 过 这 470X10 《4 
ww 
Fv 10LED 1 
+5VYDC 
1 8 4.7k PIC18C452 
2 7 
到 4.7k RC3/SCL 
a RC4/SDA i 
es 三 RC6/TX % 
人 
Ny 
+SVDpC 有 
9 sd 
Ls 
3 [| 一 10k 
3| Ds275 16 FF 104 一 = 
4 5 ls 
a 1 
RS232RXo 二 = 
RS232TXo 
到 4-94 PIC18C452 应 用 电路 
5 
MCLRMVPP 一 > 口 1 I 40 申 <= RB7 EE 
RAO/AN0== 02 39D=» RB6 2 到 3 
RAI1AN1=<=0D3 38D== RB5 已 三 下 避 后 六 六 车 
RA2/AN2VREF--m 口 4 370D =» RB4 本 三 号 中 & 吧 忠生 
RA3/AN3/VREF+ =» [5 36D=» RB3CCP2* t | | | | 
RA4/TOCKI==0 6 35D = = RBZINT2 
RAS/AN4/SSILVDIN ==0 7 a 34D== RB1TINT1 CO 
REOIRD/ANS=*[08 XxX 33]="RBONTO RAATOCKI =— 和 < 
RE1NWRJAN6 <= 口 9 加 32D<— VDD RASIAN4ISS/LVDIN=—= D8 38 门 。 = 
na 
RE2ICSIAN7T<*010 6®@ 31D=<—Vss REORDANS = 3 二 > 
VDpo 一 = 品 11 ob 300D =» RD7/PSP7 REZ2ICSIANT7 < 一 日 11 35D -一 
Vss—=D12 站 29D-~ RDePsP6 voo 一 “日 12 PIC18C4X2 3 有 = 
OSC1CLKI—= 0 13 28D== RD5/PSP5 ee 14 32 日 < _。 
OSC2/CLKO/RA6=<—0 14 27D== RD4/PSP4 OSC2ICLKCOIRA6 <— DD 15 31D < 
RCO/TIOSO/TICKI <= 0 15 26 DD <» RC7/IRX/DT REQ/TIOSOTICKI=<—= D186 30 人 一 一 
NC 17 29D = 
RC1T1OSUCCP2" <» [0 16 25 站 <» RC6/TXW/CK EE Le 
RC2/CCP1=<=[0 17 24D== RCS/SDO UDODOOU | 
RCc3/SCKISCL <= 0 18 23D <» RC4/SDI/SDA 1 t t 1 | 
RDO/PSPO0=» 0 19 22D <» RD3/PSP3 MM ' MM 
RDWPSP1==0 20 21D== RD2/PSP2 如 如 如 如 如 如 如 
3 
33233883 
间 基 卫 卫 亲 杂 三 名 后 
= ODO 关 
后 所 > 
LE 了 
如 
a) DIP 有 b)PLCC 


RB3MCCP2' 
RB2/INT2 
RB1TINT1 
RBQOINT0 
VoDp 

Vss 
RD7IPSP7 
RD6IPSP6 
RDS5/IPSP5 
RD4/PSP4 
RC7IRXID1 
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OO OOOONOO0OOO 
trererrereerereererez 
| 
HHHH HHHHHH 
FFFIEELEE 
RC7IRXIDT 了 [LTL|1 NC 
RD4/PSP4 一， 一 -2 32FOO<+ = RCOTIOSO/T1ICKI 
RD5/PSP5 全 全 一 3 31HO OSCZ2CLKOIRAS6 
RD6IPSP6 [一 4 30H OO OSCICLKI 
TH 下 2 此 全 一 一 VSS 
ROWPSP7 Es plc18c4X2 32 vo 
VoD 一 =C 中 7 27FG 一 = RE2IAN7/CS 
RBOINTO =* C8 26EE=* RENWANS/WR 
RB1TINT1 <=—> C9 sO<—» REOANS/RD 
RB2ZINT2 =—= CH 10 24HFODD 一 RA5IAN4SSILVDIN 
RB3/CCP2* < = won EE RA4TOCKI 
和 
之 己 必 娃 | 力 转 履 力 
DO 有史 曙 号 已 启 宇 记名 
3 也 王 王 王 
王 焉 亚 焉 
3 
间 疝 
nn 
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c) TQFP 
图 4-95 PIC18C4X2 引 脚 功能 分 布 ( 续 ) 


4. 69 ”PS2702 光 耦 合 回 
PS2702 为 光 耦 合 器 ， 其 引 脚 分 布 如 图 4-96 所 示 。 





a) PS2702-1 b) PS2702-2 


图 4-96 ”PS2702 引 脚 分 布 


PS2702-1 (S06) 的 参考 代 换 型 号 有 TLP187、H24A1、LTV355T、PC365 等 。 


4.70 PS2705 光 耦 合 器 
PS2705 为 光 耦 合 器 ， 其 引 脚 分 布 如 图 4-97 所 示 。 


1: 阳 极 ， 阴 极 1、3: 阳 极 ， 阴 极 



































2: 阴 极 ， 阳 极 2、4: 阴 极 ， 阳 极 

3: 发 射 极 5、7: 发 射 极 

4: 集 电极 6、8: 集 电极 
E300 b) PS2705-2 


图 4-97 PS2705 引 肢 分布 


PS2705-1 (4pin S06) 的 参考 代 换 型 号 有 TLP184 等 。 
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PS2705A-1 (4pin S06) 的 参考 代 换 型 号 有 TLP184 等 。 
4.71 PS9113 光 耦 合 器 
PS9113 为 光 耦 合 器 ， 其 引 脚 分 布 如 图 4-98 所 示 。 


























图 4-98 ”PS9113 引 脚 分 布 





PS9113 (Spin S06) 的 参考 代 换 型 号 有 TLP2358 、TLP104 等 。 
4.72 PS9701 光 耦 合 器 
PS9701 为 光 耦 合 器 ， 其 可 以 应 用 于 信和 号 隔离 整形 电路 中 。PS9701 引 脚 分 布 如 图 4-99 所 示 。 


6 5 4 





图 4-99 PS9701 引 脚 分 布 
PS9701 (Spin S06) 的 参考 代 换 型 号 有 TLP2362 等 。 
4.73 SN6SHVD0S 高 输出 RS485 收发 器 


SN65HVD05 为 高 输出 RS485 收发 器 ， 其 引 脚 分 布 如 图 4-100 所 示 。 
SN65HVD05 的 逻辑 图 ( 正 轩 辑 ) 如 图 4-101 所 示 。 

























































































R 二 < 
RE 2 
RCI gvVee 3 
EEC 7B DE 6 和 
DELT| 3 6[DIA 4| 
DDH4 5HDoND D 本 | 
图 4-100 SN65HVD05 引 脚 分 布 图 4-101 SN65HVD05 的 逻辑 图 ( 正 逻 辑 ) 


SN65HVD05 的 参考 代 换 型 号 有 ISL4486IB 等 。 
4.74 SN74HCT14 六 路 施 密 特 触 发 器 


SN74HCT14 为 六 路 施 密 特 触 发 器 ， 其 引 脚 分 布 如 图 4-102 所 示 。 
. 90. 





第 4 章 元 器 件 维修 











SN74HCT14 的 功能 见 表 4-72。 
表 4-72 SN74HCT14 的 功能 








输入 A 输出 了 
H L 
L H 





TC74VHCT14AFT (TSSOP14) 的 参考 
代 换 型 号 有 HD74HCT14T、MC74HCT14ADT、 
SN74HCT14PW、SN74HCT14PWR 等 。 

TC74VHCT14AF (SOP14) 的 参考 代 换 
型 号 有 HD74HCT14FP 、MC74HCT14AF 等 。 


4.75 SN74HCTS73 具有 三 态 输 出 D 类 锁 存 器 


SN74HCT573 为 具有 三 态 输出 的 八路 D 类 锁 存 器 。 有 的 应 用 电路 是 利用 SN74HCT573 作 
为 PWM 输出 的 缓冲 器 ， 这 样 可 以 增加 驱动 能 力 以 及 隔离 保护 作用 。SN74HCT573 引 脚 分 布 
如 图 4-103 所 示 。 

SN74HCT573 的 逻辑 图 ( 正 逻 辑 ) 如 图 4-104 所 示 。 





图 4-102” SN74HCT14 引 脚 分 布 









































1 OE 1 o 
2 
3 LE 十 > 一 
4 
ri 
6 | 19 1Q 
7 1D 1D 
8 
we 
10 至 其 他 7 个 通道 
图 4-103 SN74HCT573 引 脚 分 布 图 4-104 ”SN74HCT573 的 逻辑 图 ( 正 逻 辑 ) 





SN74HCT573 的 功能 (每 个 门 锁 ) 见 表 4-73。 
表 4-73 SN74HCT573 的 功能 (每 个 门 锁 ) 




















输 本 
未 二 症 输出 Q 
L H H H 
L H L 
L L X Q0 
H X X Z 











TC74HCT573AP (DIP20) 的 参考 代 换 型 号 有 SN74HCT573AN 、SN74HCT573N 等 。 
TC74HCT573AF (SOP20) 的 参考 代 换 型 号 有 SN74HCT573ANS、SN74HCT573NS 等 。 
TC74VHCT573AFT (TSSOP20) 的 参考 代 换 型 号 有 SN74HCT573APW、SN74HCT573PW 等 。 


4.76 SN74LVC14 六 路 施 密 特 触发 反 相 器 
SN74LVC14 为 六 路 施 密 特 触发 反 相 器 ， 其 引 脚 分 布 如 图 4-105 所 示 。 
SN74LVC14 的 功能 见 表 4-74。 
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表 4-74 SN74LVC14 的 功能 














区 8 
输入 A 输出 Y - 
H 上 jw 6A 
L H 2A 6Y 
2Y 5A 
SN74LVC14ANS (SOP14) 的 参考 代 换 型 3A 5Y 
| 4A 


号 有 TC74LCX14F 等 。 

SN74LVC14APW (TSSOP14) 的 参考 代 换 
型 号 有 TC74LCX14FT 等 。 

SN74LVC14APWRG4 (TSSOP14) 的 参考 
代 换 型 号 有 TC74LCX14FT 等 。 


4.77 SN75175 四 路 差 动 线路 接收 器 


SN75175 为 四 路 差 动 线路 接收 器 ， 其 引 脚 分 布 如 图 4-106 所 示 。 
SN75175 的 逻辑 图 ( 正 逻 辑 ) 如 图 4-107 所 示 。 





7 

2 委 
OO 

a) b) 


图 4-105 SN74LVC14 引 脚 分 布 







































































1,2EN -4 
1A 2 | 3 
1 _ | 之 -1Y 
一 一句 
6 八 
2A = Sy 
2B 一 一 一 
3,4EN 到 
3A FT > Lasy 
3B | - 
14 
4A 一 一 一 | 13 
4Y 
图 4-106 SN75175 引 脚 分 布 图 4-107 SN75175 的 逻辑 图 ( 正 逻辑 ) 
SN75175 的 功能 见 表 4-75 。 
表 4-75 SN75175 的 功能 
差分 A-B 局 用 输出 工 
了 np 三 0.2V H H 
-0.2V<Vip<0.2V H ? 
Vin -0.2V H L 
X LL . 
开路 H ? 
注 : H= 高 电 平 ，L= 低 电 平 ,? = 不 确定 ，X= 不 相干 ，Z= 高 阻抗 (关闭 ) 。 











SN75175 的 参考 代 换 型 号 有 SP489 等 。 
4.78 TL16CS50 串口 接口 必 片 


TL16C550 是 TI 公司 的 异步 通信 和 器件， 其 是 标准 的 串口 接口 蕊 片 。 它 的 一 些 特点 如 下 : 
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1) 供电 电压 为 SV 或 3.3V。 

2) 时 钟 频率 可 达 16MHz， 通 信 时 波 特 率 可 达 1MBaud， 可 以 通过 软件 设置 设 定 波 特 率 

3) 具有 标准 的 异步 通信 位 ， 可 选 5、6、7、8 位 串 行 数据 位 ， 可 设置 奇偶 检验 模式 或 无 
奇偶 校 验 模式 ， 停 止 位 长 度 为 1、1.5、2。 

4) 独立 控制 发 送 、 接 收 、 线 状态 以 及 中 断 的 设置 。 

5) 软件 设置 FIFO， 可 以 减少 CPU 中 断 。 

TL16C550 的 引 脚 功能 见 表 4-76。 

表 4-76 TL16C550 的 引 脚 功 能 



















































































引 脚 解 说 
A0~A2 片 内 寄存 器 的 选择 信号 端 , 用 于 选择 读 出 或 写 和 人 TL16C550 寄存 器 的 数值 
D0~D7 双向 8 位 数据 总 线 端 
ADS 地 址 选 通信 号 。 该 引 脚 有 效 时 ,可 将 CS0 .CS1、A0 Al1、A2 锁 存在 TL16C550 内 部 
XIN .XOUT 外 部 时 钟 输入 /输出 端 ,可 接 晶体 振荡 器 或 外 部 时 钟 信号 
CSO .CS1 .CS2 片 选 信号 端 。 当 CS0=CS1=1 且 CS2=0 时 ,TL16C550 才 被 选 通 
WRI WR2 RD1 .RD2 | 读 、 写 信号 端 
BAUDOUT 波 特 率 输出 端 ,可 直接 连接 到 RCLK 引 脚 上 
MR 主机 复位 端 
INTRPT 中 断 输出 端 ,高 电 平 有 效 
RXRDY 接收 准备 端 
TXRDY 传送 准备 端 





TL16C550 的 引 脚 分 布 如 图 4-108 所 示 。 





o8 国富 
B885822ESSl 
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4-108 ”TL16C550 的 引 脚 分 布 











TL16C550AN、TL16C550AFN、TL16C550 的 参考 代 换 有 Ei16C550 等 。 
4.79 TL431 可 调 分 流 基 准 心 片 


TL431 为 可 调 分 流 基准 芯片 ， 它 的 一 些 特点 如 下 : 
1) 能 提供 稳定 、 精 确 的 2. 5V 参考 电压 。 
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2) 稳 压 值 在 2. 5~36V 连续 可 调 。 

3) 参考 电压 原 误差 为 +1. 0%。 

4) 低 动态 输出 电阻 ， 典 型 值 为 0. 220。 

5) 输出 电流 为 1.0~100mA。 

6) 全 温度 范围 内 温度 特性 平坦 ， 典 型 值 为 50x10-5LYC 。 

7) 低 输出 电压 噪声 。 

TL431 封装 与 引 脚 分 布 如 图 4-109 所 示 ，TL431 符号 如 图 4-110 所 示 ， 内 部 结构 如 图 
4-111 所 示 ， 原 理 图 如 图 4-112 所 示 。 

























































































































































































































































































阴极 [ 
Ma | 6 
这 塑料 封装 8 交 胃 机 二 下 阳极 
(TO—92) 外 过 751 3 6 
(SOP-8) 1 4 5 
(俯视 图 ) 
a) LP 后 组 b) DD 后 级 
1 8 
塑料 封装 2 2 塑料 封装 
性 3 过 846A 8 
外 壳 626 3 6 人 令 
4 5 
(请 视 攻 ) 
0c) P 后 缀 d) DM 后 级 
图 4-109 ”TL431 封装 与 引 脚 分 布 
阴极 
(K) 元 件 值 为 标 称 什 
参考 阴极 (K) 
ee O 
(R) , 
阳极 
800 i800 
(A) 参考 
GT ir sop 
图 4-110 TIL431 符号 7 和 
|328k yo Ns 本 
ER 上 20p ~ 
参考 | > ， 阴极 24k| | 72k|| 堪 天 “| 
(R)° ' 十 GO 中 
| 尝 | A TN LOk | 
| [23Ver 本 | s0| ~ 
1 一 一 一 
5 丙 柜 0 阳极 (A) 
图 4-111 内 部 结构 图 4-112 原理 图 











TL431 的 参考 代 换 型 号 有 ECG999SM、KA431CD、SK10516、TL431ACD、TL431CD、 
TA76L431FT 等 。 


4. 80 TLP181 光 耦 合 器 


TLP181 (P181) 为 TOSHIBA 小 型 光 耦 合 器 。TLP181 (P181) 包含 一 个 光 晶 体 管 ， 该 
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晶体 管 可 以 把 光 耦 合 到 砷 化 锋 红 外 发 光 二 极 管 上 ， 从 而 达到 隔离 、 转 换 等 作用 。 其 应 用 电路 
如 图 4-113 所 示 ， 型 号 分 类 见 表 4-77。 
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DVCC4 4 U6 1 
至 CPU bY 
| J 32 
一 Cl18 3 2 一 Cl19 
TLPI8I R34 pié 
图 4-113 TLP181 应 用 电路 
表 4-77 TLP181 型 号 分 类 
电流 传输 比 (7 ) (%) 
型 号 与 分 类 Te=SmA, Ve =5V,T,=25°C 
最 小 值 最 大 值 
TLP181 50 600 
TLP181Y 50 150 
TLP181GR 100 300 
TLP181BL 200 600 
TLP181GB 100 600 
TLP181YH | 150 
TLP181GRL 100 200 
TLP181GRH 150 300 
TLP181BLL 200 400 








TLP181 主要 的 一 些 参数 如 下 : 

1) 电流 转换 率 一 一 50% (最 小 ) 。 

2) 隔离 电压 (有效 值 ) 一 一 3750V (最 小 ) 。 
3) 最 高 耐 压 (峰值 ) 一 一 6000V。 

4) 集 电极 -发 射 极 电压 一 -80V (最 小 ) 。 

5) 最 大 操作 隔离 电压 (峰值) 一 一 565V。 
TLP181 的 参考 代 换 型 号 有 PS2701、PC357 等 。 


4. 81 TLPSS0 光 耦 合 器 


TLP550 为 光 耦 合 器 ，TLP550 引 脚 配置 (俯视 图 ) 如 图 4-114 所 示 。TLP550 内 部 示意 图 
如 图 4-115 所 示 。 


























Ice 
1 8 上 ee 
20—# 7 | 
3 ls vet Jo 6 
| 

网 一 wm 

4 S ~—e ow 
图 4-114 ”TLP550 引 脚 配置 (俯视 图 ) 





图 4-115 ”TLP550 内 部 示意 图 





TLP550 主要 引 脚 功能 为 : 1 N.C; 2 阳极 ; 3 一 一 阴极 ;4 一 一 N. C. ; 5 一 一 发 射 
极 ; 6 一 一 集 电 极 ，7 一 一 N. C，8 一 一 阴极 。 
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TLP550 绝对 最 大 额定 值 (7T,=25% ) 见 表 4-78。 
表 4-78 TLP550 绝对 最 大 额定 值 















































类 型 符号 参数 单位 

LED IF 25 mA 

LED IFP 50 mA 

LED IFPT 1 A 

LED VR 5 V 

LED PD 45 mW 
接收 侧 IO 8 mA 
接收 侧 IOP 16 mA 
接收 侧 VCC -0.5~15 V 
接收 侧 VO -0.5~15 V 
接收 侧 PO 100 mW 

TLP550 的 参考 代 换 型 号 有 PS8602-A 等 。 


4.82 ”TMS320C242 系列 DSP 控制 器 


TMS320C242 系列 为 DSP 控制 器 。TMS320C24X 系列 DSP 分 为 5V 和 3.3V 供电 两 类 。 
TMS320C24X 的 一 些 特点 如 下 : 

1) 内 部 带 Flash 的 为 TMS320F243/241/240 芯片 。 

2) 内 部 带 ROM 的 为 TMS320C242 芯片 。 

3) 该 系列 芯片 采用 5V 电源 供电 ， 运 算 速 度 为 20MIPS， 内 部 有 544B 的 双 存 取 RAM 
(DARAM) ，16KB 的 Flash 存储 器 或 4KB 的 ROM。 

4) 该 系列 中 的 TMS320F243 、TMS320F240 有 外 部 存储 器 接口 。 

5) TMS320F243 、TMS320F240 系列 芯片 内 部 有 2~3 个 通用 定时 器 与 看 门 狗 定 时 器 ， 有 
8/12 个 通道 的 脉冲 宽度 调制 与 8/16 个 通道 的 10 位 A-D 转换 ， 内 部 还 集成 有 串 行 外 设 接口 、 
串 行 通信 接口 以 及 局 域 网 控制 接口 模块 。 

6) TMS320LFALC240XA 是 TMS320F/C24X 的 改进 型 。 其 采用 3.3V 电压 ， 最 高 运算 达 
40MIPS。 其 他 改进 的 地 方 有 : 增加 了 上 请 内 存储 器 (RAM、Flash、ROM))、 增 加 了 外 设 数 
量 等 。 

TMS320C242 系列 的 引 脚 分 布 如 图 4-116 所 示 。 

TMS320C242 系列 有 关 引 脚 见 表 4-79。 

表 4-79 TMS320C242 系列 有 关 引 脚 
引 脚 功 能 


CAP1/QEP1/IOPA3 一 一 捕捉 输入 1/ 正 交 编 码 脉 冲 输入 端 
PWMI1/IOPA6 一 一 比较 PWM 输出 或 通用 IO 端 
TDIRAZIOPB6 一 一 通用 计数 器 方向 选择 :1: 加 计数 ;0: 减 计数 
事件 管理 器 A(EVA) 端 TCLKINA/IOPB7 通用 计数 器 外 部 时 钟 输入 端 

另外 ,还 有 其 他 引 脚 CAP2/QEP2/IOPA4/CAP3/1OPA5; PWM2/IOPA7; PWM3/ 
IOPB0; PWM4/IOPB1; PWMS5/IOPB2; PWM6/IOPB3; TIPWM/TICMP/IOPB4/T2PWM/ 
T2CMP/IOPBS 等 



























































TDIRB/IOPF4 一 一 通用 计数 器 方向 选择 端 (EVB) ,1: 加 计数 ;0: 减 计数 

二 、 TCLKINB/IOPFS 通用 计数 器 (EVA) 外 部 时 钟 输入 端 

和 件 管理 器 B(EVB ) 端 

上 件 管理 器 B( 1 于 另外 ,还 有 其 他 引 脚 CAP4/QEP3/10PE7; CAP5/QEP4/IOPF0; CAP6/I0PF1; PWM7/ 
IOPE1~ PWM12/IOPE6;T3PWM/T3CMP/IOPF2;T4PWM/T4CMP/IOPF3 
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( 续 ) 
引 脚 功 能 
ADCIN00~ ADCIN15 一 一 ADC 的 模拟 输入 端 
Vagpy 一 一 ADC 的 模拟 参考 电压 高 电 平 输入 端 
A-D( 模 - 数 转换 器 ) 端 Verlo 一 ADC 的 模拟 参考 电压 低 电 平 输入 端 


Veecs 一 一 ADC 模拟 供电 电压 端 (3. 3V) 
Vss4 一 一 ADC 模拟 地 端 








通用 模块 CAN/SCI/SPI 端 





CANRX/IOPC7 一 一 CAN 接收 数据 端 或 10 脚 
ANTX/IOPC6 一 一 CAN 发 送 数据 端 或 I0 脚 
SCITXD/AIOPA0 一 一 SCI 发 送 数据 端 或 I0 脚 
SCIRXD/IOPA1 一 一 SCI 接收 数据 端 或 IO 脚 
SPICLK/IOPC4 一 一 SPI 时 钟 端 或 10 脚 
SPISIMO/AIOPC2 一 一 SPI 从 输入 主 输 出 端 或 10 脚 
SPISOMIAIOPC3 一 一 SPI 从 输出 主 输入 端 或 10 脚 
SPISTE * /IOPC5 一 一 SPI 从 发 送 使 能 端 或 I0 脚 

















外 部 中 断 .时钟 端 

















RS 一 一 复位 端 , 当 RS 为 高 电 平时 ,从 程序 存储 器 的 0 地 址 开始 执行 程序 。 当 WD 定 
时 器 溢出 时 ,在 RS * 端 产生 一 个 系统 复位 脉冲 











PDPINTA * 功率 驱动 保护 中 断 输入 端 , 当 电 动机 驱动 不 正常 时 ,该 中 断 有 效 , 将 
PWM 脚 EVA 置 为 高 阻 态 
XINT1/IOPA: 前 用 10 脚 , 极 性 可 编程 




















2 A OTD D0 Sh 2 端 ,可 做 A-D 转换 开始 输入 端 或 通用 I0 脚 , 极 
性 可 编程 
CLKOUT/AIOPE0 一 一 时 钟 输出 端 或 通用 I0 脚 
PDPINTB * 功率 驱动 保护 中 断 输入 端 , 当 电 动机 驱动 不 正常 时 ,该 中 断 有 效 , 将 
PWM 脚 EVB 置 为 高 阻 态 


















































振荡 器 / 锁 相 环 / 闪 存 / 引 导 
及 其 他 端 








XTAL1/CLKIN 一 一 PLL 振荡 器 输入 端 

XTAL2 一 一 PLL 振荡 需 输 出 端 

PLLVCCA 一 一 PIL 电压 端 (3. 3V) 

IOPF6 一 一 通用 I0 端 

BOOT_EN * /XF- 引导 ROM 使 能 端 ,通用 IOXF 脚 

PLLF1 PLL 外 接 滤波 器 输入 1 端 

PLLF2 一 一 PLL 外 接 滤波 器 输入 2 端 

VCCP(SV) 闪存 编程 电压 输入 端 ,在 硬件 仿真 时 ,该 引 脚 可 为 SV 或 0V。 运 行 时 ， 
该 引 脚 必须 接地 

TP1( Flash) Flash 阵列 测试 引 脚 端 ,悬空 

TP2( Flash ) 一 一 Flash 阵列 测试 引 脚 端 ,悬空 

BIO * /IOPC1 一 一 分 支 控制 输入 端 或 通用 IO 脚 ,0: 执 行 分 支 程序 。 如 不 用 该 引 脚 , 必 
须 为 高 电 平 。 复 位 时 ,配置 为 分 支 控制 输入 








































































































仿真 和 测试 端 











包括 EMUO .EMU1/OFF * 、TCK TDITDO TMS TMS2 TRST * 等 





地 址 数据、 存储 器 控制 信 
号 端 




















JS * 空 
R/W* 读 写 选 通 端 , 指 与 外 围 器 件 信和 号 的 传送 方向 
W/R * /10PC0 一 一 读 写 选择 信号 端 
































WE* 对 外 部 3 个 空间 写 端 

RD * 对 外 部 3 个 空间 读 端 

STRB * 2 储 器 选 通 端 

READY 等 待 状态 端 

MP/MC * 0 计算 机 ( 控制 器 ) 方 式 选择 端 

ENA_144 一 一 为 1 时 ,使 能 外 部 信号 ;为 0 时 ,无 外 部 存储 器 

VIS_OE * 可 视 输 出 可 能 端 。 可 视 输出 的 方式 下 ,外 部 数据 总 线 为 输出 时 ,该 引 脚 


有 效 , 可 用 作 外 部 编码 逻辑 ,以 防止 数据 总 线 冲突 
另外 ,还 包括 A0-A15 .D0-D15 等 




















电源 电压 端 

















VDD 内 核电 源 电压 +3. 3V ,为 数字 逻辑 电源 电压 
VDDO——1I0 乡 缓冲 器 电源 电压 +3， 3V ,为 数字 逻辑 与 缓冲 器 电源 电压 
VSS 一 一 内 核电 源 地 ,为 数字 参考 地 
VSSO 一 一 I0 缓冲 器 电源 地 ,为 数字 逻辑 与 缓冲 器 电源 地 
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第 4 章 元 器 件 维修 即 查 











4.83 ”TMS320F240 DSP 控制 器 
TMS320F240 为 DSP 控制 器 ， 其 引 脚 分 布 如 图 4-117 所 示 。 
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READY 36 8 | HE PWMSCMP5 
MPWG [ 37 97 | HPwM4CMP4 
EMUO 38 多 | FED PWMSCMP3 
EMU1/GFF 39 5 | HE PWM2rCMPz 
NMI CE 4 4 | 一 PWMUCMP1 
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图 4-117 TMS320F240 引 脚 分 布 


4. 84 ” TMS320F2802 DSP 控制 器 


TMS320F2802 为 DSP 控制 锅 ， 其 引 脚 分 布 如 图 4-118 所 示 ， 应 用 框图 如 图 4-119 
所 示 。 
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Bottom View 


在 C280x 器 件 | ，VopavFL 引 脚 为 Vppio- 
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4-118 TMS320F2802 引 脚 分 布 






































实现 各 种 控制 算法 








位 置 | | 编码 

脉冲 | | 器 反 ”协助 PSP 完成 转子 初始 定位 、 位 置 脉冲 

6 令 L 馈 信 ”指令 的 解析 以 及 电动 机 编码 器 反馈 信号 
号 U V 、W 的 相 序 检测 

图 4-119 ”TMS320F2802 应 用 框图 





4.85 ”TMS320F2808 ”DSP 控制 器 





TMS320F2808 为 DSP 控制 器 。TMS320F2808 是 一 款 高 性 能 32 位 数字 信和 号 处 理 器 。 
TMS320F2808 是 TMS320C28xx 系 列 中 的 一 种 。TMS320F2808 的 最 高 运行 速度 可 达到 100 
MIPS， 可 以 满足 一 些 控制 算法 、 信 号 处 理 算法 等 实时 运算 的 需求 。TMS320F2808 的 引 脚 分 
布 如 图 4-120 所 示 。 

TMS320F28xx 与 TMS320C28xx 数 字 信 和 号 控制 器 (DSC) 包括 时 钟 电路 、 内 部 晶振 、 外 部 晶振 
电路 等 ， 具 有 高 性 能 的 CPU (时 钟 性 能 超过 100MHz) 与 高 速 先进 外 围 设 备 ， 通 过 CMOS 处 理 技 
术 ，DSP 芯片 的 功 耗 低 。TMS320F28xx 与 TMS320C28xx 内 部 结构 如 图 4-121 所 示 。 

TMS320F28xx 与 TMS320C28xx 引 脚 功能 见 表 4-80。 


引 脚 




















表 4-80 TMS320F28xx 与 TMS320C28xx 引 脚 功能 
解 说 





TRST 











1) 使 用 内 部 下 拉 进 行 JTAG 测试 复位 端 
2) 当 被 驱动 为 高 电 平 时 ,使 系统 获得 运行 的 控制 权 




















4) 不 要 在 TRST 上 使 用 上 拉 电 阻 器 , 它 有 一 个 内 部 下 拉 顺 件 








5)TRST 是 一 个 高 电 平 有 效 测 试 脚 ,并 且 需 要 在 正常 器 件 运行 期 间 一 直 保 持 低 电 平 


3 ) 如 果 该 信号 没有 连接 或 者 被 驱动 到 低 电 平 ,该 器 件 在 功能 模式 下 运转 ,并 且 测试 复位 信号 被 忽略 












































代码 的 驱动 强度 。 通 常情 况 下 ,一 个 2.2kQ 电阻 器 可 提供 足够 的 保护 


6) 在 该 引 脚 上 需要 一 个 外 部 下 拉 电 阻 器 ,该 电阻 器 的 值 需要 基于 适用 于 设计 氛 

















Se 


源 





XRS 


1) 带 件 复位 输入 端 \ 安 全 装置 复位 输出 端 











3) 当 XRS 被 置 为 高 电 平时 ,在 PC 指向 的 位 置 开始 执行 
4) 当 一 个 安全 装置 复位 发 生 时 ,该 引 脚 被 DSP 驱动 到 低 电 平 























2) 器 件 复位 ,XRS 使 器 件 终止 执行 。PC 将 指向 包含 在 位 置 03xFFFC0 内 的 地 址 








5) 安全 装置 复位 期 间 , 在 512 个 OSCCLK 周期 的 安全 装置 复位 持续 时 间 内 ,XRS 端 被 引 
6) 该 引 脚 的 输出 缓冲 器 是 一 个 有 内 部 上 拉 电 阻 的 开 漏 器 件 
7) 建议 由 一 个 开 漏 器 件 驱 动 该 引 脚 





























K 动 为 低 电 平 





. 101 . 





合用 3) 8 一 线 维修 这 查 于 几 












































































































































































































































































































































































































































( 续 ) 
引 脚 解 说 
ADCINAO ADC 组 A, 通道 0 输入 端 (1) 
ADCINA1 ADC 组 A, 通道 1 输入 端 (1) 
ADCINA2 ADC 组 A, 通 道 2 输入 端 (1) 
ADCINA3 ADC 组 A, 通 道 3 输入 端 (1) 
ADCINA4 ADC 组 A, 通 道 4 输入 端 (1) 
ADCINA5 ADC 组 A, 通 道 5 输入 端 (1) 
ADCINA6 ADC 组 A, 通 道 6 输入 端 (1) 
ADCINA7 ADC 组 A, 通 道 7 输入 端 (I) 
ADCINB0 ADC 组 B, 通 道 0 输入 端 (1) 
ADCINB1 ADC 组 B, 通 道 1 输入 端 (1) 
ADCINB2 ADC 组 B, 通 道 2 输入 端 (D) 
ADCINB3 ADC 组 B, 通 道 3 输入 端 (I) 
ADCINB4 ADC 组 B, 通 道 4 输入 端 (D) 
ADCINB5 ADC 组 B ,通道 5 答 入 端 (IJ) 
ADCINB6 ADC 组 B, 通 道 6 输入 端 (D) 
ADCINB7 ADC 组 B -通通 7 输入 端 (DT) 
ADCLO 低 基准 端 ( 连接 到 模拟 接地 ) 
ADCREFIN 外 部 基准 输入 端 
DOR 1) 内 部 基准 中 输出 | 
2) 要 求 将 一 个 低 等 效 串 联 电阻 (ESR) ( 低 于 1.50Q) 的 2.2kF 陶瓷 旁 通电 容 接 到 模拟 接地 
和 DER 1) 内 部 基准 正 输出 端 | | 
2) 要 求 将 一 个 低 等 效 串 联 电阻 (ESR) ( 低 于 1.50Q) 的 2.2kF 陶瓷 旁 通电 容 接 到 模拟 接地 
ADCRESEXT ADC 外 部 电流 偏 置 电阻 端 ,一 般 需 要 将 一 个 22kQ 电阻 接 到 模拟 接地 
1) 仿真 器 引 脚 0 端 
2) 当 TRST 被 驱动 至 高 电 平时 ,该 引 脚 被 用 作 一 个 到 仿真 器 系统 的 中 断 , 以 及 在 JTAG 扫描 过 程 
中 被 定义 为 输入 /输出 
EMU0 3) 该 引 脚 也 可 以 被 用 于 将 器 件 置 于 边界 扫描 模式 中 
4) 在 EMU0 脚 处 于 逻辑 高 电 平 状态 ,以 及 EMU1 脚 处 于 逻辑 低 电 平 状 态 时 ,TRST 脚 的 上 升 沿 将 
把 器 件 锁 存 在 边界 扫描 模式 
5) 一 般 在 该 引 脚 上 连接 一 个 外 部 上 拉 电 阻 ,通常 一 个 2.2~4.7kQ 的 电阻 可 以 满足 要 求 
1) 仿真 器 引 脚 1 端 
2) 当 TRST 被 驱动 到 高 电 平时 ,该 引 脚 被 用 作 一 个 到 (或 者 来 自 ) 仿真 器 系统 的 中 断 , 以 及 在 
JTAG 扫描 过 程 中 被 定义 为 输入 /输出 
EMU1 3) 该 引 脚 也 可 以 被 用 于 将 器 件 置 于 边界 扫描 模式 中 
4) 在 EMU0 脚 处 于 逻辑 高 电 平 状态 ,以 及 EMU1 脚 处 于 逻辑 低 电 平 状态 时 ,TRST 脚 的 上 升 沿 将 
把 器 件 锁 存 在 边界 扫描 模式 
5) 常 在 该 引 脚 上 连接 一 个 外 部 上 拉 电 阻 ,通常 一 个 2.2~4.7kQ 的 电阻 已 可 以 满足 要 求 
GPIO0 EPWMIA 通用 输入 /输出 0 端 ,增强 型 PWMI 输出 A 与 HRPWM 通道 端 
GPIO1 通用 输入 /输出 1 端 ,增强 型 PWMI 输出 端 .SPLD 从 器 件 输入 端 . 主 器 件 输出 (IO)( 在 2801、 
EPWMIB 2802 上 不 适用 ) 
SPISIMOD 
GPIO10 
EPWM6A 通用 输入 /输出 10 端 . 增强 型 PWM6 输出 A 端 与 HRPWM 通道 端 ( 不 适用 于 2801 .2802) ,增强 
CANRXB 型 CAN-B 发 送 端 (不 适用 于 2801 .2802 .F2806) .ADC 转换 开始 B 端 
ADCSOCBO 
GPIO11 
EPWM6B 通用 输入 /输出 11 端 . 增 强 型 PWM6 输出 B 端 (不 适用 于 2801、2802) .70 D9 SCI-B 接收 数据 端 
SCIRXDB (不 适用 于 2801、2802) .增强 型 CAP 输入 /输出 4 端 (不 适用 于 2801 .2802 ) 
ECAP4 
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( 续 ) 
引 脚 解 说 

GPIO12 
TZ1 通用 输入 /输出 12 端 . 触 发 区 输入 1 端 、 增 强 型 CAN-B 发 送 端 (不 适用 于 2801 .2802 、F2806) 、 
CANTXB SPI-B 从 器 件 输入 / 主 器 件 输出 端 
SPISIMOB 
GPIO13 
TZ2 通用 输入 /输出 13 端 触 发 区 输入 2 端 、 增 强 型 CAN-B 接收 端 (不 适用 于 2801 .2802 了 2806) 、 
CANRXB SPI-B 从 器 件 输出 / 主 器 件 输入 端 
SPISOMIB 
GPIO14 
TZ3 通用 输入 /输出 14 端 ,触发 区 输入 3 端 、SCI-B 发 送 端 (不 适用 于 2801、2802) SPI-B 时 钟 输入 / 
SCITXDB 输出 端 
SPICLKB 
GPIO15 
TZ4 通用 输入 /输出 15 端 触 发 区 输入 4 端 .SCLB 接收 端 (不 适用 于 2801 .2802) .SPLB 从 器 件 发 
SCIRXDB 送 使 能 端 
SPISTEB 
GPIO16 
SPISIMOA 通用 输入 /输出 16 端 、SPI-A 从 器 件 输入 / 主 器 件 输出 端 \ 增 强 型 CAN-B 发 送 端 ( 不 适用 于 
CANTXB 2801 .2802 .F2806) .触发 区 输入 5 端 
TZ5 
GPIO17 
SPISOMIA 通用 输入 /输出 17 端 .SPI-A 从 器 件 输出 / 主 器 件 输出 端 \ 增 强 型 CAN-B 接收 端 ( 不 适用 于 
CANRXB 2801 .2802 .F2806) 、 触 发 区 输入 6 端 
TZ6 
GPIO18 
SPICLKA 通用 输入 /输出 18 端 \SPI-A 时 钟 输入 /输出 端 \SCI-B 发 送 端 ( 不 适用 于 2801 、2802) 
SCITXDB 
GPIO19 me Rh he hss Nes hs A se EE i 证 

通用 输入 /输出 19 端 \SPI-A 从 器 件 发 送 使 能 输入 /输出 端 .SCI-B 接收 端 (不 适用 于 2801、 
SPISTEA 2802) 
SCIRXDB 





GPIO2 EPWM2A 











通用 输入 /输出 2 端 .增强 型 PWM2 输出 A 端 与 HRPWM 通道 端 

























































































































































































GPIO20 
EQEP1A 通用 输入 /输出 20 端 . 增强 型 QEP1 输入 A 端 \SPI-C 从 器 件 输入 / 主 器 件 输出 端 (不 适用 于 
SPISIMOC 2801. 2802) .增强 型 CAN-B 发 送 端 (不 适用 于 2801 、2802 .F2806) 

CANTXB 

GPIO21 

EQEP1B 通用 输入 /输出 21 端 . 增强 型 QEP1 输入 A 端 \SPI-C 主 器 件 输 入 /从 器 件 输出 端 (不 适用 于 
SPISOMIC 2801 、2802) .增强 型 CAN-B 接收 端 (不 适用 于 2801 .2802 F2806) 

CANRXB 

GPIO22 

EQEP1S 通用 输入 /输出 22 端 .增强 型 QEP1 选 通 端 SPI-C 时 钟 端 ( 不 适用 于 2801 .2802) ,SCI-B 发 送 端 
SPICLKC (不 适用 于 2801 .2802) 

SCITXDB 

GPIO23 

EQEP1I 通用 输入 /输出 23 端 .增强 型 QEP1 索引 端 \SPI-C 从 器 件 发 送 使 能 端 (不 适用 于 2801 、2802) 、 
SPISTEC SCLB 接收 端 ( 不 适用 于 2801 .2802) 

SCIRXDB 
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( 续 ) 
引 脚 解 说 

GPIO24 
ECAP1 通用 输入 /输出 24 端 .增强 型 捕捉 1 端 .增强 型 QEP2 输入 A 端 (不 适用 于 2801.2802) .SPLB 
EQEP2A 从 器 件 输入 / 主 器 件 输 出 端 
SPISIMOB 
GPIO25 
ECAP2 通用 输入 /输出 25 端 .增强 型 捕捉 2 端 .增强 型 QEP2 输入 B 端 (不 适用 于 2801 .2802) .SPI-B 
EQEP2B 主 器 件 输入 /从 器 件 输出 端 
SPISOMIB 
GPIO26 
ECAP3 通用 输入 /输出 26 端 .增强 型 捕捉 3 端 (不 适用 于 2801.2802) .增强 型 QEP2 索引 端 (不 适用 于 
EQEP2I 2801 .2802) SPLB 时 钟 端 
SPICLKB 
GPIO27 
ECAP4 通用 输入 /输出 27 端 ,增强 型 捕捉 4 端 (不 适用 于 2801.2802) .增强 型 QEP2 选 通 端 (不 适用 于 
EQEP2S 2801 .2802) .SPI-B 从 器 件 发 送 使 能 端 
SPISTEB 
GPIO28 a es py " a SEE 
ER 通用 输入 /输出 28 端 。 该 引 脚 有 一 个 8mA( 典型 值 ) 的 输出 缓冲 器 。SCI 接收 数据 端 .触发 区 输 
TZ5 人 而 
GPIO29 yy 六 A de Se 
ST 通用 输入 /输出 29 端 。 该 引 脚 有 一 个 8mA( 典 型 值 ) 的 输出 缓冲 器 。SCI 发 送 数 据 端 触发 区 输 
TZ6 六 6 六 
GPIO3 ee A pep 
DM 通用 输入 /输出 3 端 , 增 强 型 PWM2 输出 端 .SPI-D 从 器 件 输出 / 主 器 件 输入 端 (在 2801、2802 

RN 适 
SPISOMID 上 不 过 用 ) 
GPIO30 通用 输入 /输出 30 端 。 该 引 脚 有 一 个 8mA( 典型 值 ) 的 输出 缓冲 器 。 增 强 型 CAN-A 接收 数 
CANRXA 据 端 
GPIO31 通用 输入 /输出 31 端 。 该 引 脚 有 一 个 8mA( 典型 值 ) 的 输出 缓冲 器 。 增 强 型 CAN-A 发 送 数 
CANTXA 据 端 
GPIO32 
SDAA 通用 输入 /输出 32 端 .I2C 数据 开 漏 双向 端口 端 增 强 型 PWM 外 部 同步 脉冲 输入 端 、ADC 转换 
EPWMSYNCI 开始 端 
ADCSOCAO 
GPIO33 
SCLA 通用 输入 /输出 33 端 I2C 时 钟 开 漏 双向 端口 端 增 强 型 PWM 外 部 同步 脉冲 输出 端 ADC 转换 
EPWMSYNCO 开始 端 
ADCSOCBO 
GPIO34 通用 输入 /输出 34 端 
SE 通用 输入 /输出 4 端 .增强 型 PWM3 输出 A 端 与 HRPWM 通道 端 
EPWM3A + [uel J [eol 
GPIOS 
EPWM3B 通用 输入 /输出 5 端 \ 增 强 型 PWM3 输出 端 \SPI-D 时 钟 端 ( 不 适用 于 2801、2802) .增强 型 捕捉 
SPICLKD 输入 /输出 1 端 
ECAP1 
GPIO6 
EPWM4A 通用 输入 /输出 6 端 .增强 型 PWM4 输出 A 端 与 HRPWM 通道 端 (不 适用 于 2801 、2802) .外 部 
EPWMSYNCI ePWM 同步 脉冲 输入 端 、 外 部 ePWM 同步 脉冲 输出 端 
EPWMSNCO 
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( 续 ) 
引 脚 解 说 
GPIO7 
EPWM4B 通用 输入 /输出 7 端 .增强 型 PWM4 输出 端 (不 适用 于 2801、2802) .SPLD 从 器 件 发 送 使 能 端 
SPISTED (不 适用 于 2801 、2802) .增强 型 捕捉 输入 /输出 2 端 
ECAP2 
GPIO8 
EPWMSA 通用 输入 /输出 8 端 . 增 强 型 PWM5 输出 A 端 和 HRPWM 通道 端 (不 适用 于 2801 .2802) .60 F9 
CANTXB 、 增强 型 CAN-B 发 送 端 (不 适用 于 2801 .2802 .F2806) .ADC 转换 开始 A 端 
ADCSOCAO 
GPIO9 
EPWM5B 通用 输入 /输出 9 端 . 增 强 型 PWM5 输出 B 端 ( 不 适用 于 2801、2802) .SCI-B 发 送 数据 端 ( 不 适 
SCITXDB 用 于 2801.2802) .增强 型 捕捉 输入 /输出 端 (不 适用 于 2801 .2802) 
ECAP3 
TCK 带 有 内 部 上 拉 电 阻 的 JTAG 测试 时 钟 端 
下 1) 带 有 内 部 上 拉 电 阻 的 JTAG 测试 数据 输入 (TDI) 端 
2)TDI 在 TCK 的 上 升 沿 上 所 选择 的 寄存 器 (指令 或 者 数据 ) 内 计时 
TO 1)JTAG 扫描 输出 端 ,测试 数据 输出 (TDO ) 端 
2) 所 选 寄存 器 ( 指令 或 者 数据 ) 的 内 容 被 从 TCK 下 降 沿 上 的 TDO 移出 
TESTI1 测试 端 ,为 TI 预 留 。 必 须 被 保持 没有 连接 
TEST2 测试 端 ,为 TI 保留。 必须 被 保持 没有 连接 
i 1) 带 有 内 部 上 拉 电 阻 的 JTAG 测试 模式 选择 (TMS) 端 
2) 该 串 行 控制 输入 在 TCK 上 升 沿 上 的 TAP 控制 器 中 计时 
VDD CPU 与 逻辑 数字 电源 端 (1. 8V) 
VDDI1A18 ADC 模拟 电源 端 ( 1. 8V) 
VDD2A18 ADC 模拟 电源 端 ( 1. 8V) 
1)3.3V 闪存 内 核电 源 端 
VDD3VFL 2) 该 引 脚 需要 一 直 被 连接 到 3. 3V 
3) 在 ROM 部 件 上 (C280x) ,该 引 脚 应 该 被 连接 到 VDDIO 
VDDA2 ADC 模拟 电源 端 (3. 3V) 
VDDAIO ADC 模拟 WO 电源 端 (3. 3V) 
VDDIO 数字 I/O 电源 端 (3. 3V) 
VSS 数字 接地 端 
VSSIAGND ADC 模拟 接地 端 
VSS2AGND ADC 模拟 接地 端 
VSSA2 ADC 模拟 接地 端 
VSSAIO ADC 模拟 VO 接地 端 
1) 内 部 /外 部 振荡 器 输入 端 
2) 为 了 使 用 该 振荡 器 ,一 个 石英 晶振 或 者 一 个 陶 咨 电容 需要 被 连接 在 XL 和 X2 上 
X1 3)X1 端 以 1.8V 内 核 数 字 电源 为 基准 。 一 个 1.8V 外 部 振荡 器 也 可 以 被 连接 到 Xl 端 。 该 情况 
下 ,XCLKIN 端 必须 接地 。 如 果 一 个 3.3V 外 部 振荡 器 与 XCLKIN 端 一 起 使 用 , 则 X1 需要 接 
到 GND 
1) 内 部 振荡 器 输 出 端 
X2 2) 可 以 将 一 个 石英 晶振 或 一 个 陶瓷 电容 连接 在 X1 X2 
3) 如果 X2 没有 使 用 , 它 必须 保持 没有 连接 状态 
1) 外 部 振荡 器 输入 端 
CPi 2) 该 引 脚 被 用 于 从 一 个 外 部 3. 3V 振荡 器 馈 人 一 个 时 钟 。 该 情况 下 ,将 X1 引 脚 接 到 GND( 接 
地 )。 或 者 , 当 使 用 一 个 振荡 器 /谐振 器 (或 者 如 果 一 个 内 部 1.8V 振荡 器 被 馈 和 人 Xl 端 ) 时 ,需要 
将 XCLKIN 引 脚 接 到 GND 
1) 取 自 SYSCLKOUT 的 输出 时 钟 端 
2)XCLKOUT 或 者 与 SYSCLKOUT 频率 为 同一 频率 ,或 者 为 SYSCLKOUT 频率 的 1/2 或 1/4。 这 
XCLKOUT 是 由 XCLK 寄存 器 内 的 位 1.0 (XCLKOUTDIV) 控制 。 复 位 时 ,XCLKOUT=SYSCLKOUT/4。 通 过 


注 : 1. GPI00~GPIO11 引 脚 上 的 上 拉 电 阻 在 复位 时 并 不 启用 。 
2. GPIO12 ~ GPIO34 引 脚 上 的 上 拉 电 阻 复 位 时 被 启用 。 





将 XCLKOUTDIV 设 定 为 3,XCLKOUT 信号 可 被 关闭 
3) 与 其 他 GPIO 引 脚 不 同 ,复位 时 ,不 将 XCLKOUT 引 脚 置 于 一 个 高 阻抗 状态 
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图 4-120 ”TMS320F2808 的 引 脚 分 布 
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TMS320F2812 为 高 速 、 高 性 能 32 位 定点 DSP。 其 


图 4-121 TMS320F28xx 与 TMS320C28xx 内 部 结构 


4.86 ”TMS320F2812 高 速 DSP 心 片 


采用 1.8V 的 内 核电 压 , 3.3V 的 外 
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类 型 


接口 电压 , 最 高 频率 为 150MHz， 

Flash, 事件 管理 EVA 与 EVB, 包括 通用 时 钟 、 PWM 信号 发 生 器 等 。 

TMS320F2812 采用 增强 的 哈佛 结 

数据 存储 器 总 线 相互 独立 , 支持 并 行 的 程序 和 操作 数 寻 址 。 

TMS320F2812 的 引 肢 分布 如 图 4-122 所 示 。 
TMS320F2812 系列 引 脚 功能 见 表 4-81。 

表 4-81 














吉 构 ， 


站 令 周 期 为 6. 67ns， 


芯片 内 部 具有 6 条 


片 内 有 18KB 的 RAM ， 


32 位 总 线 ， 


TMS320F2812 系列 引 脚 功能 


引 脚 功能 


128KB 高 速 


程序 存储 带 总 线 与 





XINTF 信号 


所 有 的 总 线 与 选 通 端 置 为 高 阻 态 。 当 对 总 线 的 


释放 总 线 。 该 信号 是 异步 输入 并 与 XTIMCLK 同步 
XMP/MC 1: 微 处 理 器 模式 ,XINCNF7 有 效 ;0: 微 计算 机 模式 ,XINCNF7 无 效 
XR《W 通常 为 高 电 平 。 当 为 低 电 平时 ,于 示 处 于 写 周期 ; 当 为 高 电 
氏 电 平 读 选 通 。 读 选 通信 号 是 每 个 
器 的 前 一 周期、 a 前 周期 和 后 一 周期 的 值 确定 


XA[0] ~XA[18] 一 一 19 位 
XD[0] ~XD[15] 一 一 16 位 数据 总 线 端 
XHOLDA 一 一 外 部 DMA 保持 确认 信和 号 端 








XREADY 一 一 数据 准备 输入 端 ,被 置 
步 或 异步 输入 。 在 同步 模式 中 ,XINTF 
求 XREADY 有 效 。 
周期 对 XREADY 采样 3 次 。 

XWE 一 一 写 有 效 端 。 
存 器 的 前 一 周期 当前 周期 和 后 一 周期 的 值 

XZCSOAND1 一 一 XINTF 区 域 0 与 区 域 1 

XZCS2 一 XINTF 

XZCS6AND7 一 一 XINTF 区 域 6 和 区 域 7 昌 





也 址 总 线 端 








保持 请 求 信号 





。 当 XINTF 响应 XHOLD 的 请 求 时 ,XHOLDA 为 低 电 
平 ,所 有 的 XINTF 总 线 与 选 通 端 呈 高 阻 态 ,XHOLD 与 XHOLDA 信号 同时 发 出 。 当 XHOLDA 有 效 
( 低 ) 时 ， 外 部 器 件 只 能 使 用 外 部 总 线 


操作 完成 且 没 有 上 

















妆 口 


在 异步 模式 中 ,在 当前 所 


1 表示 外 设 已 为 访问 
块 在 当前 周期 结束 
I 周期 结束 前 XIN 





以 XTIMCLK 频率 对 XREADY 外 


端 。XHOLD 为 低 电 平 时 ,请 求 XINTF 释放 外 部 总 线 ,并 把 
将 对 XINTF 进行 访问 时 ,XINTF 











下 








有 效 时 为 低 电 平 

















写 选 


确定 
的 片 选 端 , 当 访 问 











FF 时 ,表示 处 于 读 周期 








区 域 捍 操作 的 基础 ,由 XTIMINGX 寄存 


数 好 准备 。XREADY 可 被 设置 为 同 
前 的 一 个 XTIMCLK 时 钟 周 基 
TF 接口 红 以 XTIMCLK 的 周期 作为 
的 采样 与 XCLKOUT 的 模式 无 关 








内 要 


通信 号 是 每 个 区 域 操 作 的 基础 ,由 XTIMINGX 寄 


Xl 














区 域 2 的 片 选 端 , 当 访 | 




















可 XINTF 











XINTF 区 域 0 或 1 时 有 效 ( 低 ) 
区 域 2 时 有 效 ( 低 ) 


的 片 选 端 , 当 访 问 XINTF 区 域 6 或 7 时 有 效 ( 低 ) 








JTAG 和 其 他 信号 





够 使 
(VLDIO) 。 
人 da -9V) 或 省 使 用 一 个 1. 8V 的 


























ee = 
时 钟 源 。XCLKOUT 与 SYSCLKOUT 的 








渝 出 端 








XCLKOUT=SYSCLKOUT/4 


TESTSEI 一 一 测 
TEST1 一 一 测试 端 ,为 TI 保留 ,必须 悬空 
TEST2 一 一 测试 端 ,为 TI 保留 ,必须 悬空 
TMS 一 一 JTAG 测试 模式 


控制 输入 


令 寄存 器 或 数据 寄存 器 中 
描 输 出 端 ,测试 数据 输出 








移出 


自 


TRST 
号 莽 空 或 为 低 电 平 





TCK 一 一 JTAG 测试 时 








试 端 ,为 TI 保 











, 句 件 以 功 仙 


EMU0 一 一 带 上 拉 功 能 的 仿真 器 I/O 口 引 
该 中 断 来 自 仿真 系统 ,以 及 通过 JTAG 扫描 定义 为 输入 /输出 


EMU1 


仿真 系统 的 输入 ,通过 JTA 
器 件 复位 ( 输入 ) 


XRS 





























址 0x3FFFCO。 当 XRS 为 高 电 平 时 ,程序 从 





X1/XCLKIN 一 一 振荡 器 输入 /内 部 振荡 右 输 入 端 ,该 引 脚 也 可 以 月 
个 外 部 时 钟 源 ,为 了 适应 1.8V 内 核 数 字 电 源 (VDD) ,而 不 是 3.3V 的 IO 
可 以 使 用 一 个 钳 位 二 极 管 去 钳 位 时 钟 信号 ,以 保证 它 的 逻辑 高 电 平 不 超过 


器 


源 于 SYSCLKOUT 的 单个 时 钟 输 出 端 ,用 来 
4 频率 或 者 相等 , 或 


留 ,必须 接地 
选择 端 ,有 内 部 上 拉 功 能 
泣 功能 的 JTAG 测试 数据 输入 端 ,在 TCK 的 上 升 沿 ,TDI 被 锁 存 到 选择 寄存 器 、 指 
选择 寄存 器 的 内 容 从 TDO 


1 端 


钟 端 , 带 有 内 部 上 拉 功 能 
有 内 部 上 拉 的 JTAG 测试 复位 端 。 
E 模 式 操作 , 测 


却 0 端 


仿真 器 引 脚 1 端 , 当 TGST 为 高 电导 
G 扫描 定义 为 输入 
与 看 门 狗 复位 输出 端 





为 高 电 习 
试 复位 信号 被 忽略 





























这 


,在 TCK 的 上 升 沿 


。 在 TCK 的 下 降 沿 将 

















日 来 提供 外 部 时 钟 。C28x 能 








电源 
VDD 








片 内 和 片 外 等 待 状态 ,作为 通用 
它 的 1/2, 或 是 /4。 复 位 时 


TAP 控制 器 计数 一 系列 的 


时 ,扫描 系统 控制 器 件 的 操作 。 如 果 信 


端 , 当 TGST 为 高 电 平 时 ,该 引 脚 用 作 中 断 输入 。 





时 ,该 引 脚 输出 无 效 , 月 
/输出 1 











日 作 中 断 输入 。 该 中 断 来 








端 。 器 件 复 位 ,XRS 使 器 件 终止 运行 ,PC 指向 地 





PC 


所 指出 的 位 置 开始 运行 
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元 器 件 维修 即 查 








类 型 


引 脚 功能 





ADC 模拟 输入 
信号 


ADCBGREFN 一 一 测试 端 ,为 TI 保留 ,必须 悬空 


ADCINA7~ ADCINA0 一 一 采样 /保持 A 的 8 通道 模拟 输入 端 。 在 器 件 没 有 上 电 前 ADC 引 脚 不 


会 被 驱动 
ADCINB7~ ADCINB0 一 一 采样 /保持 B 的 8 通道 模 
会 被 驱动 
ADCLO 一 一 普通 低压 侧 模拟 输入 端 











以 输入 端 。 在 器 件 没有 上 电 前 ADC 引 脚 不 





ADCREFM 一 一 ADC 参考 电压 输出 端 (1V) 。 需 要 在 该 引 脚 上 接 一 个 低 ESR(50mQ~1.50) 的 








10RF 陶瓷 旁 路 
ADCREFP 

10kF 陶瓷 旁 路 电容 , 另 一 端 接 到 模拟 地 
ADCRESE-XT 一 一 ADC 外 部 偏 置 电阻 端 
AVDDREFBG 一 一 ADC 模拟 电源 端 (3. 3V) 
AVSSREFBG 一 一 ADC 模拟 地 端 
VDD1 ADC 数字 电源 端 (1. 8V) 
VDDA1 .2 一 一 ADC 模拟 电源 端 (3. 3V) 
VDDAIO 一 一 LO 模拟 电源 端 (3. 3V) 
VSS1 一 一 ADC 数字 地 端 
VSSA1 .2 一 一 ADC 模拟 地 端 
VSSAIO0 一 一 IVO 模拟 地 端 


容 , 男 一 端 接 到 模拟 地 


























< 















































ADC 参考 电压 输出 端 (2V) 。 需 要 在 该 引 脚 上 接 一 个 低 ESR(50mQ ~1.59 ) 的 





电源 信号 


VDD 一 一 1. 8V 或 1.9V 核心 数字 电源 端 
VDD3VL 
VDDAI0 一 一 VO 模拟 电源 端 (3.3V) 
VDDIO 一 一 1/0 数字 电源 端 (3. 3V) 
VSS 一 一 内 核 和 数字 IO 地 端 
VSSAIO 一 一 1/O 模拟 地 端 














Flash 核电 源 端 (3.3V) ,上 电 后 所 有 时 间 内 都 应 将 该 引 脚 接 到 3. 3V 








GPIO 和 外 设 共 
的 引 脚 (EV-A) 


用 


TF 


PWM1~6 一 PWM 信号 端 

CI1TRIP 一 一 比较 器 1 输出 端 

C2TRIP 一 一 比较 器 2 输出 端 

C3TRIP 一 一 比较 器 3 输出 端 
CAP1_QEP1 一 一 捕获 输入 端 
CAP2_QEP2 一 一 捕获 输入 端 

CAP3_QEP11 一 一 捕获 输入 端 
TICTRIP_PDPINTA 一 一 定时 器 1 比较 输出 端 
TIPWM_TI1CMP 一 一 定时 器 1 输出 端 
T2CTRIPAEVASOC 一 一 定时 器 2 比较 输出 或 EV-A 
T2PWM_T2CMP 一 一 定时 器 2 输出 端 
TCKINA 一 一 计数 器 时 钟 输入 端 
TDIRA 一 一 计数 器 方向 端 














启动 外 部 A-D 转换 输出 端 








GPIO 和 外 设 共用 
的 引 脚 (EV-B) 


PWM7~12 一 PWM 信和 号 端 
C4TRIP 一 一 比较 器 4 输出 端 
CS5TRIP 一 一 比较 器 5 输出 端 
C6TRIP 一 一 比较 器 6 输出 端 
CAP4_QEP12 一 一 捕获 输入 端 
CAP5_QEP4 一 一 捕获 输入 端 
CAP6_QEP3 一 一 捕获 输入 端 
T3CTRIP_PDPINTB 一 一 定时 器 3 比较 输出 端 
T3PWM_T3CMP 一 一 定时 器 3 输出 端 
T4CTRIPAEVBSOC 一 一 定时 器 4 比较 输出 或 EV-B 
T4PWM_T4CMP 一 一 定时 器 4 输出 端 
TCKINB 一 一 计数 器 时 钟 输入 端 
TDIRB 一 一 计数 器 方向 端 























启动 外 部 A-D 转换 输出 端 








GPIO 和 外 设 共 用 
的 引 脚 (中 断 信号 ) 








XINML XINT13 一 一 XNMI 或 XINT13 端 
XINT_XBIO 一 一 XINTI1 或 XBIO 核心 输入 端 
XINT2_ADCSOC 一 一 XINT2 或 开始 AD 转换 端 

















SPI 





SPICLKA 一 一 SPI 时 钟 端 
SPISIMOA 一 一 SPI 从 动 输入 /主动 输出 端 
SPISOMIA 一 一 SPI 从 动 输出 /主动 输入 端 
SPISTEA 一 一 SPI 从 动 传送 使 能 端 
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国人 向 服 驱 动 纶 一 线 维修 速 碍 手册 
























































( 续 ) 
类 型 引 脚 功能 
SCIRXDA 一 一 SCI-A 接收 端 
SCIRXDB 一 一 SCI-B 接收 端 
SPA SEB SCITXDA 一 SCI-A 发 送 端 
SCITXDB 一 一 SCI-B 发 送 端 
Cs CANTXA 一 一 CAN 发 送 端 
CANRXA 一 一 CAN 接收 端 
MCLKRA 一 一 接收 时 钟 端 
MCLKXA 一 一 发 送 时 钟 端 
MDRA 一 一 接收 串 行 数据 端 
MCBSR MDXA 一 一 发 送 串 行 数据 端 
MFSXA 一 一 发 送 帧 同步 信号 端 
MSXRA 一 一 接收 帧 同步 信号 端 
XF_XPLLDIS 一 一 引 脚 有 3 个 功能 : 
1)XF 通用 输出 端 
XF 一 一 CPU 输出 2) XPLLDIS 复位 期 间 此 引 脚 被 采样 以 检查 锁 相 环 PLL 是 否 被 使 能 ,如 果 该 引 脚 采样 为 低 ,PLL 
将 被 禁止 。 此 时 ,不 能 使 用 HALT 和 STANDBY 模式 
3)GPIO 通用 输入 /输出 功能 











TMS320F2812 应 用 电路 框图 如 图 4-123 所 示 。 








PDPINT 












TMS320F2812 编码 器 信息 





TMS320F2812| 总 线 控制 信忠 | 


16 位 数据 总 线 


QEP A-D 



































a) b) 
图 4-123 ”TMS320F2812 应 用 电路 框图 








4.87 TMS320LF2407A 数字 信号 处 理 器 


TMS320LF2407A 为 TI 公司 高 性 能 数字 信号 处 理 器 (DSP)， 其 可 以 组 成 全 数字 交流 伺 
服 驱 动 器 ， 例 如 应 用 电路 硬件 结构 如 图 4-124~ 图 4-126 所 示 。 
霍 尔 元 件 









三 相 电 源 AC380V 





AC220V 控 制 电 源 








图 4-124 应 用 电路 硬件 结构 1 
. 110. 





























第 4 章 “ 元 器 件 维修 即 可 “4 














380V50Hz 
交流 输 






























































电路 


图 4-125 应 用 电路 硬件 结构 2 




















码 盘 、 霍 尔 
故障 检测 






























128KBX8 
位 RAM 






























16 位 总 


线 及 读 






















SPI 接 口 
EEPROM 






Lattice 
可 编程 逻 
辑 门 阵列 









故障 封 
锁 脉冲 


于 主 令 封锁 脉冲 


图 4-126 应 用 电路 硬件 结构 3 

















SM 翟 尔 传感器 

















TMS320LF2407A 引 脚 分 布 如 图 4-127 所 示 。 
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4-127 TMS320LF2407A 引 脚 分 布 


4.88 TOP225 三 端 单 片 电源 集成 电路 
TOP225 为 三 端 单 片 电源 集成 电路 ， 其 引 脚 分 布 如 图 4-128 所 示 。 





























DIP-8(P08A) 
SMD-8(G08A) 


TOP225 引 脚 功能 见 表 4-82 。 





SOURCE[L1 8|]SOURCE(HYV RTN) 
SOURCE [2 7|SOURCE(HV RTN) 
SOURCE [3 6|SOURCE(HYV RTN) 
TIODRAIN 
CONTROLI4 5 |DRAIN —— SOURCE 


| 一 ”CONTROL 


TO-220(YO3A) 


图 4-128 TOP225 引 脚 分 布 
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表 4-82 TOP225 引 脚 功 能 




















引 脚 pr 
1) 输 出 MOSFET 的 漏 极 连接 
漏 极 引 脚 2) 提供 内 部 偏 置 目前 启动 运行 期 间 , 通 过 内 部 交换 高 电压 电流 源 
3) 内 部 电流 检测 点 








控制 引 脚 

















1) 占 室 比 的 误差 放大 融 与 反馈 电流 的 输入 引 脚 控制 
2) 内 部 并 联 稳 压 器 连接 ,以 提供 内 部 正常 运行 时 的 偏 置 电流 
3) 也 可 以 被 用 来 作为 电源 旁 路 与 自动 重启 动 /连接 点 补偿 电容 























源 极 引 脚 














1)Y 封装 一 一 输出 MOSFET 的 源 极 连接 高 压 电 源 的 回路 。 一 次 侧 电路 公共 参考 点 
2)P 和 G 封装 一 一 一 次 侧 控制 电路 的 公共 参考 点 
3)SOURCE(HV RTN) 引 脚 ( 仅 P 与 G 封装 有 ) :输出 MOSFET 源 极 连接 高 压 电 源 回路 
































4.89 TOP227Y 单 片 开关 电源 芯片 


TOP227Y 为 单 片 开 关 电 源 芯片 。 它 为 TOP 系列 的 第 2 代 产 品 ， 其 功率 开关 管 耐 压 值 高 
达 700V。TOP227Y 的 一 些 特点 如 下 : 
1) 将 脉 宽 调制 控制 系统 的 全 部 功能 集成 到 三 端 芯片 中 ， 包 括 脉 宽 调 制 器 、 功 率 开 关 场 








效应 晶体 管 、 自 动 偏 置 电路 、 保 护 电 路 、 高 压 启 动 电路 、 环 路 补偿 电路 。 
2) 属于 漏 极 开路 输出 ， 以 及 利用 电源 来 线性 调节 占 空 比 实现 AC /DC 变换 。 属 于 电流 
控制 型 开关 电源 。 
3) 输入 交流 电压 与 频率 的 范围 很 宽 。 
4) 只 有 3 个 引出 端 。 





5) 开关 频率 的 典型 值 为 100kHz， 人 允许 范围 是 90 ~ 110kHz， 占 空 比 调节 范围 


是 1. 7%~67%。 
6) 外 围 电路 简单 ， 仅 需要 接 整 流 滤波 絮 、 高 频 变压器 、 漏 极 钳 位 保护 电路 、 反 馈 电 























输出 电路 就 可 以 构成 电源 电路 。 


7) 电源 效率 高 ， 可 达 80% 左 右 。 

8) 具有 线性 稳 压 电源 稳定 性 好 、 纹 波 电压 低 等 特性 。 

9) 采用 该 芯片 能 降低 开关 电源 所 产生 的 电磁 干扰 。 

10) 工作 温度 范围 是 0~70C ， 芯 片 最 高 结 温 Tu = 135C。 
TOP227Y 引 脚 分 布 如 图 4-129 所 示 。 





SOURCE 
SOURCE 


SOURCE 








CONTROL 





DIP—8(PO8A) 
SMD -8(G08A) 


SOURCE(HV RTN) 


SOURCE(HV RTN) 


SOURCE(HYV RTN) A 
DRAIN [SOURCE 
| 一 ”CONTROL 


TO-220(YO3A) 


图 4-129 TOP227Y 引 脚 分 布 
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向 服 驱 动 纶 一 线 维修 速 碍 手册 


4.90 TOP246YN 单 片 开 关 电 源 站 片 
TOP246YN 为 单 片 开 关 电 源 芯片 ， 其 引 脚 分 布 如 图 4-130 所 示 。 


TO—263—7C 
TO—262—7C 


TO-220 -7C 





图 4-130 TOP246YN 引 脚 分 布 



















































































TOP246YN 引 脚 功能 见 表 4-83 。 
表 4-83 TOP246YN 引 脚 功能 
符号 引 脚 解说 
D 漏 极端 内 部 高 压 功率 MOSFET 的 漏 极 输出 端 
C 控制 端 误差 放大 器 与 反馈 电流 的 输入 端 ,用 于 占 空 比 控制 
L 线 电 压 检测 端 过 电压 . 欠 电 压 保护 输入 端 。 不 需要 该 项 保护 ,可 将 此 引 脚 接 输 入 电源 负 端 
X 外 部 限 流 端 外 部 限 流 保护 输入 端 。 不 需要 该 项 保护 ,可 将 该 引 脚 接 输入 电源 负 端 
M 多 功能 端 过 电压 .过 电流 保护 输入 端 。 不 需要 该 项 保护 ,可 将 该 引 脚 接 输入 电源 负 端 
S 源 极端 内 部 高 压 功率 MOSFET 的 源 极 输出 端 。 一 般 该 引 脚 接 输入 电源 负 端 











4.91 TPS3823 电源 电压 监控 器 


TPS3823 为 电源 电压 监控 器 ， 在 复位 电路 中 有 应 用 ， 其 引 脚 分 布 如 图 4-131 所 示 。 
TPS382x 系 列 监控 器 主要 为 DSP 与 基于 处 理 器 的 系统 提供 








电路 初始 化 、 定 时 监控 。 RESET Vp 
TPS382x 系 列 在 上 电 期 间 ， 当 电源 电压 Von 高 于 1.1V, 则 yp 
会 产生 RESET 信 号， 然后 电源 电压 监控 器 监视 Vop， 并 且 只 要 这 有 














Vpp 保 持 在 门限 电压 VIT- 以 下 ， 则 保持 RESET 有 效 。 
TPS3820/3/5/8 系列 器 件 包括 一 个 手动 复位 输入 引 脚 MR， 


MR 为 低 电 平时 激活 RESET。TPS3824/5 器 件 含有 高 电 平 输出 RESET 功能 。TPS3820/3/4/8 
带 有 一 个 看 门 狗 定时 器 可 定期 地 被 WDI 脚 上 的 正 跳 变 或 负 跳 变 触发 。 

TPS382x 系列 的 工作 电压 类 型 有 2. 5V、3V、3.3V、5V。TPS382x 系 列 有 SOT23-5 封装 。 
TPS382x 系 列 器 件 的 工作 温度 范围 为 -40~85%C 。 

TPS382x 系列 的 输出 电压 见 表 4-84。 

TPS382x 系 列 功 能 见 表 4-85。TPS3823-33 的 应 用 电路 如 图 4-132 所 示 。 


图 4-131 TPS3823 引 脚 分 布 
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第 4 章 元 器 件 维修 
表 4-84 TPS382x 系 列 的 输出 电压 
型 号 输出 电压 /V 代 码 型 号 输出 电压 /V 代 码 
TPS3820-25DBVR 2..25 TPS3824-33DBVR 2.93 PAVI 
TPS3820-30DBVR 2.63 TPS3824-50DBVR 4.55 PAWI 
TPS3820-33DBVR 2.93 PDEI TPS3825-25DBVR 2523 
TPS3820-50DBVR 4.55 PDDI TPS3825-30DBVR 2.63 
TPS3823-25DBVR 2..25 PAPI TPS3825-33DBVR 2.93 PDGI 
TPS3823-30DBVR 2.63 PAQI TPS3825-50DBVR 4.55 PDFT 
TPS3823-33DBVR 2.93 PARI TPS3828-25DBVR 2723 
TPS3823-50DBVR 4.55 PASI TPS3828-30DBVR 2.63 
TPS3824-25DBVR 2.25 PATI TPS3828-33DBVR 2.93 PDII 
TPS3824-30DBVR 2.63 PAUI TPS3828-50DBVR 4.55 PDHI 

















表 4-85 TPS382x 系 列 功能 
















































































输 入 输 ”出 
MRO Vpp >Vir RESET RESET® 
L 0 L H 
L 1 L H 
H 0 L H 
H 1 H L 
@ TPS3824/5, 
© TPS3820/3/5/8, 
RC 电路 
Wap 实现 XPD 和 RESETN 复 位 信号 间 的 延迟 
U4A U4B 
1 XPD 1 2 R22 3 4 复位 信号 
1 RESETN 
一 C24 20k 二 C25 二 Cc27 
OTuF SN74HC14 OnEF SN74HC14 | 0.InF 
二 TPS3823-33 


GND 





GND 





图 4-132 ”TPS3823-33 的 应 用 电路 


4. 92 TPS70351 双 路 输出 低压 降 (LDO) 稳 压 天 


TPS70351 为 双 路 输出 低压 降 (LDO) 稳 压 器 ， 其 在 电源 转换 电路 中 有 应 用 ， 如 图 4-133 
所 示 。TPS70351 的 引 脚 分 布 如 图 4-134 所 示 。 





























































































































GND +3.3V 
+5V Ll 
5V 输 入 电压 一 +C92 Se 
4+C91| 0s3 3 本 站 3.3V 和 1.8V 两 路 
Ts | 2 2 ss 
474 | 0 | PG*S [Vis L +33VL 独立 稳 压 输出 
i MRI 6 GND 
GN 7 
8 +1.8V 
下 8 
R56 10 Fc 
> | 11 471 pe ee 
GND 4 12 B 0.1h 
SEQ 引 脚下 拉 保 证 ” SND U13 TPS70351 ~ GND GND 
DSP 的 IO 先 上 电 ， 
后 内 核 开 始 上 电 











图 4-133 ”TPS70351 的 应 用 
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GND/HEATSINK GND/HEATSINK 
IN1 VouT1 
VmNI VouT! 
_NC VSENSEVFB1 
MR2 NC 
MRI1 PG1 
EN RESET 
SEO NC 
GND VSENSEXFB2 
VIN2 OUT2 
IN2 VouT? 
GND/HEATSINK GND/HEATSINK 








a) 
















































































图 4-134 TPS70351 的 引 脚 分 布 


4.93 ”TPS7333Q 带 集 成 延 时 复位 功能 的 低压 差 稳 压 器 


TPS7333Q 为 带 集 成 延 时 复位 功能 的 低压 差 稳 压 器 ， 其 引 脚 分 布 如 图 4-135 所 示 。 
TPS7333Q 的 应 用 电路 如 图 4-136 所 示 。 






PW 封装 
( 顶 视图 ) 
1 RESET 
2 NC 
人 NC 
D 或 P 封 装 4 FB® 
( 顶 视图 ) 5 NE 
6 g@ 
GNDU 8 | RESET SENSE 
EN[|2 7 [上 SENSEGFBO 7 OUT 
INI3 6 our 8 ONL 
Nl4 5s ouT 9 NC 
10 NC 











NC 一 内 部 不 连接 
GDSENSE 一 仅 限 于 固定 电压 器 件 (TPS7325、TPS7330、 
TPS7333、TPS7348 与 TPS7350) 


@FB 一 仅 限 于 可 调 输出 器 件 (TPS7301) 
图 4-135 ”TPS7333Q 引 脚 分 布 
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TPS7325,TPS7330,TPS7333,TPS7348, 


























TPS7350( 固 定 电压 型 器 件 ) 
Vi 一 至 系统 复位 
250k 
Wy 
0.14 二 - 上 
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1 
er 

CSR=10 | 

| 


















































图 4-136 ”TPS73330Q 的 应 用 电路 


4.94 UA791 集成 运 放 
UA791 为 集成 运 放 ， 其 输出 电流 可 达 1A。UA791 的 引 脚 分 布 如 图 4-137 所 示 。 






COMP 


NULL 








10 人 


TO CASE) 











图 4-137 UA791 的 引 脚 分 布 


4.95 UC3844 电流 模式 控制 器 


UC3844 为 高 性 能 固定 频率 电流 模式 控制 器 ， 它 的 一 些 特点 如 下 : 

1) 内 置 了 可 微调 的 振荡 器 、 能 进行 精确 的 占 空 比 控制 、 温 度 补偿 的 参考 、 高 增益 误差 
放大 器 等 。 

2) 具有 电流 取样 比较 器 与 大 电流 图 腾 柱 式 输出 。 

3) 输入 与 参考 从 电 压 锁定 ， 各 有 清 后 、 逐 周 电流 限制 、 可 编程 输出 静 区 时 间 和 单个 脉 
冲 测量 锁 存 。 

4) 电流 模式 工作 到 500kHz。 

5) 输出 静 区 时 间 从 50% 到 70% 可 调 。 

UC3844 内 部 结构 如 图 4-138 所 示 ， 引 脚 分 布 如 图 4-139 所 示 ， 引 脚 功 能 见 表 4-86。 
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加 汪汪 国 轩 和 向 服 汉 动 息 一线 维 修 束 可 手册 
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本 
| 
8(14)o+ 
| R 
| 
| 
RTVCT | E 振荡 占 
4(7) | 
电压 反馈 | | 
2G)o| 一 二 
误差 放大 器 
1(1) 
输出 比较 
括号 内 的 数 定 是 D 后 级 SO -14 封装 的 引 脚 号 
到 4-138 ”UC3844 内 部 结构 
补偿 
补偿 | 1 8 
有 Veer 电压 反馈 
电压 反馈 | 2 7 |Vee 总 出 
电流 取样 | 3 6 | 输出 电流 取样 
Rt/Cr| 4 5 | 地 
空 肢 
(俯视 图 ) Ri/Cr 
(俯视 图 ) 
a) b) 
图 4-139 ”UC3844 引 脚 分 布 
表 4-86 UC3844 引 脚 功能 
8 引 脚 14 引 脚 功能 解 ”说 
电源 地 站 该 引 脚 是 一 个 连 回 到 电源 的 分 离 电源 地 返回 端 ( 仅 14 引 脚 封装 而 
言 ) ,用 于 减少 控制 电路 中 开关 了 瞬 态 噪声 的 影响 
胡 V 端 输出 高 态 (VoH) 加 到 该 引 脚 ( 仅 14 引 脚 封 装 而 言 ) 的 电压 设 定 。 
通过 分 离 的 电源 连接 ,可 以 减少 开关 瞬 态 噪声 对 控制 电路 的 影响 
5 地 端 该 引 脚 是 控制 电路 地 返回 端 ( 仅 14 引 脚 封装 而 言 ) ,并 被 连 回 到 电 
0 源 地 
2.4.6.13 空 脚 端 无 连接 ( 仅 14 引 脚 封 装 而 言 ) 。 这 些 引 脚 没 有 内 部 连接 
1 1 补偿 端 该 引 脚 为 误差 放大 器 输出 端 ,并 可 以 用 于 环 路 补偿 
、 该 引 脚 是 误差 放大 器 的 反 相 输入 端 , 一 般 通 过 一 个 电阻 分 压 器 连 
Ab ? 
电 丰 反馈 喘 | 到 开关 电源 输出 端 上 
a 个 正比 于 电感 器 电流 的 电压 接 到 此 输入 端 , 脉 宽 调制 器 使 用 该 
wr au 9 
二 流 必 前 。 | 信息 中 止 答 出 开关 的 导 通 
时 通过 将 电阻 RT 连接 到 Vref 以 及 电容 CT 连接 到 地 ,使 振荡 器 频率 
R%/C， 外 接 a : 
4 MCr 外 接 端 | 与 最 大 输出 占 空 比 可 调 。 该 集成 电路 工作 频率 可 达 1MHz 
5 三 地 端 该 引 脚 是 控制 电路 与 电源 公共 地 ( 仅 对 8 引 脚 封装 而 言 ) 
6 和 输出 端 该 引 输 出 直接 驱动 功率 MOSFET 栅 极 ,高 达 1A 的 峰值 电流 经 此 引 
脚 拉 和 灌 , 使 输出 开关 频率 为 振荡 器 频率 的 1/2 
7 12 Vcec 电 源 端 该 引 脚 是 控制 集成 电路 的 正 电 源 端 
8 14 Vs 参考 答 出 端 该 引 脚 为 参考 输出 端 , 它 通 过 电阻 RT 向 电容 CT 提供 充电 电流 





第 4 章 元 器 件 维修 即 碍 村 到 


UC3842/3/4/75 应 用 电路 中 的 作用 主要 是 为 开关 管 (MOSFEF) 提供 PWM 信号 ， 让 开关 
管 (MOSFET) 导 通 或 者 关 断 。 其 中 ，UC3842/4 供电 电压 为 16V，UC3843/5 供电 电压 为 
8V， 即 它们 的 7 脚 Vec 电压 不 同 。 

UC3844 有 16V ( 通 ) 、10V ( 断 ) 低压 锁定 门限 。UC3845 是 专 为 低压 应 用 设计 的 ， 低 
压 锁定 门限 有 8.5V ( 通 )、7.6V ( 断 ) 。 

UC3844 的 参考 代 换 型 号 有 MIC38C44、IP3844、ISL6844IB 等 。 


4.96 VPC3+C 处 理 器 
VPC3+C 内 部 电路 如 图 4-140 所 示 ，VPC3+C 应 用 电路 如 图 4-141 所 示 。 


INT CTRL A-D A 














Profibus 





图 4-140 VPC3+C 内 部 电路 


Y3 VC 
LNC vcchH4 
2 | GND ouTE3 
GND 48MHz 
SET 
R36 
Ik 
R38 
ik 
R39 


〇 






















































GND tk 





VCC VCC GND 

































































册 
GND VPC3+C 








图 4-141 VPC3+C 应 用 电路 
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4. 97 X25163 存储 器 

























































































X25163 为 可 编程 看 门 狗 定 时 器 与 监控 电路 VCC/ 串 行 EEPROM 。X25163 相关 型 号 容量 
见 表 4-87。 
表 4-87 X25163 相关 型 号 容量 
型 号 兴旺 
X25643/45 8KBx8 
X25323/25 4KBx8 
X25163/65 2KBx8 
X25163 相关 型 号 引 脚 功能 分 布 如 图 4-142 所 示 。 
14-LEAD SOIC 
NC NC 
CS Vec 8-LEAD SOIC CS ce 
CS 12 Vee SO RESET/RESET 
SO 239/45 RESET/RESET CSH1 8 Vcc NC NC 
WP SCK SO 2 X25323/25 7 RESET/RESET NC NC 
we 册 5 3X25163/65 6 6 人 NG 
NC NC vss 吕 4 5 si WP SCK 
Vss SI 
图 4-142 X25163 相关 型 号 引 脚 功能 分 布 
X25163 引 脚 说 明 见 表 4-88。 
表 4-88 X25163 引 脚 说 明 
符号 名 称 解 ”说 
ee 串 行 输出 端 SO 是 一 个 推 / 拉 串 行 数据 输 出 端 。 在 读 周 期 ,数据 被 移出 该 引 脚 。 数 据 是 在 串 
ee 行 时 钟 的 下 降 沿 输出 
可 串 行 输入 站 SL[ 是 一 个 串 行 数据 输入 端 。 所 有 的 操作 码 . 字 节 地 址 .数据 被 写 和 人 到 内 存 中 ,从 
EA 引 脚 上 输入 。 数 据 由 串 行 时 钟 的 上 升 沿 被 锁 存 
SCK 串 行 时 钟 端 串 行 时 钟 控制 串 行 总 线 的 数据 输入 与 输出 
CS 片 选 端 


. 120 . 


故障 信息 与 维修 代码 





5.1 阿尔 法 系列 


女 广 文 5. 1. 1 阿尔 法 ALPHA AS100 系列 伺服 驱动 器 
阿尔 法 ALPHA AS100 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-1。 
表 5-1 阿尔 法 ALPHA AS100 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 











































































































故障 信息 或 代码 故障 内 容 

Er. 0LS 编码 器 Z 脉冲 丢失 故障 ( 零 位 信号 丢失 ) 

Er. brL 长 时 平均 制 动 功率 故障 

Er. brS 涝 时 制 动 功 率 报警 

Er. ELS 编码 器 断 线 故 障 ( 编码 器 信号 丢失 ) 

Er. IAF 电流 检测 A 通道 故障 

Er. IBF 电流 检测 B 通道 故障 

Er. IPF IPM 短路 过 电流 或 驱动 电源 电压 过 低 故 障 

Er. LU 母线 电压 欠 电 压 故 障 

Er. OCS 软件 过 电流 故障 

Er. OCU 硬件 过 电流 故障 

Er. OHI1 散热 器 过 热 故障 

Er. OPE 位 置 超 差 故障 

Er. OSE 速度 超 差 故 障 

Er. OU 母线 电压 过 电压 故障 

Er. PoF EEPROM 读 写 故障 

Er. rLS UVW 组 合 逻 辑 故 障 ( 转子 信号 丢失 ) 
SS | 速度 油 儿 他 和 训 阶 














太太 妆 5. 1.2 阿尔 法 ALPHA 6800 系列 、6810 系列 无 感 伺 服 器 


































































































阿尔 法 ALPHA 6800 系列 、6810 系列 无 感 体 服 需 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-2 和 表 5-3。 
表 5-2 阿尔 法 ALPHA 6800 系列 、6810 系列 无 感 伺服 器 故障 信息 与 维修 代码 1 
故障 信息 Re 
或 代码 故障 名 乞 故障 原因 处 理 方法 
、 LU A HH OG 1) 需 要 检查 电源 电压 
Uul 母线 从 电压 故障 输入 电压 异常 2) 需 要 检查 检测 电 平 设置 
3 日 A 由 奈 
ua | 控制 电路 闪电 压 | 控制 电路 多 电压 
故障 
Uu3 充电 回路 不 良 故障 2 接触 器 没有 吸 合 检查 充电 回路 
1) 需 要 加 长 加 速 时 间 
1) 加 速 时 间 太 短 2) 需要 调整 久 下 曲线 设置 ,合适 的 转 矩 提 
2) 曲线 不 适合 升 设置 
OC1 加 速 运行 过 电流 故障 3) 电源 电压 低 3) 需 要 检查 输入 电源 
4) 驱动 器 功率 过 小 4) 需 要 选择 功率 大 的 驱动 器 
5) 驱动 器 输出 负载 短路 5) 需 要 检查 电动 机 线圈 电阻 ,以 及 检查 电 
动机 的 绝缘 
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本 侣 服 驱动 器 一 线 维修 速 查 手册 
( 续 ) 
二 站 =| 
0 故障 名 称 故障 原因 处 理 方 法 
1) 减速 时 间 太 短 en 
ER 2) 负 载 惯性 转 矩 大 再 要 外 加 全 这 的 党 到 组 
oc2 减速 运行 过 电流 故障 |。 3 驱动 器 功率 过 人 3) 需 要 选择 功率 大 的 驱动 器 
4 驱动 器 输出 负载 短路 4) 需 要 检查 电动 机 线圈 电阻 ,以 及 检查 电 
人 人 动机 的 绝缘 
1) 需 要 检查 负载 
1) 负载 异常 a et 
2) 加 /减速 时 间 设置 太 短 De gai 
0C3 恒 速 运行 过 电流 故障 3) 电 源 电 压低 次 寺 树 功 宗 5 大 
4) 驱动 器 功率 过 小 ee 
a 5) 需 要 检查 电动 机 线圈 电阻 ,以 及 检查 电 
Pe 动机 的 绝缘 
sm | 1) 输 入 电压 异常 站 需要 检查 输入 电源 /检查 检测 电 平 设置 
Ou1 | 加 当 运 行 过 电压 元 库 | 。) 加 速 时 间 设置 太 短 2) 需 要 适当 增加 加 速 时 间 
1) 输 入 电压 异 党 1) 需 要 检查 输入 电源 /检查 检测 电 平 设置 
ou2 减速 运行 过 电压 故障 “| ”2) 减 速 时 间 设置 太 短 2) 需 要 适当 增加 减速 时 间 
3) 负载 惯性 转 矩 大 3) 需 要 外 加 合适 的 制 动 组 件 
1) 输 入 电压 异 党 1) 需 要 检查 输入 电源 /检查 检测 电 平 设置 
Ou3 恒 速 运行 过 电压 故障 2) 加 /减速 时 间 设 置 太 短 2) 需 要 适当 增加 加 /减速 时 间 
3) 负载 惯性 转 矩 大 3) 需 要 外 加 合适 的 制 动 组 件 
站 需要 检查 电动 机 绝缘 是 否 变 差 
CF 给 出 接地 故障 输出 侧 接地 电流 超过 规定 值 | ”2) 需 要 检查 驱动 器 和 电动 机 间 的 连接 线 是 
否 破损 
1) 环境 温度 过 高 1) 需 要 降低 环境 温度 
oHl 散热 器 过 热 故障 2) 风 道 堵塞 2) 需 要 清理 风 首 
3) 风扇 工作 异常 /损坏 3) 需 要 更 换 风扇 
1 ) 驱动 器 丛 山 超过 电动 机 过载 什 
2) 曲线 不 合适 1) 需 要 减 小 负载 
3) 电 网 电压 过 低 2) 需 要 调整 VF 曲线 和 转 矩 提升 
O11 电动 机 过 载 故障 4) 普 通电 动机 长 期 低速 大 负 | ”3) 需 要 检查 电网 电压 
载运 行 4) 需 要 选择 专用 电动 机 
5) 电动 机 堵 转 或 负载 突变 | 5) 需 要 检查 负载 
过 大 
二 生生 生生 和 | ， 需要 减 小 负载 ,延长 加 速 时 间 
2) 直流 制 动 量 过 大 2) 需 要 减 小 直流 制 动 电 流 ,延长 制 动 时 间 
0L2 。 | 。 驱动 器 过 载 故障 3) 曲线 不 合适 tdi 
4) 电 网 电压 过 低 5) 需 要 选择 功率 更 大 的 驱动 器 
ee 6) 需 要 增加 加 速 时 间 
6) 加速 时 间 太 短 
_ 了 村 动 只 昌 抽 吉 短 中 等 需要 检查 障 动 和 电动 机 问 的 连接 线 是 
路 故障 汪 _ ~ 
2) 输 出 侧 接地 短路 2) 需 要 检查 电动 机 线圈 电阻 
来 自 RS485 种 行 通 信 Re 站 需要 检查 外 部 控制 电路 
EF0 | 的 外 部 故障 外 部 控制 电路 产生 的 故障 2) 需 要 检查 输入 端子 的 情况 等 
i 端子 X1~X8 上 的 外 部 
故障 等 引起 的 
本 输入 断 相 或 不 平衡 输入 RS AT 有 断 相 或 者 三 相 | ”站 需要 检查 输入 电压 
故障 不 平衡 2) 需 要 检查 输入 接线 
.122 . 
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( 续 ) 
故障 信息 
水 有 下 了 
2 故障 和 名称 故障 原因 处 理 方法 
ee 输出 断 相 或 不 平衡 | 输出 UV W 有 断 相 或 者 输出 | ”由 需要 检查 输出 接线 
故障 三 相 不 平衡 2) 需 要 检查 电动 机 .电缆 绝缘 
1) 需 要 重新 揪 技 键盘 
Se 通电 5s 内 驱动 器 与 键盘 间 传 | 2) 需 要 检查 连接 线 
le 输 仍 不 能 建立 ( 刚 上 电 时 ) 3) 需 要 更 换 键盘 
4) 需 要 更 换 控制 板 
通电 后 驱动 器 与 键盘 间 连 通 
CCF2 控制 回路 故障 1 了 一 次 ,但 以 后 传输 故障 连续 2s 
以 上 (操作 中 ) 
CCF3 “| EEPROM 故障 驱动 器 控制 板 的 EEPROM | 。 需要 更 换 控制 板 
故障 
CCF4 “| AD 转换 故障 人 板 的 AD 转换 | 需要 更 换 控制 板 
CCF5 | RAM 故障 | 攻 近 制 术 的 RAM 三。 | ， 需要 更 换 榨 制 析 
| 起 也 
1) 严重 干扰 a 
。 1)STOP/RESET 键 需要 复位 
干 扑 匠 隘 2) 控制 板 MCU 读 写 错误 日 且 日 酒 泪水 串 
CCF6 CPU 干扰 故障 3) 通信 线 接 反 或 氢 码 开关 2) 电 源 侧 需 要 外 加 电源 滤波 器 
3) 维修 
拨 错 
1) 键盘 和 控制 板 的 EEPROM i 
PCE | 参数 复制 放 障 ? 间 参 数 复制 错误 0 
2) 控制 板 的 EEPROM 损坏 0 
ee 1) 驱动 器 电流 检测 电路 故障 | ”1) 需 要 更 换 驱 动 器 
HE 电流 检测 故障 2) 霍 尔 器 件 损坏 2) 维 修 





























Q@ 对 中 小 功率 (3018Z 及 以 下 机 型 ) 无 Uu2 (含义 为 控制 电路 欠 电压 ) 、Uu3 (含义 为 充电 回路 不 良 ) 故障 。 
@) 只 有 选 配 的 LCD 键盘 才 具 有 参数 复制 功能 ， 标 配 的 LED 键盘 没有 该 功能 (参数 找 贝 功能 ) 。 


表 5-3 阿尔 法 ALPHA 6800 系列 、6810 系列 无 感 伺服 系统 故障 信息 与 维修 代码 2 













































































故障 显示 内 容 政 障 说 明 
AET | ”模拟 信号 1 故障 借 抽 出 入 信号 通道 91 输入 的 模拟 信号 超过 介 许 的 最 大 灌 围 -02+10.2V 
AE2 ”| ”模拟 信号 2 故障 模拟 输入 信号 通道 132 输入 的 模拟 信号 超过 介 许 的 最 大 范围 -0 2 +10.2V 
CE 囊 行 (MODBUS) 传输 放 障 ”| ” 设 定 正确 的 超时 检测 时 间或 将 Ph.03 超时 检测 时 间 设 为 0.0s 
0H2 |” 逆 热 器 信 高 履 隐 向 也 器 温度 大 于 0H2 检测 基准 , 检 出 时 继续 运转 
驱动 名 工作 电流 超过 过 载 检 册 水 平 ,并 且 保 持 的 时 间 超 过 过 裁 检 出 肝 间 ， 


OLP2 驱动 器 过 载 预 告警 故障 





检 出 时 驱动 融 继 续 工作 
































SF1 功能 码 设 定 不 合理 故障 设置 不 全 
上 四 刘 子 设 
SF2 0 设 定 的 运行 模式 和 端子 (X1~ X8) 的 设 定 不 一 至 
;需要 ,选择 输出 一 部 分 控制 和 监视 信号 ,并 且 和 需要 注意 功能 定义 世 
SF3 输出 端子 选择 错误 故障 根据 需要 ,选择 输 书 分 控制 和 监视 信和 号, 并且 需要 注意 功能 定义 的 内 
容 必 须 相 同 
Uu 欠 电 压 检 测 故障 检测 出 欠 电 压 , 检 出 时 驱动 器 能 继续 工作 








5.2 埃 斯 顿 系列 


克 交 六 5. 2. 1 埃 斯 顿 ProNet 系列 伺服 驱动 器 
埃 斯 顿 ProNet 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-4。 
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全 服 驱动 8 一 线 维修 坟 吉 于 几 


表 5-4 埃 斯 顿 ProNet 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 






















































































































































































































































































































































































































































































































































































修 编码 器 解码 电路 





要 操作 | 报 革 办 全 
器 故障 信 出 状态 故障 现象 /类 型 维修 方法 与 维修 解说 
息 或 代码 
A.01 x 参数 破坏 可 能 是 参数 的 “和 数 校 验 ”结果 异常 造成 的 
A. 02 x A-D 转换 通道 异常 检查 A-D 电路 ,更换 A-D 转换 集成 电路 
A.03 x 超速 可 能 是 电动 机 失控 引起 的 
A.04 x 过 载 可 能 是 超过 额定 转 矩 连续 运转 引起 的 
A. 05 x 计数 器 溢出 内 部 位 置 偏差 计数 器 洪 出 
A.06 x 位 置 偏 差 脉 冲 溢出 可 能 是 位 置 偏差 脉冲 超出 了 参数 Pn504 的 值 
电子 齿轮 设置 与 给 定 脉 促 频 St TA 
人 97 | XX | 率 配 置 不 合理 1) 电 子 齿轮 设置 不 合理 
2) 脉冲 频率 太 高 
A. 08 x 电流 检测 第 一 通道 有 问题 第 一 通道 内 部 芯片 异常 
A. 09 x 电流 检测 第 二 通道 有 问题 第 二 通道 内 部 芯片 异常 
A. 10 x 编码 器 异常 串 行 编码 器 通信 和 异常 
A.12 x 过 电流 IPM 电流 过 大 
A.13 x 过 电压 电动 机 运转 的 主 电 路 电压 过 高 
A.14 x 从 电压 电动 机 运转 的 主 电路 电压 过 低 
A. 15 x 汇 放 电阻 损坏 更 换 汇 放 电阻 
A. 16 x 再 生 异 常 可 能 是 再 生 处 理 回路 异常 
A. 17 x 旋转 变压器 异常 可 能 是 旋转 变压器 通信 异常 
A.18 x JGBT 过 热 改善 IGBT 散热 效果 
A.19 x 电动 机 过 热 检查 是 否 电动 机 异常 
A.20 x 电源 线 断 相 主 电路 电源 有 一 相 没 连接 ,需要 断 电 连 接 好 
元 全 三 路 间 停 电报 车 、 在 交流 电 中 ,有 超过 一 个 电源 周期 的 停电 发 生 ,因此 ,需要 监 
测 交流 电 
A.22 x 温度 传感器 断 线 连接 好 温度 传感器 的 连 线 
A.41 x 保留 保留 
ey E00 正确 选择 电动 机 型 号 
A43 | x 有 和 电动 机 不 | 。 正确 选择 伺服 驱动 器 型 号 
A.44 x 保留 保留 
A.45 x 多 圈 信 息 出 错 可 能 是 绝对 值 编码 器 多 圈 信 息 出 错 
A.46 x 多 圈 信 息 溢出 可 能 是 绝对 值 编码 器 多 圈 溢 出 
A.47 x 多 圈 信 息 已 丢 可 能 是 电池 电压 低 于 2. 5V 
A.48 x 电池 电压 偏 低 说 明 电池 电压 可 能 低 于 3. 1V 
针对 具体 原因 ,选择 以 下 相应 方法 排除 ; 
1) 编码 器 没 连接 好 ,需要 改正 连接 好 
A.50 x 串 行 编码 器 通信 超时 2) 编码 器 信号 受到 干扰 ,需要 排除 干扰 源 
3 ) 编码 器 损坏 或 编码 器 解码 电路 损坏 ,需要 更 换 编 码 器 或 者 
检修 编码 器 解码 电路 
针对 具体 原因 ,选择 以 下 相应 方法 排除 ; 
人 全 绝对 值 编码 器 检测 到 超速 1) 未 接 电池 或 电池 电压 不 足 ,需要 更 换 电池 _ 
报警 2) 电 池 电 压 正 常 的 情况 下 驱动 器 没有 接 电 ,电动 机 因 外 部 原 
因 转 动 加 速度 过 大 
2 申 行 编码 器 绝对 状态 出 错 eset 
六 串 行 编码 器 计算 出 错 编码 器 损坏 或 编码 器 解码 电路 损坏 ,需要 更 换 编码 器 或 者 检 








. 124 . 























第 5 章 ， 故 障 信息 与 维修 代码“ 人 生生 生 









































































































































( 续 ) 
板 操作 | ages 
器 故障 信 | 出 状 态 故障 现象 /类 型 维修 方法 与 维修 解说 
息 或 代码 | 下 
A.54 | x “| 里 行 编 玛 器 控制 域 中 奇偶 位 、| 。 可 能 是 编码 器 信号 受 干扰 或 编码 器 解码 电路 损坏 
截止 位 错误 
串 行 编码 器 通信 数据 校 验 站 
A55 | x Se 可 能 是 编码 器 信号 受 干扰 或 编码 器 解码 电路 损坏 
是 行 编码 器 状态 域 中 截止 位 是 RS 
A56 | x ee 可 能 是 编码 器 信号 受 干扰 或 编码 器 解码 电路 损坏 
A.58 x 串 行 编码 需 数 据 为 空 可 能 是 串 行 编码 器 EEPROM 数据 为 空 
A.59 x 串 行 编码 器 数据 格式 错 可 能 是 串 行 编码 器 EEPROM 数据 格式 不 对 
A. 60 x 侦 测 不 到 通信 模块 可 能 是 通信 模块 没 插 或 通信 模块 异常 
A.61 x 与 通信 模块 握手 不 成 功 可 能 是 通信 模块 CPU 工作 异常 
伺服 驱动 器 接收 不 到 通信 模 op 人 
A.62 x 和 可 能 是 伺服 驱动 器 数据 接收 通道 或 通信 模块 发 送 通道 异常 
通信 模块 接收 不 到 伺服 驱动 os 
A. 63 | ~- 可 能 是 通信 模块 异常 
A. 64 x 通信 模块 与 总 线 无 连接 可 能 是 总 线 通信 噶 党 
和 66 x CAN 通信 算 营 可 能 是 通信 连接 异常 或 者 干扰 等 引起 CAN 通信 出 错 
A.67 要 接收 心跳 超时 可 能 是 主 站 发 送 心跳 时 间 超时 
同步 信号 监测 周期 与 设 定 周 cc 
A. 69 x 期 相 比 过 长 可 能 是 设置 的 差 补 时 间 与 同步 信号 的 周期 不 匹配 
A. 00 O 无 错误 显示 显示 正常 动作 状态 











注 : 1. O 〇 表示 输出 晶体 管 为 通 (ON)。 
2. x 表 示 输 出 晶体 管 为 断 (报警 状态 ) (OFF)。 


文 女 广 5. 2.2 埃 斯 顿 EDA 系列 伺服 驱动 器 


埃 斯 顿 EDA 系列 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-5。 
表 5-5 埃 斯 顿 EDA 系列 故障 信息 与 维修 代码 














































































































































































i 板 操 作 报警 给 | 
器 故障 信 出 状态 故障 现象 /类 型 维修 方法 与 维修 解说 
息 或 代码 
A.01 x 参数 破坏 可 能 是 参数 的 “和 数 校 验 ”结果 异常 
A. 02 x A-D 损坏 检查 或 者 更 换 DSP 内 部 的 A-D 单元 
A.03 x 9 速 可 能 是 电动 机 的 转速 超过 2000r/min 
A. 04 x 过 载 可 能 是 超过 额定 转 失 连续 运转 
A. 10 x 编码 器 PA .PB .PC 断 线 PA PB PC 至 少 有 一 相 断 线 ,需要 重新 连接 
A.11 x 编码 器 PU、PV .PW 断 线 PU PV .PW 至 少 有 一 相 断 线 , 需 要 重新 连接 
A.12 x 过 电流 可 能 是 功率 晶体 管 电流 过 大 
A. 13 x 过 电压 可 能 是 电动 机 运转 的 主 电 路 电压 过 高 
A.14 x 从 电压 可 能 是 电动 机 运转 的 主 电 路 电压 过 低 
i 瞬间 停电 报警 、 在 交流 电 中 ,有 超过 一 个 电源 周期 的 停电 发 生 ,因此 ,需要 监 
测 交 流 电 
A. 99 O 无 错误 显示 显示 正常 动作 状态 











注 : 1. 〇 表示 输出 晶体 管 为 通 (ON) 。 
2. x 表示 输出 晶体 管 为 断 (报警 状态 ) (OFF ) 。 


女 广 妈 5.2.3 埃 斯 顿 EDB 系列 
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交流 伺服 驱动 器 





埃 斯 顿 EDB 系列 交流 伺服 驱动 顺 故 障 信 息 与 维修 代码 见 表 5-6。 
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于 向 服 驱 动 加 一 线 维修 速 吉 手册 


表 5-6 埃 斯 顿 EDB 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 















































































































































































































































| 故障 现象 /类 型 维修 方法 与 维修 解说 
A.01 x 参数 破坏 故障 参数 的 “和 数 校 验 ” 结 果 异 常 

A. 02 x A-D 损坏 故障 ADS8322 芯片 损坏 

A.03 x 超速 故障 电动 机 的 转速 超过 2000r/min 

A.04 x 过 载 故 障 超过 额定 转 矩 连续 运转 

A. 05 x 位 置 偏差 计数 器 溢出 故障 内 部 计数 器 溢出 

A. 06 x 位 置 偏差 脉冲 溢出 故障 位 置 偏差 脉冲 超出 了 参数 Pn036 的 值 
A. 10 x 编码 器 PA .PB .PC 断 线 故 障 PA .PB PC 至 少 有 一 相 断 线 

A. 12 x 过 电流 IPM 电流 过 大 故障 

A. 13 x 过 电压 故障 电动 机 运转 的 主 电 路 电压 过 高 

A. 14 x 欠 电 压 故 障 电动 机 运转 的 主 电路 电压 过 低 

A. 15 x 汇 放 电阻 损坏 故障 汇 放 电阻 损坏 

A.16 x 再生 故障 生 处 理 回路 异常 

A.20 x 电源 线 断 相 故 障 主 电 路 电源 有 一 相 没 连接 

A.21 x 绛 间 停 电 故障 在 交流 电 中 ,有 超过 一 个 电源 周期 的 停电 发 生 
A.41 x 编码 器 类 型 故障 编码 器 类 型 错误 

A.42 x 电动 机 类 型 选择 故障 适 配 电动 机 型 号 参数 选择 错误 

A.70 x 刀 架 控制 故障 刀 架 控制 反 向 旋转 时 间或 角度 异常 

A. 99 O 无 错误 显示 显示 正常 动作 状态 











注 : 1 〇 表示 输出 晶体 管 为 通 (ON)。 
2. x 表 示 输 出 晶体 管 为 断 (报警 状态 ) (OFF)。 


女 文 女 5. 2.4 埃 斯 顿 EDC 系列 交流 伺服 驱动 器 

埃 斯 顿 EDC 系列 交流 伺服 驱动 器 检测 到 异常 时 ， 其 前 面板 的 POWER&ALM 指示 灯会 变 
成 红色 指示 ， 正 常 运行 时 为 绿色 指示 。 同 时 ， 驱 动 器 会 输出 伺服 报警 信号 。 此 时 ， 如 果 连 有 
手持 器 ， 则 可 以 根据 手持 器 上 显示 的 故障 信息 或 代码 进行 维护 、 维 修 。 具 体 的 故障 信息 或 代 































































































人 码 见 表 5-7。 
表 5-7 埃 斯 顿 EDC 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
手持 器 显 报警 给 
示 前 故 库 | 山居 坟 故障 现象 /类 型 维修 方法 与 维修 解说 
信息 或 代码 ，“ 
A.01 x 参数 破坏 可 能 是 FRAM 中 的 参数 校 验 和 异常 
A 1) 可 能 是 电缆 连接 错误 
in 2) 可 能 是 DSP 芯片 A-D 损坏 
A.03* x 超速 说 明 电 动机 的 转速 超过 电动 机 额定 速度 的 1.2 倍 
A.04* x 过 载 说 明 超 过 额定 转 矩 连续 运转 
A.05 x 计数 器 溢出 可 能 是 位 置 偏差 计数 器 溢出 
A.06 x 位 置 偏差 脉冲 溢出 可 能 是 位 置 偏差 脉冲 数 超出 了 参数 Pn031 的 值 
Es i 1)PC 断 线 
A. 09 x 编码 器 C 脉冲 丢失 2) 有 干扰 现象 
a 说 明 编码 器 线 PA .PB .PC .PU .PV .PW 至 少 有 一 相 断 线 , 则 需 
Sl | 织 码 融 断 线 要 检查 维修 ,把 断 线 恢复 正 党 
A.11 x 编码 器 UVW 非法 编码 编码 器 UVW 信号 需要 正确 编码 
A. 12 x IPM 异常 IPM 报警 ,可 能 是 FO 信号 :过 电流 或 VCC4 欠 电 压 
A. 13 x 过 热 IPM 温度 过 高 
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第 5 章 故障 信息 与 维修 代码 于 于 于 
( 续 ) 

手持 器 显 | 报 史 从 

示 的 故障 | 出 状态 故障 现象 /类 型 维修 方法 与 维修 解说 
信息 或 代码 ，“ 

A.14* x 电压 异常 主 电路 电压 过 电压 或 者 从 电压 

A.15* x 输入 脉冲 频率 异常 可 能 是 输入 脉冲 频率 太 高 ,超过 了 容许 值 

A. 16 x 参数 错误 可 能 是 保存 在 外 部 存储 器 的 参数 错误 

| 可 能 是 把 安装 省 线 式 编码 右 与 普通 增 量 式 编码 右 的 电动 机 混 

A.17 x 编码 器 类 型 不 匹配 清 了 , 则 需要 改正 过 来 

A.21* x 瞬时 掉 电 可 能 是 在 交流 电 中 ,有 超过 一 个 电源 周期 的 停电 发 生 

A.25 x 看 门 狗 复位 可 能 是 看 门 狗 引起 系统 复位 
A.26 ~A.28| x 程序 异常 可 能 是 程序 运行 异常 

a 电动 机 与 驱动 器 型 号 不 匹配 可 能 是 参数 Pn042 设置 的 电动 机 型 号 与 驱动 器 不 匹配 ,可 以 

重新 设置 参数 

A. 60~ 1) 通信 连接 异常 

A .66x | * | CAN 通信 和 错误 2) 存在 干扰 等 现象 引起 CAN 通信 出 错 

A. 99 O 无 错误 显示 显示 正常 动作 状态 








注 : 1. 〇 表示 光 耦 输出 为 通 (ON) 。 
2. x 表 示 光 耦 输出 为 断 (报警 状态 ) (OFT ) 。 
3. 类 表示 报警 可 以 清除 。 
通过 与 驱动 器 配套 的 PC 通信 软件 清除 

















Sm 


1) 当 发 生 报 警 时 ， 需 要 先 找到 报警 原因 ， 排 除 报警 故障 后 ， 











使 1CN-6 信号 (报警 清除 信号 ALM_ RST) 有 效 、 通 过 手持 器 清 
、 关 机 后 重新 上 电 等 方法 。 
再 清除 报警 。 


2) 只 有 报警 代码 A. 03 、A. 04、A. 14、A. 15 、A. 21 的 报警 能 被 清除 ， 其 他 的 可 能 不 能 


够 被 清除 。 


六 妆 克 5. 2.5 埃 斯 顿 EDS 系列 伺服 驱动 器 


埃 斯 顿 EDS 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-8。 
表 5-8 埃 斯 顿 EDS 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 




























































































































































































j 板 操作 报警 输 
器 故障 信 出 状态 故障 现象 /类 型 维修 方法 与 维修 解说 
息 或 代码 | 
A.01 x 参数 破坏 可 能 是 参数 的 “和 数 校 验 ” 结 果 异 
A.03 x 超速 可 能 是 电动 机 失控 
A. 04 x 过 载 可 能 是 超过 额定 转 矩 连续 运转 
A. 05 x 内 部 计数 器 溢出 可 能 是 位 置 偏差 计数 器 溢出 
A. 06 x 位 置 偏差 脉冲 溢出 可 能 是 位 置 偏差 脉冲 超出 了 参数 Pn504 的 值 
具 轮 设置 与 给 定 脉冲 频 _ Ne 二 
A07 | x 2 与 给 定 脉冲 频 。。 吉 能 是 电子 齿轮 设置 不 合理 或 脉冲 频率 大 高 
A.08 x 电流 检测 第 一 通道 异常 可 能 是 第 一 通道 内 部 芯片 异常 
A. 09 x 电流 检测 第 二 通道 异常 可 能 是 第 二 通道 内 部 芯片 异常 
A 增 量 编码 器 断 线 ee 
A. 12 x 过 电流 可 能 是 IPM 电流 过 大 
A. 13 x 过 电压 可 能 是 电动 机 运转 的 主 电路 电压 过 高 
A. 14 x 欠 电 压 可 能 是 电动 机 运转 的 主 电路 电压 过 低 
A. 15 x 汇 放 电阻 损坏 更 换 汇 放 电阻 
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i 板 操作 


























女 广 女 5.2.6 埃 斯 顿 EHD 系列 伺服 驱动 器 
埃 斯 顿 EHD 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-9。 


表 5-9 埃 斯 顿 EHD 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 





( 续 ) 

板 操作 | 报警 输 ee Ee 
髓 故障 信 出 状态 故障 现象 /类 型 维修 方法 与 维修 解说 
是 或 代 届 由 

A. 16 x 再 生 异 常 可 能 是 再 生 处 理 回路 异常 

A.20 x 电源 线 断 相 主 电 路 电源 有 一 相 没 连接 好 ,需要 重新 连接 

Me 疑问 停电 报警 | 在 交流 电 中 ,有 超过 一 个 电源 周期 的 停电 发 生 , 因 此 ,需要 监 

测 交 流 电 
司 服 驱 却 参数 与 环 ~、 
Re Eh 参数 与 电动 机 个 | 。 需要 正确 选择 电动 机 型 号 
A. 00 O 无 错误 显示 显示 正常 动作 状态 
注 : 1. 〇 表示 输出 晶体 管 为 通 (ON)。 
2. x 表 示 输 出 晶体 管 为 断 (报警 状态 ) (OFF ) 。 





































































































































































































































































































器 故障 信 | 下 和 故障 现象 /类 型 维修 方法 与 维修 解说 
息 或 代码 | 
A.01 x 参数 破坏 可 能 是 参数 的 “和 数 校 验 ”结果 异常 
A. 02 x A-D 转换 通道 异常 检查 A-D 电路 .更换 A-D 转换 集成 电路 
A.03 x 超速 可 能 是 电动 机 失控 
A. 04 x 过 载 可 能 是 超过 额定 转 矩 连续 运转 
A. 05 x 计数 器 溢出 内 部 位 置 偏 差 计数 器 溢出 
A.06 x 位 置 偏差 脉冲 溢出 可 能 是 位 置 偏差 脉冲 超出 了 参数 Pn504 的 值 
和 电子 齿轮 设置 与 给 定 脉 溃 频 针对 具体 原因 ,选择 以 下 相应 方法 排除 
.07 x 率 配置 不 合理 1) 电子 齿轮 设置 不 合理 
2) 脉冲 频率 太 高 
A.08 x 电流 检测 第 一 通道 有 问题 第 一 通道 内 部 芯片 异常 
A.09 x 电流 检测 第 二 通道 有 问题 第 二 通道 内 部 芯片 异常 
A.10 x 编码 器 异常 串 行 编码 器 通信 异常 
A. 12 x 过 电流 IPM 电流 过 大 
A. 13 x 过 电压 电动 机 运转 的 主 电路 电压 
A.14 x 从 电压 电动 机 运转 的 主 电 路 电 所 
A. 15 x 汇 放 电阻 损坏 更 换 汇 放 电阻 
A.16 x 再 生 异 常 可 能 是 再 生 处 理 回 路 异常 
A.17 x 旋转 变压器 异常 可 能 是 旋转 变压器 通信 和 异常 
A.18 x IGBT 过 热 改善 IGBT 散热 效果 
A.19 x 电动 机 过 热 检查 是 否 电动 机 异常 
A.20 x 电源 线 断 相 主 电 路 电源 有 一 相 没 连接 ,需要 断 电 连接 好 
pe 吸 闻 停电 报警 、 在 交流 电 中 ,有 超过 一 个 电源 周期 的 停电 发 生 ,因此 ,需要 监 
测 交流 电 
A.22 x 温度 传感器 断 线 连接 好 温度 传感器 的 连 线 
A.41 x 保留 保留 
A4 | x 本 参数 与 电动 机 个 | 正确 选择 电动 机 型 号 
A4 | x ee 参数 与 电动 机 个 | 正确 选择 伺服 驱动 器 型 号 
A. 44 x 保留 保留 













































































































































































































































































































































































克 交 六 5. 2.7 埃 斯 顿 ETS 系列 交流 


埃 斯 顿 ETS 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-10。 








2. x 表 示 输 出 晶体 管 为 断 (报警 状态 ) (OFF ) 。 
A.47、A. 51 需要 对 绝对 值 报警 清除 ， 才 可 以 对 报警 复位 。 


3. A.45、A.46、 

















( 续 ) 
j 板 操作 | 报警 给 
器 故障 信 | 出 状 态 故障 现象 /类 型 维修 方法 与 维修 解说 
息 或 代码 | 
A. 45 x 多 圈 信 息 出 错 可 能 是 绝对 值 编码 器 多 圈 信 息 出 错 
A. 46 x 多 图 信息 溢出 可 能 是 绝对 值 编码 器 多 圈 溢 出 
A.47 x 多 圈 信 息 已 丢 可 能 是 电池 电压 低 于 2.5V 
A. 48 x 电池 电压 偏 低 说 明 电 池 电 压 可 能 低 于 3. 1V 
针对 具体 原因 ,选择 以 下 相应 方法 排除 ; 
1) 编码 器 没 连接 好 ,需要 改正 连接 好 
A. 50 x 串 行 编码 器 通信 超时 2) 编码 器 信号 受到 干扰 ,需要 排除 干扰 源 
3) 编码 器 损坏 或 编码 器 解码 电路 损坏 , 需要 更 换 编码 器 或 者 
检修 编码 器 解码 电路 
针对 具体 原因 ,选择 以 下 相应 方法 排除 ; 
绝对 值 编 码 器 检测 到 超速 | 1) 未 接 电池 或 电池 电压 不 足 , 需 要 更 换 电池 
| 报警 2) 电池 电压 正常 的 情况 下 驱动 器 没有 接 电 , 电 动机 因 外 部 原 
因 转动 加 速度 过 大 
本 编码 器 损坏 或 编码 器 解码 电路 损坏 ,需要 更 换 编 码 器 或 者 检 
a pe 编码 器 损坏 或 编码 器 解码 电路 损坏 ,需要 更 换 编码 器 或 者 检 
A.53 x 串 行 编码 器 计算 出 错 修 编码 器 解码 电路 
A.54 | x | 里 行 编 玛 器 控制 城中 奇偶 位 、| 。 可 能 是 编码 器 信号 受 干扰 或 编码 器 解码 电路 损坏 
截止 位 错误 
A55 | x 人 可 能 是 编码 器 信号 受 干扰 或 编码 器 解码 电路 损坏 
A56 | x ee 可 能 是 编码 器 信号 受 干扰 或 编码 器 解码 电路 损坏 
A.58 x 串 行 编码 器 数据 为 空 可 能 是 串 行 编码 器 EEPROM 数据 为 空 
A.59 x 串 行 编码 器 数据 格式 错误 可 能 是 串 行 编码 器 EEPROM 数据 格式 不 对 
A. 60 x 贞 测 不 到 通信 模块 可 能 是 通信 模块 没 插 或 通信 模块 异常 
A.61 x 与 通信 模块 握手 不 成 功 可 能 是 通信 模块 CPU 工作 异常 
间 服 驱动 器 接收 不 到 通信 模 
A. 62 | 可 能 是 伺服 驱动 器 数据 接收 通道 或 通信 模块 发 送 通 道 
通信 模块 接收 不 到 伺服 驱动 ee 
A. 63 x 器 的 应 答 数据 可 能 是 通信 模块 异常 
A. 64 x 通信 模块 与 总 线 无 连接 可 能 是 总 线 通 信和 异常 
A.66 x CAN 通信 和 异常 可 能 是 通信 连接 异常 或 者 干扰 等 引起 CAN 通信 出 错 
A.67 x 接收 心跳 超时 可 能 是 主 站 发 送 心跳 时 间 超时 
A69 x | 痪 机 生生 必 周 期 号 没 罕 周 |。 可 能 是 设置 的 差 补 时 间 与 同步 信号 的 周期 不 匹配 
A.00 O 无 错误 显示 显示 正常 动作 状态 
注 : 1. O 〇 表示 输出 晶体 管 为 通 (ON ) 。 


4. 由 于 多 圈 信 息 已 不 对 ， 因 此 ， 常 需要 将 多 圈 数 据 清 0 
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表 5-10” 埃 斯 顿 ETS 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 

























































































































































































Cs 故障 现象 /类 型 维修 方法 与 维修 解说 
A.01 x 参数 破坏 故障 参数 的 “和 数 校 验 ”结果 异常 
A.02 x A-D 损坏 故障 ADS8322 芯片 损坏 
A.03 X 超速 故障 电动 机 的 转速 超过 2000r/min 
A. 04 x 过 载 故障 超过 额定 转 矩 连续 运转 
A. 05 x 位 置 偏差 计数 器 溢出 故障 内 部 计数 器 溢出 
A.06 x 位 置 偏差 脉冲 溢出 故障 位 置 偏差 脉冲 超出 了 参数 Pn036 的 值 
A. 10 x 编码 器 PA .PB .PC 断 线 故障 PA .PB .PC 至 少 有 一 相 断 线 
A. 12 x 过 电流 故障 IPM 电流 过 大 等 引起 的 
A. 13 x 过 电压 故障 为 电动 机 运转 的 主 电 路 电压 过 高 
A.14 x 欠 电 压 故 障 为 电动 机 运转 的 主 电 路 电压 过 低 
A.15 x 汇 放 电阻 损坏 故障 汇 放 电阻 损坏 
A.16 x 再 生 异 常 故障 再 生 处 理 回 路 异常 
A. 20 x 电源 线 断 相 故障 主 电 路 电源 有 一 相 没 连接 
A.21 x 瞬间 停电 故障 在 交流 电 中 ,有 超过 一 个 电源 周期 的 停电 发 生 
A.41 x 编码 器 类 型 故障 编码 器 类 型 错误 
A. 42 x 电动 机 类 型 选择 故障 适 配 电 动机 型 号 参数 选择 错误 
A.70 x 刀 架 控制 故障 刀 架 控制 反 向 旋转 时 间或 角度 异常 
A. 99 O 无 错误 显示 显示 正常 动作 状态 
注 : 1. 〇 表示 输出 晶体 管 为 通 (ON)。 
2. x 表示 输出 晶体 管 为 断 (报警 状态 ) (OFF)。 








六 六 克 5. 2.8 埃 斯 顿 FlexDrive-S 系列 交流 伺服 驱动 器 


埃 斯 顿 FlexDrive-S 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-11 。 
表 5-11 埃 斯 顿 FlexDrive-S 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 










































































































































































和 故障 现象 /类 型 维修 方法 与 维修 解说 
A0l | x 参数 破坏 故障 参数 的 “和 数 校 验 "结果 异常 
AL02 | x | AD 转换 通道 履 陪 AD 相关 电路 损 环 
A03 | x | 超速 故障 电动 机 失控 
OB | x 电流 检测 第 一 通道 族 障 第 一 通道 内 部 站 片 有 问题 
N09 | x 电流 检测 第 一 通道 族 陪 第 三 通道 内 部 芯片 有 问题 
Ai | x | 模 关 过 电流 改 诛 邓 变 模块 iGBT 模 决 电流 过 大 
A. 13 x 过 电压 故障 为 电动 机 运转 的 主 电 路 电压 过 高 
A | x 电动 机 型 号 蕉 卫 伺服 驱动 器 参数 与 电动 机 不 匹配 
和 本 | x | 向 服 号 动 串 /编码 回 型 号 帮工 | ”伺服 驱动 器 参数 与 电动 机 不 匹配 
rr 写 编码 器 超时 故障 写 编 码 圳 超时 
A 人 45 | x | 绝对 值 编码 器 多 圈 信 息 册 故障 | ”多 圈 信 息 出 钳 
46 | x | 绝对 人 编码 器 多 冉 溢 市 放 障 | 多 图 信息 溢出 
A. 47 x 电池 电压 低 于 2.5V 故障 多 圈 信 息 已 丢 
ro ee 的 避 信 有 下拉 ,入 到 关 本 或 和 到家 机 
Asl | x 绝对 值 编码 器 检测 到 超速 故障 人 
A | x 申 行 编码 器 绝对 状态 故障 编码 器 损 环 或 编码 器 解码 电路 损 环 
rer 申 行 编码 器 计算 故障 编码 器 损 环 或 编码 器 解码 电路 损 环 
A.54 | x | 单行 编码 器 控制 域 赴 奇 代位 、| 。 编码 器 信号 受 干扰 或 编码 器 解码 电路 损坏 
截止 位 故障 
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( 续 ) 
故障 信息 | 故障 输 ee pe 有 
或 代码 | 出 状态 故障 现象 /类 型 维修 方法 与 维修 解说 
Ry || Ww 编码 大 通信 数据 校 验 条码 器 信号 受 干扰 或 编码 器 解码 电路 损坏 
A56 | x i 器 状态 城中 截止 位 | 。 编码 器 信号 受 干扰 或 编码 器 解码 电路 损坏 
A.58 x 串 行 编码 器 数据 为 空 故障 串 行 编码 器 EEPROM 数据 为 空 
A. 59 x 串 行 编码 器 数据 格式 故障 串 行 编码 器 EEPROM 数据 格式 不 正确 
A.70 x EtherCAT 同步 信号 故障 CSP 模式 下 同步 时 钟 配置 错误 或 同步 信号 抖动 过 大 
A.71 x EtherCAT 同步 模块 故障 CPU 与 同步 通信 模块 出 错 
了 尖 1 ZB 或 ] 比 或 
As80 | x 0 0 RAM | 站 部 数据 线 或 地 址 线 或 RAM 异常 
.00 O 无 错误 显示 显示 正常 动作 状态 
注 : 1. 〇 表示 输出 晶体 管 为 通 (ON) 。 
2.，x 表 示 输 出 晶体 管 为 断 (报警 状态 ) (OFF) 。 
3. A.45~A.48、A. 51 需要 执行 绝对 值 编码 器 的 初始 化 操作 以 解除 警报 。 
5.3 艾默生 系列 
太太 六 芯 默 生 MP1850A4R 直流 驱动 器 
艾默生 MP1850A4R 直流 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-12。 
表 5-12 艾默生 MP1850A4R 直流 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 信息 或 代码 故障 内 容 
AOC 检测 到 瞬时 输出 过 电流 :峰值 电流 超过 225% 等 
AOP 电压 已 经 施加 在 电 枢 上 ,但 没有 检测 到 电流 反馈 等 
C. ACC 智能 卡 故障 :智能 卡 读 / 写 失败 等 
C. BOOT 智能 卡 故 障 :菜单 0 的 参数 修改 没有 能 保存 在 智能 卡 上 ,因为 相关 必要 文件 未 在 智能 卡 上 建立 
C. BUSY 智能 卡 故 障 ; 当 应 用 模块 访问 智能 卡 时 ,智能 卡 没有 能 完成 要 求 的 功能 
C.CHG 智能 卡 故 障 :数据 所 在 区 域 已 经 含有 数据 
C. cPr 智能 卡 故 障 : 存 储 在 驱动 器 的 数值 与 存储 在 智能 卡 数据 块 的 数值 不 同 
C. dAt 智能 卡 故 障 :指定 的 数据 区 域 并 无 任何 数据 
C. Err 智能 卡 故 障 : 智 能 卡 数据 已 破坏 
C. Full 智能 卡 故障 :智能 卡 已 满 
C. OPin 智能 卡 故 障 : 源 驱动 器 与 目标 驱动 器 间 安 装 的 应 用 模块 不 同 
C. Prod 智能 卡 故 障 : 智 能 卡 上 的 数据 块 和 该 产品 不 兼容 
C. rdo 智能 卡 故 障 : 智 能 卡 设置 了 只 读 位 
C. rtg 智能 卡 故 障 : 源 驱动 顺和 目标 驱动 器 的 电压 和 /或 电流 额定 值 不 同 
C. TyP 智能 卡 故 障 :设置 的 智能 卡 参数 与 驱动 器 不 兼容 
CL. bit 从 控制 字 (Pr 6. 42 ) 触发 故障 
cL2 模拟 量 输入 2 电流 损耗 (电流 模式 ) 
cL3 模拟 量 输入 3 电流 损耗 ( 电流 模式 ) 
dESt 两 个 或 更 多 参数 写 和 人 相同 的 目标 参数 
EEF EEPROM 数据 损坏 一 驱动 器 模式 变 为 开 环 ,驱动 器 RS485 通信 口 与 远程 键盘 的 串 行 通信 超时 
EnC1l 驱动 器 编 码 咒 故障 :编码 器 电源 过 载 
EnC10 驱动 器 编码 器 故障 :端子 过 载 
EnC2 驱动 器 编码 器 故障 : 断 线 
EnC3 驱动 器 编码 器 故障 :过 载 
EnC9 驱动 器 编码 器 故障 :从 应 用 模块 插 槽 选择 位 置 反馈 ,该 插 槽 没有 安装 速度 /位 置 反馈 应 用 模块 
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人体 服 驱动 器 一 线 维修 谴 查 手册 
( 续 ) 
故障 信息 或 代码 故障 内 容 
Et 外 部 故障 
F. OVL 磁场 Pt 过 载 故障 
FbL 从 转速 发 电动 机 或 编码 器 无 反馈 故障 
Fbr 反馈 转速 发 电动 机 和 编码 器 的 极 性 不 正确 
FdL 磁场 供电 电路 无 电流 故障 
FOC 磁场 电流 反馈 中 检测 到 过 电流 
HFO1 数据 处 理 错误 :CPU 地 址 错误 
HF02 数据 处 理 错误 :DMAC 地 址 错误 
HF03 数据 处 理 错误 :非法 指令 
HF04 数据 处 理 错误 :非法 插 槽 指令 
HF05 数据 处 理 错误 :未 定义 异常 
HF06 数据 处 理 错误 :保留 异常 
HF07 数据 处 理 错误 :看 门 狗 失效 
HFO8 数据 处 理 错误 :4 级 前 溃 
HF09 数据 处 理 错误 : 堆 溢 出 
HF10 数据 处 理 错误 :路 由 器 错误 
HF11 数据 处 理 错误 :访问 EEPROM 失败 
HF12 数据 处 理 错 误 : 主 程序 栈 溢出 
HF17 数据 处 理 错误 :功率 处 理 器 无 通信 
HF18 浪 涌 抑 制 电容 故障 
HF19 抑制 器 或 吸收 电路 过 热 
HF20 功率 级 识别 :标识 代码 错误 
HF21 电源 处 理 需 :看 门 狗 失 效 
HF22 电源 处 理 器 :未 定义 异常 
HF23 电源 处 理 器 :过 等 级 
HF27 电源 电路 : 热 敏 电阻 器 1 故障 
HF28 功率 软件 和 用 户 软件 不 兼容 
HF29 用 户 处 理 器 : 电 枢 时 序 错误 
It. AC Pt 驱动 器 输出 电流 故障 
O. htl 基于 热 模 型 ,驱动 器 过 热 ( 品 闻 管 节 ) 
0. ht2 散热 器 过 热 故 障 
O. ht3 外 部 放电 电阻 过 温 故 障 
0.Ldl 开关 量 输出 过 载 :24V 电源 以 及 开关 量 输出 的 总 电流 超过 200mA 
0.SPd 电动 机 速度 超出 过 速 阔 值 故 障 
PAd 当 驱 动 器 正 从 键盘 接收 速度 给 定 信 号 时 键盘 已 拆除 
PLL Err 锁 相 环 不 能 锁定 辅助 电源 
PS. 10V 10V 用 户 电 源 电流 超过 10mA 
PS.24V 24V 内 置 电 源 过 载 故 障 
PSAVE. Fr 断 电 时 ,保存 于 驱动 器 EEPROM 中 的 参数 丢失 
S. Old 昌 出 了 过 电压 抑制 器 所 能 人 处理 的 最 大 功率 
S. OV 抑制 器 过 电压 故障 
SAVE. Fr EEPROM 中 的 用 户 保存 参数 丢失 
SCL 了 驱动 器 与 远程 键盘 的 RS485 串 行 通信 丢失 
SL 交流 输入 断 相 故 障 
SL. rtd 应 用 模块 故障 :驱动 器 模式 已 更 改 , 而 应 用 模块 参数 路 由 错误 
SLX. dF 应 用 模块 插 槽 X 故障 :安装 在 插 槽 X 中 的 应 用 模块 类 型 已 更 改 
SLX. Er 应 用 模块 插 槽 X 故障 :应 用 模块 X 硬件 故障 
SLX. nF 立 用 模块 插 模 X 故障 :应 用 模块 已 移 除 
SLX. 10 应 用 模块 插 档 X 故障 ;应 用 模块 看 门 狗 超时 
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5.4 安 川 系列 


克 交 六 5. 4.1 安 川 E-V 系列 伺服 驱动 器 


安 川 E-V 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-13。 
表 5-13 安 川 E-V 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 



























































































































































































































































































































































故障 信息 故障 名 称 故障 内 容 警报 时 的 | 警报 复位 | 警报 代码 | 警报 代码 | 警报 代码 
或 代码 停止 方法 | ”可否 “| 输出 ALO1 输 出 ALO2| 输出 ALO3 
A 非 故 障 显示 正常 动作 状态 一 三 H H H 
A. 020 | 参数 和 校 验 故障 同 服 单元 内 部 参数 的 数据 故障 Gr.1 和 否 H H H 
司 服 前 元 内 部 多 效 的 数据 阁下 
A. 021 | 参数 格式 故障 Sag 元 站 部 参数 的 数据 格式 | ,| 否 H H H 
A.022 | 系统 和 校 验 故障 同 服 单元 内 部 参数 的 数据 故障 Gr.1 否 H H H 
A. 023 参数 密码 故障 同 服 单元 内 部 参数 的 数据 故障 Gr.1 否 H H H 
A.030” 主 电路 检 出 部 故障 ” 主 回 路 的 各 种 检 出 数据 故障 Gr.1 可 H H H 
A. 040 参数 设 定 故障 超出 设 定 范围 故障 Gr.1 否 H H H 
分 频 脉 冲 输 编码 器 分 频 脉冲 数 (Pn212 ) 不 可 
人 | “出 设 定 故障 ”| 满足 设 定 范围 或 设 定 条 件 sol ”| " 
A. 042 参数 组 合 故障 多 个 参数 的 组 合 超出 设 定 范围 Gr 1 否 H H H 
半 闭 环 / 全 闭环 |” 选 购 模块 与 Pn00B. 3、Pn002.3 过 
人 044 | 参数 设 定 故 障 | 的 设 定 不 符 9 a 
A. 050 组 合 故 障 在 可 组 合 的 电动 机 容量 范围 外 Gr.1 可 H H H 
A.051 | 产品 不 支持 警报 连接 了 不 支持 的 产品 Gr.1 否 H H H 
伺服 ON 指令 执行 了 让 电动 机 通电 的 辅助 功 
A. 0b0 watzjs ” | 能 后 ,从 上 位 装置 输入 了 伺服 ON | Gr.1 H H H 
无 效 警 报 指令 
日 父 
00 过 电流 故障 功率 晶体 管 过 电流 或 散热 片 过 ee 本 H 加 
热 故 障 
A. 300 再 生 故 障 再 生 类 故障 Gr. 1 可 L L H 
A. 320 再 生 过 载 故障 发 生 再 生 过 载 故障 Gr 2 可 L L H 
主 电路 电源 1) AC 输入 /DC 输入 的 设 定 故 障 二 
人 330 | 。 配 线 故障 2) 电源 线 接线 故障 BE] y 四 
A. 400 过 电压 故障 主 回路 DC 电压 异常 高 故障 Gr.1 可 H H L 
A.410 欠 电 压 故 障 主 回 路 DC 电压 不 足 故障 Gr.2 可 H H L 
主 回路 电容 器 过 电 | yw gu 
A.450 | 压 、 主 回路 电容 器 人 Gr.1 否 H H L 
老化 或 发 生 了 故障 | A 
A. 510 过 速 故 障 电动 机 速度 超过 最 高 速度 故障 Gr 1 可 L H L 
分 频 脉 冲 输 超过 了 设 定 的 编码 器 分 频 脉 冲 ey 
和 > 出 过 速 故障 | 数 (Pn212) 的 电动 机 转速 上 限 Bo 
A. 520 振动 警报 检 出 电动 机 转速 异常 振动 故障 Gr.1 可 L H L 
自动 调谐 免 调 整 功能 自动 调谐 中 检 出 了 二 
A. 521 交 报 故障 报 动 Gx 1 H 
过 载 故 障 ( 瞬 以 大 幅度 超过 额定 值 的 转 矩 进 加 
全 ”| 时 最 大 负载 ) | 行 了 数 秘 至 数 十 秒 的 运行 故障 | 
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向 服 驱 动 纶 一 线 维修 速 碍 手册 _ 
( 续 ) 
故障 信息 3 警报 时 的 | 警报 复位 | 警报 代码 | 警报 代码 | 警报 代码 
| 网 停止 方法 | 可 否 “| 给 出 ALO1 输 出 ALO2| 输 出 ALO3 
过 载 故 障 以 超过 额定 值 的 转 矩 进行 了 连 
A 720 | (连续 最 大 负载 ) | 续 运 行 故障 
A.730 Pe 由 于 DB (动态 制 0 旋 于 
A.731 | ?03 过载。 | 转 能 量 超过 了 DB 电阻 的 容 | 
A. 740 主 回 路 电源 接 通 频率 过 高 故障 Gr 1 可 L L L 
散热 片 同 服 单元 的 散热 片 温度 超过 了 ee 
A. 7A0 过 热 故 了 100 尼 故 陪 Gr 2 L L L 
伺服 单元 内 置 同 服 单元 内 部 的 风扇 停 止 转动 a 
人 风扇 停止 故障 | 故障 a J“ " 
编码 器 备 编码 器 的 电源 完全 耗 尽 , 位 置 数 本 
人 份 警 报 。 “| 据 被 清除 故障 9 2 电 
编码 器 和 编码 器 存储 器 的 与 校 验 结果 
A. 820 校 验 葡 报 下 应 Gr 1 否 H H H 
编码 器 接 通 控制 电源 ,最 长 5s 输 出 
A. 830 电池 警报 ALM 信和 号 后 ,检查 电池 电压 4s ,其 Gr 1 可 H H H 
结果 在 规定 值 以 下 
A. 840 “| 编码 器 数据 警报 编码 器 内 部 数据 故障 Gr.1 否 H H H 
et 编码 器 超速 0 0 CG 否 让 上 和 
A. 860 “| 编码 器 过 热 故 障 编码 器 的 内 部 温度 过 高 故障 Gr 1 否 H H H 
外 部 编码 器 a 了 
A. 8A0 标尺 故障 外 部 编码 器 故障 Gr. 1 H H H 
外 部 编码 器 者 交 i 本 
A. 8Al 模块 故障 串 行 转换 单元 故障 Gr.1 H H H 
外 部 编码 器 传 感 WA 本 
A. 8A2 器 故障 ( 增 量 型 ) 外 部 编码 器 故障 Gr. 1 H H H 
外 部 编码 器 位 置 ar | 
A. 8A3 故障 (绝对 值 ) 外 部 编码 器 位 置 异常 Gr. 1 H H H 
A. 8A5 | 编码 器 超速 故障 来 自 外 部 编码 器 的 超速 故障 Gr.1 可 H H H 
A. 8A6 | 编码 器 过 热 故障 来 自 外 部 编码 器 的 过 热 故障 Gr. 1 可 H H H 
速度 指令 速度 指令 输入 的 A-D 转换 器 
A.b10 AD 故障 下 应 Gr 2 H H H 
Abll 度 指令 A-D | 速度 指令 的 A-D 转换 数据 故障 | Gr.2 可 H H H 
ed 
转 矩 指令 转 矩 指令 输入 的 A-D 转换 器 _ 
A. b20 AD 故障 政 应 Gr 2 H H H 
A.b31 | 电流 检 出 故障 1 U 相 电 流 检 出 回路 故障 Gr. 1 否 H H H 
A.b32 | 电流 检 出 故障 2 V 相 电 流 检 出 回路 故障 Gr. 1 否 H H H 
A.b33 | 电流 检 出 故障 3 W 相 电 流 检 出 回路 故障 Gr. 1 否 H H H 
A. bF0 系统 警报 0 发 生 了 伺服 单元 内 部 程序 故障 0 Gr.1 否 H H H 
A. bF1 系统 警报 1 发 生 了 伺服 单元 内 部 程序 故障 1 Gr. 1 否 H H H 
A. bF2 系统 警报 2 发 生 了 伺服 单元 内 部 程序 故障 2 Gr.1 否 H H H 
A. bF3 系统 警报 3 发 生 了 伺服 单元 内 部 程序 故障 3 Gr.1 否 H H H 
A. bF4 系统 警报 4 发 生 了 伺服 单元 内 部 程序 故障 4 Gr.1 否 H H H 
A. C10 失控 检 出 故障 伺服 电动 机 失控 故障 Gr 1 可 L H L 
. 134 . 



































































































































































































































































































































第 5 章 故障 信息 与 维修 代码“ 人 和 生生 
( 续 ) 
故障 信息 2 警报 时 的 | 警报 复位 | 警报 代码 | 警报 代码 | 警报 代码 
或 代 画 | 的 本 生生 MW 停止 方法 | 可 否 “| 给 出 ALO1| 输 出 ALO2| 输 出 ALO3 
编码 器 清除 故障 We 
A. C80 | (多 旋转 圈 数 上 绝对 值 编码 器 的 多 旋转 量 的 清 Gr 1 否 L H L 
we vv | 除 或 者 设 定 不 正确 
限 值 设 定 异 常 ) 
A. C90 | 编码 器 通信 故障 编码 器 与 伺服 单元 间 无 法 通信 上 故障 Gr.1 否 L H L 
编码 器 通信 位 置 在 编码 器 位 置 数 据 的 计算 过 程 时 
人 A C91 | 数据 加 速度 故障 | 中 发 生 了 故障 pe 各 . 下 
编码 器 通信 编码 器 与 伺服 单元 间 的 通信 用 | 
A592 | 定时 器 故障 “| 定时 器 发 生 了 故障 ed 
A.CA0 | 。 篇 但 串 参 。 | 。 编码 器 的 参数 被 破坏 故障 crl | 否 | | 
数 故 障 
编码 器 回 送 ce _ 
A. Cb0 校 验 帮 隧 与 编码 器 的 通信 内 容错 误 故 障 Gr. 1 否 L H L 
多 旋转 圈 数 上 限 编码 器 和 伺服 单元 的 多 旋转 圈 国 
和 CC0 | 值 不 一 致 放 障 | 数 上 限 值 不 一 致 故障 0 
反馈 选 购 模 AR es 
A. CF1 | 块 通信 故障 * 人 计 号 接收 失败 | er 否 L H L 
(接收 失败 ) 和 
反馈 选 购 模 ne 
A. CF2 | 块 通信 故障 * ut 的 定时 | en 否 L H L 
(定时 器 停止 ) 0 
位 置 偏差 在 伺服 ON 状态 下 ,位 置 偏 差 超 过 
人 A400 | 。 过 大 故障 | 了 位 置 偏差 过 大 警报 值 (Pn520) | 
伺服 ON 时 位 置 ee 可 
A.d01 偏差 过 天 故障 位 置 偏差 脉冲 积累 过 多 故障 Gr. 1 L L H 
在 位 置 偏差 脉冲 积存 状态 下 伺服 
伺服 ON 时 速 | ON, 则 通过 伺服 ON 时 速度 限制 值 
A.d02 | 度 限 制 引 起 的 位 | (Pn529) 来 限制 速度 。 此 时 输入 指令 Gr.2 可 L L H 
置 偏差 过 大 故障 | 脉冲 ,不 解除 限制 而 超出 位 置 偏差 过 
大 警报 值 (Pn520) 的 设 定 值 
电动 机 一 负载 位 置 电动 机 一 负载 位 置 间 的 偏差 过 
A.d10 间 偏 差 过 大 故障 * | 天 故障 Gr.2 可 L L H 
安全 功能 用 信号 | poo pp _ 
A. Ebl 给 入 时 间 故 隧 安全 功能 用 信号 输入 时 间 故 障 Gr. 1 否 H L L 
在 主 电源 ON 状态 下 ,R.S.T 相 
A.F10 | 电源 线 断 相 故 障 | 中 的 某 一 相 电 压 过 低 的 状态 持续 Gr.2 可 H L H 
了 1s 以 上 
数字 操作 器 数字 操作 器 (JUSP-OP05A ) 与 伺 | | :天生 二 
CPF00 通信 故障 1 民 单元 间 无 法 通信 (CPU 故障 等 ) 一 否 不 确定 | 不 确定 | 不 确定 
数字 操作 器 数字 操作 器 (JUSP-OP05A ) 与 伺 | 冯 全 a 
CPFO1 通信 故障 2 单元 间 无 法 通信 (CPU 故障 等 ) 一 否 不 确定 | 不 确定 | 不 确定 
注 : 1. Gr. 1: 警报 时 的 停止 方法 可 以 由 Pn001. 0 决定 。 出 厂 设 定 一 般 为 动态 制动器 (DB) 停止 。 
2. Gr. 2: 警报 时 的 停止 方法 可 以 由 Pn00B. 1 决定 。 出 厂 设 定 一 般 为 速度 指令 为 零 的 零 速 停止 。 
3. 转移 控制 时 ， 一 般 使 用 Gr. 1 的 停止 方法 。 可 以 通过 设 定 Pn00B. 1=1， 设 定 与 Gr. 1 相同 的 停止 方法 。 
4. 在 协调 使 用 多 台电 动机 时 ， 为 了 防止 因 警 报时 停止 方法 各 不 相同 而 损坏 机 械 ， 可 以 使 用 该 停止 方法 。 
5. “可 以 ”的 警报 ， 可 以 通过 警报 复位 来 解除 。 但 如 果 仍 然 存在 警报 因素 ， 则 无 法 解除 。 
6. 不 能 解除 “和 否 ”的 警报 。 
7. 带 * 的 表示 为 使 用 带 全 闭环 选 购 模块 的 伺服 单元 时 发 生 的 警报 。 
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于 何 服 驱动 器 一 线 维修 速 查 手 册 


女友 女 5. 4.2 安 川 伺服 驱动 器 
安 川 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-14 和 表 5-15。 
表 5-14” 安 川 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 1 
























































































































































































































































ee 故障 名 称 故障 内 容 
A.00 绝对 值 数据 故障 绝对 值 错误 或 没收 到 

A. 02 参数 中 断 故 障 用 户 参 数 检测 不 到 

A. 04 参数 设置 故障 用 户 参数 设置 超出 允许 值 

A. 10 过 电流 故障 电源 变压器 过 电流 

A.30 再 生 电 路 检查 错误 再 生 电 路 检查 错误 

A.31 位 置 错误 脉冲 溢出 位 置 错误 ,脉冲 超出 参数 Cn-1E 设 定 值 
A.40 主 电路 电压 故障 主 电路 电压 出 错 

A. 51 过 速 故障 电动 机 转速 过 快 

A.71 过 载 故障 (大 负载 ) 电动 机 几 秒 至 几 十 秒 过 载运 行 

A.72 过 载 故障 (小 负载 ) 电动 机 过 载 下 连续 运行 

A. 80 绝对 值 编码 器 差错 故障 绝对 值 编码 器 每 转 脉冲 数 出 错 

A.81 绝对 值 编 码 器 失效 故障 绝对 值 编码 器 电源 不 正常 

A. 82 绝对 值 编码 器 检测 错误 故障 绝对 值 编码 器 检测 不 正常 

A. 83 绝对 值 编码 器 电池 错误 故障 绝对 值 编码 器 电池 电压 不 正常 

A. 84 绝对 值 编码 器 数 据 不 对 故障 绝对 值 编码 器 数据 接收 不 正常 

A. 85 绝对 值 编 码 器 转速 过 高 故障 电动 机 转速 超过 400r/min 后 编码 器 打开 
A.Al 过 热 故 障 驱动 器 过 热 

A.B1 给 定 输入 错误 司 服 驱 动 器 CPU 检测 给 定 信和 号 错误 
A.C1 伺服 过 运行 司 服 电 动机 ( 编码 器 ) 失控 

A. C2 编码 器 输出 相位 错误 故障 编码 器 输出 A 、B、C 相位 出 错 

A.C3 编码 器 A 相 、B 相 断 路 故障 编码 器 A 相 、B 相 没 接 

A.C4 编码 器 C 相 断 路 故障 编码 器 C 相 没 接 

A.F1 电源 断 相 故障 主 电 源 一 相 没 接 

A.F3 电源 失 电 故障 电源 被 切断 

CPF00 手持 传输 故障 1 通电 5s 后 ,手持 与 连接 仍 不 对 
CPF01 手持 传输 故障 2 传输 发 生 5 次 以 上 错误 

A. 99 无 错误 操作 状态 不 正常 








表 5-15 安 川 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 2 
故障 显示 故障 名 称 故障 内 容 





A. 02 参数 故障 伺服 单元 EEPROM 数据 故障 














主 电路 检测 部 分 故障 [SER- 



















































































A.03 | VOPACK( 伺 服 单元 ) 为 6.0kW 以 电源 电路 的 各 种 检测 数据 故障 
上 时 不 检测 ] 

A.04 数 设 定 故 障 参数 的 值 超出 设 定 范围 故障 

A.05 全 体 服 电动 机 与 何 服 单元 的 容量 不 匹配 故障 
分 频 设 定 (Pn212) 的 设 定 值 为 不 能 被 设 定 的 值 (刻度 之 间 ) 或 超过 

A. 09 分 频 设 定 故 障 

线性 发 动机 连接 时 ,从 线性 发 动机 的 最 大 速度 得 到 最 大 分 频 比 以 上 

的 设 定 Pn281 

A. OA 编码 器 种 类 不 合 故障 袜 - 开 伺服 范围 外 安装 了 系列 编码 器 引起 的 故障 

A. 10 过 电流 或 散热 片 过 热 故 障 IGBT 通 入 过 电流 或 者 伺服 单元 的 散热 片 过 热 故 障 

a 再 生 电 阻 断 线 故障 
30 1， 于 生 改 诛 再 生 晶体 管 故 障 












































136 . 
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( 续 ) 
故障 显示 故障 名 称 故障 内 容 
A.32 再 生 过 载 故 障 再 生 能 量 超过 再 生 电 阻 的 容量 故障 
A.33 主 电 路 配 线 故障 主 电 路 的 供电 方法 与 用 户 参 数 Pn001 的 设 定 不 相符 
A.40 过 电压 故障 主 电 路 DC 电压 异常 高 故障 
A.41 电压 不 足 故 障 主 电 路 DC 电压 下 降 故 障 
A.51 超速 故障 同 服 电动 机 的 转 数 异 常 高 故障 
A.71 过 载 (瞬间 最 大 负载 ) 故障 以 大 幅度 超额 定 值 的 转 矩 进行 了 数秒 至 数 十 秒 的 运行 
A.72 过 载 (连续 最 大 负载 ) 故障 义 超额 定 值 的 转 矩 进行 了 连续 运行 
人 73 | 0 国松 汐 四 二 年 下 为 | 由 于 DB( 动 态 制动器 ) 动 作 , 族 转 能 量 超 过 了 DB 电阻 的 容量 
A.74 冲击 电阻 过 载 故障 主 电 路 电源 频繁 地 重复 ON/OFF 故障 
AT7A tn 间 服 单元 的 散热 片 过 热 故 障 
A.81 编码 器 备份 故障 编码 器 的 电源 完全 耗 尽 ,位置 数据 被 清除 
A. 82 编码 器 和 数 校 验 故障 编码 器 存储 器 的 和 数 校 验 结果 故障 
A. 83 编码 器 电池 故障 绝对 值 编码 器 备用 电池 电压 下 降 故 障 
A. 84 编码 器 数据 故障 编码 器 的 内 部 数据 故障 
A. 85 编码 器 过 速 故 障 电源 ON 时 ,编码 器 高 速 旋转 故障 
A. 86 编码 器 过 热 故障 编码 器 的 内 部 温度 过 高 故障 
A.bl 速度 指令 A-D 故障 速度 指令 输入 的 A-D 转换 器 故障 
A. b2 转 矩 指令 A-D 故障 转 矩 指令 输入 的 A-D 转换 器 故障 
A.b3 检测 电流 故障 电流 检测 部 异常 或 电动 机 动力 线 断 线 故 障 
A. bF 系统 故障 伺服 单元 发 生 系统 故障 
A. 90 位 置 偏差 过 大 故障 位 置 偏差 超过 Pn51E 的 设 定 值 故障 
Ro 过 载 帮 隧 _ 即 将 达到 过 载 (A.71 或 A.72) 警报 之 前 的 警告 显示 。 如 果 继 续 运 
行 , 则 有 可 能 发 生 故 障 
ee i ne 
二 而 再 咎 过 载 故 隘 显示 。 如 果 继 续 和 运行, 则 
0 绝对 值 编码 器 电池 故障 











5.5 博美 德 系列 


妇女 女 博 美德 系列 伺服 驱动 器 
沁 美 德 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-16。 
表 5-16 博美 德 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 











































































































故障 代码 故障 名 称 故障 代码 故障 名 称 
一 正常 10 电动 机 故障 
1 系统 初始 化 错误 报警 11 电动 机 相 电 流 增益 故障 
2 编码 器 Z 脉冲 丢失 故障 12 EEPROM 访问 错误 
3 编码 器 UVW 信号 非法 编码 13 电流 过 冲 故障 
4 编码 器 差分 信号 错误 故障 14 内 部 制 动 电阻 温度 过 高 故障 
5 编码 器 计数 丢失 错误 故障 15 驱动 禁止 故障 
6 IPM 故障 16 位 置 偏差 计数 器 溢出 故障 
7 主 电 路 继电器 未 连接 故障 17 位 置 指令 饱和 溢出 错 故障 
8 主 电 路 过 电压 故障 18 户 转 矩 过 载 故障 
9 主 电路 欠 电压 故障 19 超速 或 速度 偏差 过 大 故障 
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人 采 服 驱动 器 一 线 维修 速 查 手册 
5.6 步 科 系列 
妆 交 次 5. 6.1 步 科 ED 系列 伺服 驱动 器 
步 科 ED 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-17。 
表 5-17 步 科 ED 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 信息 
或 代码 (26 故障 现象 /类 型 故障 原因 维修 方法 与 维修 解说 
0002 的 值 ) 
0x00001 Intern( H8SWD) 驱动 器 内 部 异常 维修 
Ox00002 Intern(REGLERWD ) 驱动 器 内 部 异常 维修 
_ 编码 串 没 有 正确 连 楼 到 驱 | 。 1) 正确 连 楼 久 码 器 电 编 到 Encoder in 
A ler 编码 er 编码 器 择 头 接触 不 良 2 想 查 笨 关 
0x00004 eh ence-encoder 本 ) 下 Re 3) 正 确 选 型 ,更 换 B 缆 
器 故障 3) 编码 器 电缆 断 线 
兴 4) 维修 电动 机 
4) 电动 机 编码 器 异常 5 维修 驱动 器 编码 用 
5) 驱动 器 编码 器 口 异 常 ee 
0x00008 encoder counting 编码 器 1) 编码 器 受到 干扰 1) 排 除 干扰 
计数 错误 故障 2) 电 动机 编码 器 异常 2) 维修 电动 机 
1 外 部 编码 器 信号 不 被 驱动 | 。 1) 更 换 外 部 编码 器 为 5Y 差分 信号 
Masterencoder 主编 码 峰 需 支 持 be 3 毕 开 | 7 2 
Ox00010 | yp pips pp pa 四 i 2) 正 确 选 型 正确 接线 
计数 错误 故障 2) 外 部 编码 器 口 接 线 异 常 3) 维 修 驱 动 器 
3) 驱动 器 接口 损坏 人 
1) 负 载 过 大 、 驱 动 器 功率 过 小 ne ee 
drive temperature 驱动 髓 2) 外 部 环境 温度 过 高 .通风 散 1) 减 小 负载 或 选择 大 功率 驱动 器 
Ox00020 | 、，，、 2) 改善 通风 散热 
温度 过 高 故障 热 不 好 3 维修 驱动 器 
3) 驱动 器 风扇 异常 .内 部 异常 Pe 
. a 1)24V 电源 电压 过 低 1) 检 查 电源 
0x00040 | je Yona 至 动 器 追 错 | 。 2) 逻辑 电源 线 没有 正确 连接 “| ”2) 正确 连接 
EN 3) 驱动 器 内 部 异常 3) 维修 驱动 器 
1) 动力 电源 电压 过 高 本 
bus overvoltage 驱动 器 总 2) 高 速 停 止 场合 反馈 能 量 1) 更 换 电 源 
0x00080 Noe Se 2) 加 制 动 电阻 
线 电压 过 高 故障 过 高 3 维修 驱动 器 
3) 驱 动 器 内 部 异常 Ns 
1) 动力 电源 电压 过 低 1) 检查 动力 电源 
in bus undervoltage 驱动 髓 2) 先 上 控制 电 ,后 上 动力 电 2) 先 上 动力 电 , 后 上 控制 电 
四 总 线 电压 过 低 故 障 3) 和 急速 启动 3) 减 小 加 速度 
4) 驱动 器 内 部 异常 4) 维修 驱动 器 
ee short circuit phase AA 相 1) 电 动机 动力 线 短路 1) 检 查 电缆 线 .电动 机 
短路 故障 2) 驱动 器 内 部 异常 2) 维修 驱动 器 
0x00400 short circuit phase B 1) 电 动机 动力 线 短路 1) 检 查 电缆 线 .电动 机 
和 B 相 短路 故障 2) 驱动 器 内 部 异常 2) 维修 驱动 器 
ow, rete Bt ot 1) 没有 正确 接线 ,造成 输出 1) 正确 接线 
| 短路 2) 排除 干扰 (加 反 向 二 极 管 ,加 中 间 继 电 
0x00800 0 i 六 | 2) 输 出 口 受到 干扰 误 报警 。 “| 器 转换 ,检查 24V 电源 等 ) 
ee 3) 驱动 器 内 部 异常 3) 维修 驱 动 器 
Extermal Enable low 外 部 TAB 前 于 没有 正确 连 1) 正 确 连 接 ,测量 使 能 答 入 电 平 信号 
0x01000 使 能 低 故 障 接 ,或 使 能 输入 断 玫 2) 维 修了 驱动 器 
Si 2) 驱动 器 内 部 异常 > 
.138 . 



































( 续 ) 
故障 信息 
或 代码 (26 故障 现象 /类 型 故障 原因 维修 方法 与 维修 解说 
0002 的 值 ) 
1) 驱动 器 控制 环 参 数 设置 1) 设置 合适 的 控制 参数 。 位 置 反馈 设 为 
follow . 跟随 误差 错误 100% ,适当 增 大 MAX. followingerror 及 KPP 等 
0x02000 | 过 天 故 辽 全 全 | 全 负载 过 大 \、 卡 死 2) 调整 负载 .选择 更 大 功率 电动 机 
人 3) 编码 器 反馈 信号 异常 3) 维修 电动 机 
4) 驱动 器 内 部 异常 4) 维修 驱动 器 
1) 默认 的 MAX. velocity 被 ME 
0x04000 overspeed 速度 过 高 故障 修改 0 
2) 驱动 器 内 部 异常 ee 
1) 默认 的 找 励磁 参数 设置 
2) 动力 电 绩 线 序 设 有 正确 | 正确 设 定数 
0x08000 commutation 找 励磁 错误 连接 2 2) 正 确 选 型 .正确 连接 
故障 3) 检查 电线、 检查 电动 机 


3) 电动 机 编码 器 信号 反馈 
错误 














4) 维修 驱动 器 







































































4) 驱动 器 内 部 异常 
bus faul 总 线 通 信和 错误 1)CAN 总 线 通 信和 错误 1) 正确 连接 通信 电缆 正确 设置 参数 , 排 
Ox10000 政 障 2 驱动 器 内 部 异常 除 通 信 干 扰 
a 2) 维修 驱动 器 
1) 驱动 器 控制 环 参数 设置 i 
0x20000 电流 过 载 玫 障 合作 0 
2) 负载 过 大 或 者 卡 死 3) 维修 驱动 器 
3) 驱动 器 内 部 异常 Wa 
ee 1) 插 补 模式 下 负 限 位 故障 1) 检 查 限 位 
0x40000 Nlock 负 限 位 故障 2 驱动 器 内 部 异常 2) 维 修 驱 动 器 
人 1) 插 补 模式 下 正 限 位 故障 1) 检查 限 位 
Ox80000 plock 正 限 位 故障 2) 驱 动 器 内 部 异 党 2) 维 修 驱 动 器 
注 : 1. 有 时 有 多 个 报警 同时 发 生 。 例 如 ，A 相 短路 与 B 相 短 路 经 常 一 起 发 生 ， 此 时 260002 报警 代码 为 两 者 
(0x00200 和 0x00400) 的 总 和 0x00600。 
2. 如 果 屏 蔽 某 位 故障 检测 ， 当 发 生 该 种 故障 时 ， 系 统 将 不 会 自动 切断 ， 从 而 无 法 保证 系统 的 安全 。 
3. 步 科 ED 系列 伺服 驱动 器 提供 一 个 32 位 数据 地 址 供 设置 密码 ， 从 而 保护 伺服 内 部 Sequence 程序 段 。 密 码 保护 


女 女 女 5. 6.2 步 科 Kinco 


后 Sequence 程序 段 中 
外 驱动 器 ， 程 序 也 失去 作 





























所 有 内 容 无 法 显示 ， 也 不 能 再 进行 编程 。 即 使 完全 上 


CD120 系列 伺服 驱动 器 
































拟 该 驱动 器 所 有 参数 后 再 下 载 给 男 


步 科 Kinco CD120 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-18。 
表 5-18 步 科 Kinco CD120 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 


























示 ( 故 障 信 故障 现象 /类 型 故障 原因 维修 方法 与 维修 解说 
息 或 代码 ) 
FF/16 未 配置 电动 机 未 配置 电动 机 正确 选 配 电动 机 
01 了 驱动 器 内 部 故障 底层 问题 维修 
02 编码 器 ABN 信号 故障 ABN 信号 线 断 或 接线 错误 检查 编码 器 线 
03 编码 器 UVW 信和 号 故障 UVW 信号 线 断 或 接线 错误 检查 编码 器 线 
a i i 检查 编码 器 线 、 排 除 干扰 ( 驱 
可 贞 宪 双 距 线 接线 错误 ,外 部 干 
04 编码 器 计数 故障 编码 器 线 接线 错误 ,外 部 干扰 造成 动 器 外 直接 地 等 措施 ) 
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二 线 给 个 过 三 于 几 














































































































( 续 ) 
数码 管 显 
示 (故障 信 故障 现象 /类 型 故障 原因 维修 方法 与 维修 解说 
息 或 代码 ) 
Www We 检查 负载 情况 , 并 且 选 择 的 
05 。 | 。 驱动 器 温度 过 高 故障 驱动 器 功率 模块 超过 83 
RS 站) 动力 电源 电压 过 高 检查 动力 电源 
总 线 电压 过 高 i a 区 
2 2) 高 速 停止 场 合 反馈 能 量 过 高 2) 加 制 动 电阻 
1) 动力 电源 电压 过 低 1) 检 查 动 力 电源 
07 。 | 。 驱动 器 总 线 电压 过 低 故障 2) 先 上 控制 电 , 后 上 动力 电 ; 急 速 | 2) 先 上 动力 电 ,后 上 控制 电 ) 
起 动 减 小 加 速度 
a 站 电动 机 相 线 短路 站) 检查 动力 线 
| 2) 驱动 器 内 部 异常 2) 维修 驱动 器 
09 ”| ”驱动 圳 制 动 电阻 异常 故障 制 动 电 阴 实际 功率 大 于 额定 功率 更 换 制 动 电阻 
1) 设置 合适 的 控制 环 参数 ， 
应 将 位 置 环 速度 前 馈 设 为 
让 人 作 | 1) 驱动 器 控制 环 参数 设置 错误 100% ,适当 增 大 位 置 环比 例 增 
10 | 实际 涉 席 关 超 过 允许 值 2) 入 各 时 大 或 上 2 
3) 编码 器 信号 问题 2) 选 择 更 大 功率 电动 机 或 者 


检查 负载 
3) 检查 编 码 器 线 






































步 科 Kinco CD420XCD430XCD620 系列 伺服 驱动 器 数码 管 显 
































11 逻辑 电压 过 低 18V 故障 逻辑 电压 低 于 18V 检查 24V 逻辑 电源 

12 | PT 故障 驱动 器 控制 环 参数 设置 错误 
13 。 | ”输入 脉冲 频 率 过 高 故障 输入 脉 名 频率 超过 频率 允许 最 大 值 从 各 入 人 脉冲 顷 率 、 腑 玉 频 
14 | 保留 保留 

15 ”| ”寻找 电动 机 错误 编码 器 UVW 信和 号 接线 铺 误 正确 接收 

16 EEPROM 内 部 故障 更 新 驱动 器 底层 程序 引发 的 人 


启动 


女 文 文 5. 6.3 步 科 Kinco CD420/CD430/CD620 系列 伺服 驱动 器 

















示 信 息 见 表 5-19。 
表 5-19 步 科 Kinco CD420/CD430/CD620 系列 伺服 驱动 器 数码 管 显 示 信 息 

















Enter 键 进入 故障 代码 刚 进入 
数码 管 右 下 
阅 到 最 近 的 一 个 报警 信息 。 
2. 如 果 需 要 了 解 更 详细 的 错误 









































小 数 点 亮 ， 




















对 的 错误 为 最 新 发 生 的 错误 。 然 后 
说 明 已 经 翻 
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第 1 位 数码 管 (大) 第 2 位 数码 管 第 3 位 数码 管 第 4 位 数码 管 ( 石 ) 
15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 3 4 3 2 1 0 
四 动 | 丝 编 | 纺 
上 六 | 际 5 
给 光 | 跟 | 了 骤 | 驱 | 器 | 占 | 了 骤 | 编 | 码 | 码 | 对 
寻 和 | 鉴 | 动 | 动 | 种 | 各 | 动 | 码 | 器 | 器 | 动 
找 | #8 | 线 | 线 | 器 | 器 | 三 | 位 | 器 
EEPROM 本 保 | 频 过 关 出 输 | 岂 由 温 计 局 | 号 | 内 
内 部 错误 | 机 | 留 | 率 | 豆 | 低 | 告 | 利 | 乱 | 过 | 过 | 过 | 营 | 信 | 售 | 关 
人 过 | 障 | 受 | 人 允 | 阻 | 路 | 低 | 高 | 高 | 误 | 项 | 钾 | 次 
误 站 < | 次 | 放 | 训 | 台 | 言 | 数 | 故 | 筑 | 洪 | 族 
故 故 值 障 障 名 三 障 障 瑞 应 障 
障 障 | 于 于 二 = 时 时 故 故 蝇 
政 故 | 故 障 | 障 
全 障 障 
注 : 1 








. 步 科 Kinco CD420/CD430/CD620 系列 伺服 驱动 器 可 以 存储 7 个 历史 报警 ， 具 体 可 以 进入 F007 组 菜单 ， 按 
按 全 键 或 有 键 可 翻阅 历史 报警 信息 。 委 
阅 到 最 早 的 一 个 报警 信息 。 第 三 位 数码 管 右 下 














小 数 点 亮 ， 说 明 已 经 翻 














言 息 ， 可 以 通过 通信 口 连接 到 PC 软件 ， 查 看 发 生 错误 时 的 驱动 器 工作 状态 。 





故障 信息 与 维修 代码 





步 科 Kinco CD420/XCD430/CD620 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-20。 


表 5-20 步 科 Kinco CD420/CD430/CD620 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 




























































































































































































了 了 隘 位 自 
故障 现象 /类 型 故障 原因 维修 方法 与 维修 解说 
000.1 驱动 器 内 部 故障 
000.2 编码 器 ABN 信号 故障 ABN 信和 号 线 断 ,需要 检查 电缆 线 
000. 4 编码 器 UVW 信号 故障 UVW 信和 号 线 断 ,需要 检查 电缆 线 
000. 8 编码 器 计数 故障 排除 干扰 
000.6 编码 器 故障 编码 器 ABN 与 UVW 信号 同时 出 错 ,检查 电 比 
001.0 驱动 器 温度 过 高 故障 驱动 器 温度 超过 75% ,需要 检查 所 选 驱动 器 功率 是 否 足够 
002 0 “| 驱动 器 总 线 电 压 过 高 故障 ee ,需要 检查 输入 电压 或 者 确定 是 否 需 要 外 接 制 
004.0 “| 驱动 器 总 线 电 压 过 低 故 障 驱动 器 总 线 电 压低 于 允许 范围 ,需要 检查 输入 电源 
a 驱动 器 内 部 功率 管 损坏 或 者 电动 机 相 线 短路 ,因此 ,需要 检查 电动 机 线 ,或 者 
008. 0 驱动 器 输 ; 1 短路 故障 检查 驱动 器 内 部 功率 管 
010.0 驱动 器 制 动 电阻 故障 制 动 电阻 损坏 ,或 者 驱动 器 内 部 制 动 部 分 损坏 
020. 0 跟随 误差 错误 故障 实际 跟随 误差 超过 允许 值 , 需 要 检查 位 置 环 前 馈 值 .最 大 允许 误差 值 
040.0 逻辑 电压 过 低 故 障 逻辑 电压 低 于 18V。 因 此 ,需要 检查 逻辑 电源 24V 
0800 PT 故障 负载 过 大 。 因 此 ,需要 检查 负载 ,以 及 计算 电动 机 功率 是 否 满足 要 求 
输入 脉冲 频率 过 高 故障 人 因此 ,需要 检查 输入 脉冲 频率 频率 允许 
2000 驱动 器 故障 保留 
4000 寻找 电动 机 错误 故障 编码 器 松动 .安装 异常 
8000 EEPROM 内 部 故障 内 部 存储 器 异常 。 可 能 需要 更 新 程序 ,也 可 能 是 EEPROM 损坏 ,需要 更 换 











克 交 克 5. 6.4 步 科 Kinco CD2S 系列 伺服 驱动 器 
步 科 Kinco CD2S 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-21。 
表 5-21 步 科 Kinco CD2S 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 

















































































































第 1 位 数码 管 ( 左 ) 第 2 位 数码 管 第 3 位 数码 管 第 4 位 数码 管 ( 右 ) 
15 14 13 12 11 10 9 8 在 5 4 3 2 1 0 
实 驱 | 驶 
攻 、 | 际 | 驶 动 | 动 编 | 纺 
寻 网 闭 | 中 | 吉 | 双 | 器 | 器 | 陈 | 编 | 龟 | 得 | 可 
脉 | PT 昌 器 型 全 > 全 多 了 
电 je 昌 | 误 | 得 8 | 线 | 允 : 
wm| 动 | 集 | 瘦 | 故 | 怎 | 差 | 动 | 输 | 电 | 电 | 温 | 计 | 续 | 号 | 内 
内 部 错误 | 机 | 贸 | 巡 | 障 | 基 | 超 | 电 | 出 | 压 | 压 | 度 | 数 | 信 | 信 | 这 
错 这 | 低 | 过 | 蛆 | 得 | 过 | 过 | 过 | 错 | 号 | 号 | 鲁 
误 臣 加 人 允 | 异 低 高 高 误 错 错 误 
许 | 党 | 寺 误 | 误 
值 = | 三 
注 : 1. 如 果 伺 服 驱动 器 显示 屏 出 现 数字 闪 动 ， 则 表明 驱动 器 出 现 报警 故障 。 
2. 报警 信息 代码 为 十 六 进 制 数据 ， 一 般 由 四 个 数码 管 进行 显示 。 
3. 当 驱 动 器 出 现 故障 时 ， 报 警 代码 里 面 对 应 的 位 就 会 被 置 1。 
4. 例如 ， 当 编码 器 没有 连接 时 ， 故 障 代 码 里 面 的 第 1 位 、 第 2 位 就 会 被 置 1， 于 是 就 显示 0006 故障 代码 。 



































女 文 文 5. 6.5 步 科 Kinco FD2S 系列 伺服 驱动 器 
步 科 Kinco FD2S 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-22。 
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时 时时 和 向 服 权 动 和 一 线 维修 束 碍 手册 


表 5-22 步 科 Kinco FD2S 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 

























































































































































































女 码 女 9.7. 1 

















注 : 步 科 Kinco JD 系列 伺服 驱动 器 参考 本 表 。 


5.7 起 同步 系列 


超 同步 GH 系列 交流 伺服 驱动 器 
超 同步 GH 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-23 。 
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歼 障 信息 a . EE 
J 故障 名 称 故障 原因 解决 方法 
000. 1 驱动 器 内 部 故障 驱动 器 内 部 问题 
000.2 编码 器 ABN 信和 号 故障 ABN 信号 线 断 或 接线 故障 需要 检查 编码 器 线 
000.4 编码 器 UVW 信号 故障 UVW 信号 线 断 或 接线 故障 需要 检查 编码 器 线 
000.6 编码 器 故障 编码 器 ABN 和 UVW 信和 号 同 | 需要 检查 编码 器 线 
时 故障 
需要 检查 编码 器 线 .需要 排除 干扰 ( 采 
000.8 编码 器 计数 故障 编码 需 线 接线 错误 .外 部 干扰 | 取 将 电动 机 动力 线 接 到 驱动 需 SHIELD 
处 等 措施 ) 
人 
001.0 | 。 驱动 器 温度 过 高 故障 驱动 器 功率 模块 超过 83C 人 情况 以 及 驱动 器 功率 是 
驱动 器 总 线 电 奈 过 高 | ”动力 电源 电 不 过 高 高速 停 庄 | 
002.0 | 芭 放 ee 需要 检查 动力 电源 .需要 加 制 动 电阻 
0 et 、 1) 需 要 检查 动力 电源 
004.0 a 动 吕 总线 电压 过 低 2) 需 要 先 上 动力 电 ,后 上 控制 电 
四 ee 3) 需 要 减 小 加 速度 
动机 相 线 短 去 区 
008.0 驱动 器 输出 短路 故障 短路 ` 财 动 器 内部 | 。 需要 检查 动力 线 
010.0 驱动 器 制 动 电阻 故障 he 电阻 实际 功率 六 于 额定 | 。 需要 更 换 制 动 电阻 
1) 需要 设置 合适 的 控制 环 参数 ,将 位 
置 环 速度 前 馈 (d2. 08) 设 为 100%, 以 及 
驱动 器 控制 环 参 数 设置 不 当 、| 适当 增 大 位 置 环比 例 增益 (d2. 07) 及 速 
020.0 跟踪 误差 故障 负载 过 天 或 者 卡 死 .编码 器 信号 | 度 环比 例 增 益 (d2.01) 等 
问题 2) 需要 选择 更 大 功率 电动 机 或 者 检查 
3) 需 要 检查 编码 器 线 
040.0 逻辑 电压 过 低 故 障 逻辑 电压 低 于 18V 
需要 设置 合适 的 控 ` 参 交 活 当 
驱动 器 控制 环 参数 设置 不 当 、| ,需要 设置 合适 的 控制 环 参数 ,适当 
080.0 “| PT 故障 引起 系统 振荡 负载 过 大 或 者 | 国信 速 度 直 出生 居 总 (92 0 ) 
江 系统 振荡 负载 过 大 2) 需要 选择 更 大 功率 电动 机 或 者 检查 
卡 死 pe 
页 碟 
。 wp | 输入 脉冲 频率 超过 频率 允许 | 。 需要 检查 输入 脉冲 频率 以 及 脉冲 频率 
100.0 输入 脉冲 频率 过 高 故障 最 大 值 控制 (d3. 38) 
1000 守 找 电动 机 故障 编 而 吕 线 UVW 信号 接线 铺 误 | ”需要 检查 编 厅 天 线 
g00.0 EEPROM 内 部 故障 td 0 ` 驱 动 大 |。 需要 初始 化 参数 保存 后 再 重新 启动 
逻辑 供电 电源 问题 . 驱 亏 
888.8 。 | 。 驱动 器 处 于 非 正常 状态 | 向 是 和 二 下 ,于吉 于 站 |， 需要 检查 24Y 湿 辑 电源 
FFF. F/800.0 没有 配置 电动 机 没有 配置 电动 机 








表 5-23 超 同步 GH 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
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故障 代码 故障 名 称 故障 代码 故障 名 称 
EL ou! 过 电压 故障 EL EL 编码 器 断 线 故障 
El. Yul 欠 电 压 故障 EL E9 编码 占线 数 错误 
El. oc 过 电流 故障 El Ec 2 信号 故 隧 
Eed J EL pu 电动 机 电缆 相 序 错误 
Sa 人 El 0o5 超速 报警 
EL oc] 过 电流 故障 
本 a El op 随 动 误差 超 差 
El 5E 过 谋 诬 闫 过 大兴 六 El EEQ 底座 EE 读 取 失败 
El FA 霍 尔 监测 故障 El Cpu ie 
El oHl 模块 温度 过 高 报警 EL [Co 通信 错误 
El. oH3 电动 机 过 热 报警 EL oLa 过 载 故 障 
女 文 女 5.7.2 超 同步 GS 系列 伺服 驱动 器 
超 同步 GS 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-24。 
表 5-24 超 同 步 GS 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 代码 故障 名 称 故障 代码 故障 名 称 
E. ou 过 电压 故障 E. noHi 功率 模块 过 热 故障 解除 
E.Uu! 欠 电 压 故 障 E. oH2 驱动 器 内 部 过 热 故障 
E. PL 断 相 故 障 E. noHa 驱动 器 内 部 过 热 故 障 解除 
E. oc3 主 回路 过 电流 故障 E, oH3 电动 机 过 热 故障 
E，5L 过 载 故 障 E. noH3 电动 机 过 热 故障 解除 
E. noL 过 载 故 障 解除 E.o5 电动 机 超速 故障 
E. oaLe 过 载 2 故障 E.Jc 驱动 器 接触 器 故障 
E. cdd 自学 习 不 成 功 E.ER'! 编码 器 1 反馈 故障 
Erraor 模拟 量 标定 误差 报警 E.ERa 编码 器 2 反馈 故障 
R，EF 外 部 故障 急 停 警告 E. PU 电动 机 电缆 相 序 错误 
E.Enc 编码 器 转换 E. br 制 动 回路 故障 
LEHr- 自学 习 E.Eo 外 部 故障 
E. Po 功率 单元 出 错 E. Po 驱动 器 功率 单元 被 更 换 
E. noLe 过 载 故 障 2 解除 E. Po! 驱动 器 功率 代码 非法 
E. oH! 功率 模块 过 热 故 障 E, Roa 功率 单元 通信 出 错 
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本 何 服 驱动 器 一 线 维修 速 查 手册 


5.8 大 成 系列 


太太 交大 成 DCSF-C 系列 伺服 驱动 器 
大 成 DCSF-C 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-25。 
表 5-25 ”大 成 DCSF-C 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 


故障 信息 


或 代码 故障 名 称 故障 说 明 





1) 负载 太 重 
2) 编码 器 不 正常 

3) 参 数 Pr20 .Pz21 太 大 
AL-01 模块 故障 4) 参 数 Pr30 .Pr31 太 大 
5) 模 块 过 热 或 损坏 

6) 驱动 器 没有 接地 线 
7) 电 动机 接线 错 








1) 编码 器 不 正常 
2) 零 位 角度 偏离 
3) 速度 设置 过 大 
4)Pr02 太 小 





AL-02 超速 故障 





1) 编码 器 不 正常 
AL-03 编码 器 接线 故障 2) 编码 器 插头 松 
3) 编码 器 线 超过 40m 








1) 电 动机 U、V、W 接 错 


AL-04 电动 机 接线 故障 2)JOG 模式 下 Pr20 大 大 





AL-05 





这 


电压 故障 电源 电压 高 于 交流 255V 





1) 负载 太 重 
2 ) 编码 器 不 正常 

电流 故障 3) 参 数 Pr20 .P121 大 大 
4) 参 数 Pr30 .Pr31 太 大 
5 ) 参 数 Pr27 .Pr28 太 小 











AL-06 


岂 





1) 编码 器 不 正常 
AL-07 调 零 出 错 编码 器 故障 2) 编码 器 插头 松 
3) 编码 器 线 超过 40m 








1) 编码 器 不 正常 
2) 编码 器 插头 松 
3) 编码 器 线 超过 40m 

4) 电 动机 UV、W 接 错 








AL-08 调 零 出 错 电动 机 接线 故障 








-bbrr- 电动 机 正在 再 生 制 动 故障 正在 制 动 显示 











AL-09 欠 电 压 故 障 电源 电压 太 低 














AL-10~12 保留 


5.9 丹佛 系列 


太太 克 丹 佛 DSD 系列 伺服 驱动 器 
丹佛 DSD 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-26。 
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第 5 章 故障 信息 与 维修 代码“ 全 生生 





表 5-26 丹佛 DSD 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 


故障 信息 


或 代码 故障 名 称 故障 原因 





ER0-00 正常 





1) 编码 器 接线 故障 

2) 编码 器 损坏 

3) 编码 器 电费 过 长 ,造成 编码 器 供电 电压 偏 低 
4) 运行 速度 过 快 

5) 输 入 脉冲 频率 过 高 

6) 电 子 此 轮 比 太 大 

7) 伺 服 系统 不 稳定 引起 超 调 

8) 电 路 板 故障 




















ERO-01 电动 机 转速 过 高 





1) 电 源 电压 过 高 (高 于 +20% ) 故 障 
2) 制 动 电阻 接线 断 开 

3) 内 部 再 生 制 动 晶体 管 坏 

4) 内 部 再 生 制 动 回路 容量 太 省 

5) 电 路 板 故 障 








时 
写 
Xt 
是 
用 
[ei 
zh 





ERO-02 





























1) 电 源 电压 过 低 ( 低 于 -20% ) 
2) 临 时 停电 200ms 以 上 

3) 电 源 启 动 回路 故障 

4) 电 路 板 故 障 
5) 驱动 器 温度 过 高 








输入 AC 电源 电压 过 低 或 
DC 母线 电压 低 








ERO-03 


























1) 机 械 卡 死 故 障 

2) 输 入 脉冲 频率 太 高 故障 

3 ) 编码 器 零点 变动 故障 

4) 编码 器 接线 错误 或 编码 器 连接 线 断 故障 
5) 位 置 环 增益 P14 太 小 故障 

6) 负载 过 大 故障 

7)P43 参数 设置 太 小 故障 

8)P42=1 屏蔽 此 功能 ,将 不 报警 


ER0-04 超 差 报警 








1) 环境 温度 过 高 故障 
2) 散热 风机 坏 故障 
3) 温 度 传 感 器 坏 故障 
ER0-05 驱动 器 温度 过 高 4) 电 动机 电流 太 大 故障 

5) 内 部 再 生 制 动 电路 故障 

6) 内 部 再 生 制 动 晶 体 管 坏 故障 
7) 电 路 板 故 障 








| 山 

















引 了 











红 








ER0-06 驱动 器 写 EEPROM 错误 EEPROM 芯片 损坏 ,需要 更 换 EEPROM 芯片 








撞 到 反 向 限 位 开关 ,可 以 设置 参数 P48 = 0 屏蔽 该 功能 ,或 者 正 向 转动 电 
动机 或 增 大 P41 参数 ,P48=2 时 不 报警 








ER0-07 CWL 电动 机 反 向 限 位 





























撞 到 正 向 限 位 开关 ,可 以 设置 参数 P48 = 0 屏蔽 该 功能 ,或 者 反 向 转动 电 
动机 或 增 大 P41 参数 ,P48=2 时 不 报警 











ERO-08 CCWL 电动 机 正 向 限 位 





1) 编码 器 损坏 故障 
2) 编码 器 接线 损坏 或 断裂 故障 
ER0-09 编码 器 UVW 故障 3)P38=1 屏蔽 该 功能 ,将 不 报警 

4) 编码 器 电缆 过 长 ,造成 编码 器 供电 电压 偏 低 故 障 
5) 电 路 板 故 障 
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人 采 服 驱动 器 一 线 维修 速 查 手册 


或 代码 故障 名 称 


( 续 ) 


| 


故障 原因 





ERO-10 


1) 电 动机 线 UV、W 之 间 短 路 故障 
2) 接 地 不 良 故 障 
3) 电动 机 绝缘 损坏 故障 
4) 负载 过 重 故障 
5) 超 过 300% 额 定 




















电流 100ms 以 上 故 





障 


6) 连续 超过 30% 额 定 电流 15s 以 上 故障 


7) 电 路 板 故 障 ,1.5V 电源 芯片 故障 
8)P27 号 参数 设置 小 ,可 适当 增 大 。 





注意 :如 果 太 大 容易 损坏 驱动 器 





ERO-11 模块 故障 


1) 电 流 过 大 故障 
2) 电 压 过 低 故 障 
3) 电动 机 绝缘 损坏 故障 
4) 增 益 参 数 设置 不 当 故 障 
5) 负载 过 重 故 
6) 温 度 过 高 故 
7) 模 块 损坏 故 
8) 受 到 干扰 故 
9) 电动 机 电源 线 UV、W 短路 故障 
10) 电动 机 
11) 编码 器 
12)P10 号 参数 设置 过 大 ,可 以 适当 减 


























电源 线 UV W 接 错位 故障 
楼 线 错 误 或 编码 器 连接 线 断 故障 


小 





ER0-12 电动 机 过 载 报警 


1)P27 和 P40 号 参数 设置 小 ,可 适当 增 大 。 注 意 , 如 果 太 大 容易 损坏 驱动 器 

















2) 负载 超 过 电动 机 额定 转 矩 的 参数 P40 百分比 时 驱动 报警 
3) 编码 器 接线 错误 或 编码 器 连接 线 断 故障 





4) 电 动机 电源 线 U、V、W 线 
5) 机 械 卡 死 故 障 
6) 负载 过 重 故 障 














炎 触 不 良 故 障 





ER0-13 IPM 软 保护 


电流 大 于 IPM 的 最 大 值 时 的 











ERO-14 编码 器 ABZ 故障 








1) 编码 器 损坏 
2) 编码 器 接线 损坏 或 断裂 
3)P38=1 屏蔽 此 功能 ,将 不 








民警 


4) 编码 器 电缆 过 长 ,造成 编码 器 供电 电压 偏 低 


5.10 递 恩 系列 


太太 六 递 因 DNV516YA 系列 伺服 驱动 器 





5) 电 路 板 故 障 






























































递 恩 DNV516YA 系列 伺服 驱动 右 故 障 信息 与 维修 代码 见 表 5-27。 
表 5-27 弟 恩 DNV516YA 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
Rs 
或 代码 故障 名 称 故障 原因 
E. ULF 掉 载 故障 伺服 器 运行 电流 小 于 P9. 64 
E. APA 累计 上 电 时 间 到 达 故 障 累计 上 电 时 间 达 到 设 定 值 
E. ArA 累计 运行 时 间 到 达 故 障 累计 运行 时 间 达 到 设 定 值 
a 1) 负载 是 否 过 大 或 发 生 电 动机 堵 转 
E. CbC 逐 波 限 流 故 障 2) 伺服 器 选 型 偏 小 
1) 通 信 线 不 正常 
a 2) 通 信人 参数 PD 组 设置 不 正确 
E. CoF1 通信 故障 3) 通 信 扩 展 卡 P0.28 设置 不 正确 
4) 上 位 机 工作 不 正常 
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故障 信息 
或 代码 


故障 名 称 


故障 原因 


( 续 ) 





E. CPF 


控制 电源 故障 


输入 电压 不 在 规范 规定 的 范围 内 








E. EEP 


EEPROM 读 写 故障 


EEPROM 芯片 损坏 





E. EIOF 


外 部 设备 故障 





1) 通 过 多 功能 端子 DI 输入 外 部 故障 的 信号 
2) 通 过 虚拟 10 功能 输入 外 部 故障 的 信号 














E. HALL 


电流 检测 故障 





1) 检 查 霍 尔 器 件 异 常 
2) 驱动 板 异 常 








E. HArd 


伺服 器 硬件 故障 


1) 存 在 过 电压 
2) 存在 过 电流 








E. IGbt 


逆 变 单元 故障 








1) 伺 服 融 输出 回路 短路 
2) 主 控 板 异常 
3) 驱动 板 异 常 
4) 电 动机 和 伺服 顺 接 线 过 长 
5) 模 块 过 热 
6) 伺 服 融 内 部 接线 松动 
7) 道 变 模块 异常 











E. ILF 


输入 断 相 故障 


1) 驱动 板 异 常 
2) 防 雷 板 异常 
3) 主 控 板 异常 
4) 三 相 输 入 电源 不 正常 








从 电压 故障 


1) 瞬时 停电 
2) 整 流 桥 及 缓冲 电阻 不 正常 

3) 驱动 板 异 常 

4) 伺服 器 输入 端 电压 不 在 规范 要 求 的 范围 
5) 母线 电压 不 正常 

6) 控 制 板 异常 











E.oCAC 


加 速 过 电流 故障 





1) 加速 时 间 太 短 

2) 手 动 转 矩 提升 或 VF 曲线 不 合适 

3) 电压 偏 低 

4) 伺 服 器 输出 回路 存在 接地 或 短路 

5) 控 制 方式 为 矢量 且 没 有 进行 参数 辨识 

6) 对 正在 旋转 的 电动 机 进行 起 动 
中 突 加 负载 

8) 伺 服 器 选 型 偏 小 
































E. oCCo 


恒 速 过 电流 故障 











1) 伺服 器 输出 回路 存在 接地 或 短路 
2) 运行 中 是 否 有 突 加 负载 
3) 控 制 方式 为 矢量 上 且 没 有 进行 参数 辨识 
4) 电 压 偏 低 

5) 伺 服 融 选 型 俩 小 




















E. oCdE 


减速 过 电流 故障 





1) 伺服 器 输出 回路 存在 接地 或 短路 

2 ) 减速 过 程 中 突 加 负载 

3) 控制 方式 为 矢量 且 没 有 进行 参数 辨识 
4) 减速 时 间 太 短 

5) 电 压 偏 低 

6) 没有 加 装 制 动 单元 和 制 动 电阻 














E. oH1 





模块 过 热 故障 








1) 风 道 堵塞 

2) 风扇 损坏 

3) 环境 温度 过 高 
4) 模 块 热 敏 电阻 损坏 
5) 道 变 模块 损坏 
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向 服 驱 动 纶 一 线 维修 速 碍 手册 





故障 信息 
或 代码 


故障 名 称 


故障 原因 





E. oHt 


电动 机 过 热 故 障 


1) 温度 传 感 器 接线 松动 
2) 电 动机 温度 过 高 





E. oL1 





伺服 器 过 载 故障 


1) 伺 服 融 选 型 俩 小 
2) 负载 是 否 过 大 或 发 生 电 动机 堵 转 








E. oLF 


输出 断 相 故 障 


1) 伺 服 融 到 电动 机 的 引线 不 正常 

2) 电 动机 运行 时 何 服 器 三 相 输出 不 平衡 
3) 驱动 板 异 常 

4) 模 块 异 常 




















E. olLt 


电动 机 过 载 故障 





1) 伺 服 融 选 型 俩 小 
2) 电 动机 保护 参数 P9. 01 设 定 是 否 合 适 
3) 负载 是 否 过 大 或 发 生 电动 机 堵 转 











E. oSF 


电动 机 过 速度 故障 











1) 没 有 进行 参数 辨识 
2) 编码 器 参数 设 定 不 正确 
3) 电 动机 过 速度 检测 参数 P9. 69 .P9. 60 设置 不 合理 





E.oUAC 








1) 加 速 过 程 中 存在 外 力 拖 动 电动 机 运行 
2) 没 有 加 装 制 动 单元 和 制 动 电阻 

3) 输 入 电压 偏 高 
4) 加 速 时 间 过 短 








E.oUCo 

















1) 运行 过 程 中 存在 外 力 拖 动 电动 机 运行 
2) 输 入 电压 偏 高 





E. oUdE 


减速 过 电压 故障 








1) 输 入 电压 偏 高 
2) 减 速 过 程 中 存在 外 力 拖 动 电动 机 运行 
3) 减 速 时 间 过 短 
4) 没 有 加 装 制 动 单元 和 制 动 电阻 






































E. PG1 


码 盘 故障 


1) 编码 需 型 号 不 匹配 
2) 编码 器 损坏 
3)PG 卡 异常 
4) 编码 器 连 线 错误 





E. PID 


运行 时 PID 反馈 丢失 故障 





PID 反馈 小 于 PA. 26 设 定 值 





E. PoSF 


初始 位 置 错 误 


电动 机 参数 与 实际 偏差 太 大 





E. rECF 


接触 器 故障 


1) 输 入 断 相 
2) 驱动 板 接触 器 不 正常 





E. SdL 


速度 偏差 过 大 故障 


1) 编码 器 参数 设 定 不 正确 
2) 速度 偏差 过 大 检测 参数 P9. 69 .P9. 60 设置 不 合理 
3) 没 有 进行 参数 辨识 














E. SHot 


对 地 短路 故障 





电动 机 对 地 短路 





E. tSr 











运行 时 切换 电动 机 故障 











在 伺服 器 运行 过 程 中 通过 端子 更 改 当 前 电动 机 选择 














E. tUnE 


电动 机 调谐 故障 


1) 参 数 辨 识 过 程 超时 
2) 电 动机 参数 未 按 铭牌 设置 





E. USt1l 








户 自 定义 故障 1 








1) 通 过 多 功能 端子 DI 输入 用 户 自 定 义 故障 1 的 信号 
2) 通 过 虚拟 IO 功能 输入 用 户 自 定义 故障 1 的 信号 

















E. USt2 
































户 自 定义 故障 2 

















1) 通 过 多 功能 端子 DI 输入 用 户 自 定义 故障 2 的 信号 
2) 通 过 虚拟 IO 功能 输入 用 户 自 定义 故障 2 的 信号 
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5.11 东 元 系列 


克 交 交 5. 11.1 东 元 JSDAP 系列 伺服 驱动 器 
东 元 JSDAP 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-28。 
表 5-28 东 元 JSDAP 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 




























































































































































































学 Ne 异常 警报 码 输出 
故障 现象 /类 型 pd CN1-25 CN1-24 CN1-23 CN1-22 
BB/A3 ST/A2 PC/Al LM/AO 
无 异常 警报 发 生 时 , CN1-22 ~ CN1-25 根据 预 设 机 
RL 00 二 ak 
能 动作 

RL 01 电源 电压 过 低 故 障 关 重 置 1 1 1 0 
RL 02 电源 电压 过 高 故障 ( 回 生 异 常 ) 关 重 置 1 1 0 1 
RL 03 电动 机 过 载 故 障 关 重 置 1 1 0 0 
RL 04 驱动 器 过 电流 故障 电源 重 置 1 0 1 1 
RL 05 编码 器 A .B .Z 相信 号 故障 电源 重 置 1 0 1 0 
RL 06 编码 器 UV、W 相信 号 故障 电源 重 置 1 0 0 1 
RL 07 多 机 能 接点 规划 故障 电源 重 置 1 0 0 0 
RL 08 内 存 故 障 电源 重 置 0 1 1 1 
RL 09 紧急 停止 动作 故障 关 重 置 0 1 1 0 
RL 10 电动 机 过 电流 故障 关 重 置 0 1 0 1 
RL 11 位 置 误 差 量 过 大 故障 关 重 置 0 1 0 0 
RL 12 电动 机 过 速度 故障 关 重 置 0 0 1 1 
RL 13 电动 机 型 号 故障 电源 重 置 0 0 1 0 
RL 14 驱动 禁止 故障 关 重 置 0 0 0 1 
RL 15 驱动 器 过 热 故障 关 重 置 0 0 0 0 
RL 16 绝对 型 编码 器 电池 故障 关 重 置 1 0 1 0 

















克 交 妆 5. 11.2 东 元 JSDEP 系列 伺服 驱动 器 
东 元 JSDEP 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-29。 
表 5-29 东 元 JSDEP 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 













































































故障 现象 /类 型 故障 现象 /类 型 
RL 00 目前 没有 警报 RL 08 内 存 异常 故障 
RL 01 电源 电压 过 低 故 障 RL 09 紧急 停止 动作 故障 
RL 02 电源 电压 过 高 ( 回 生 异常 ) 故障 RL 10 电动 机 过 电流 故障 
RL 03 电动 机 过 载 故障 RL 11 位 置 误差 量 过 大 故障 
RL 04 驱动 器 过 电流 故障 .功率 晶体 异常 故障 RL 12 有 动机 过 速度 故障 
RL 05 编码 器 ABZ 相信 号 异常 故障 RL 13 CPU 异常 故障 
RL 06 通信 和 逾 时 异常 故障 RL 14 驱动 禁止 异常 故障 
RL 07 多 功能 接点 规划 异常 故障 RL 15 驱动 器 过 热 故障 








六 交 六 5. 11.3 东 元 TSTA 伺服 驱动 器 
东 元 TSTA 伺服 驱动 右 故 障 信息 与 维修 代码 见 表 5-30。 
异常 警报 履历 参数 如 下 ; 
AL-xx 表示 目前 警报 讯息 ; 
Al-xx 表示 过 去 第 1 次 警报 讯息 ; 
A2-xx 表示 过 去 第 2 次 警报 讯息 ; 
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伺服 驱动 器 一 


线 维修 速 查 手册 





A3-xx 表示 过 去 第 3 次 警报 讯息 ; 
A4-xx 表示 过 去 第 4 次 警报 讯息 ; 









































































































































































































































六 太太 富 士 alpha-5-smart 伺服 驱动 器 
富士 alpha-5-smart 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-31。 





表 5-30 东 元 TSTA 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 信 
息 或 代码 故障 名 称 故障 原因 
00 目前 没有 警报 
01 电源 电压 过 低 故 障 外 部 电源 电压 低 于 额定 电源 电压 ( 约 190V ) 
02 电源 电压 过 高 故障 ( 回 生 异常 ) 外 部 电源 电压 高 于 额定 电源 电压 ( 约 410V) . 回 生 电压 过 大 
2 D0 区 云 诈 续 使 于 和 作 定 位 让 A s 的 时 间 会 产生 此 异 

D3 电动 机 过 载 故 隧 a 大 于 额定 负载 2 倍 时 ,大 约 10s 的 时 间 会 产生 此 异 
04 功率 晶体 故障 驱动 器 温度 .电流 .电压 超出 保护 范围 ,功率 晶体 直接 产生 异常 警报 
05 编码 器 ABZ 相信 和 号 故障 电动 机 编码 器 故障 或 连接 编码 器 的 电线 不 良 
06 编码 器 UVW 相信 号 故障 电动 机 编码 器 故障 或 连接 编码 器 的 电线 不 良 
07 多 功能 接点 规划 故障 输入 /输出 接点 功能 规划 错误 
08 内 存 故 障 参数 写 和 人 时 发 生 错 误 
09 紧急 停止 动作 当 输 入 接点 EMC 动作 时 产生 此 异常 警报 

10 电动 机 过 电流 故障 贞 测 到 电动 机 电流 值 超过 4 售 电动 机 额定 电流 

11 位 置 误差 量 过 大 故障 永 波 命令 与 编码 器 回 授 脉 波 差距 超过 Pn308 或 Pn309 的 设 定 值 
12 电动 机 过 速度 故障 贞 测 到 的 电动 机 速度 超过 1. 5 倍 的 电动 机 额定 速度 
13 CPU 故障 控制 系统 无 法 正常 工作 
14 驱动 禁止 故障 输入 接点 CCWL 及 CWL 同时 动作 
15 驱动 器 过 热 故 障 贞 测 到 功率 晶体 温度 超过 90%C 

AG6-xx 过 6 pei 最 ; 

A8-xx 二 8 最 ; 

A9-xx 表示 过 去 第 9 次 警报 讯息 。 

其 中 ，xx 表示 当时 的 异常 警报 编号 。 

5.12 富士 系列 
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表 5-31 富士 alpha-5-smart 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 

故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 信息 或 代码 故障 名 称 
oc2 过 电流 故障 2 cE 电动 机 组 合 故障 
oS 超速 故障 tH 再 生 晶 体 管 过 热 故 障 
Ftl 编码 器 故障 1 ciE CONT 重复 故障 
Et2 编码 器 故障 2 oLl 过 载 故障 1 
ct 控制 电路 故障 ol2 过 载 故障 2 
LuP 主 电路 电压 不 足 故 障 rH1 内 部 青 生 电阻 过 热 故 障 
rH2 外 部 再 生 电 阻 过 热 故 障 rH3 再 生 晶 体 管 故障 
oF 局 差 超 出 故障 AH 放大 器 过 热 故 障 
EH 编码 器 过 热 故 障 dL1 ABS 数据 丢失 故障 1 
dL2 ABS 数据 丢失 故障 2 dL3 ABS 数据 丢失 故障 3 
AF 多 旋转 溢出 故障 外 初始 化 错误 故障 


第 5 章 ， 故 障 信息 与 维修 代码“ 人生 生生 





5.13 海德 系列 


太太 友 海 德 H2N 系列 交流 伺服 驱动 器 
海德 H2N 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-32。 
表 5-32 海德 H2N 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 






















































































































































































故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 内 容 
一 正常 
Er01 超速 故障 司 服 电动 机 速度 超过 设 定 值 
Err02 母线 过 电压 故障 主 电 路 电源 电压 过 高 
Err03 母线 欠 电 压 故 障 主 电 路 电源 电压 过 低 
Err04 位 置 超 差 故 障 位 置 偏差 计数 器 的 数值 超过 设 定 值 
Er07 驱动 禁止 异常 故障 CCW .CW 驱动 禁止 输入 都 OFF 
En08 人 [ 数 器 溢出 | 。 位置 偏 差 计数 器 的 数值 的 绝对 值 超过 一 定数 信 
Er09 编码 器 故障 编码 器 信号 错误 
Errl1 电流 响应 故障 有 流 误差 长 期 过 大 
Err12 过 电流 故障 动机 电流 过 大 或 有 短路 现象 
Errl13 驱动 器 长 时 间 过 热 故 障 驱动 器 过 负载 ,发 热量 较 大 (Pt 检测 ) 
Err14 制 动 故 障 制 动 电路 故障 
Err17 速度 响应 故障 速度 误差 长 期 过 大 
Err19 热 复位 故障 系统 被 热 复 位 
Err20 EEPROM 故障 EEPROM 错误 
Err21 DI 功能 设置 错误 故障 DI 功能 设置 有 重复 
Er23 电流 传感器 故障 流传 感 器 错误 
Err29 转 矩 过 载 故 障 有 动机 过 载 
Err30 编码 器 Z 脉冲 信号 丢失 编码 器 Z 脉冲 错误 
En32 各 VW 信 弛 尖 锅 | 。 UVW 信号 存在 全 高 电 平 或 全 低 电 平 
四 故障 
Err37 电动 机 瞬时 过 热 故 障 电动 机 瞬时 负载 过 大 
Er38 电动 机 长 时 间 过 热 故 障 电动 机 负载 长 时 间 过 大 (Tt 检测 ) 
Errg 、Err6 、Err10 ErrlS Errl6、 
Err18 、Err22 、Err24 、Err23 Err26、 击 
Err27 、Err28 、Err31 、Err33 、Err34 、 处 久 
Err35 .Err36 








5.14 合 康 系列 


太太 六 5. 14. 1 合 康 HID618A-T4-132C 伺服 驱动 器 



















































































合 康 HID618A-T4-132C 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-33。 
表 5-33 合 康 HID618A-T4-132C 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 原因 
En01 IPM 故障 功率 模块 瞬时 通过 短路 电流 
Err02 过 电流 故障 输出 电流 超过 驱动 器 允许 的 工作 电流 
Err05 直流 过 电压 故障 检测 到 母线 电压 高 于 上 限 值 
Err09 直流 欠 电 压 故 障 检测 到 母线 电压 值 低 于 下 限 保护 值 
Errl14 模块 过 温 故 障 伺服 驱动 器 的 散热 片 过 热 
Erl6 485 通信 故障 工艺 指令 模式 为 485 给 定时 ,485 通信 和 异常 
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人 采 服 驱动 器 一 线 维修 速 查 手册 
















































































































































































( 续 ) 

故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 原因 

Er20 码 盘 故障 码 盘 检测 异常 

En21 EEPROM 故障 伺服 单元 EEPROM 数据 异常 

Err25 通信 故障 键盘 与 驱动 器 通信 蜡 常 

Err27 运行 时 间 到 达 试 机 时 间 到 达 

Err30 环境 过 温 故 障 驱动 器 内 空气 温度 过 高 

Err31 软件 故障 伺服 驱动 器 软件 运行 异常 

Err32 任务 重信 故障 软件 程序 调用 出 错 

Err33 自 检 故 障 了 驱动 器 内 部 硬件 异常 

Emr34 上 电 超 时 故障 上 电 继 电器 吸 合 超时 

Em35 整流 单元 故障 交流 电压 与 直流 电压 检测 值 不 匹配 

Emr36 交流 过 电压 故障 答 入 交流 电压 过 高 

Err37 交流 欠 电 压 故 障 给 入 交流 电压 过 低 

Err38 使 能 欠 电 压 故 障 电动 机 开始 通电 时 , 主 电 路 母线 电压 过 低 

Err39 制 动 电阻 损坏 制 动 电阻 未 接 或 损坏 

Em40 制 动 电阻 过 载 故 障 温度 过 高 

Emr41 油 压 过 电压 故障 驱动 器 检测 到 实际 油 压 值 超出 系统 允许 值 

Err42 CAN 故障 多 泵 合流 主机 与 从 站 通信 故障 

Erm43 电动 机 调谐 故障 电动 机 调谐 异常 

Erm44 过 速 故 障 检测 到 电动 机 过 速 

Err45 电动 机 过 温 故 障 伺服 电动 机 绕组 过 热 

Err46 压力 传感器 故障 驱动 器 检测 的 压力 反馈 值 异常 

Em47 从 站 故障 多 泵 时 ,从 站 出 现 故 障 ,主机 会 报 此 故障 





克 克 六 5. 14.2 合 康 HID619A-T4-55 系列 伺服 驱动 器 


合 康 HID619A-T4-55 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-34。 
表 5-34 合 康 HID619A-T4-55 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 










































































































































































































































































故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 原因 
ERRO1 逆 变 单元 故障 加 减速 时 间 过 短 .驱动 器 输出 侧 短路 ,功率 模块 损坏 、 外 部 干扰 
ERRO2 加 速 过 电流 故障 加 速 时 间 过 短 .电网 电压 过 低 
ERRO3 减速 过 电流 故障 减速 时 间 过 短 .电网 电压 过 低 
ERRO4 恒 速 过 电流 故障 驱动 器 功率 偏 小 .电网 电压 过 低 
ERROS 加 速 过 电压 故障 电网 电压 过 高 
ERR06 减速 过 电压 故障 减速 时 间 过 短 再生 能 量 过 大 
ERRO7 恒 速 过 电压 故障 负载 惯性 过 大 .再生 能 量 过 大 
ERRO8 控制 电源 故障 输入 电源 异常 外 部 干扰 板 件 损坏 
ERRO9 欠 电 压 故障 电网 电压 过 低 
ERR10 驱动 器 过 载 故障 负载 惯性 过 大 .电动 机 额定 电流 设置 异常 驱动 器 功率 偏 小 
ERR11 电动 机 过 载 故 障 负载 惯性 过 大 ,电动 机 额定 电流 设置 异常 
ERR12 输入 断 相 故 障 三 相交 流 输入 断 相 
ERR13 输出 断 相 故 障 三 相 输 出 侧 电流 不 对 称 
ERR14 散热 器 过 热 故 障 周围 环境 温度 过 高 驱动 器 通风 不 良 风扇 故障 温度 检测 电路 故障 
ERR15 外 部 设备 故障 外 部 故障 信号 输入 端子 动作 
ERR16 通信 故障 通信 超时 
ERR17 接触 器 故障 软 启动 电路 接触 器 损坏 
ERR18 电流 检测 故障 外 部 干扰 .电流 检测 器 件 损坏 
ERR19 电动 机 调谐 故障 检测 结果 与 理论 值 偏差 过 大 、 电 动机 参数 设置 不 正确 
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与 给 做 代码 “4 










































































































































































































































































注 : Err47、Err48 故障 代码 为 多 泵 计 

















流 相关 故障 内 容 的 代码 。 
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( 续 ) 
故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 原因 
ERR20 码 盘 故 障 码 盘 损坏 .人 码 盘 断 线 
ERR21 数据 溢出 故障 软件 运行 异常 
ERR22 驱动 器 硬件 故障 外 部 干扰 .控制 板 件 工作 异常 
ERR23 电动 机 对 地 短路 故障 电动 机 配 线 异 常 
ERR24 扩展 卡 故障 扩展 卡 连接 异常 扩展 卡 损坏 
ERR25 面板 通信 故障 通信 异常 
ERR26 PID 反馈 断 线 故障 PID 反馈 设 定 值 异常 
ERR27 运行 时 间 到 达 故 障 试用 时 间 到 达 
OPERR 操作 错误 报警 驱动 器 输出 不 关 断 、 功 能 码 禁止 修改 
5.15 汇 川 系列 
女 文 女 5. 15. 1 汇 川 1S100 系列 伺服 驱动 器 
汇 川 IS100 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-35。 
表 5-35 汇 川 1S100 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 显示 故障 描述 故障 显示 故障 描述 
Er02 加 速 过 电流 故障 Erl3 答 出 侧 断 相 故 障 
Er03 减 并 昌 流 故障 Erl4 模块 过 热 故 障 
Er04 便 速 过 电流 故障 Er16 EEPROM 故障 
Er05 加 速 过 Erl8 电流 检测 故障 
Er06 减速 过 Erl9 电动 机 调谐 超时 
Er07 恒 速 过 电压 Er20 旋转 编码 器 故障 
Er09 欠 电 压 故 障 Er21 初始 位 置 检测 故障 
Er10 系统 过 载 故障 
女 广 文 5. 15.2 汇 川 1S300 系列 伺服 驱动 器 
汇 川 1S300 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-36。 
表 5-36 汇 川 1S300 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 信息 或 代码 故障 现象 /类 型 故障 信息 或 代码 故障 现象 /类 型 
Emr01 保留 Exr17 接触 器 故障 
Ern02 加 速 过 电流 故障 Errl18 电流 检测 故障 
Err03 减速 过 电流 故障 Err19 电动 机 调谐 故障 
Err04 恒 速 过 电流 故障 Err20 码 盘 故障 
Emr05 加 速 过 电压 故障 Err21 数据 溢出 故障 
Err06 减速 过 电压 故障 Err22 保留 
Err07 恒 速 过 电压 故障 Err23 对 地 短路 故障 
Err08 保留 Err24~ Er41 保留 
Err09 欠 电 压 故 障 Err42 CAN 通信 中 断 故 障 
Errl0/Errll 伺服 驱动 器 /电动 机 过 载 故 障 Err43 电动 机 参数 辨识 ! 编 码 器 故障 
Er12 输入 侧 断 相 故 障 Err44 速度 偏差 过 大 故障 
Err13 输出 侧 断 相 故 障 Err45 电动 机 温度 过 热 故 障 
Erml4 模块 过 热 故障 Err46 油 压 传 感 器 故障 
Err15 外 部 设备 故障 Err49 旋 变 信号 故障 
Er16 通信 故障 


女 码 女 9. 15. 3 


全 服 9 动 芋 一 线 维修 壕 查 手 几 


汇 川 1S360 系列 伺服 驱动 器 
汇 川 IS360 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-37。 













































































表 5-37 汇 川 1S360 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 

故障 信息 或 代码 故障 现象 /类 型 故障 信息 或 代码 故障 现象 /类 型 
En01 : 留 Err17 接触 器 故障 
Err02 加 速 过 电流 故障 Errl18 电流 检测 故障 
Err03 减速 过 电流 故障 Err19 电动 机 调谐 故障 
Err04 恒 速 过 电流 故障 Er20 码 盘 故障 
Err05 加 速 过 电压 故障 Er21 数据 溢出 
Emr06 减速 过 电压 故障 Err22 保留 
En07 恒 速 过 电压 故障 Er23 对 地 短路 故障 
Err08 保留 Err24~ Err41 保留 
Er09 欠 电 压 故障 Err42 CAN 通信 中 断 故 障 

Emrl0/Errll 伺服 驱动 器 /电动 机 过 载 故障 Err43 电动 机 参数 辨识 编码 器 故障 
Emrl12 输入 侧 断 相 故 障 Err44 速度 偏差 过 大 故障 
Err13 输出 侧 断 相 故 障 Err45 电动 机 温度 过 热 故 障 
Emrl4 模块 过 热 故 障 Err46 油 压 传感器 故障 
Emrl5 外 部 设备 故障 Err47~ Err48 多 泵 并 流 相 关 故 障 内 容 
Emrl16 通信 故障 Err49 旋 变 信号 故障 
交 克 克 5. 15.4 汇 川 1S500 系列 伺服 驱动 器 


汇 川 IS500 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-38。 


















































































































































表 5-38 汇 川 1S500 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 信息 | 故障 现 本 全 维修 方法 故障 编码 输出 
re 故障 原因 确认 方法 与 维修 解说 。 | AOLTT 3 
pe mal i i 1) 将 电源 电压 
1) 检测 电源 | 设 定 在 规格 范围 
2) 参数 写 人 中 | 电压 内 ,恢复 出 厂 参 数 
切断 了 电源 2) 确认 断 电 | (Ho2-31) 
3) 一 定时 间 内 时 间 2) 恢复 出 厂 参 
伺服 内 会 狐 五 人 次 尖 志 3) 确认 是 否 从 | 数 ( H02-31 ) 后 ， 
Er 101 | 参观 光 二 | 部 参数 出 | 否 | 二 条 主人 | 上 位 装置 频繁 地 | 再 次 输 和 参数 | H|H| 
| 现 异 党 “人心 有 限 声 产生 “| 进行 了 参数 变更 ”| ”3) 改变 参数 写 
全 时 全 入 何 | “人 排除 噪声 入 方法 
和 bat 内 宙 5) 确认 设置 环境 4) 采 取 防 止 品 
人 有 6) 维修 伺服 驱 | 声 干扰 的 措施 
本 动 器 5) 维修 或 更 换 
人 伺服 驱动 器 
逻辑 器 
可 编程 , 0 
oo | 件 故 障 、| 0 维修 伺服 驱 | 维修 或 更 换 伺 
Er. 102 。 器 件 配置 否 逻辑 器 件 故障 动 器 服 驱 动 器 了 | 了 | H 
到 错误 
出 现 异 1 ) EEPROM 本 i 
0 系统 | 常数 据 | 二 | 异常 维修 伺服 了 驱 en em eg ey 
: 异常 需要 恢复 2) 伺服 驱动 器 | 动 器 i 
和 总 2) 维修 或 更 换 
EE 司 服 驱动 器 
册 插 模 里 卡 槽 里 同时 插 Re 
Er 106 a 存在 互 斥 | 否 | 入 了 两 种 或 以 上 | ”检查 扩展 卡 和 Hala 
”| 的 扩展 卡 的 互 斥 扩展 卡 
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第 5 章 故障 信息 与 维修 代码 






























































































































































































































































( 续 ) 
故障 信 | 。 ，，、 能 故障 编码 输出 
故障 现 二 | 着 Se gs a 
息 或 em | 故障 内 容 | 复 故障 原因 确认 方法 维修 方法 与 维修 解说 
象 / 类 型 迟 AILO | AL1 | AL2 
代码 位 
| 无 效 的 电 | 
i | | 
了 EF 时 驱动 器 型 号 二 十 宁 旬 级 写 旺 a 
更 改 某 参数 后 ,上 | ”如 果 多 次 上 电 故 
参 妆 村 让 参 妆 人 ? 
Er 108 这 “全 | 全 和 全 人 | 否 | 参数 存储 异常 | 电 查 看 该 参 数值 是 | 障 依 旧 , 则 需要 维修 | H | H | 
四 人 否 保存 或 更 换 驱动 器 
1) 增 量 式 码 盘 : 
编码 器 分 频 脉冲 数 
Pe 值 不 能 超过 编码 器 
Rr 110 给 出 设 定 | 闫 脉冲 数 不 | 二 | 编码 器 分 频 脉 冲 | 的 线 数 更 改编 码 器 分 频 | | ，| 
oa 符 合 设 定 ”| 数 不 符合 设 定 要 求 | 2) 绝对 值 码 盘 ; | 脉冲 数值 功能 码 
RR 要 求 编码 器 分 频 脉冲 数 
值 不 能 超过 其 分 状 
率 数 的 1/4 
去 仿 日 云 的 
) 电 到 机 卫 榨 查 动机 的 1) 更 换 不 匹配 的 产 
与 驱动 器 功 nen | 额定 电流 是 否 在 驱 ,ws 
率 等 级 不 1) 产 品 或 设备 的 组 动 器 的 驱动 电流 范 品 或 设备 
不 匹配 | 合 不 恰当 .不 匹配 | 一 “| 2) 选 择 正确 的 编码 
Fr 120| 匹配 否 ie 围 内 HIH | H 
故障 0 2) 接 和 了 驱动 器 不 2) 查看 驱动 器 的 | 器 类型 
, 支持 的 编码 器 类 型 |, “| 3) 更 换 其 他 类 型 的 
不 支持 的 产 类 型 ,以 及 所 支持 的 | 
、 驱动 器 
品 ,部件 编码 器 类 型 
执行 了 相 re 可 能 是 使 用 了 一 
何 服 ON| 关 的 辅助 功 | | :asiaagin2 3 | 些 需 要 让 电动 机 通 | 二 二 人 人 
Er 121| 指 令 无 效 | 能 后 ,从 上 位 | 可 | 全 旧 从 上 位 机 给 外 | 电 的 辅助 功能 的 同 | 区 ”HH 
故障 机 输入 了 伺 | | 了 同 服 ON 命令 。 | 时 从 上 位 机 给 出 了 
服 ON 命令 |S-ON 的 信号 
个 人 晤 | 
DI 分 配 | 允 个 加 全 | | pi 分 配 时 ,重复 | 看 H03- 人 2,H03-| 改变 重复 分 配 的 
Er. 130 政 障 配 了 同一 | 可 分 配 了 同一 变量 04, …, H03-20, 是 否 DI 恋 量 H |H H 
功能 ”| 有 同一 配置 
_ 多 个 DO 了 查看 HO4-00, HO4- 
分 配 时 ,重复 变 重复 
Er. 131 人 分 配 了 同一 | 可 人 02,…, HOt 是否 HIH |,H 
功能 ”一 ”| 有 同一 配置 一 
EE 1) 串 行 式 编码 器 | 1) 检查 电动 机 编 | 1) 重新 接 好 编码 
ne 电动 机 编 | “| 电动 机 EEPROM 读 | 码 器 接线 是 否 正 确 , | 器 线 ,或 更 换 成 正确 
Er. 135 RO 人 码 器 EEPR- | 否 | 写 过 程 中 出 错 电动 机 编码 器 是 否 | 的 电动 机 类 型 H | H H 
de 全 om 故障 2) 电动 机 存储 器 为 串 行 式 2) 维修 或 更 换 伺 
异常 2) 维修 驱动 器 “| 服 电 动机 
0 1) 确认 电动 机 编 | 1) 重新 接 好 编码 
呈 电 计 开 二 各 二 区 | 枉 器 接线 是 否 正 确 ,| 器 线 ,或 更 换 正 确 的 
电动 机 编 | 电动 机 编 | | 校 验 字 错误 电动 机 编码 器 是 否 | 电 动机 类 型 
Er 136| 男 器 EEPR- | 码 器 EEPR- | 二 2) 没有 采用 初始 为 串 行 式 2) 重新 写 入 电动 | |， | 1 | 1 
|oM 中 数据 |oM 中 参数 2 人 人 00 2) 确 认 电 动机 的 | 机 参数 到 电动 
化 的 串 行 式 电动 机 | 
校 验 错 误 异常 3) 电动 机 存储 器 类 型 机 EEPROM 
3) 维修 电动 机 编 | 3) 维修 或 更 换 伺 
码 器 服 电动 机 
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加 汪汪 时时 和 向 服 妈 动 各 一 线 维修 带 查 手 放 四 
( 续 ) 
故障 信 帮 隧 现 能 故障 编码 输出 
息 或 二 故障 内 容 否 故障 原因 确认 方法 维修 方法 与 维修 解说 
代码 YE ALO | AL1 | AL2 
位 
1) 转 矩 模式 下 
(或 含 转 矩 控制 的 
复合 模式 ) 查看 
H07-00 .HO7-01 .HO7- 
07、H07-08 ( HO7-07 
设 为 2/3 时 有 效 )、 
HO7-17 .HO7-18( HO7- 
17 设 为 1 时 有 效 )， 
判断 是 否 有 AI 资源 
被 重复 配置 
| 同一 AI 分 某 一 控制 模式 下 i 要 
二 设 先 | 一 二 人 2) 速度 模式 下 查 | 更 改 相 关 功 能 
Er. 140 故障 可 ee 看 H06-00、H06-01 .| 码 值 H | HH H 
人 Ho6-11 .HO7-08( HO7- 
07 设 为 2/3 时 有 
效 ) ,判断 是 否 有 AI 
资源 被 重复 配置 
3) 位 置 模式 下 查 
看 HO5-19、H06-11、 
H07-08 ( H07-07 设 
为 2 /3 时 有 效 ) , 判 
断 是 否 有 AI 资源 被 
重复 配置 
1) 主 电路 电缆 或 
电动 机 主 电 路 用 电 
费 接 线 错误 、 接 角 
不 良 
2) 主 电路 电缆 或 
电动 机 主 电 路 用 电 1) 重新 接线 
缆 内 部 短路 、 接 地 | ” 1) 检查 接线 2) 维修 或 更 换 
短路 2) 检查 电缆 U .| 电缆 
动力 电缆 3) 伺服 驱动 器 内 |V\ W 相间 、UVW 与 | 3) 维修 伺服 驱 
接线 相 序 错 部 发 生 短路 、 接 地 | 接地 间 是 否 存在 | 动 器 
误 , 断 相 、 动 短路 短路 4) 更 换 伺 服 电 
.00 驱动 器 过 | 力 电缆 对 地 可 4) 伺服 电 动机 内 | 3) 检查 编码 器 接 | 动 机 国民 H 
电流 1 短路 软件 检 部 发 生 短路 、 接 地 | 线 的 可 靠 性 5) 重新 焊接 或 插 
测 功 率 晶 体 短路 4) 确认 驱动 信号 | 紧 编 码 器 电缆 .驱动 
管 过 电流 、 编 5) 编码 器 接线 老 | 线 缆 的 可 靠 性 信和 号 线 缆 
人 码 器 异常 化 腐蚀 5) 确 认 H0a-04 值 | 6) 更 改 H0a-04 值 
6) 编码 器 插头 6) 测量 再 生 汇 放 | 到 合适 值 
松动 电阻 阻 值 7) 更 换 符合 要 求 
7) 驱动 信号 线 缆 的 再 生 泄 放 电阻 
松动 
8 ) 功能 码 H0a-04 
设置 过 小 
9) 外接 再 生 汇 放 
电阻 过 小 .短路 
。 156 ， 
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( 续 ) 
故障 信 | 能 故障 编码 输出 
息 或 | 下 障 现 | 故障 内 容 | 看 | 。 故障 原因 确认 方法 。 维修 方法 与 维修 解说 
代码 象 /类 型 乱 ALO | AL1 | AL2 

位 
1) 主 电 路 电缆 或 
电动 机 主 电路 用 电 
缆 接 线 错误 、 接 角 
不 良 
2) 主 电路 电缆 或 
电动 机 主 电路 用 电 1) 重新 接线 
动力 电缆 | “| 缆 内 部 短路 .接地 | 1) 检 查 接线 2) 维修 或 更 换 
接线 相 序 错 | “| 短路 2 ) 检查 电缆 U .| 电费 
误 、 断 相 、 动 3) 伺服 驱动 器 内 VW 相间 .UVW 与 | 3) 维修 伺服 驱 
力 电缆 对 地 | ”| 部 发 生 短路 ,接地 | 接地 间 是 否 存 在 | 动 器 
短路 .硬件 检 | “| 短路 短路 4) 更 换 伺服 电 
px 201 驱动 器 过 | 测 出 功率 晶 | < | 4) 伺服 电动 机 内 | 3) 检查 编码 器 接 | 动 机 NN 
“201 电流 2 体 管 过 电流 、 “| 部 发 生 短路 .接地 线 的 可 靠 性 5) 重新 焊接 或 插 
编码 器 接线 | ”| 短路 4) 确认 驱动 信号 | 紧 编码 器 电缆 .驱动 
错误 .编码 器 5) 编码 器 接线 老 | 线 缆 的 可 靠 性 。 “| 信号 线 统 
损坏 .硬件 检 化 腐蚀 5) 确 认 H0a-04 值 | 6) 更改 H0a-04 值 
测 出 泄 放 管 6) 编码 器 插头 | 6) 测量 再 生 汇 放 | 到 合适 值 
过 电流 松动 电阻 阻 值 7) 更 换 符合 要 求 
7) 驱动 信号 线 缆 的 再 生 港 放电 阻 
松动 
8 ) 功能 码 HOa-04 
设置 过 小 
9) 外 接 再 生 汇 放 
电阻 过 小 .短路 
向 服 上 上 电 | 伺服 上 电 1) 伺服 电动 机 | 由 有 电动 
力克 他 | 自 检 发 现 伺 | | 短路 人 
Pr 210| 且 允 和 全 二 和 | 服 电动 机 动 | 否 2) 何 服 电动 机 动 | 对 地 乱 路 。。 了) 更换 电动 机 | 工 | 工 | 
出 对 地 短路 | 力 电 入 对 地 | ”| 放生 做 上 对 | 测量 伺服 电动 | 2) 重 新 接线 
ee 纲 天 UV、 二 上 
故障 ee os 机 动力 电缆 UV W 
. 是 否 对 地 短路 
给 定 反馈 1)U、V、W 相 序 
-Air | 形成 正 反馈 | 二 | 错误 查看 UV、W 顺 | 1) 更 换 正 确 相 序 
234| 飞 年 故 床 | 时 电 动 机 | 否 | 2) 干 护 引 起 的 初 | 序 是 否 正确 2) 断 电 重启 we 
飞车 始 相位 监测 错误 
1) AC220V ( AC380) 
同 服 驱动 器 ,检测 出 
流 母 线 在 420V 
(760V) 以 上 
2) 电源 电压 高 于 SOA 
输入 电压 范 轩 入 硅 | 将 AC 电源 电压 
3) 电源 处 于 不 稳 | 二 送行 中 的 速度 能 | 调节 到 要 求 的 范围 内 
, 定 状态 与 运行 中 的 速度 , 转 | 2 改善 电源 状况 
主 电路 DC| | 下 有 和 矩 /推力 ri 
Er.400| 过 电压 电压 过 高 可 | 4) 受 到 了 雷击 3) 确认 采样 值 与 3) 维 修 或 更 换 伺服 | L | 工 H 
人 影响 让 驱动 器 
5) 在 电压 已 较 高 | 维修 辣 服 可 4) 调 整 母线 电压 
的 情况 下 , 进行 了 | 中 ”。” ”| 采样 增益 
加 /减速 
6) 母线 电压 采样 
值 有 较 大 偏差 
7) 伺服 驱动 器 
异常 
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( 续 ) 
故 库 信 | fig 能 故障 编码 输出 
息 或 | 象 /类 型 “| 故障 内 容 故障 原因 确认 方法 维修 方法 与 维修 解说 
代码 位 ALO | AL1 | AL2 
1) 电源 电压 为 
AC220V ( AC380V ) 
的 , 检 出 直流 母线 电 
人 220V (380V ) 中 将 电源 电压 调 
主 电 路 DC ER 、，，， ，， | 至 正常 范围 
Er.410| 欠 电 压 | 电压 欠 电 | 可 网 1 多 2) 增 大 电源 电容 | H | H | LL 
- 输入 电压 范 寺 2) 维 修 驱 动 器 a 
电压 全 3) 维修 或 更 换 伺 
服 驱动 器 
压 下 降 
4) 发 生 瞬 时 停电 
5) 伺服 驱动 器 
异常 
断 相 、R/ 
电源 线 S/T 相 的 某 功率 电缆 接线 | 、 确认 功率 电费 是 
Er. 420 断 相 相 电 故 可 不 良 检查 接线 否 接线 不 良 H | H L 
过 低 
1) 电动 机 接线 的 、,，，，，, | 1) 确认 电动 机 接 
UWV.W 相 序 错误 | 让 认 于 上 全 腾 电 到 线 是 否 有 问题 
公论 [下 "和 3 5 今 
电动 机 转 | 。 |, 并 全 答 入 信 起 >) 确认 输入 指令 | 2 后 令 从 ， 
Er 500| 过 速 速 超过 最 高 可 | yy 由 动 机 波 诬 3) 确认 电动 机 速 人 |LIH| IL 
) 电动 机 速度 | 3) 降低 调节 器 
转速 K 度 的 波形 本 
i 4) 检修 伺服 驱 | 辣 
4) 伺服 驱动 器 4) 维修 或 更 换 伺 
异常 服 驱 动 器 
超过 了 设 计算 运行 转速 下 
| 编码 器 分 频 输 出 
，，| 定 的 编码 器 | 根据 编码 器 分 频 输 E 
Br 510 | 生生 有 站 分 频 脉 冲 数 | 可 | 避 完 这 的 天 让 工 贞 | 册 设置 对 应 的 分 频 | 轩 贡 芝 全 生生 全 人 LLL 
| 的 电动 机 转 人 输出 脉冲 频率 ,确认 | 
速 上 限 es 是 否 超 限 
1) 排除 机 械 原 
因 , 防 止 电动 机 机 
Rs 600| 惯量 辨识 | 惯量 辨识 二 | 惯量 辨识 运行 | 1) 负 载 转 矩 过 大 | 堵 转 oe 
“| 失败 故障 “| 运行 超时 超时 2) 负载 惯量 过 大 | 2) 更 换 与 当前 机 
械 系 统 不 匹配 的 电 
动机 
1) 原 点 开关 异常 | .1) 回 零 时 一 直 在 
2 搜索 时 间 设置 | 高 速 搜索 而 没有 低 1) 更 换 原点 开关 
项 让 恒 | “| 过 条。 ”| 巡 控 索 过 各 2) 加 大 (H0535 ) 
可 原点 超 | ”一 全 全 人 2) 确认 回 零 时 间 | 搜 索 过程 时 间 
A 超 雯 发 3) 局 | 中 原点 二 a 
Er 601 | 时 故障 i et 3) 加 大 低速 放行 | 工 | 工 | 工 
eed 过 程 ,减少 高 速 搜索 
es 3) 是 否 高 速 碰 到 | 速度 
原点 就 停止 
1) 负载 太 大 1) 看 辨识 时 电动 本 
602 | 角度 办 识 | 初始 角 辨 二 | 2) 编码 器 接线 接 机 是 否 转动 ete We eg 
?失败 故障 “| 识 失 败 触 不 好 , 找 不 到 Z| 2) 看 电动 机 是 否 |” 人 于， 中信 
Ns 2) 更 换 好 的 线 
信号 转动 正常 








" 158: 





第 5 章 故障 信息 与 维修 代码 



























































































































































( 续 ) 
故障 信 | 民居 能 故障 编码 输出 
息 或 | 象 /类 型 “| 故障 内 容 a 故障 原因 确认 方法 ” ”维修 方法 与 维修 解说 
代码 人 ALO | AL1L | AL2 

二 1) 电 动机 接线 、 纺 1) 确认 电动 机 接 
局 过 季 却 富 | | 码 吕 接线 不 良 而 这 经 “| 线 ,编码 器 接线 是 否 
驱动 器 | 超过 取 副 多 2) 电动 机 (或 驱 | >) 确认 电动 机 或 | 异常 
Er 610 | 六 反 时 限 曲线 | 可 | 2 2 人 二 | 驱动 器 的 过 载 特性 、 人 帮工 | 工 LI 
pe 设 定 的 过 载 动 右 ) 运行 超过 下 运行 指令 2 检查 负载 条 
时 间 过 载 保 护 特 性 3, 确认 运行 指 | 件 ,运行 条 件 , 电 民 
) 确认 运行 指 a 折 
3) 机 械 因素 导致 | 人 电动 机 转速 机 容量 是 否 正确 
电动 机 不 驱动 3) 检修 伺服 驶 3) 改善 机 械 因素 
CT 4) 伺服 驱动 器 Sg ”| 4) 维修 或 更 换 伺 
电动 机 | ww 异常 服 驱动 器 
Er. 620 过 载 可 能 断 相 或 | 可 L |L L 
> 相 序 接 错 
1) 改善 伺服 驱动 
,| 1) 检 测 环境 温度 | 器 的 设 定 条 件 与 降 
` 境 温度 过 高 A i 
pe 5 2 ) 查看 故障 记 | 低 环境 温度 
让 = 2 三 雷 雪 陪 香 ya 
pe 650| 散热 器 | 器 散热 器 温 | 可 | 3) 僻 服 驱 动 器 安信 | | ， 
7 650 | 过热 度 超 过 设 | ”| 装 不 合理 | 
下 证 介 4) 伺服 驱动 器 | 器 的 设置 状态 3) 正确 安装 伺服 
全 pe 7 4) 检修 伺服 驱 | 驱动 器 
a 动 器 4) 维修 或 更 换 伺 
服 驱动 器 
四 1) 环境 温度 过 高 
_ 电动 机 超 ee 、 
电动 机 过 | 、 2) 电动 机 频繁 | 用 传感器 监测 电 | is 
Pr 人 651| 热 故障 -a 可 | 加 /减速 动机 温度 环境 通风 rt 
A 3) 过 载 严重 
1) 编码 器 Z 受 
干扰 1) 对 编码 器 线 作 
增 量 式 编 
编码 器 干 | wm， 全 | | 2)U.V.W 接线 | ，、 ,wos | 屏蔽 措施 
Er. 740 扰 故 障 1 信号 | 否 不 正常 检查 编码 右 接 线 2) 拧紧 编码 器 接 H |H H 
和 3) 编码 器 线 费 线 端子 
松动 
1) 编码 器 AB 受 
i 干扰 1) 对 编码 器 线 作 
增 量 式 编 i | 
编码 器 干 | 工 | 2)0UV、W 接线 | | 屏蔽 措施 
Er. 741 护 故 隘 2 信 | 否 不 正 党 检查 编码 器 接线 2) 拧紧 编码 器 接 H |H H 
人 3) 编码 器 线 缆 线 端子 
松动 
1) A-D 单元 数据 1) A-D 模块 故障 i 
Bi 831 | AD 采样 | AD 初始 | | 异常 或 伺服 驱动 器 异常 ga ey 
“| 故障 1 化 故障 2) 驱动 信号 线 缆 | 2) 检查 驱动 信号 | ， 重 产 插 紧 线 纺 
松动 线 缆 ) 重新 插 紧 线 级 
1) 检查 电流 采样 
1) 重 新 上 电 模块 ee 
Bo 833 电流 采样 | 电流 检 出 | < | 2) 维修 或 者 更 换 2) 何 服 驱动 器 | 也 兴修 或 者 更 和 | | 
“| 故障 回路 故障 驱动 器 异常 2) 重新 插 紧 线 织 
3) 重 新 插 紧 线 缆 | 3) 检查 驱动 信号 | “全 全 
线 缆 
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( 续 ) 
故障 信 | ge 能 故障 编码 输出 
息 或 | 多 /类 型 | 故障 内 容 | 复 | 。 故障 原因 确认 方法 。 维修 方法 与 维修 解说 
代码 售 ALO |ALI1, AL2 

ee a 站 检查 接线 是 否 
br i 下 1 ee 否 Ee ee 检查 输入 电压 正确 H a H 
: : : 2) 检查 输 入 模块 
a 本 | 1) 重 新 插 紧 线 强 
旋转 编码 | 编码 器 通 | _ | 旋转 编码 器 通信 | ”用 手 拧 动 电动 | 卫生 林 箱 和 全 人 
Br A20 器 通信 故障 | 信 不 上 错误 | | 异 党 机 机 2) 检查 电动 机 与 | Z | HL 
驱动 器 
可 编程 序 _| 可 编程 序 逻 辑 维修 或 者 更 换 僻 
Er A21| 雇 辑 故障 全 | 异常 服 驱动 器 了 | 至 | 
1) 编码 器 断 线 或 
没有 接 好 
a ee 
编码 器 回 | ，“ 珊 售 内 We Wa od he 
了 .A34 | 洋 榨 验 异常 | 的 通信 和 内容 | 否 | 3) 电 动机 型 号 选 | 2) 维修 或 者 更 换 | 笃 否 连接 错误 : 断 | | HH 工 
错误 EE 线 . 接 触 不 良 等 情况 
4) 编码 器 类 型 
错误 
编码 器 Z| 没有 接收 ，， | 用 手 拧 动 电动 机 | 。、 
Pr A35| 信 号 丢失 | 到 编码 器 Z| 否 | 让 代 囊 仿生 | 灿 旋转 几 圈 ,看 是 否 | 二 术 计 人 吕 冲 倒是 工 | 也 | 工 
故障 信号 有 Z 信和 号 输出 号 
站 确认 电动 机 主 ee 
1) 体 服 电动 机 的 | 电路 电缆 的 接线 | 2 关 全 2 开罗 
UV W 接线 不 正确 | 情况 Se 
2) 伺服 驱动 器 增 | 2) 确认 伺服 驱动 本 
在 伺服 ON| | 益 较 低 器 增益 是 否 过 低 | 记号 丰 全 计生 人 
状态 ,位 置 偏 3) 位 置 指令 脉冲 3) 党 试 降低 指令 | 调整 刘 子 代办 了 
Ex. bo0 | 位 置 偏差 | 差 超出 位 置 | 天 | 的 频率 较 训 频率 后 再 运行 4) 加 入 位 置 指令 1 | 1 1 
“| 过 大 高 差 过 大 设 4) 位 置 指 令 加 速 | 4) 降低 指令 加 速 ,六 
人 > 加 /减速 时 间 参 数 等 
定 值 ( H0a- 过 大 度 后 再 运行 平滑 功能 ( H05-06) 
11) 5) 位 置 偏差 过 大 | 5) 确 认 位 置 偏差 5 ee iD 
警告 值 (H0a-11) 警告 值 (HOa-11) 是 | 信 ”  ” 
6) 伺服 驱动 器 否 合 适 | 
异常 6) 维修 伺服 驱 | 6) 守信 
服 驱动 器 
外 部 全 闭 
全 闭环 编 | 环 监测 的 位 ， 、 | 确认 机 械 部 分 | 1) 维 修 编码 器 
pe p02 码 器 位 置 与 轩 与 电动 机 | 志 2 着 而 民 2) 确认 电 纱 是 否 | ，| ，| ， 
“电动 机 位 置 编码 器 反馈 | ”| 导 旨 器 二 接 人 tf | 2) 确认 接线 是 否 | 有 误 连 接 、 断 线 、 接 
裔 差 过 大 | 位 置 偏差 异常 触 不 良 等 情况 
过 大 
电子 齿轮 es 
电子 齿轮 比 设 定 
电子 齿轮 | 比 超过 规格 | 示 | 、 确定 功能 码 H05-| ”将 HO5-11/H05- 
.pb03 此 设 定 错误 | 范围 [0.001, 个 I 11/H05-10 的 比值 |10 比值 设 定好 | 
4000] 芭 正 泄 刻 
累积 的 位 
| 位 置 偏差 | 置 脉冲 偏差 
Fr. 900 | 过 大 超过 了 设 H H H 
定 值 
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( 续 ) 
故障 信 人 能 故障 编码 输出 
息 或 | 和 /类 型“| 故障 内 容 | 复 | ”故障 原因 确认 方法 。 ”维修 方法 与 维修 解说 
代码 ALO | AL1 | AL2 

位 
到 即将 达到 
Er. 909 电 动机 电动 机 过 载 L |H H 
前 的 警告 
-ml 即将 达到 
Er. 910 | 、 动 器 驱动 器 过 载 L|HIH 
过 载 前 的 警告 
下 外 接 再 生 2 
外 接 再 生 | 各 二 证 下 浊 放 下 | 测量 阴 信 关 核 准 | 采用 符合 要 求 的 
es 汇 放 电阻 小 外 接 再 生 汇 放电 | 测量 阻 值 并 核准 | 人。 、 4 
过 小 要 求 值 更 改 功能 码 H02-27 
一 vs| 变更 了 需 
Er. 941 ee 里 新 接 通 电 
并 有 参 源 才 能 生效 a 
数 变更 | 的 参数 
pe 程序 非 正 
Er 942| ,3 | 常 频繁 操作 HIH|L 
频繁 营 EEPROM 
1) Pot 和 
Not 同 时 
有效 
Er. 950 本 2) 伺服 起 i a 二 
靖 在 某 方向 上 
出 现 超 程 
1) 检测 阻 值 以 及 
， 4 二 | 核准 功能 码 H02-27 | 1) 更换 符合 要 求 
ne 了 2) 重新 初始 化 | 的 再 生 汇 放电 阻 ,以 
2 _， ,| 操作 及 更 改 功能 码 
绝对 值 编 | 度 重新 初始 2) 电动 机 轴 被 外 3) 检查 电动 机 与 |H02-27 
Er. 960 | 码 器 角度 初 | 化 时 偏离 过 力 抱 死 、 负 载 转 算 外 办 的 机 械 连 赚 | 2) 重 新 店 动 初始 | | | 工 
始 化 警告 | 大 (大 于 | | 过 大 情况 化 提 放 
7.2° 电 角度 ) 4) 维修 或 者 更 换 | 3) 维修 伺服 电动 
电动 机 编码 器 .伺服 | 机 、 伺 服 驱动 器 
驱动 器 
Er. 971 ee 电压 LIL|L 
超过 了 散 
散热 器 过 | 热 器 警告 设 
P931 | 热 警 告 。” “| 定 值 ,没有 到 | 
故障 设 定 值 
A 三 相 输 入 
Er. 990 ee 的 驱动 器 接 HIL|L 
Ea 两 相 运 行 
通信 模块 (|, 
. 、 上 通信 模块 
Er. 991 失 败 自 检 失败 再 | 世 L 
通信 模块 | 、 
冯 人 已 尼 | 通信 模块 
Er. 992 er 异常 通信 和 昼 党 再 | 世 L 
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国 于 于 时 名 服 驱动 总 一 线 维修 速 碍 手册 

娘 女 女 5. 15.5 汇 川 1S560 系列 伺服 驱动 器 

汇 川 IS560 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-39。 
表 5-39 汇 川 1S560 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 

故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 信息 或 代码 故障 名 称 
Er. 101 EEPROM 参数 故障 Er. 900 位 置 偏差 过 大 故障 
Er. 102 可 编程 序 逻 辑 配 置 故 障 Er. 909 电动 机 过 载 故 障 
Er. 105 系统 故障 Er. 910 了 驱动 器 过 载 故 障 
Er. 106 扩展 卡 配 置 故障 Er. 922 外 接 再 生 汇 放电 阻 过 小 故障 
Er. 107 产品 型 号 选择 故障 Er. 941 需 重 新 接 通 电源 的 参数 变更 故障 
Er. 108 参数 存储 故障 Er. 942 写 EEPROM 频繁 故障 
Er. 110 分 频 脉冲 输出 设 定 故 障 Er. 950 正 向 超 程 故障 
Er. 120 产品 匹配 故障 Er. 952 反 向 超 程 故障 
Er. 121 伺服 ON 指令 无 效 故 障 Er. 971 欠 电 压 故 障 
Er 130 DI 分配 故障 Er. 981 散热 器 过 热 故 障 
Er. 131 D0 分 配 故 障 Er. 990 输入 断 相 故障 
i 通信 模块 自 检 失 败 故障 

[a) 
ia 通信 模块 通信 异常 故障 
[a) 
Er. 140 AI 设 定 故 障 Er. A20 编码 器 ( 旋 变 , 绝 对 ) 通信 故障 
Er. 200 驱动 器 过 电流 1 故障 Er. A34 编码 器 初始 相位 故障 
Er. 201 了 驱动 器 过 电流 2 故障 Er. A35 编码 器 Z 信号 丢失 故障 
Er 210 ee 电 日 检 发 现 输出 对 地 短路 | 。 Pr A36 旋 变 卡 和 绝对 卡 D 监测 故障 
Er. 234 飞车 故障 Er. A40 电动 机 自 调谐 故障 
Er. 400 过 电压 故障 Er. A51 扩展 卡 故障 
Er. 410 从 电压 故障 Er. b00 位 置 偏 差 过 大 故障 
闭环 编码 器 位 置 与 电 双 位 全 
Er. 420 电源 线 断 相 故 障 Er. b02 外 和 全 和 位 置 本 电动 机 位置 侧 天 
过 大 故障 
Er. 500 过 速 故障 Er. b03 电子 齿轮 设 定 故 障 
Er. 510 分 频 脉冲 输出 过 速 故障 Er. 650 散热 器 过 热 故 障 
Er. 600 惯量 辨识 失败 故障 Er. 651 电动 机 过 热 故 障 
Er. 601 可 原点 超时 故障 Er. 740 编码 器 干扰 故障 1 
Er. 602 和 度 辨 识 失 败 故障 Er. 741 编码 器 干扰 故障 2 
Er. 610 驱动 器 过 载 故 障 Er. 831 A-D 采样 故障 1 
Er. 620 电动 机 过 载 故 障 Er. 833 电流 采样 故障 
Er. 834 AI 采样 电压 过 大 故障 

交 克 六 5. 15. 6 汇 川 1S620P 系列 伺服 驱动 器 

汇 川 IS620P 系列 伺服 驱动 右 故 障 信息 与 维修 代码 见 表 5-40。 
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表 5-40 汇 川 IS620P 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 

































































































































































































































































故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 信息 或 代码 故障 名 称 
Er. 101 H02 及 以 上 组 参数 故障 Er. BOO 位 置 偏差 过 大 故障 
Er. 102 可 编程 序 逻 辑 配 置 故障 Er. BO1 脉冲 输入 故障 
Fr 104 可 编程 序 逻 辑 中 断 故 障 Er. BO2 全 闭环 位 置 偏差 过 大 故障 
Er. 105 内 部 程序 故障 Er. B03 电子 齿轮 比 设 定 超 限 故障 
Er. 108 参数 存储 故障 Er. BO4 全 闭环 功能 参数 设置 故障 
Er. 111 内 部 故障 Er. D03 CAN 通信 连接 中 断 故障 
Er. 120 不 匹配 故障 Er. 110 分 频 脉冲 输出 设 定 故 障 
Er. 122 绝对 位 置 模式 不 匹配 故障 Er. 601 可 原点 超时 故障 
Er. 136 ee Er. 730 编码 器 电池 故障 
Er. 200 过 电流 1 故障 Er. 831 AI 零 漂 过 大 故障 
Er. 201 过 电流 2 故障 Er. 900 DI 紧急 刹车 故障 
Er. 208 FPGA 系统 采样 运算 超时 故障 Er. 909 电动 机 过 载 故 障 
Er. 210 输出 对 地 短路 故障 Er. 920 制 动 电阻 过 载 故 障 
Er. 220 相 序 故障 Er. 922 外 接 制 动 电阻 过 小 故障 
Er. 234 飞车 故障 Er. 939 电动 机 动力 线 断 线 故障 
Er. 430 控制 电 欠 电 压 故 障 Er. 941 变更 参数 需 重新 上 电 生 效 
Er. 740 编码 器 干扰 故障 Er. 942 参数 存储 频繁 故障 
Er. 834 A-D 采样 过 电压 故障 Er. 950 正 向 超 程 故障 
Er. 835 高 精度 A-D 采样 故障 Er. 952 反 向 超 程 故障 
Er. A33 编码 器 数据 故障 Er. 980 编码 器 内 部 故障 
Er. 130 DI 功能 重复 分 配 故 障 Er. 990 输入 断 相 故障 
Er. 131 DO 功能 分 配 超 限 故 障 Er. 994 CAN 地 址 冲突 夏 障 
Er. 207 D/Q 轴 电 流溢 出 故障 Er. A40 内 部 故障 
Er. 400 主 回 路 电 过 电压 故障 Er. 610 驱动 器 过 载 故障 
Er. 410 主 回 路 电 欠 电压 故障 Er. 620 电动 机 过 载 故障 
Er. 500 过 速 故 障 Er. 630 电动 机 堵 转 故障 
Er. 602 3 度 辨识 失败 故障 Er. 650 散热 器 过 热 故障 
Er. 121 司 服 ON 指令 无 效 故 障 Er. 731 编码 器 电池 失效 故障 
Er. 420 主 回路 电 断 相 故 障 Er. 733 编码 器 多 圈 计 数 故障 
Er. 510 瑟 冲 输出 过 速 故障 Er. 735 编码 器 多 圈 计 数 溢出 故障 

















克 克 交 5. 15.7 汇 川 1S650P 系列 伺服 驱动 器 
汇 川 IS650P 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-41。 
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加 是 馈 有 可 动 所 一线 维修 这 十 手 几 
表 5-41 汇 川 1S650P 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
Er 本 人 故障 编码 输出 
或 代码 RE 
Er. 101 H02 及 以 上 组 参数 故障 不 可 以 复位 否 1 | 1 
Er. 102 可 编程 序 罗 辑 配 置 故障 不 可 以 复位 否 1 1 1 
Er. 104 可 编程 序 逻 辑 中 断 故 障 :可 以 复位 否 1 
Er 105 内 部 程序 故障 “可 以 复位 否 】 
Er. 108 参数 存储 故障 :可 以 复位 否 1 1 
Er.111 内 部 故障 不 可 以 复位 否 1 i 
Er. 120 产品 匹配 故障 不 可 以 复位 否 1 i 
Er. 122 绝对 位 置 模式 产品 匹配 故障 不 可 以 复位 EF 1 1 
电动 机 ROM 中 数据 校 验 错误 _ 
W136 | 或 未 存 和 参数 可 以 复 人 在 1 1 I 
Er. 200 过 电流 1 故障 不 可 以 复位 否 1 
Er. 201 过 电流 2 故障 不 可 以 复位 否 1 
Er. 208 BPGA 系统 漆 样 运 菇 超时 可 以 复位 否 1 1 0 
故障 
Fr. 210 输出 对 地 短路 故障 不 可 以 复位 否 1 
Er. 220 相 序 故障 不 可 以 复位 否 
Er. 234 《车 故障 不 可 以 复位 天 1 1 5 
Er. 430 控制 电 欠 电压 故障 不 可 以 复位 否 0 
Er. 740 编码 器 干扰 故障 可 以 复位 否 1 . 
Er. 750 旋 变 干扰 故障 可 以 复位 否 l 1 9 
Er. 755 编码 器 (20bit) 干扰 故障 可 以 复位 否 1 
Er. 756 编码 器 (20bit) 通信 繁忙 故障 “可 以 复位 否 i 1 
Er. 834 A-D 采样 过 电压 故障 K 可 以 复位 否 1 | 
Er. 835 高 精度 A-D 采样 故障 K 可 以 复位 否 】 
Er A33 编码 器 数据 异常 不 可 以 复位 否 0 1 Tr 
Er. A34 编码 器 回 送 校 验 故障 可 以 复位 否 0 
Er. A35 Z 信号 丢失 故障 可 以 复位 否 0 | 
Er 130 DI 功能 重复 分 配 故 障 不 可 以 复位 可 】 
Er 131 DO 功能 分 配 超 限 故障 :可 以 复位 可 】 
Er. 207 D/Q 轴 电 流溢 出 故障 不 可 以 复位 可 1 | rT 
Er. 400 主 回 路 电 过 电压 故障 K 可 以 复位 可 0 ] 
Er. 410 主 回路 电 欠 电压 故障 EF 可 以 复位 可 】 
Er. 500 过 速 故 障 不 可 以 复位 寺 0 ” 
Er. 602 角度 辨识 失败 故障 “可 以 复位 于 0 站 
Er. 121 伺服 ON 指令 无 效 故障 可 以 复位 可 1 
Fr. 410 主 回路 电 欠 电 压 故障 可 以 复位 可 
Er. 420 主 回 路 电 断 相 故 障 可 以 复位 人 0 
Er. 421 继电器 故障 可 以 复位 可 1 6 
Er. 510 脉冲 输出 过 速 故 障 可 以 复位 可 0 i 1 
Er. 610 驱动 器 过 载 故障 可 以 复位 可 0 
Er. 620 电动 机 过 载 故障 可 以 复位 可 0 站 
Er. 630 电动 机 堵 转 故障 可 以 复位 可 0 避 
Er. 650 散热 器 过 热 故 障 可 以 复位 可 0 5 
Ex. 660 电动 机 温度 过 高 故障 可 以 复位 可 1 
Er. 731 编码 器 电池 失效 故障 可 以 复位 可 ] ” 1 
.164 . 
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( 续 ) 
2 故障 编码 输出 
故障 名 称 故障 类 型 能 否 复位 
或 代码 和 
Er. 733 编码 器 多 圈 计 数 故 障 可 以 复位 可 1 
Er. 735 编码 器 多 圈 计 数 溢出 故障 可 以 复位 可 1 1 
Er. BOO 位 置 偏差 过 大 故障 可 以 复位 二 
Er BO1 脉冲 输入 故障 可 以 复位 可 】 
Er. B02 全 闭环 位 置 偏差 过 大 故障 可 以 复位 可 1 D 
Er. B03 电子 齿轮 比 设 定 超 限 故障 可 以 复位 可 ] 0 
Er B04 | ”全 闭环 功能 参数 设置 故障 可 以 复位 可 1 5 
Er. D03 CAN 通信 连接 中 断 故 障 可 以 复位 可 1 | 
110 “| 分 频 脉 冲 输 出 设 定 故障 可 以 复位 可 1 1 
Er. 601 回 原点 超时 故障 可 以 复位 可 0 
Er. 730 编码 器 电池 故障 可 以 复位 可 ] i 
Er. 831 AI 零 漂 过 大 故障 可 以 复位 可 】 I 
Er. 900 DI 紧急 刹车 故障 可 以 复位 Tr ] i 9 
Er. 909 电动 机 过 载 故障 可 以 复位 可 1 1 
Er. 920 制 动 电阻 过 载 故 障 可 以 复位 可 6 
Er. 921 制 动 电流 过 大 故障 可 以 复位 可 9 
Er. 922 外 接 制 动 电阻 过 小 故障 可 以 复位 可 ] 
br. 939 电动 机 动力 线 断 线 故 障 可 以 复位 村 5 
ba 参数 需 重 前 | 剖 
Fr 941 | 大 汪 生生 汪 电 生生 可 以 复位 ， 
故障 
Er. 942 参数 存储 频繁 故障 可 以 复位 可 0 1 1 
Er. 950 正 向 超 程 故障 可 以 复位 可 0 6 
Er. 952 反 向 超 程 故障 可 以 复位 可 0 a 6 
Er. 980 编码 器 内 部 故障 可 以 复位 可 0 
Er. 990 输入 断 相 故 障 可 以 复位 可 0 
Er. 994 CAN 地 址 冲突 故障 可 以 复位 可 0 0 1 
Er. A40 内 部 故障 可 以 复位 可 
注 : 1. “故障 编码 输出 ”是 指 将 伺服 驱动 器 的 3 个 DO 端子 设 定 成 DO 功能 12、13、14， 其 中 FunOUT. 12: ALMO1 
( 报警 代码 第 1 位 ， 简 称 AL1) ，FunOUT. 13: ALMO2 ( 报警 代码 第 2 位 ， 简 称 AL2) ，FunOUT. 14: ALMO3 
( 报警 代码 第 3 位 ， 简 称 AL3) 。 不 同 的 故障 发 生 时 ，3 个 DO 端子 的 电 平 将 发 生变 化 。 




















2. 1 表示 有 效 ，0 表示 无 效 ， 不 代表 DO 端子 电 平 的 高 低 。 
妇女 女 5. 15.8 汇 川 1S700 系列 伺服 驱动 器 


汇 川 IS700 系列 伺服 驱动 器 的 运行 状态 由 5 只 七 段 LED 数码 管 的 显示 字符 显示 ， 显 示 方 
式 见 表 5-42。 


















































表 5-42 显示 方式 
行 且 LED 显示 图 形 状态 描述 及 字符 含义 








= 
MI 
mT 


上 上 电 初 始 化 状态 数码 管 显示 该 字符 ,表明 软 
件 启动 状态 或 复位 状态 























口 _ 


m mr 启动 或 复位 完成 后 ,伺服 没有 准备 好 
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国清 时 时 二 向 服 双 动 息 一线 维 修 束 可 手册 





LED 显示 图 形 


( 续 ) 


状态 描述 及 字符 含义 














EE 




















伺服 系统 自 检 正常 ,等 待 上 位 控制 装置 


伺服 使 能 信号 


给 出 








[| 

















Er. xxx 














E 











Xx 








关 








伺服 系统 发 生 故 障 ,xxx 数字 代表 故障 代码 


汇 川 IS700 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-43。 




































































































































































































































































表 5-43， 汇 川 1S700 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故 隧 信息 | 故障 现象 ， | 能 看 | 维修 方法 与 
或 代码 | /类 型 | 故障 内 容 | 复位 收 陈 原 因 故障 检查 维修 解说 
本 哺 将 电源 电压 设 定 在 规 
下 计时 可 电压 天 时 | 检测 电源 电压 | 格 范围 内 ,恢复 出 厂 参 
数 ( HO02. 31) 
在 参数 写 入 过 程 中 切 恢复 出 厂 参数 (TH02.31) 
断 了 电源 确认 断 电 时 间 | 后 ,重新 输入 参数 
|。 从 上 位 装置 频 | 1) 改 变 参 数 写 人 方法 
一 定时 间 内 参数 的 写 上 位 装置 频 | 1) 改变 
EEPROM | 伺服 内 部 六 光一 四 繁 地 进行 了 参数 | 并 重新 写 人 
二 | spe tt | Se | | 生生 信和 。 || 六 机 2) 维修 伺服 单元 
| i 消除 噪声 干扰 
气体 ,水 注 等 导致 何 服 本 
3 立 5 立 g 件 产 证 让 诅 于 了 环 培 1) 维修 伺服 单元 
内 部 的 部 件 产 生 确认 设置 环境 2) 改变 参数 写 和 方法 
司 服 单元 发 生 
伺服 单元 异 党 a 元 发 生 | ”维修 .更换 伺服 单元 
伺服 程序 辣 人 恢复 出 厂 参 数 
选择 判断 EEPROM 异常 进行 参数 变更 ”| (Ho2.31) 后 ,重新 上 电 
ng | 时 出 现 了 2 
Er. 105 | 系统 故障 异常 数据 ， 否 0 
二 恢复 维修 或 者 更 换 何 
伺服 单元 异常 向 大 间 关 大林 
更 改革 参数 后 
本 
Er. 108 2 否 参数 存储 出 现 异常 。 “| 再 次 上 电 查 看 该 |” 维修 驱动 器 
= 参数 值 是 否 保存 
1) AC380V 用 伺服 单 
元 , 检 出 了 直流 母线 在 re 
760V 以 上 检测 电源 电压 0 
过 电压 | 主 回路 DC 2) 电源 电压 高 于 输入 人 
Er. 400 | | 和 慰 屋 可 电压 范围 
1) 电源 处 于 不 稳定 本 
状态 检测 电源 电压 1 性 啤 电源 状况 
2) 受 到 雷击 等 影响 2 
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信息 与 维修 代码 


























































































































































































































































































































































































































































































































( 续 ) 
故障 信息 | 故障 现象 |，，,、, ,| ”能 否 a 维修 方法 与 
或 代码 | /类 型 | 故障 内 容 | 复位 履 阶 原因 故障 检查 维修 解说 
1) 确认 电源 
本 电压 
在 电压 已 较 高 的 情况 | ” Si Ses 把 AC 电源 电压 调节 
td 2) 确认 运行 中 | ,人 2 人 中 
下 ,进行 了 加 减速 的 速度 转 矩 / 到 符合 要 求 
JE | 主 回路 DC 推力 
Er. 400 i 电压 异 可 
常 高 母线 电压 采 样 值 有 较 | ”确认 采样 值 与 | ”调整 母线 电压 采样 
大 偏差 实际 值 增益 
1) 重 起 伺服 驱动 器 
司 服 单元 异常 
伺服 单元 异常 2) 维修 伺服 单元 
1) 电 源 电 压 为 AC380V 
时 , 检 出 直流 母线 电压 在 0 
380V 以 下 检测 电源 电压 了 压 调 到 正常 
主 回路 2) 电源 电压 低 于 输入 
Er. 410 DC 电 可 i 
”| 压 不 足 运行 中 电源 电压 下 降 检测 电源 电压 增 大 电源 电容 
发 生 瞬 时 停电 检测 电源 电压 We 
伺服 单元 异常 维修 伺服 单元 
| 电源 线 断 | 运行 中 ee ee a 
二 | we 可 功率 电缆 接线 不 良 检查 接线 确认 电缆 接线 良好 
1) 改善 伺服 单元 的 
环境 温度 过 高 检测 环境 温度 “| 设 定 
2) 降低 环境 温度 
伺服 单元 沁 过 关闭 由 源 对 这 沁 
散热 器 过 | 散热 间 温 ee 是 否 有 报 过载 | 1) 变更 故障 复位 方法 
Er 650 | 热 故 障 | 度 超过 设 可 运行 , 故障 2) 考 虑 负载 运行 条 件 
Sn 伺服 单元 的 安装 方向 
A 认 伺服 单元 
与 其 他 伺服 单元 的 间隔 | ， 确 认 伺服 单元 | 。 安装 要 规范 
错误 的 设置 状态 
日 天 
伺服 单元 异常 维修 伺服 单元 
Ee 断 RST 输入 ,用 实际 母线 电压 为 0V， 
ee 母线 电 不 偏离 过 大 。 | 制 动 电阻 泄 放 或 | 重新 进行 母线 电压 零 信 
母线 电压 | 时 检测 到 9 然 泄 放 校正 
Er. 835 | 零 偏 校正 | 母线 电压 | 否 
故障 大 于 设 实际 母线 电压 为 0. 检 放量 二 且 所 十 加 
i ” 与 ] 间 不 维修 或 司 服 单 
定 值 测 值 偏差 较 大 了 26 值 ,进行 维修 或 更 换 伺 服 单元 
EEPROM 上 EPROM 驱动 器 第 一 次 使 用 恢复 出 厂 值 
Er. b04 .Atpng | 校 验 码 省 一 一 
校 验 故 阶 | 不 配对 同 服 单元 异常 维修 或 更 换 伺服 单元 
读 取 
EEPROM | EEPROM 
Ex. b06 | 读 取 超时 | 所 用 时 间 | 否 同 服 单元 异常 维修 或 更 换 伺服 单元 
故障 ”| 大 于 设 
定 值 








和 何 服 驱动 器 一 线 维修 吉村 手 几 





















































































































































( 续 ) 
故障 信息 | 故障 现象 ”，，。, | ”能 香 ee ee 维修 方法 与 
或 代码 | /类 型 故障 内 容 复位 故障 原因 故障 检查 维修 解说 
a 璇 
1) 监测 汇 放 功 | 1) 更换 为 较 大 功率 的 
.920 | 再 生 过 ee 引起 再 生 汇 放电 阻 | 率 是 否 过 大 且 符 合 要 求 的 再 生 泄 放 
载 故 障 | 的 油 放 过 载 2 ) 观测 减 小 制 | 电阻 
动 频次 效果 2 ) 更 改 功能 码 H02.26 
E 
外 接 再 生 
泄 放电 阻 更 换 符合 要 求 的 再 生 





外 接 再 生 汇 放电 阻 小 检测 阻 值 并 且 
































加 一 泄 放 电阻 ,以 及 更 改 功 
Ee A 
过 小 故障 | 器 要 求 驱动 器 要 求 的 最 小 值 “| 核准 功能 码 HO2.27 7 





























TD 
FEr. 941 | 通电 源 的 | 重新 接 通 检查 参数 
参数 变更 电源 的 参数 














从 电压 | 母线 电压 检测 母线 电压 检查 整流 部 分 供电 


和 际 线 电压 低 于 警告 = 一 
Br 971 | 故障。 | 低 于 警告 人 母线 电压 低 了 党 生 值 | 是 知 低 于 350Y | 压 是 否 正 党 
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超过 了 散 
热 句 警告 
散热 器 | 检查 散热 器 .检查 设 
Er. 981 过 热 故 陪 设 定 值 ， 定 值 
一 | 未 到 故障 
设 定 值 
输入 电源 
E900 | 输入 断 | 为 单 相 电 检查 输入 电源 、 检 查 
相 故 障 | 或 输入 电 接线 情况 
源 接线 错误 
通信 模 # 人 Ee 
通信 模 所 | 通信 模块 检查 通信 模块 ,检查 
Er. 991 | 自 检 和 失败 Ses 
自 检 和 失败 设 定 值 
故障 





通信 模块 | 通信 模块 a 
T. 维修 通信 模 
Pr. 992 | 通信 故障 | 通信 和 异 和 党 Me 




















克 交 女 5. 15.9 汇 川 MD380M 系列 伺服 驱动 器 
汇 川 MD380M 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-44。 
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表 5-44 汇 川 MD380M 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 











































































































































































































s.16 佳 鸿 威 系 列 
太太 六 佳 鸿 威 DS2 系列 伺服 驱动 器 








es 故障 和 名称 故障 名 称 
Emr01 逆 变 单元 保护 Er19 电动 机 调谐 故障 
Emr02 加 速 过 电流 故障 Em20 码 盘 故障 
Em03 减速 过 电流 故障 Er21 EEPROM 读 写 故 障 
Em04 恒 速 过 电流 故障 Em22 主轴 伺服 驱动 器 硬件 故障 
Err05 加 速 过 电压 故障 Err23 对 地 短路 故障 
Err06 减速 过 电压 故障 Err26 累计 运行 时 间 到 达 故 障 
Err07 恒 速 过 电压 故障 Err27 用 户 自 定 义 故 障 1 
Err08 控制 电源 故障 Err28 用 户 自 定 义 故 障 2 
Err09 欠 电 压 故 障 Err29 累计 上 电 时 间 到 达 故 障 
Emr10 主轴 伺服 驱动 器 过 载 故障 Emr40 逐 波 限 流 故障 
Erll 电动 机 过 载 故障 Err42 速度 偏差 过 大 故障 
Errl2 输入 断 相 故障 Err43 电动 机 过 速度 故障 
Emr13 输出 断 相 故障 Err54 零点 丢失 故障 
Errl14 模块 过 热 故障 Err55 脉冲 偏差 过 大 故障 
Emrl5 外 部 设备 故障 Err56 定位 控制 跟随 位 置 偏差 过 大 故障 
Err16 通信 故障 Err57 零点 纠偏 故障 
Erm17 接触 器 故障 Err58 超出 限 位 故障 
Er18 电流 检测 故障 


佳 鸿 威 DS2 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-45。 


表 5-45 ” 佳 鸿 威 DS2 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 



































































































































. 169. 





et 故障 说 明 ee 放 障 说 明 
E-001 程序 故障 E-011 电动 机 UVW 短路 故障 
E-002 参数 故障 E-012 电动 机 UVW 电流 故障 
E-003 母线 过 电压 故障 E-013 编码 器 UVW 断 线 故障 
E-004 尽 线 欠 电 压 故 障 E-014 编码 器 ABZ 断 线 故 障 
E-005 j 生 电阻 故障 E-015 速度 变化 过 大 ( 编码 器 反馈 故障 ) 
E-006 模块 温度 过 高 故障 E-016 过 载 故 障 
E-007 过 电流 故障 E-017 运行 时 停电 故障 
E-008 超速 故障 E-018 擦 除 参 数 错误 故障 
E-009 模拟 量 输入 故障 E-031 电动 机 代码 错误 故障 
E-010 位 置 偏 移 过 大 故障 E-032 系统 初始 化 失败 故障 












































































































































































































































































































































































































































向 服 驱 动 纶 一 线 维修 速 碍 手册 
5.17 人 金保 和 孚 系列 
克 克 六 金保 孚 BBF-S (H) A 系列 交流 伺服 驱动 器 
金保 孕 BBF-S (H) A 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-46。 
表 5-46 金保 孚 BBF-S (H) A 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 内 容 
A.01 电动 机 过 热 故 障 伺服 电动 机 中 的 温度 开关 断 
A.03 光电 码 盘 信 号 故障 光电 码 盘 个 别 或 全 部 信号 错误 
A. 04 位 置 超 差 故障 位 置 偏差 计数 器 的 数值 超过 设 定 值 
A. 05 放电 时 间 过 长 故障 放电 电路 工作 的 时 间 超 过 设 定 值 
A.06 超速 故障 电动 机 的 转速 超过 PA23 的 20% 
A.07 驱动 禁止 故障 CCW .CW 驱动 禁止 输入 都 关闭 
A. 09 散热 片 过 热 故障 (硬件 检测 ) 伺服 系统 中 散热 片上 的 温度 开关 上 断 开 
A.11 流 侧 电压 过 高 故障 ( 硬件 检测 ) x* HVLA=0 时 ,产生 此 报警 
A. 12 IGBT 过 电流 故障 IGBT 模块 故障 
将 直流 母线 电压 转换 为 数字 量 后 ,检测 到 直流 侧 电压 过 高 
A.13 流 侧 电 压 过 高 故障 ( 软件 检测 ) 流 母 线 电 压 转 换 为 数字 量 后 ,检测 到 直流 侧 电 压 过 高 
A. 14 制 动 电路 故障 1 发 出 放电 指令 ,而 放电 电路 没有 工作 
A. 17 EEPROM 数据 和 检查 故障 每 次 上 电 时 检测 
A.18 速度 误 郑 过 大 或 速度 调节 器 侈 和 | 。 速度 误差 过 大 或 速度 调节 器 侈 和 时 间 过 长 报警 
时 间 过 长 故障 
A. 19 U 相 电 流 反馈 误差 过 大 故障 U 相 电流 反馈 零 电 时 检测 ) 
A. 20 V 相 电 流 反 馈 误差 过 大 故障 V 相 电 流 反馈 零点 漂 甩 时 检测 ) 
A.21 U 相 电 流 反馈 误差 过 大 故障 U 相 电流 反馈 零点 漂移 过 大 (每 次 使 能 时 检测 ) 
A.22 V 相 电 流 反馈 误差 过 大 故障 V 相 电流 反馈 零点 漂移 过 大 (每 次 使 能 时 检测 ) 
A.23 U 相 电流 过 大 故障 软件 检测 电流 过 大 
A. 24 V 相 电 流 过 大 故障 软件 检测 电流 过 大 
A.25 W 相 电 流 过 大 故障 软件 检测 电流 过 大 
A. 32 电动 机 相位 信号 非法 故障 PUPV.PW ee 0 或 1 的 现象 
A. 33 光电 编码 器 计数 错误 故障 编码 器 反馈 信号 
A. 35 再 生 制 动 电阻 过 载 故障 青 生 制 动 电阻 过 载 
A.36 制 动 电路 故障 2 没有 发 出 放电 指令 ,而 放电 电路 工作 
A. 37 充电 电路 故障 充电 过 程 结 束 时 , 直流 母线 电压 没有 达到 规定 值 
A.41 电动 机 热 过 载 故障 电动 机 长 时 间 过 载运 转 
A.42 电动 机 型 号 参数 设置 错误 故障 电动 机 参数 设置 参数 与 型 号 不 匹配 
A. 43 驱动 器 过 载 故 障 驱动 器 输出 过 载 时 间 过 长 报警 
5.18 京 伺服 系列 
太太 克 京 伺服 (Kingservo) G 系列 伺服 驱动 器 
京 伺服 ( Kingservo) G 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-47。 
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表 5-47 京 伺服 (Kingservo) G 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 内 容 
i 控制 电源 (rt) 的 电源 电压 过 低 : 
Ex. 11 电源 电压 不 |) 输入 电源 发 生 瞬 间断 电 
2) 电 源 容量 不 足 时 ,造成 电源 开启 时 的 瞬间 电流 将 电源 电压 下 拉 
电源 电压 超出 容许 的 电压 范围 AC260V 以 上 : 
Err. 12 过 电压 故障 1) 回 生 电 阻 不 适当 , 回 生 能 量 无 法 吸收 
2) 回 生 电 阻 断 线 
主 电源 (L1、L2、L3) 的 电源 电压 过 低 : 
i 主 电源 电 压 不 足 1) 输 入 电源 发 生 瞬 间断 电 
故障 2) 电 源 容量 不 足 时 ,造成 电源 开启 时 的 瞬间 电流 将 电源 电压 下 拉 
3) 电 源 相 位 不 足 
驱动 器 的 输出 电流 超出 限定 值 : 
1) 伺 服 电动 机 电源 线 接触 不 良 `\UVW 各 线 间 短 路 或 与 接地 线 短路 
和 于 2) 继电器 毁损 
ee 3) 命 令 的 输入 与 ServoON 的 时 序 同 时 或 过 里 
4) 驱动 器 故障 或 伺服 电动 机 烧毁 
5) 伺 服 电动 机 与 驱动 器 规格 不 符合 
Er. 15 过 热 故障 驱动 器 的 散热 .功率 组 件 的 温度 超出 规定 值 以 上 ;负载 过 大 等 引起 的 
负载 过 重 而 使 得 实际 输出 转 矩 超出 额定 转 矩 ,而且 长 时 间 的 运转 : 
1) 运 转 时 电磁 制 动 没有 先 解除 制 动 
Err. 16 过 载 故 障 2) 转 矩 命令 值 超出 过 负载 准 位 (115% ) 时 
3) 增 益 调 整 不 当 , 导 致 机 构 产 生 振动 .晃动 
4) 机 构 牌 斜 导致 运转 不 顺畅 
当 负 载 的 惯性 大 时 ,伺服 电动 机 在 减速 中 的 回 生 能 量 ,超出 回 生 电阻 的 处 理 
能 力 , 导 致 驱动 右 的 电容 电压 上 升 . 
Er. 18 可 生 过 负载 故障 1) 外 加 电阻 的 消耗 被 限定 在 10% 准 位 
2) 伺 服 电动 机 在 高 转速 运作 下 ,在 较 短 的 减速 时 间 内 无 法 完全 吸收 回升 
能 量 
ee 编码 器 A、B 相 编码 器 连接 线 发 生 接 触 不 良 ,导致 A、B 相 回 授 的 差 动 信号 或 电压 准 位 不 
加 故障 正确 
Er. 21 编码 器 通信 故障 驱动 器 在 上 电 时 , 侦 测 出 驱动 需 与 编码 器 的 通信 中 断 次 数 过 多 
9 编码 右 通 信和 数据 驱动 器 在 上 电 时 , 虽 没 有 通信 中 断 , 但 是 可 能 因为 噪声 干扰 , 而 侦 测 出 驱动 
故障 器 与 编码 需 的 通信 数据 不 正确 
Er 24 ee 转 仿 差 过 大 | ， 体 服 电动 机 并 未 追随 命令 而 旋转 
Err. 26 过 速度 故障 伺服 电动 机 的 旋转 速度 超出 限定 的 最 高 转速 
pm 29 I 泣 位 | 。 偏差 计数 器 数值 超过 一 定数 人 
2 
Eu. 36 人 参 数 | 《电源 开启 ,从 EEPROM 读 取 数据 时 ,储存 于 EEPROM 的 参数 数据 毁损 
EEPROM 检查 码 电源 开启 ,从 EEPROM 读 取 数据 时 ,储存 于 EEPROM 的 CRC 检查 码 数 据 
Er. 37 
故障 毁损 
je 驱动 禁止 输入 Pr04 驱动 禁 输入 无 效 设 定 为 0 时 , 接 CCW-LIMIT( CN IE, Pin-9) 和 CW- 
2 故障 LIMITCCNIF ,Pin-8) 脚 ,同时 对 COM 开路 
Err. 48 编码 器 Z 相 故 障 编码 器 连接 线 发 生 接触 不 良 , 导 致 Z 相 回 授 的 差 动 信号 或 电压 准 位 不 正确 
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开通 KT290-A 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-49。 


( 续 ) 
故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 内 容 
Ex. 49 编码 器 Z 相信 号 | 在 光学 编码 器 旋转 一 圈 后 ,未 俩 测 到 Z 相信 号 时 产生 保护 
遗失 故障 
Br 50 | 二 洛 避 语 相合 驰 在 光学 编码 器 放 转 一 图 内 , 俩 测 到 超过 一 次 的 相信 号 时 产生 保护 
驱动 器 的 输出 电流 超出 限定 值 : 
1) 经 常 在 伺服 电动 机 旋转 时 使 用 Servo OFF/ON ,导致 动态 制 动 的 继电器 
_ .| 毁损 
Em 99 | 六 让 国 于 放生 得 | ，) 体 服 电动 机 与 驱动 器 规格 不 符合 
本 3) 伺 服 电动 机 电源 线 接触 不 良 .UVW 各 线 间 短路 或 与 接地 线 短路 
4) 命 令 的 输入 与 ServoON 的 时 序 同时 或 过 早 
5) 驱动器 故障 或 伺服 电动 机 烧毁 
5.19 开通 系列 
六 六 女 5. 19. 1 开通 KT270-H 系列 交流 伺服 驱动 器 
开通 KT270-H 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-48。 
表 5-48 开通 KT270-H 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 信息 或 码 故障 名 称 
1 超速 故障 16 电动 机 热 过 载 故障 
总 主 电 路 过 电压 故障 17 速度 响应 故障 
3 主 电路 欠 电 压 故 障 18 光电 编码 器 UVW 信和 号 故障 
4 位 置 超 差 故 障 19 热 复位 故障 
6 速度 放大 器 饱和 故障 20 EEPROM 芯片 故障 
7 驱动 禁止 故障 21 FPGA 芯片 故障 
8 位 置 偏差 计数 器 溢出 故障 22 PLD 芯片 故障 
9 光电 编码 器 ABZ 信和 号 故障 23 A-D 芯片 故障 
11 IPM 模块 故障 24 RAM 芯片 故障 
12 过 电流 故障 25 外 部 速度 模拟 量 零 位 偏差 超 差 履 障 
13 过 载 故障 26 输出 电子 齿轮 设置 故障 
14 制 动 故 障 27 断 相 故障 
15 编码 器 计数 故障 28 设置 参数 导致 计算 溢出 故障 
太 交 女 5. 19.2 开通 KT290-A 交流 伺服 驱动 器 






















































































表 5-49 开通 KT290-A 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 名 称 故障 内 容 
正常 
1 超速 故障 伺服 电动 机 速度 超过 设 定 值 
2 主 电 路 过 电压 故障 主 电路 电源 电压 过 高 
3 主 电路 欠 电 压 故 障 主 电路 电源 电压 过 低 
4 位 置 超 差 故障 位 置 偏差 计数 器 的 数值 超过 设 定 值 
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( 续 ) 
故障 信息 ; 有 
或 代码 故障 名 称 故障 内 容 
5 保留 
6 速度 放大 融 饱 和 故障 速度 调节 融 长 时 间 饱 和 
7 驱动 禁止 故障 正 转 、 反 转行 程 末端 输入 都 断 开 
8 位 置 偏差 计数 器 溢出 故障 位 置 偏差 计数 器 的 数值 的 绝对 值 超过 230 
9 编码 器 故障 编码 器 信号 错误 
10 保留 
11 IPM 故障 IPM 故障 
12 过 电流 故障 电动 机 电流 过 大 
13 过 载 故 障 伺服 驱动 器 及 电动 机 过 载 ( 瞬时 过 热 ) 
14 制 动 故 障 制 动 电路 故障 
15 编码 器 计数 错误 编码 器 计数 异常 
16 电动 机 热 过 载 故障 电动 机 电热 值 超 过 设 定 值 (Pt 检测 ) 
地 速度 响应 故障 速度 误差 长 期 过 大 
19 热 复位 系统 被 热 复 位 
20 EEPROM 故障 EEPROM 错误 
pa FPGA 芯片 故障 FPGA 芯片 错误 
22 PLD 芯片 故障 PLD 芯片 错误 
23 A-D 芯片 故障 A-D 芯片 或 电流 传感器 错误 
24 RAM 芯片 故障 RAM 芯片 错误 
26 输出 电子 齿轮 设置 故障 倍率 分 子 大 于 分 母 
27 断 相 故 障 三 相 输 入 电源 断 相 
28 参数 设置 故障 内 部 参数 设置 不 正确 
站 大 ZK 吕 日 大 大 ns 人 月 、 网 
29 | _ 旋 续 变 压 器 转换 蔚 片 输入 信 | ”旋转 变压器 转换 芯片 输入 信 呈 和 失 
号 丢失 错误 
30 编码 器 Z 脉冲 丢失 故障 编码 器 Z 脉冲 错误 
31 编码 器 UVW 信号 故障 编码 器 UVW 信号 错误 或 与 编码 器 不 匹配 
编码 写 屋 韭 法 编码 
32 人 UVW 信 生 存在 全 高 电 平 或 全 低 电 平 
) 
旋转 变压器 转换 芯片 输入 信 | wrap ae 
33 号 电压 过 高 故障 旋转 变压器 转换 芯片 输入 信号 电压 过 总 
旋转 变压器 转换 芯片 输入 信 加 
34 | _ 旋转 变压器 转换 蕊 片 输入 信 | 。 旋转 变压器 转换 芯片 输入 信 叶 眼 踪 误 差 过 大 
号 跟踪 故障 
35 在 非 降 速 阶段 , 制 动 管 也 工作 主 回 路 电源 电压 过 高 
36 操作 故障 执行 了 不 允许 的 操作 
5.20 科 沃 系列 
六 六 六 5. 20. 1 科 沃 AS850Z 液压 伺服 驱动 器 


科 沃 AS8502 液压 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-50。 
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表 5-50 ” 科 沃 AS8502 液压 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 


































































































































































































































































































故障 信息 
os 故障 名 称 故障 原因 解决 方法 
站 加 速 时 间 太 乱 
2) 驱动 器 的 输出 接地 或 短路 “| ”1) 需 要 加 速 时 间 加 长 
3) 矢 量 控制 方式 下 没有 对 电 | ”2) 需 要 检查 电动 机 和 电缆 线 的 绝缘 
动机 进行 参数 识别 3) 需 要 对 电动 机 进行 参数 识别 
E001 加 速 过 电流 故障 “| ”4) 加 速 过 程 中 有 突变 负载 4) 需 要 检查 负载 
5) 手 动 转 矩 提升 过 天 或 VR | 5) 需 要 减 小 转 矩 提升 值 或 修改 VF 曲线 值 
曲线 设置 不 当 6) 需 要 检查 电源 电压 或 查看 母线 电压 值 
6) 电压 偏 低 7) 需 要 选用 功率 等 级 更 大 的 驱动 器 
7) 驱动 器 选 型 偏 小 
1) 减速 时 间 太 短 
2) 驱动 器 的 输出 接地 或 短路 “| ”1) 需 要 减速 时 间 加 长 
3) 矢 量 控制 方式 下 没有 对 电 | ”2) 需 要 检查 电动 机 和 电缆 线 的 绝缘 
wim | 动机 进行 参数 识别 3) 需 要 对 电动 机 进行 参数 识别 
E002 减速 过 电流 故 麻 |) 减速 过 程 中 有 突变 负载 4) 需 要 检查 负载 
5) 手 动 转 矩 提升 过 大 或 V/F 5) 需 要 减 小 转 矩 提升 值 或 修改 VAF 曲线 值 
曲线 设置 不 当 6) 需 要 检查 电源 电压 或 查看 母线 电压 值 
6) 电压 偏 低 
1) 蛙 动 器 的 输出 接地 或 宕 路 | 。 1) 需要 检查 电动 机 和 电缆 线 的 绝 综 
2 矢量 控制 方式 下 没有 对 电 | “2 需要 对 电 雪 机 进行 参数 识别 
,wir | 动机 进行 参数 识别 Bea ee 
E003 恒 速 过 电流 故障 3) 运行 过 程 中 有 突变 负载 3) 需 要 检查 负载 
轨 南 慰 全 性 4) 需 要 检查 电源 电压 或 查看 母线 电压 
卡 山 疏 霜 要 洗 用 功 闻 名 的 了 到 
i 5) 需 要 选用 功率 等 级 更 大 的 驱动 器 
1) 输 入 电压 偏 高 
2) 加 速 时 间 太 短 1) 需 要 将 电压 调 至 正常 范围 
| 3) 加 速 过 程 中 存在 外 力 拖 动 ” 2) 需 要 增 大 加 速 时 间 
E004 加 速 过 电压 故障 电动 机 运行 3) 需 要 检查 负载 
4) 没 有 加 装 制 动 单元 和 制 动 | 4) 需 要 加 装 制 动 单元 和 制 动 电阻 
电阻 
站) 输入 电压 偏 高 
2) 减 速 时 间 太 短 1) 需 要 将 电压 调 至 正常 范围 
| 3) 减速 过 程 中 存在 外 力 拖 动 | ”2) 需 要 增 大 减速 时 间 
四 减速 过 电压 故障 | 电动 机 运行 3) 需 要 检查 负 匠 
4) 没 加 压制 动 单元 和 制 动 | 4) 需 要 加 装 制 动 单元 和 制 动 电阻 
电阻 
1) 输 入 电压 偏 高 re 
jn pine ee 1) 需 要 将 电压 调 至 正常 电压 
pove 恒 速 过 电压 故障 。 | 2) 运行 过 程 中 存在 外 力 拖 动 | 。2) 需 要 调整 负载 或 加 装 制 动 单元 和 人 制 动 电阻 
电动 机 运行 
输入 电压 不 在 规范 规定 的 3 
E007 控制 电源 故障 。 | 品 四 全 下 个 丰 是 高 当 定 交融 | ， 将 电压 调 至 正常 范围 
合 人 电压 或 点 
输入 电压 信人 或 接 点 接 角 a 
Eo08 多 电压 故障 2) 母 线 电压 不 正 党 
3) 继电器 或 接触 器 不 吸 合 4) 需 要 维修 
4) 控制 板 异 常 人 
站 驱动 器 的 答 出 二 路 站 需要 检 检 电动 机 和 电 强 的 绝 绎 , 断 开 电动 
2) 驱动器 到 电动 机 间 的 接线 | 机 线 查看 故障 是 否 依旧 
wm | 太 长 2) 需 要 加 装 输出 电抗 器 
E009 北 变 单元 故障 3) 模 块 过 热 3) 需 要 维修 
4) 模 块 损坏 4) 需 要 维修 
5) 驱动 板 异 党 5) 需 要 维修 
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( 续 ) 
信息 
oo 故障 名 称 故障 原因 解决 方法 
1) 三 相 输 入 电源 断 相 1) 需 要 检查 电源 
EQ10 输入 断 相 故障 2) 驱动 板 异 党 2) 需 要 维修 
站 驱动 器 到 电动 机 的 引线 不 
正 党 1) 需 要 检查 电动 机 和 电 炙 
EO11 输出 断 相 故障 2) 驱 动 器 输出 三 相 不 平衡 或 | 2) 需 要 维修 
断 相 3) 需 要 维修 
3) 驱动 板 异常 
E012 对 地 短路 故障 电动 机 对 地 震 路 需要 检查 电动 机 和 电线 
- | “1 存在 过 电流 情况 站 需要 按 过 电流 故障 处 理 
至 动 顺便 件 故 库 | 。 2) 存在 过 电压 情况 2) 需 要 按 过 电压 故障 处 理 
on wow | 1 负载 过 大 或 电动 机 堵 转 站 需要 检查 负载 及 机 械 情况 
到 上 驱动 带 过 载 族 附 ”| 2) 驱动 器 选 型 偏 小 2) 需 要 更 换 功率 等 级 大 的 驱动 器 
1 护 参 六 2 有 目 不 
Rd PC. 01 设 定 是 否 全 需要 正确 设置 参数 
E015 电动 机 过 载 故障 | 全 过 2) 需 要 检查 负载 及 机 械 情况 
2) 负载 过 天 或 电动 机 堵 转 ee 
3) 更 换 功率 等 级 大 的 驱动 器 
1) 环境 温度 过 高 1) 需 要 改善 环境 温度 
0 2) 风 道 堵塞 2) 需 要 清理 风 道 
寸 执 
oe 模块 过 热 故 障 3) 风机 损坏 3) 需 要 更 换 风机 
4) 模 块 过 热 器 件 损坏 4) 需 要 维修 
E017 存储 器 故障 存储 芯片 损坏 
通过 多 功能 数字 端子 X 输 入 | /a 
E018 外 部 设备 故障 外 部 故障 的 信号 复位 运 和 
E019 ee 计 返 行 时 间 运行 时 间 到 达 设 定 值 
E020 加 计 上 电 时 间 | 工 电 时 间 到 达 设 定 值 
a 1) 电流 霍 尔 检 测 损坏 人 需要 检查 答 尔 传感器 以 及 插头 线 是 否 松动 
E021 电流 检测 故 座 2 ) 驱动 板 故障 2) 需 要 维修 
| 站 电动 机 温度 过 高 1) 需 要 对 电动 机 进行 散热 处 理 
寸 执 
E022 电动 机 过 热 故 库 ”| 。 2) 电动 机 温度 传感器 故障 2) 需 要 检查 电动 机 温度 传感器 及 接线 
1) 接触 器 不 正 党 1) 需 要 更 换 接 触 器 
B023 接触 器 故障 2) 驱动 板 和 电源 不 正常 2) 需 要 维修 
1) 上 位 机 不 正 党 1) 需 要 检查 上 位 机 及 连 线 
E024 通信 故障 2) 通 信 线 不 正常 2) 需 要 检查 通信 线 
3) 通信 参数 组 设置 不 正确 3) 需 要 正确 设置 参数 
1) 编码 器 型 号 不 匹配 1) 需 要 正确 设置 编码 器 参数 
a 2) 编码 器 连 线 错 误 2) 需 要 检查 连 线 
Be 编码 器 改 障 3) 编码 器 损坏 3) 需 要 更 换 编码 器 
4)PG 卡 异 党 4) 需 要 更 换 PG 卡 
| 站 电动 机 参数 设置 不 当 1) 需 要 重新 设置 电动 机 参数 
E026 电动 机 识别 故障 | ，) 参数 识别 时 间 过 长 2) 需 要 检查 驱动 器 到 电动 机 是 否 连 好 
te 
E027 初始 位 置 故 障 电动 机 参数 与 实际 偏差 过 大 | ， 重新 确认 电动 机 参数 是 否 正确 ,重点 关注 额 
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娘 女 女 5. 20.2 科 沃 AS850 系列 伺服 驱动 器 
科 沃 AS850 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-51。 





( 续 ) 
故障 信息 a a 
Ey 故障 名 称 故障 原因 解决 方法 
1) 负载 过 大 或 电动 机 堵 转 1) 需 要 检查 电动 机 及 负载 
E028 快速 限 流 故障 2) 没有 进行 参数 自 识别 2) 需 要 对 电动 机 参数 进行 自 识别 
3) 驱动 器 选 型 偏 小 3) 需 要 更 换 功率 等 级 大 的 驱动 器 
加 吕 参 数 设 定 不 正 
| 站 编码 器 参数 设 定 不 正确 1) 需 要 重新 设置 编码 器 参数 
电动 机 过 速度 | 2) 没 有 进行 参数 识别 Ce 
E029 故障 3) 电 动机 过 速度 参数 设置 不 2) 需 要 对 电动 机 进行 参数 识别 
到 拓 前 3) 需 要 合理 设置 参数 
站 编码 器 参数 设 定 不 正确 人 
030 | 速度 偏差 过 大 | 2) 没 有 进行 参数 识别 edn 
| 故障 3) 电 动机 过 速度 参数 设置 不 | 2 站 
3) 需 要 合理 设置 参数 
E031 | ,二 科 时 电 型 机 切 | “在 运行 过 程 中 有 贸 痪 电 劲 机 |。 待 豚 动 器 停 机 后 对 电动 机 进行 切换 
换 故障 行为 
时 驱动 器 的 运行 电流 小 于 | ”确认 电动 机 是 于 脱离 驱动 器 ,并 检查 参数 
人 掉 载 故障 PC. 50 设 定 的 数值 设置 
运行 时 PID 反馈 但 i 他 人 色 馈 信 呈 或 合理 设置 参 状 
E033 竹 失 故 隧 PID 反馈 小 于 P9. 26 设 定 值 检查 反馈 信号 或 合理 设置 参数 
1) 油 压 传感器 连 线 是 否 正确 
E061 压力 传感器 故障 “| ”2) 油 不 传感器 供电 是 否 正 常 | ”需要 检查 传感器 连 线 . 供 电 . 输 出 情况 
3) 油 压 传感器 输出 是 否 正常 
耕 人 济 看 并 机 让 驱动 器 出 现 
E062 多 下 但 流 从 机 多 到 机 时 ,从 机 驱动 器 上 现 需要 检查 从 机 驱动 器 
故障 故障 
E063 CAN 通信 参数 设置 错误 需要 检查 CAN 通信 参数 
jE A 后 外 连 线 明天 
| 的 带 要 检查 插头 与 连 绒 情 扣 
E064 旋 变 PG 断 线 故障 | 正常 2) 需 要 检查 PG 卡 是 否 正常 
2)PG 卡 是 否 正 常 
页 全 济 主 页 合流 时 主 直 ] 
8065 |， 多么 合流 主机 | ， 多 对 合流 时 ,主机 哎 动 器 出 现 | ”需要 栓 在 主机 驱动 器 
故障 故障 






































表 5-51 科 沃 AS850 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 信息 , 
t 水 原 因 下 性 ] 
i 故障 名 称 故障 原因 处 理 方 法 
1) 加 速 时 间 太 短 
2) 驱动 器 的 输出 接地 或 短路 1) 需 要 加 速 时 间 加 长 
3) 矢 量 控制 方式 下 没有 对 电 | 2) 需要 检查 电动 机 和 电缆 线 的 绝缘 
动机 进行 参数 识别 3) 需 要 对 电动 机 进行 参数 识别 
ee 加 速 过 电流 故障 | “《) 加 速 过 程 中 有 突变 负载 4) 需 要 检查 负载 是 否 突变 
下 | 细 手 动 转 矩 提升 过 大 或 WFR | 5) 需 要 减 小 转 矩 提升 值 或 修改 V/AF 曲线 值 
曲线 设置 不 当 6) 需 要 检查 电源 电压 或 查看 母线 电压 值 














6) 电 压 偏 低 
7) 驱动 器 选 型 偏 小 
8 ) 对 旋转 中 的 电动 机 再 启动 


7) 需 要 选用 功率 等 级 更 大 的 驱动 器 
8) 需要 减 小 电流 限定 值 或 采用 转速 追踪 启动 
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( 续 ) 
故障 信息 
0 故障 名 称 故障 原因 处 理 方法 
1) 减 速 时 间 太 短 
2) 驱动 器 的 输出 接地 或 短路 1) 需 要 减速 时 间 加 长 
3) 矢 量 控制 方式 下 没有 对 电 ”2) 需 要 检查 电动 机 和 电缆 线 的 绝缘 
动机 进行 参数 识别 3) 需 要 对 电动 机 进行 参数 识别 
F002 减速 过 电流 故障 | ”4) 减 速 过 程 中 有 突变 负载 4) 需 要 检查 负载 
5) 手 动 转 矩 提升 过 大 或 VF 5) 需 要 减 小 转 矩 提升 值 或 修改 VAF 曲线 值 
曲线 设置 不 当 6) 需 要 加 大 减速 时 间或 采用 自由 停车 
6) 负载 惯性 太 大 7) 需 要 检查 电源 电压 或 查看 母线 电压 值 
7) 电压 偏 低 
1) 驱动 大 的 输出 接地 或 短路 | | 需要 检查 电动 机 和 电缆 线 的 绝 毕 
办 关 车 按 侧 广 或 下 没有 对 电 -大 到 对 电动 机 排行 去 灼 内 划 
Po 动机 进行 参数 识别 ) 厨 安江 电 到 机 于 和 1 参 绕 认 
E003 恒 速 过 电流 故障 3) 运 行 过 程 中 有 突变 负载 3) 需 要 检查 负载 
4 电压 含 低 和 4) 需 要 检查 电源 电压 或 查看 母线 电压 
已 还 AN 导 西沙 二 各 内 卫 区 去 用 如 
et 5) 需 要 选用 功率 等 级 更 大 的 驱动 器 
1) 输 入 电压 偏 高 
2) 加 速 时 间 太 短 1) 需 要 将 电压 调 到 正常 范围 
3) 加 速 过 程 中 存在 外 力 拖 动 | “2) 需 要 增 大 加 速 时 间 
E004 加 速 过 电压 故障 | 电动 机 运行 3) 需 要 检查 负载 
4) 没 有 加 装 制 动 单元 和 制 动 | 4) 需 要 加 装 制 动 单元 和 制 动 电阻 
电阻 5) 需 要 检查 电动 机 和 电缆 线 是 否 接地 
5) 输 出 接地 
1 输入 电 奈 偏 高 
2) 减 速 时 间 太 短 1) 需 要 将 电压 调 到 正常 范围 
ee ，， | 3) 减速 过 程 中 存在 外 力 拖 动 ” 2) 需 要 增 大 减速 时 间 
B05 减速 过 电压 故障 | 电动 机 运行 3) 需 要 检查 负载 
4) 没 加 装 制 动 单元 和 制 动 | 4) 需 要 加 装 制 动 单元 和 制 动 电阻 
电阻 
1) 输 入 电压 偏 高 ee 
J ae _ 1) 需 要 将 电压 调 到 正常 电压 
E006 更 速 过 电压 故障 人 2) 需 要 调整 负载 或 加 压制 动 单元 和 制 动 电阻 
E007 控制 电源 故障 | 条 内 人 和 天 个 在 刘 于 刘 生 国生 | 需要 将 电压 调 到 正常 范围 内 
a 1) 需 要 检查 输入 电源 电压 及 主 电路 接点 
全 个 咎 线 由 奈 
E008 从 电压 故障 2) 母线 电压 不 正常 i 
3) 继电器 或 接触 器 不 吸 合 4 需要 维修 
4) 控制 板 异常 I 
1) 驱动 器 的 输出 短路 1) 需 要 检查 电动 机 和 电缆 的 绝缘 , 断 开 电动 
2) 驱动器 到 电动 机 间 的 接线 | 机 线 查 看 故障 是 否 依旧 
CR 2) 需 要 加 装 输出 电抗 器 
E009 逆 变 单元 政 障 。 | ”3) 模 块 过 热 Pa 人 "| 
4) 模 块 损坏 4) 需 要 维修 
5) 驱动 板 异 党 5) 需 要 维修 
1) 三 相 输入 电源 断 相 或 接点 ER 
E010 输入 断 相 故障 “| 不 良 
2) 检测 异常 需要 维修 
1) 驱动 规 到 电动 机 的 引线 不 
正常 1) 需 要 检查 电动 机 和 电缆 
驱 码 偷 又 平衡 或 策 维修 
二 ， 更 动 吕 输 出 相 不 平衡 或 人 
3) 电流 传感器 连接 线 异 党 4) 需 要 维修 
4) 模 块 异 党 
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向 服 缀 动 吕 一 线 维修 速 志 手册 
( 续 ) 
族 障 信息 
故障 名 称 故障 原因 处 理 方法 
ee 站 电动 机 对 地 短路 1 需要 检查 电动 机 和 电 级 
对 地 得 路 故障 2) 驱动 器 误 动作 2)E0.36 设 为 0 
1) VF 控制 时 转 矩 提升 值 过 大 | 1) 需要 减 小 转 矩 提升 值 
2) 加 减速 时 间 太 短 | 
3 ) 电动 机 参数 设置 不 当 0 
3 对 放 转 中 的 电 到 各 实 施 再 3) 需要 对 电动 机 参数 重新 校对 
E014 驱动 器 过 载 放 障 | 1 4) 需 要 减 小 电流 限定 值 或 采用 转速 追踪 起 动 
= 5) 需 要 检查 电网 电压 
5) 电 网 电压 过 低 
ee 6) 需 要 检查 负载 
6) 负载 太 大 或 发 生 增 转 7) 需 要 更 换 加 大 驱动 器 选 型 
7) 驱动 器 选 型 偏 小 人 
1) 电动 机 参数 设置 不 当 1) 需 要 对 电动 机 参数 重新 校对 
E015 电动 机 过 载 故 障 | ”2) 电网 电压 过 低 2) 需 要 检查 电网 电压 
3) 负载 太 大 或 发 生 堵 转 3) 需 要 检查 负载 
1) 环境 温度 过 高 1) 需 要 改善 环境 温度 
| 2) 风 道 堵 守 2) 需 要 清理 风 首 
OG 模 决 过 热 政 障 |,) 风机 损坏 3) 需 要 更 换 风机 
4) 模 块 过 热 器 件 损坏 4) 需 要 维修 
E017 存储 器 故障 存储 芯片 损坏 需要 维修 
1) 通过 多 功能 数字 端子 X 输 pe 
Bol8 外 部 设备 故障 。 | 和 外 部 故障 的 信号 le 
2) 端子 误 动作 
E019 票 计 运行 时 间 到 达 | ”运行 时 间 到 达 设 定 什 
E020 票 计 上 电 时 间 到 达 | ”上 电 时 间 到 达 设 定 值 
ee 站) 电流 震 尔 检测 损坏 1) 需 要 检查 震 尔 传感器 以 及 插头 线 是否 松 动 
po 电流 检测 改 库 。 | 2?) 驱动 板 故 障 2) 需 要 维修 
.i | 1) 电动 机 温度 过 高 站) 需要 对 电动 机 进行 散热 处 理 
E022 电动 机 过 热 故 座 | 2) 电动 机 温度 传感器 故障 2) 需 要 检查 电动 机 温度 传感器 及 接线 
1) 接触 器 不 正 党 1) 需 要 更 换 接触 器 
E023 接触 器 故障 2) 驱动 板 和 电源 不 正常 2) 需 要 维修 
3) 输 入 电源 是 否 断 相 3) 需 要 检查 输入 电源 
1) 上 位 机 不 正 党 1) 需 要 检查 上 位 机 及 连 线 
E024 通信 故障 2) 通 信 线 不 正常 2) 需 要 检查 通信 线 
3) 通信 参 数组 设置 不 正确 3) 需 要 正确 设置 参数 
1) 编码 器 型 号 不 匹配 1) 需 要 正确 设置 编码 器 参数 
要 2) 编码 器 连 线 错误 2) 需 要 检查 连 线 
E025 编码 器 故障 3) 编码 器 损坏 3) 需 要 更 换 编码 器 
4)PG 卡 异 党 4) 需 要 更 换 PG 卡 
1) 电动 机 参数 设置 不 当 1) 需 要 重新 设置 电动 机 参数 
E026 电动 机 识别 故障 “| ”2) 参数 识别 时 间 过 长 2) 需 要 检查 驱动 器 到 电动 机 是 否 连 好 
3) 编码 器 异常 3) 需 要 检查 编码 器 
ER ae 需要 重新 确认 电动 机 参数 是 否 正 确 , 重 点 关 
E027 初始 位 置 故 障 动机 参数 与 实际 偏差 过 大 。 | 站 作证 电流 是 准 设 小 
E028 。 | 硬件 过 电流 保护 故 陋 不 认 有 从 列 或 |， 需要 尝试 用 VF 控制 模式 运行 
Ea 豆 签 乡 由 驱动 器 
0 3) 需 要 更 换 功率 等 级 大 的 驱动 器 
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( 续 ) 
故障 信息 
0 故障 和 名称 故障 原因 处 理 方法 

编码 器 参数 设 定 不 正 

nes tr 1) 需要 重新 设置 编码 器 参数 
E029 电动 机 过 速度 故障 | 。 3) 电动 机 过 速度 参数 设置 不 | 2) 需要 对 电动 机 进行 参数 识别 

| 人 3) 需 要 合理 设置 参数 

1 ) 编码 参半 5 -种 本 、 

em 1) 需要 重新 设置 编码 器 参数 
E030 速度 偏差 过 大 故障 | 3) 电动 机 过 速度 参数 设置 不 |， 需要 对 电动 机 进行 参数 识别 

ee | 3) 需 要 合理 设置 参数 
E050 参数 设 定 错误 |， 下 行 位 置 控制 时 ,控制 方式 没 | 。 需要 合理 设置 参数 

有 设 为 2 

5.21 监 海 华 腾 系列 
女 文 文 5. 21. 1 蓝海 华 腾 TS-| 伺服 驱动 器 


蓝海 华 腾 TS-I 伺服 驱动 右 故 障 信息 与 维修 代码 见 表 5-52。 


























































































































































































































表 5-52 蓝海 华 腾 TS-| 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 

故障 和 名称 故障 和 名称 
E. ocl 加 速 运行 中 过 电流 故障 E. CUr 电流 检测 故障 

E. oc2 减速 运行 中 过 电流 故障 E. GdF 输出 对 地 短路 故障 

E. oc3 恒 速 运行 中 过 电流 故障 FE.LV1 运行 中 异常 掉 电 故障 
E.oV1 加 速 运 行 中 过 电压 故障 E. ILF 输入 电源 故障 

E. oV2 减速 运行 中 过 电压 故障 E. oLF 输出 断 相 故障 

E. oV3 恒 速 运行 中 过 电压 故障 E. EEP EEPROM 故障 

E. PCU 干扰 故障 E. dL3 继电器 吸 合 故障 

E. rEF 比较 基准 故障 E. dL2 温度 采样 断 线 故障 

E. AUt 自 整 定 故 障 E. dL1 编码 器 断 线 故障 

E. FAL 模块 故障 E. P10 +10V 电源 输出 故障 

E. oH1 散热 器 1 过 热 故 障 E. AIF 模拟 输入 故障 

E. oH2 散热 器 2 过 热 故 障 E. Pte 电动 机 过 热 故 障 (PTC/KTY) 
E. oLl 驱动 器 过 载 故障 E. SFE1 通信 故障 1( 操作 面板 485) 
E. oL2 电动 机 过 载 故 障 E. SE2 通信 故障 2( 端子 485) 

E. oUt 外 设 故 障 E. VEr 版 本 兼容 故障 

E. PEr 压力 传感器 故障 E. CPy 拷贝 故障 

E. dsr 电动 机 失速 故障 E. dL4 扩展 卡 连 接 故障 

E. UVO 相 序 故障 E. IoF 端子 互 斥 性 检查 未 通过 
E. oL3 硬件 过 载 故障 -LU- 电源 欠 电 压 故 障 

六 女 交 5. 21.2 蓝海 华 腾 TS-K 伺服 驱动 器 


蓝海 华 腾 TS-K 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-53 。 
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向 服 缀 动 吕 一 线 维修 速 碍 手册 
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表 5-53 ”蓝海 华 腾 TS-K 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 名 称 故障 名 称 
E.ocl 加 速 运行 中 过 电流 故障 E. ILF 输入 电源 故障 
E. oc2 减速 运行 中 过 电流 故障 E. oLF 输出 断 相 故障 
E. oc3 恒 速 运行 中 过 电流 故障 E. EEP EEPROM 故障 
E.oV1 加 速 运行 中 过 电压 故障 E. dL3 继电器 吸 合 故障 
E. oV2 减速 运行 中 过 电压 故障 E. dL2 温度 采样 断 线 故障 
E.oV3 恒 速 运行 中 过 电压 故障 E. dL1 编码 器 断 线 故障 
E. PCU 干扰 故障 E. P10 +10V 电源 输出 故障 
E. rEF 比较 基准 故障 E. AIF 模拟 输入 故障 
E. AUt 自 整定 故障 E. Pte 电动 机 过 热 故 障 (PTC) 
E. FAL 模块 故障 E. SFE1 通信 故障 1( 操作 面板 485) 
E.oHl 散热 器 1 过 热 故障 E. SE2 通信 故障 2( 端子 485) 
E. oH2 散热 器 2 过 热 故障 E. VEr 版 本 兼容 故障 
E. oLl 驱动 器 过 载 故 障 E. CPy 复制 故障 
E. oL2 电动 机 过 载 故障 E. dL4 扩展 卡 连接 故障 
E. oUt 外 设 故 障 E. IoF 端子 互 斥 性 检查 未 通过 故障 
E. PEr 压力 传感器 故障 E. oL3 硬件 过 载 故障 
E. dsr 同步 电动 机 失速 故障 E. dL5 PT100 断 线 故障 
E. CUr 电流 检测 故障 E. dL6 PT1000 断 线 故障 
E. GdF 输出 对 地 短路 故障 LU- 电源 欠 电压 故障 
E.LV1 运行 中 异常 掉 电 故障 
六 六 太 5. 21.3 蓝海 华 腾 VA-M 系列 伺服 驱动 器 

蓝海 华 腾 VA-M 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-54。 

表 5-54 ”蓝海 华 腾 VA-M 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 

故障 名 称 故障 名 称 

E. ocl 加 速 运 行 中 过 电流 故障 E. EEP EEPROM 故障 
E. oc2 减速 运行 中 过 电流 保护 E. dL3 继电器 吸 合 故障 
E. oc3 恒 速 运行 中 过 电流 故障 E. dL2 温度 采样 断 线 故障 
E.oV1 加 速 运行 中 过 电压 故障 E. dL1 编码 器 断 线 故 障 
E. oV2 减速 运行 中 过 电压 故障 E.P10 +10V 电源 输出 故障 
E. oV3 恒 速 运行 中 过 电压 故障 E. AIF 模拟 输入 故障 
E. PCU 干扰 故障 E. Ptc 电动 机 过 热 故 障 ( PTC) 
E. rEF 比较 基准 故障 E. SFE1 通信 故障 1( 外 接 键 盘 485) 
E. AUt 自 整 定 故障 E. SE2 通信 故障 2( 端子 485) 
E. FAL 模块 故障 E. VEr 版 本 兼容 故障 
E. oH1 散热 器 1 过 热 故 障 E. CPy 复制 故障 
E. oH2 散热 器 2 过 热 故 障 E. dL4 扩展 卡 连接 故障 
E. oLl 了 驱动 器 过 载 故障 E. IoF 端子 互 斥 性 检查 未 通过 
E. oL2 电动 机 过 载 故 障 E. oL3 硬件 过 载 故障 
E. oUt 外 设 故 障 E. UrS IC 片 间 通信 故障 1 
E. CUr 电流 检测 故障 E. Ur6 IC 片 间 通信 故障 2 
E. GdF 输出 对 地 短路 故障 E. SPH IC 片 间 通信 故障 3 
E.LV1 运行 中 异常 掉 电 故 障 E. SPE IC 片 间 通信 故障 4 
E. ILF 输入 电源 故障 E. EEP EEPROM 故障 
E. oLF 输出 断 相 故障 -LU- 电源 欠 电 压 故 障 
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文 妇女 5.21.4 蓝海 华 腾 VY-JY 异步 伺服 驱动 器 


蓝海 华 腾 VY-JY 异步 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-55 。 
表 5-55 ”蓝海 华 腾 VY-JY 异步 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 

























































































































































































故障 名 称 故障 名 称 
E.ocl 加 速 运行 中 过 电流 故障 E. ILF 输入 电源 故障 
E. oc3 恒 速 运行 中 过 电流 故障 E. EEP EEPROM 故障 
E.oV1 加 速 运行 中 过 电压 故障 E. dL3 继电器 吸 合 故障 
E. oV2 减速 运行 中 过 电压 故障 E. dL2 温度 采样 断 线 故障 
E.oV3 恒 速 运行 中 过 电压 故障 E. dL1 编码 器 断 线 故障 
E. PCU 干扰 故障 E. P10 +10V 电源 输出 故障 
E. rEF 比较 基准 故障 E. AIF 模拟 输入 故障 
E. AUt 自 整 定 故 障 E. Pte 电动 机 过 热 故 障 ( PTC) 
E. FAL 模块 故障 E. SEl 通信 故障 1( 外 接 键盘 485) 
E.oH1 散热 器 1 过 热 故障 E. SE2 通信 故障 2( 端子 485 ) 
E. oH2 散热 器 2 过 热 故障 E. VEr 版 本 兼容 故障 
E.oL1 驱动 器 过 载 故障 E. CPy 复制 故障 
E. oL2 电动 机 过 载 故障 E. dL4 扩展 卡 连接 故障 
E. oUt 外 设 故 障 E. IoF 端子 互 斥 性 检查 未 通过 
E. CUr 电流 检测 故障 E. oL3 硬件 过 载 故障 
E. GdF 输出 对 地 短路 故障 -LU- 电源 欠 电 压 故 障 
E.LV1 运行 中 异常 掉 电 故障 














5.22 乐 邦 系列 


太太 六 乐 邦 LB90ZS-4T0750BEV 系列 伺服 驱动 器 


乐 邦 LB90ZS-4T0750BEV 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-56。 
表 5-56 乐 邦 LB90ZS-4T0750BEV 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 






























































































































































故障 信息 或 代码 故障 类 型 故障 原因 处 理 方法 
本 驱动 器 加 速 运行 过 电 1) 参 数 设置 不 当 1) 检查 驱动 器 速度 闭环 PI 参数 的 设置 
流 故障 2) 初始 位 置 学 习 不 正确 2) 重新 进行 初始 位 置 自学 习 
驱动 器 减速 运行 过 电 1) 参 数 设 置 不 当 1) 检查 驱动 器 速度 闭环 PI 参数 的 设置 
流 故 障 2) 初 始 位 置 学 习 不 正确 2) 重 新 进行 初始 位 置 自学 习 
0 驱动 器 恒 速 运行 过 电 1) 参 数 设置 不 当 1) 检查 驱动 器 速度 闭环 PI 参数 的 设置 
流 故 障 2) 初 始 位 置 学 习 不 正确 2) 重 新 进行 初始 位 置 自 学 习 
1) 汇 放 IGBT 故障 1) 检 查 ICBT 模块 的 汽 放 管 
Rd 驱动 器 加 速 运 行 过 电 2) 未 接 制 动能 量 泄 放 2) 检 查 制 动 电阻 阻 值 以 及 绝缘 性 能 
. 压 故障 电阻 3) 检 查实 际 母 线 电压 与 显示 的 母线 电 
3)CPU 板 故障 压 值 
1) 未 接 制 动 能 量 汇 放 |” 1) 检查 制 动 电阻 阻 值 以 及 绝缘 性 能 
和 驱动 器 减速 运行 过 电 | 电阻 2) 检查 实际 母线 电压 与 显示 的 母线 电 
压 故 障 2) CPU 板 故 障 压 值 
3) 汇 放 IGBT 故障 3) 检 查 IGBT 模块 的 油 放 管 
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有 何 服 驱动 器 一 线 维修 志 查 手 几 

















































































































































































































( 续 ) 
故障 信息 或 代码 故障 类 型 故障 原因 处 理 方法 
1) 未 接 制 动 能 量 汇 放 | 。 1) 检查 制 动 电阻 阻 值 以 及 绝缘 性 能 
本 驱动 器 恒 速 运行 过 电 | 电阻 2) 检 查实 际 母 线 电 压 与 显示 的 母线 电 
- 压 故 障 2) CPU 板 故 障 压 值 
3) 泄 放 IGBT 故障 3) 检 查 IGBT 模块 的 汇 放 管 
1) 驱动 名 三 相 输 出 相 癌 
或 接地 短路 1) 检 查 给 出 连 线 ,重新 配 线 
Er 10 功率 模块 故障 2) 驱动 器 通风 不 良 或 风 | ”2) 疏 通风 道 或 更 换 风 访 
扇 损坏 3) 维 修 
3) 功率 模块 桥 臂 直通 
1) 环境 温度 超过 规格 
on， | 要 求 
亦 模 执 王 讨 技 
Er 11 人 2) 驱动 器 通风 不 良 维修 
3) 风扇 故障 
4) 温度 检测 电路 损坏 
1) CPU 板 故 障 1) 检 查实 际 母 线 电压 与 显示 的 母线 电 
2) 汇 放 IGBT 故障 压 值 
Pr 12 软件 判断 过 电压 故障 “| 。 3) 参数 设置 不 当 2) 检 查 ICBT 模块 的 泄 放 管 
4) 未 接 制 动 能 量 泄 放 | 3) 查看 参数 过 压 点 设置 
电阻 4) 检 查 制 动 电阻 阻 值 以 及 绝缘 性 能 
ee 1) 参数 设置 不 当 1) 检 查 驱 动 器 的 功率 等 级 设 定 
Er 13 驱动 器 过 载 故 库 2) 初 始 位 置 学 习 不 正确 “| 2) 重 新 进行 初始 位 置 自学 习 
Er. 14 内 部 故障 维修 
1) 干扰 造成 参数 的 读 写 
Er. 15 EEPROM 读 写 故障 发 生 错误 维修 
2)EEPROM 损坏 
民力 传感器 连接 线 
an 1) 检查 压力 传感器 连接 线 
: 力 传感器 断 线 故 障 | 时 认 电动 机 旋转 方 让 
Er. 16 压力 传感器 断 线 故障 ”| ”2) 所 动机 反 转 没有 抽 滑 te 
3) 汇 压 阀 打开 中 本 
1) 环境 温度 超过 规格 
油泵 电动 机 温度 过 高 | 要 求 
By 故障 2) 电动 机 风扇 故障 维修 
3) 温度 检测 电路 损坏 
ee 相 序 故障 ( 含 断 相 | 话 史 于 了 和 |。 D 任 意 交换 三 相 中 的 两 
I. \ 话 分 三 相 线 的 j jy 
故障 ) 2) 输 出 断 相 2) 检 查 UVW 三 相 线 的 连接 情况 
a 1) 编码 器 没有 连接 1) 检 查 编码 器 连接 电费 
2 编码 器 改 障 2) 编码 器 损坏 2) 更 换 编码 器 
1) 参 数 设置 不 当 1) 检 查 B-05 最 高 转速 设置 
Er 33 电动 机 超速 故障 2) 编码 器 未 连接 2) 检 查 编码 器 连接 电缆 
3) 编码 器 损坏 3) 更 换 编码 器 
5.23 雷 赛 系列 





太太 太 雷 赛 L5 系列 交流 伺服 驱动 器 
雷 赛 L5 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-57。 
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表 5-57 雷 赛 L5 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 






































































































































































































































错误 码 错误 码 i 
主机 | 博古 ee 天机 | 畏 本 ， 
昌 B | 日 | 驱动 器 过 热 故 障 B | 日- | 与 FPGA 通信 错误 
H9 日 已 动 机 过 载 故障 日 -日 | 电流 检测 回路 错误 

8 日 电阻 油 放 回路 过 载 故障 0 已 .日 | 模拟 量 输入 回路 错误 

6 日 “| 编码 器 断 线 故 障 口 ”| 直流 母线 回路 错误 

已 ”| 编码 器 初始 化 位 置 错误 日 | 温度 检测 回路 错误 
] 日 | 编码 器 数据 出 错 E86 日 | 控制 电源 电压 过 低 故 障 
日 日 “| 位 置 误差 过 大 错误 ge 日 | 直流 母线 电压 过 高 故障 
| “| 速度 误差 过 大 错误 Eg 日 ”| 直流 母线 电压 过 低 故 障 
日 日 | 超速 1 故障 FE 日 | 过 电流 故障 
日 | WF 输入 端口 分 配 错误 | “| 智能 功率 模块 (IPM) 过 电流 
Eg | | VF 输入 端口 功能 设 定 错误 BB 日 | 正 / 负 超 程 输入 有 效 
已 “| WF 输出 端口 功能 设 定 错误 gH | 日 制 报警 输入 有 效 
Eg 日 | EEPROM 参数 保存 时 CRC 校 验 错误 
5.24 力 川 系列 
六 交 六 5. 24. 1 力 川 380V 驱动 器 LCDB2 型 伺服 驱动 器 
力 川 380V 驱动 絮 LCDB2 型 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-58。 
表 5-58 力 川 380V 驱动 器 LCDB2 型 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 代码 故障 名 称 故障 原因 解决 方法 
人 输入 Ll1、L2、13 电源 电压 高 RE 
AL-2 于 AC260V 降低 电源 电压 
对 电 应 
制 动 电路 容量 不 够 延长 控制 系统 加 减速 时 间 增 加 制 动 电阻 容量 
输入 Ll1、L2、13 电源 电压 低 
主 电路 需要 查找 电压 低 的 外 部 原因 
AL-3 欠 电 压 于 AC170V 
伺服 器 保护 动作 需要 更 换 伺 服 驱动 器 











1) 电动 机 UVW 线 相 序 是 否 正确 
2) 输 入 脉冲 频率 是 否 太 高 





执行 运转 ,电动 机 没 转动 任何 
度 ,立即 报警 
























































3) 脉冲 电 子 齿轮 比 设置 太 大 
和 转动 中 报告 ( 输入 肪 证 异 带 ) | ”需要 输入 脉冲 频率 及 宽度 
AL-4 中 报 葡 
超 差 报警 ( 超 差 检测 范 需要 参数 Pn13 设 定 得 更 大 
; 动 中 报警 (位 增 
ee 需要 加 大 位 置 增益 pn5 设置 什 
转动 中 报警 ( 转 矩 不 足 ) 需要 更 天 功率 伺服 驱动 电动 机 
编码 器 接线 错误 或 断 线 需要 检查 或 更 换 码 盘 线 
AL-9/1 编码 器 现场 干扰 造成 需要 把 Pn58 设置 成 1 
, 区 编码 器 电缆 过 长 ,造成 编码 器 
ee 需要 缩短 电费 
供电 电压 偏 低 A 
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和 何 服 驱动 器 一 线 维修 志 查 手 几 















































































































































克 交 六 5. 24.2 力 川 A 系列 伺服 驱动 器 
力 川 A 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-59。 





表 5-59 力 川 A 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 


( 续 ) 
故障 代码 故障 名 称 故障 原因 解决 方法 
妆 地 不 良 正确 接地 
电动 机 绝缘 损坏 需要 更 换 电 动机 
电动 机 绕组 有 短路 需要 更 换 电 动机 
司 服 配 套 电 动机 参数 不 匹配 需要 正确 设置 电动 机 ID 号 Pnl 
AL-11/12 过 电流 1 加 减速 时 间 太 短 加 大 上 位 机 加 减速 时 间 
人 1) 减 小 参数 Pn43 .Pn5 数值 
电流 冲击 2) 增加 参数 Pn64 值 
输入 脉冲 不 均匀 需要 加 大 脉冲 平滑 参数 Pn15 值 
伺服 器 保护 动作 需要 更 换 伺 服 驱动 器 
1) 机 械 卡 死 或 阻力 大 
AL-13 过 载 伺服 输出 转 和 矩 超出 允许 值 2) 电 动机 选 型 不 合理 ,更 换 更 大 功率 驱动 与 电 
动机 
伺服 器 保护 动作 需要 更 换 伺 服 驱动 单元 
制 动 人 1) 增 加 加 /减速 时 间 常 数 
We 异 党 We 2) 更 换 更 大 功率 的 伺服 和 电动 机 
主 电 路 电源 过 高 检查 交流 输入 电源 
注 ， 如 果 伺服 驱动 器 显示 报警 ， 但 是 重新 上 电 后， 报警 消失 。 一 般 认 为 是 伺服 驱动 器 以 外 的 部 件 异常 引起 的 ， 或 参 
数 调整 不 当 引 起 的 。 如 果 重 新 上 电报 警 无 法 消除 ， 则 可 能 需要 检查 伺服 驱动 器。 
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故障 代码 故障 名 称 故障 原 

AL-00 正常 

i 检测 电路 检测 到 母线 电压 低 于 273V ,伺服 驱动 器 外 部 电源 低 于 额定 电源 电 
AL-01 电源 电压 过 低 压 ( 约 148V) 

SR 检测 电路 检测 到 母线 电压 高 于 389V 
AL-02 和 | ”外 部 电源 电 夺 高 于 额定 电源 电压 ( 约 244V) 

人 回 生 电压 过 大 

和 1) 当 驱 动 器 连续 使 用 大 于 额定 负载 两 倍 时 ,大 约 10s 的 时 间 会 产生 该 故障 

4 电动 机 过 载 2) 当 驱 动 器 连续 使 用 等 于 额定 负载 三 倍 时 ,大 约 4s 的 时 间 会 产生 该 故障 
智能 功率 模 # ER 重 

kk | a 能 功率 模块 (PM) | 。 驱动 器 温度 .电流 .电压 超出 保护 范围 .直接 从 IPM 产生 异常 报警 信号 

i 
AL05 | 动机 编码 藉 辐 授 | 电动 机 编码 器 故障 或 连接 编码 器 的 接头 .电缆 不 良 等 故障 
AL-06 电流 数值 读 取 错 误 传感器 对 电流 采样 ,数值 超出 正常 范围 
AL-07 电子 齿轮 比 设置 错误 电子 齿轮 比 没有 在 1/127~127 倍 的 范围 内 
AL-08 参数 错误 , 检 常 码 错误 参数 写 人 时 发 生 错 误 
AL-09 紧急 停止 动作 CN2-9 与 DGND 短 接 , 急 停 报 警 生效 
AL-10 电动 机 过 电流 故障 侦 测 到 的 电动 机 电流 值 超过 4 倍 的 电动 机 额定 电流 
AL-11 误差 偏差 过 大 故障 输入 指令 脉冲 与 编码 器 回 授 脉冲 差 值 大 于 参数 25 的 设 定 值 
AL-12 电动 机 过 速度 故障 侦 测 到 的 电动 机 转速 超过 电动 机 的 最 大 限制 转速 
AL-13 脉冲 输入 频率 过 高 故障 脉冲 输入 频率 超过 500kP/s 
AL-14 驱动 禁止 异常 1 CN2-4 和 CN2-5 两 个 输入 点 同时 开路 
AL-15 驱动 禁止 异常 2 CN2-4 和 CN2-5 两 个 输入 点 同时 开路 ,参数 12-3 设 定 为 N=1 
AL-16 电流 传感器 回 授 错 误 电流 感应 器 回 授 的 电流 值 超出 正常 范围 
AL-17 CPU 异常 控制 系统 无 法 正常 工作 
AL-18 电压 过 高 故障 母线 电压 高 于 360V ,或 者 AC 电压 高 于 255V ,或 电压 侦 测 电路 等 故障 
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友 克 净 5. 24. 3 力 川 B2 系列 伺服 驱动 器 
力 川 B2 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-60。 
表 5-60 ” 力 川 B2 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 


故障 信息 与 维修 代码 “人 生生 














































































































































































































































































































a 故障 名 称 故障 原因 故障 类 型 
Er. 001 短路 故障 检测 到 功率 器 件 的 短路 保护 不 可 复位 
Er. 002 硬件 过 电流 故障 检测 到 功率 器 件 的 过 电流 保护 不 可 复位 
Er. 003 软件 过 电流 故障 伺服 驱动 器 的 输出 电流 超过 了 允许 范围 不 可 复位 
交 济 仁 和 十 母线 申 斥 低 
Er. 004 欠 电 压 故 障 ee 
交流 供电 时 母线 电压 高 
Er. 005 过 电压 故障 0 
Er. 006 相 序 错误 电动 机 UV 、W 故障 接线 顺序 错误 
Er. 007 断 相 故障 电动 机 UV W 故障 断 线 或 接触 不 良 
Er. 008 A-D 故障 初始 化 故障 A-D 异常 
Er. 009 A-D 故障 采用 模块 故障 A-D 异常 
Er. 00A 电动 机 过 载 故障 负载 超过 电动 机 额定 的 120% 以 上 超过 一 定时 间 可 以 复位 
Er. 00b 驱动 器 过 载 故障 负载 超过 驱动 器 额定 的 110% 以 上 超过 一 定时 间 可 以 复位 
Er. 00C 电动 机 过 热 故障 电动 机 过 热 不 可 以 复位 
Er. 00d 驱动 器 过 热 故 障 驱动 器 过 热 可 以 复位 
Er. O00E 参数 存储 故障 EEPROM 异常 存储 异常 .频繁 存储 
Er. O0F 风扇 故障 风 户 异常 可 以 复位 
Er. 010 电动 机 超速 故障 电动 机 转速 超过 电动 机 最 高 转速 可 以 复位 
Er. 011 编码 器 断 线 故障 编码 器 断 线 可 以 复位 
Er. 012 编码 器 ABZ 干扰 2 
A 运行 中 异常 

Er.013 | 故障 
Er. 014 位 置 偏差 过 大 故障 偏差 计数 器 中 的 滞留 脉冲 超过 了 人 允许 范围 
Er. E01 电动 机 过 热 故 障 电动 机 温度 将 达到 过 热 故 障 
Er. E02 驱动 器 过 热 故障 驱动 器 主 回路 温度 将 达到 过 热 故 障 
Er. E03 电动 机 过 载 故 障 将 达到 电动 机 过 载 反 时 限 曲线 
Er. E04 驱动 器 过 载 故障 将 达到 驱动 器 过 载 反 时 限 曲线 
Er. E05 位 置 偏差 过 大 故障 位 置 偏差 计数 器 中 的 滞留 脉冲 将 超过 允许 范围 
交 净 交 5. 24.4 力 川 B 系列 伺服 驱动 器 

力 川 B 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-61。 

表 5-61 力 川 B 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 

故障 代码 故障 名 称 故障 原因 

ALE 01 如 速 伺服 电动 机 速度 超过 设 定 值 

ALE 02 主 电 路 过 电压 故障 主 电路 电源 电压 过 高 

ALE 03 主 电 路 欠 电 压 故 障 主 电路 电源 电压 过 低 

ALE 04 位 置 超 差 故障 位 置 偏差 计数 器 的 数值 超过 设 定 值 

ALE 05 电动 机 过 热 故 障 电动 机 温度 过 高 

ALE 06 速度 放大 器 饱和 故障 速度 调节 器 长 时 间 饱 和 

ALE 07 驱动 禁止 异常 CCW .CW 驱动 禁止 输入 都 关闭 

ALE 08 位 置 偏差 计数 器 溢出 位 置 偏差 计数 器 的 数值 的 绝对 值 超过 230 

ALE 09 编码 器 回馈 信和 号 错误 编码 器 回馈 数据 或 信号 有 误 
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向 服 驱 动 纶 一 线 维修 速 碍 手册 



























































































































































故障 信息 
或 代码 





故障 内 容 


( 续 ) 

故障 代码 故障 名 称 故障 原因 
ALE10 控制 电源 欠 电 压 故 障 控制 电源 偏 低 
ALE11 IPM 故障 IPM 智能 模块 故障 
ALE12 过 电流 故障 电动 机 电流 过 大 
ALE13 过 载 故障 同 服 驱动 器 及 电动 机 过 载 (瞬时 过 热 ) 
ALE14 制 动 故障 制 动 电路 故障 
ALE15 电动 机 极 对 数 错误 报警 电动 机 极 对 数 与 对 应 电动 机 不 匹配 
ALE16 主 回 路 断 电 报警 主 回路 没 上 电 
ALE17 保留 保留 
ALE18 电动 机 型 号 无 效 电动 机 型 号 没 写 人 绝对 式 编码 需 的 EEPROM 中 
ALE19 编码 器 断 线 报警 编码 器 线 没有 连接 或 断 线 
ALE20 EEPROM 错误 EEPROM 错误 
ALE21 串口 通信 和 错误 报警 RS232 或 RS485 通信 和 错误 

一 正常 





娘 广 妈 5.24.5 力 川 DS503 系列 全 数字 式 单 通道 交流 伺服 驱动 器 


力 川 DS503 系列 全 数字 式 单 通道 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-62。 
表 5-62 力 川 DS503 系列 全 数字 式 单 通道 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 


与 维修 代码 


故障 原因 





ERO-00 





ERO-01 


电动 机 转速 过 高 故障 


1) 编码 器 接线 错误 

2) 编码 器 损坏 

3) 编码 器 电缆 过 长 ,造成 编码 器 供电 电压 偏 低 
4) 运行 速度 过 快 

5) 输 入 脉冲 频率 过 高 

6) 电 子 齿 轮 比 太 大 

7) 伺服 系统 不 稳定 引起 超 调 

8) 电路 板 故 障 











ERO-02 


主 电路 电源 电压 过 高 故障 





1) 电 源 电压 过 高 (高 于 +20% ) 
2) 制 动 电阻 接线 断 开 

3) 内 部 下 ee 
4) 内 部 再 生 制 动 回 路 容 

5) 电路 板 故 障 














| 





























| 











ERO-03 


主 电路 电源 电压 过 低 故 障 或 
驱动 器 温度 过 高 故障 


























1) 电 源 电压 过 低 ( 低 于 -20% ) 
2) 临时 停电 200ms 以 上 

3) 电 源 启 动 回路 故障 

4) 电 路 板 故 障 

5) 驱动 器 温度 过 高 


























ERO-04 


超 差 报警 故障 








1) 机 械 卡 死 

2) 输 入 脉冲 频率 太 高 

3) 编码 器 零点 变动 

4) 编码 器 接线 错误 

5) 位 置 环 增 益 P11 太 小 

6) 转 和 矩 不 足 

7)P18 参数 设置 太 小 ,P19=1 屏蔽 此 功能 ,将 不 报警 
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第 5 章 故障 信息 与 维修 代码“ 人 和 生生 


( 续 ) 




















故 障 信 人 已、 上 FE i J pi 
或 代码 故障 内 容 故障 原因 








1) 环境 温度 过 高 








ERO-05 驱动 器 温度 过 高 故障 4) 电 动机 电流 太 大 

5) 内 部 再 生 制 动 电路 故障 
6) 内 部 再 生 制 动 唱 体 管 坏 
7) 电路 板 故 障 


















































ER0-06 驱动 器 写 EEPROM 内 存 故 障 芯片 U19 坏 引起 的 ,需要 更 换 





ER0-07 CW 电动 机 正 向 限 位 故障 撞 到 正 向 限 位 开关 








ERO-08 CCW 电动 机 反 向 限 位 故障 撞 到 反 向 限 位 开关 





1) 编码 器 损坏 
2) 编码 器 接线 损坏 或 断裂 

3)P51=1 屏蔽 此 功能 ,将 不 报警 

4) 编码 器 电缆 过 长 ,造成 编码 器 供电 电压 偏 低 


ERO-09 编码 器 故障 




















ERO-10 电动 机 过 载 故障 负载 超过 电动 机 额定 转 矩 的 参数 P16 百分比 时 驱动 报警 


























ERO-11 模块 故障 5 ) 负载 : 
6) 温 度 过 高 
7) 模 块 损坏 
8) 受 到 干扰 
9) 电 动机 线 U、V、W 短路 














1) 电 动机 线 UV W 之 间 短 路 
2) 接地 不 良 

3) 电动 机 绝缘 损坏 

4) 负载 过 重 
5) 超 过 300% 额 定 电流 100ms 以 上 

6) 连续 超过 30% 额 定 电 流 15s 以 上 

7) 增 益 参 数 设置 不 当 引 起 的 。 调 小 P8 号 参数 , 减 小 电流 环 增益 
8) 电 路 板 故 障 

















ERO-12 电流 过 大 故障 




















5.25 迈 信和 系列 


克 交 交 5. 25.1 迈 信 EP100 系列 伺服 驱动 器 
迈 信 EP100 交流 伺服 驱动 右 故 障 信息 与 维修 代码 见 表 5-63。 
表 5-63 迈 信 EP100 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 



































故障 名 称 故障 原因 
-- 正常 
Erl 超速 伺服 电动 机 速度 超过 设 定 值 
Err2 主 电 路 过 电压 主 电 路 电源 电压 过 高 
Emr3 主 电路 欠 电 压 主 电 路 电源 电压 过 低 
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向 服 驱 动 纶 一 线 维修 速 碍 手册 





























































































































女 码 女 9.25.2 






































f 按 Enter 键 进 
人 具体 的 显示 状态 。 














入 监视 方式 ， 然 后 月 





( 续 ) 

oe 故障 名 称 故障 原因 
Err4 位 置 超 差 位 置 偏差 计数 器 的 数值 超过 设 定 值 
Err5 电动 机 过 热 电动 机 温度 过 高 

Emr6 速度 放大 器 饱和 故障 速度 调节 器 长 时 间 饱 和 

Err7 驱动 禁止 异常 CCW .CW 驱动 禁止 输入 都 关闭 

Err8 位 置 偏差 计数 器 溢出 位 置 偏差 计数 器 的 数值 的 绝对 值 超过 230 
Ermr9 编码 器 故障 编码 器 信号 错误 

Errl10 控制 电源 从 电压 控制 电源 偏 低 

Erll IPM 故障 IPM 智能 模块 故障 

Errl2 过 电流 电动 机 电流 过 大 

Err13 过 载 司 服 驱动 器 及 电动 机 过 载 ( 瞬 时 过 热 ) 
Err14 制 动 故障 制 动 电路 故障 

Err15 编码 器 计数 错误 编码 器 计数 异常 

Er16 电动 机 热 过 载 电动 机 电热 值 超过 设 定 值 (Pt 检测 ) 
Exr17 速度 响应 故障 速度 误差 长 期 过 大 

Er19 热 复 位 系统 被 热 复 位 

Err20 EEPROM 错误 EEPROM 错误 

Err21 U4 芯片 错误 U4 芯片 错误 

Err22 呆 留 

Err23 U6 芯片 错误 U6 芯片 或 电流 传感器 错误 

Err29 用 户 转 矩 过 载 报警 电动 机 负载 超过 用 户 设 定 的 数值 和 持续 时 间 
Err30 编码 器 Z 脉冲 丢失 编码 器 Z 脉冲 错误 

Er31 编码 器 UVW 信号 错误 编码 器 UVW 信和 号 错误 或 与 编码 器 不 匹配 
Err32 编码 器 UVW 信号 非法 编码 UVW 信号 存在 全 高 电 平 或 全 低 电 平 


。 注 ; 1. 查找 报警 代码 方法 如 下 ， 在 第 1 层 中 选择 “dp-err" ， 并 按 Enter 键 进入 监视 方式 ， 然 后 用 、 键 选择 需要 
的 显示 模式 err-， 然 后 按 Enter 键 ， 即 可 进 

2. 本 表 适 合 的 驱动 器 有 EP100-2A/EP100-3A/EP100-5A、EP100B-2A/EP100B-3A 等 。 

迈 信 EP1C 系列 伺服 驱动 器 
迈 信 EP1C 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-64。 



















































































表 5-64 迈 信 EP1C 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 

a 故障 名 称 故障 原因 a 
Err-- 无 报警 正常 

Errl 超速 故障 电动 机 速度 超过 最 大 限制 值 否 
Err2 主 电 路 过 电压 故障 主 电 路 电源 电压 超过 规定 值 否 
Err4 位 置 超 差 故障 位 置 偏差 计数 器 的 数值 超过 设 定 值 可 
Er7 了 驱动 禁止 异常 故障 CCWL、CWL 驱动 禁止 输入 都 无 效 可 
Err8 位 置 偏差 计数 器 溢出 故障 位 置 偏差 计数 器 的 数值 的 绝对 值 超 过 230 可 
Er9 编码 器 信号 故障 编码 器 信和 号 缺失 否 
Erll 功率 模块 故障 功率 模块 异常 否 
Errl2 过 电流 故障 电动 机 电流 过 大 否 
Errl4 制 动 峰值 功率 过 载 故 障 制 动 短 时 间 瞬 时 负载 过 大 否 
Err15 编码 器 计数 错误 故障 编码 器 计数 异常 否 
Err16 电动 机 热 过 载 故 障 电动 机 热 值 超 过 设 定 值 (Pt 检测 ) 否 
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( 续 ) 
故障 信息 
I 水 1 原因 父 尘 名 
或 代码 故障 名 称 故障 原因 报警 清除 
Err17 制 动 平均 功率 过 载 故障 制 动 长 时 间 平 均 负载 过 大 否 
Err18 功率 模块 过 载 故 障 功率 模块 输出 平均 负载 过 大 否 
Err20 EEPROM 错误 故障 EEPROM 读 写 时 错误 否 
Err21 逻辑 电路 出 错 故障 处 理 器 外 围 逮 辑 电路 异常 否 
Err23 A-D 转换 错误 故障 电路 或 电流 传感器 错误 否 
Err24 控制 电源 电压 低 故 障 控制 回路 的 LDO 异常 否 
Err27 断 相 报警 故障 三 相 电 源 断 相 或 欠 电压 否 
Err29 转 矩 过 载 报警 故障 电动 机 负载 超过 用 户 设 定 的 数值 和 持续 时 间 可 
Err30 编码 器 Z 信和 号 丢失 故障 编码 占 Z 信号 未 出 现 否 
Err31 编码 器 UVW 信号 错误 故障 编码 器 UVW 信号 错误 或 极 数 不 匹 配 否 
编码 告 号 非法 编码 

pna2 UYW 信号 非法 编码 | 。 UVW 信 生存 在 全 高 电 平 或 全 低 电 平 再 
Err33 省 线 式 编码 器 信和 号 错误 故障 上 电 时 序 中 无 高 阻 态 否 
Err35 板 间 连接 故障 板 间 连接 通路 异常 否 
Err36 风扇 故障 散热 风扇 异常 可 














其 中 ，Err35 、Em36 的 检查 方法 见 表 5-65， 其 他 故障 信息 或 代码 的 检修 方法 参考 迈 信 
EP2 系列 的 相关 故障 信息 或 代码 。 
表 5-65 Err35、Err36 的 检查 方法 







































































故障 信息 - 
二 维修 检 维修 了 
或 代码 故障 原因 维修 检查 维修 方法 
Em35( 板 间 板 间 连接 的 排 线 异常 检查 排 线 检查 端子 如 果 故 障 依旧 , 则 需要 维修 更换 驱动 器 
连接 故障 ) 连接 通路 异常 检查 光 耦 合 器 如 果 故 障 依旧 , 则 需要 维修 更换 驱动 器 
散热 风扇 异常 检查 风扇 更 换 风 扇 
Err36( 风扇 故障 ) 风扇 检测 回路 异常 检查 接线 正确 接线 
风扇 检测 回路 异常 检查 光 耦 合 器 如 果 故 障 依旧 , 则 需要 维修 更换 驱动 器 
太太 六 5. 25.3 迈 信 EP1 系列 (TLO8FZTLI2FZTLI16F) 交流 伺服 驱动 器 


迈 信 EP1 系列 (TL08F/ATL12FATL16F) 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-66。 










































































表 5-66 迈 信 EP1 系列 (TLO8F/TL12F/TL16F) 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 

故障 名 称 故障 原因 报警 清除 
Erl 超速 故障 电动 机 速度 超过 最 大 限制 值 否 
Erm2 主 电 路 过 电压 故障 主 电 路 电源 电压 超过 规定 值 否 
Err4 位 置 超 差 故 障 位 置 偏差 计数 器 的 数值 超过 设 定 值 可 
Ex7 驱动 禁止 故障 CCWL、CWL 驱动 禁止 输入 都 无 效 可 
Err8 位 置 偏差 计数 器 溢出 故障 位 置 偏 差 计数 器 的 数值 的 绝对 值 超过 230 可 
Err9 编码 器 信号 故障 编码 器 信号 缺失 否 
Erll 功率 模块 故障 功率 模块 发 生 故 障 否 
Er12 过 电流 故障 电动 机 电流 过 大 否 
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( 续 ) 
0 故障 名 称 故障 原因 报警 清除 
Err13 过 载 故障 电动 机 过 载 否 
Erl14 制 动 峰值 功率 过 载 故 障 制 动 短 时 间 瞬 时 负载 过 大 否 
Errl5 编码 需 计 数 故 障 编码 器 计数 异常 否 
Er16 电动 机 热 过 载 故障 电动 机 热 值 超过 设 定 值 (Pt 检测 ) 否 
Erml7 制 动 平均 功率 过 载 故 障 制 动 长 时 间 平 均 负 载 过 大 否 
Emrl8 功率 模块 过 载 故 障 功率 模块 输出 平均 负载 过 大 否 
Err20 EEPROM 故障 EEPROM 读 写 时 错误 否 
En21 逻辑 电路 出 错 故障 处 理 器 外 围 逻 辑 电路 故障 否 
Em23 A-D 转换 错误 故障 电路 或 电流 传感器 错误 否 
Erm24 控制 电源 电压 低 故障 控制 回路 的 LDO 故障 否 
Erm29 转 和 矩 过 载 故障 电动 机 负载 超过 用 户 设 定 的 数值 和 持续 时 间 可 
Err30 编码 器 Z 信号 丢失 故障 编码 器 Z 信号 未 出 现 否 
Er31 编码 器 UVW 信和 号 故障 编码 器 UVW 信号 错误 或 极 数 不 匹 配 否 
Er32 编码 器 UVW 信号 非法 编码 故障 | UVW 信号 存在 全 高 电 平 或 全 低 电 平 否 
Err33 省 线 式 编码 器 信号 错误 故障 上 电 时 序 中 无 高 阻 态 否 


女 女 女 5. 25.4 迈 信 EP2 系列 伺服 驱动 器 
迈 信 EP2 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-67。 
表 5-67 迈 信 EP2 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 


































































































， 故障 名 称 故障 名 称 
Err-- 无 报警 Err16 电动 机 热 过 载 

Errl 超速 Errl17 制 动 平均 功率 过 载 
Err2 主 电路 过 电压 Err18 功率 模块 过 载 

Err4 位 置 超 差 Err20 EEPROM 错误 

Em7 驱动 禁止 异常 Emr21 逻辑 电路 出 错 

Emr8 位 置 偏差 计数 器 溢出 Err23 A-D 转换 错误 

Err9 编码 器 信号 故障 Err24 控制 电源 电压 低 

Erll 功率 模块 故障 Err29 转 矩 过 载 报警 

Er12 过 电流 Err30 编码 器 Z 信号 丢失 
Earl13 过 载 Emr31 编码 器 UVW 信号 错误 
Err14 制 动 峰值 功率 过 载 Err32 编码 器 UVW 信和 号 非法 编码 
Erl5 编码 器 计数 错误 Err33 省 线 式 编码 器 信号 错误 














交 交 交 5. 25.5 迈 信 EP3 E 系列 交流 伺服 驱动 器 
迈 信 EP3 E 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-68。 
女 广 女 5.25.6 把 信 EP3 系列 伺服 驱动 器 
迈 信 EP3 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-69。 
Err40 等 检查 方法 见 表 5-70， 其 他 故障 信息 或 代码 的 检修 方法 参考 迈 信 EP1C 系列 的 相 
关 故 障 信息 或 代码 。 
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表 5-68 迈 信 EP3E 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 名 称 和 故障 名 称 
Erl 超速 故障 Em29 转 矩 过 载 故障 
Em2 主 电 路 过 电压 故障 Err30 编码 器 Z 信号 丢失 故障 
Err4 位 置 超 差 故障 Err31 编码 器 UVW 信号 故障 
Err7 驱动 禁止 异常 故障 Err32 编码 器 UVW 信号 非法 编码 故障 
Err8 位 置 偏差 计数 器 溢出 故障 Em35 板 间 连接 故障 
Erll 功率 模块 过 电流 故障 Err36 风扇 故障 
Emr12 过 电流 故障 Err40 编码 器 通信 故障 
Err13 过 载 故障 Err42 编码 器 内 部 计数 错误 故障 
Er14 制 动 峰值 功率 过 载 故 障 Err43 编码 器 通信 应 答 错误 故障 
Err16 电动 机 热 过 载 故障 Err44 编码 器 校 验 错误 故障 
Er17 制 动 平 均 功率 过 载 故 障 Err45 编码 器 EEPROM 故障 
Errl18 功率 模块 过 载 故障 Err46 编码 器 参数 故障 
Err20 EEPROM 错误 故障 Err47 绝对 值 编码 器 外 接 电池 故障 
Er21 逻辑 电路 出 错 故障 Err48 绝对 值 编码 器 外 接 电池 故障 
Err22 控制 板 某 片子 故障 Err49 编码 器 检测 到 电动 机 过 热 故障 
Erm23 A-D 转换 错误 故障 Frr50 电动 机 参数 与 驱动 器 不 匹配 故障 
Er24 控制 电源 电压 低 故障 Err60 以 太 网 通信 中 断 故 障 
Em27 断 相 故 障 
表 5-69 迈 信 EP3 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 和 名称 人 故障 和 名称 
Err- 无 报警 Err24 控制 电源 电压 低 故 障 
Erl 超速 故障 Err27 断 相 故障 
Em2 主 电 路 过 电压 故障 Em29 转 矩 过 载 故 障 
Err4 位 置 超 差 故障 Err30 编码 器 Z 信号 丢失 故障 
Er7 驱动 禁止 故障 Err31 编码 器 UVW 信和 号 故障 
Erm8 位 置 偏差 计数 器 溢出 故障 Err32 编码 器 UVW 信号 非法 编码 故障 
Err9 编码 器 信和 号 故障 Err33 省 线 式 编码 器 信号 故障 
Erll 功率 模块 故障 Err35 板 间 连接 故障 
Emr12 过 电流 故障 Err36 风扇 故障 
Emr13 过 载 故障 Err40 绝对 值 编码 器 通信 故障 
Emr14 制 动 峰值 功率 过 载 故 障 Err42 绝对 值 编码 器 内 部 计数 故障 
Err15 编码 器 计数 故障 Err43 绝对 值 编码 器 通信 应 答 故障 
Erm16 电动 机 热 过 载 故 障 Err44 绝对 值 编码 器 校 验 故障 
El7 制 动 平均 功率 过 载 故 障 Err45 绝对 值 编 码 器 EEPROM 故障 
Er18 功率 模块 过 载 故障 Emr46 绝对 值 编码 器 参数 错误 故障 
Emr20 EEPROM 故障 Em47 绝对 值 编码 器 外 接 故 障 
Err21 逻辑 电路 故障 Emr48 绝对 值 编码 器 外 接 电池 故障 
Emr23 A-D 转换 故障 Err50 电动 机 参数 与 驱动 器 不 匹配 故障 
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加 服 驱动 加 一 线 维修 


表 5-70 ”Err40 等 检查 方法 



































































































































































































































故障 信息 或 代码 故障 原因 维修 检查 维修 方法 
编码 器 接线 故障 擒 查 编码 器 接线 正确 接线 
Ne 绝对 信 编 码 带 通 | 编码 器 电 统 和 接 插件 不 良 检查 电缆 . 接 插 件 更 换 电缆 . 接 搬 件 
编码 器 损坏 检查 编码 器 更 换 编码 器 
Ed2( 绝 对 值 编码 器 内 | 编码 器 电线 和 接 插件 不 良 检查 电 缠 . 接 捕 件 更 换 电 绕 . 接 搬 件 
部 计数 故障 ) 编码 器 损坏 检查 编码 加 更 换 编码 回 
Erd3 (绝对 信 编 码 强 通 | 编码 器 电 统 和 接 捅 件 不 良 检查 电 缠 . 接 捕 件 更 换 电 绕 . 接 搬 件 
信 应 答 故 障 ) 编码 器 损坏 检查 编码 加 更 换 编码 回 
Eud4( 绝 对 值 编码 器 校 | 编码 器 电线 和 接 插 件 不 良 检查 电 强 . 接 捕 件 更 换 电 绕 . 接 搬 件 
验 故障 ) 编码 器 损坏 检查 编码 器 更 换 编码 句 
End5( 绝 对 信 编 码 占 RE | 编码 器 电 红 和 接 捕 件 不 良 检查 电 强 . 接 捕 件 更 换 电 绕 . 接 搬 件 
PROM 故障 ) 编码 器 EEPROM 损坏 检查 编码 器 更 换 编码 器 
Erd6 (绝对 信和 编 码 器 参 | 编码 器 电 级 和 接 插件 不 良 检查 电 及 接 括 件 更 换 电 统 . 接 搬 件 
数 故 障 ) 编码 器 EEPROM 损坏 检查 编码 器 更 换 编码 器 
i 人 外 部 电池 没 电 检查 外 部 电池 电压 更 换 电 池 
We 多 部 电池 没 电 检 夺 外 部 电池 电 斥 人 
接 电池 报警) 更 换 电池 后 第 一 次 上 电 检查 电池 电压 








动 吉 不 匹配 ) 


Ex50( 电 动机 参数 与 驱 


电动 机 与 驱动 的 功率 不 匹配 








核对 驱动 需 的 电动 机 适 配 


5.26 考 科 系列 


六 交 克 麦 科 MV60/MV80 系列 伺服 驱动 器 
麦 科 MV60AMV80 系列 伺服 驱动 需 故 障 信息 与 维修 代码 见 表 5-71。 





更 换 合适 的 驱动 器 或 电动 机 























































































































表 5-71 麦 科 MV60/MV80 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 序号 故障 代码 故障 类 型 | 故障 序号 故障 代码 故障 类 型 
DC 加 速 过 电 | G03 恒 速 过 电 
Dr 上 
Er.O1 流 故障 Er.O6 压 故 障 
FEEa ee 让 隔 下 区 
0 四 "mw ms 代码 序号 代码 
市 
Er.O2 
S000 (fw 
和 恒 速 过 电 | 07 器 过 夫 
pe 流 故 障 Er.O07 AL.09 故障 
4 aoll 加 速 过 电压 Eo 
Er.O4 疏 障 . 载 故障 
" Er.o8 AL.09 
B82 ee 
05 0 09 on 逆 变 器 过 
Er.OS 加 EO 热 故障 
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( 续 ) 
故障 告警 故障 告警 
放 号 代码 序号 代码 序号 代码 序号 代码 
执 | Pe -| ey 
Er.10 热 故 障 Er. 人 3 AL.13 | 1 让 
fF bu or f oe 过 人 欠 转 矩 
模块 故障 24 14 eh 
2 故障 
Er.11 Er.24 AL.14 
BEG 8888|| ,ye EHF 对 地 短路 
Er.1 二 AL.o1 故障 Er.25 人 
RPEBj | 欠 册 断 相 ， RbzF | 员 动 管 
Er.13 AL.o2 | 故 降 Er.26 AL.05 收 障 
外 部 故障 27 给 定 
Er.14 Er.27 故障 
EEG RE 过 各 BOE po 
06 反馈 过 低 | 28 i 
Er.15 AL.06 故障 Er.28 et 
BFEE 过 程 闭 EPG CpU 干扰 
07 环 反 馈 29 帮 陪 
Er.16 AL.O7 | 过 高 故障 Er.29 及 
DEV 
EE BE | 
速度 偏 485 通信 
a 差 过 大 | 2 故障 
Er.17 AL.11 3 Er.30 AL.o04 
故障 
65 二 可 REEP | FrpRow 
2 速度 故障 | 了 了 故障 
Er.18 AL.12 | 一 Er.3 二 AL.O3 
EP9 参数 据 贝 
调谐 故障 33 故障 
Er.19 Er.33 
ESaa66| 从 载 pde 键盘 通信 
故障 3 故障 
Er.20 AL.oS Er.36 
JtF 接触 器 吸 Da5gc| 软件 过 
合 故 障 |‖ 二 电流 
巨 Pm. 全 全 Er.37 2 
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本 何 服 驱动 器 一 线 维修 速 查 手册 





































































































































































































( 续 ) 
故障 下 车 故障 下 敬 
序号 代码 序号 代码 序号 代码 序号 代码 
整流 模块 
。 模 nte 温度 检测 
Er a 故障 Er.46 故障 
Geaed 电动 机 编 
编程 47 码 器 断 线 
39 次 障 
故障 Er.47 故障 
Er.3S 
EREE 编码 器 
用 ee 48 传动 比 
Eee | ，| aebe 和 Eras 直 限 
7 
Er.40 AL.10 E863 给 定编 
49 码 器 断 
, 欠 电 压 Er.A49 线 故 障 
故障 
人 nt. 
51 设置 超 
E965a U 相模 块 En. 握 1 限 故障 
故障 
巨 nm. 刀 全 王 Po 位 置 误差 
超 限 故障 
UCFe V 相模 块 EO 
43 
E 故障 PoF 位置 给 定 
溢出 故障 
Er.S3 
LEE3 W 相模 
块 故障 [99868| 上 电 超 
Er.44 37 时 故障 
Er.S57 
B86 逆 变 模块 [E6560] 
45 | 温度 检测 8 3tL 电动 机 
Er.45 故障 Er.S58 墙 转 故 障 
































5.27 ”欧姆龙 系列 


太太 交 5. 27. 1 欧姆 龙 DRAGON 系列 伺服 驱动 器 
欧姆 龙 DRAGON 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-72。 
表 5-72 欧姆龙 DRAGON 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 















































故障 信息 或 代码 故障 现象 /类 型 
Er-0 过 电流 保护 .过 热 保护 .电源 电压 过 低 保护 
Er-2 过 电压 
Er-7 用 0 做 除法 时 的 错误 
Er-8 死 循 环 错误 .CPU 机 絮语 言 错误 .干扰 造成 的 错误 
Er-9 看 门 狗 、 定 时 中 断 子 程序 机 器 语言 子 程序 没有 到 达 返 回 命令 的 情况 
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( 续 ) 

故障 信息 或 代码 故障 现象 /类 型 

Er-80 跳 转 命令 中 ,其 行 数 超过 了 2048 的 情况 (BRV 为 512) 

Er-81 数据 里 有 CA .CB 的 命令 

Er-82 数据 输入 错误 

Er-83 程序 开始 的 部 分 ,有 D1~ DB .CE 或 CF 的 命令 

Er-84 显示 命令 的 编程 错误 

Er-85 没有 “ =” 的 命令 

Er-86 程序 的 开始 部 分 ,有 0~9 的 数字 

Er-87 十 六 进 制 数 里 混入 十 六 进 制 数 A~F 

Er-88 显示 位 的 指定 错误 

Er-90 子 程序 中 没有 返回 命令 

Er-91 没有 程序 的 返回 点 

Er-96 串 行 通信 的 数据 输入 错误 

















使 用 欧姆 龙 DRAGON SERVO 系列 伺服 驱动 器 发 生 故 障 时 ， 需 要 立即 停止 运转 ， 进 行 检 
查 ， 具 体 的 一 些 检查 方法 见 表 5-73 。 





表 5-73 检查 方法 










































































































































































































































































故障 现象 故障 原因 维修 方法 与 维修 解说 
接 上 电源 时 | 没有 接 上 符合 要 求 的 电源 接 上 符合 要 求 的 电源 
DRACON SERVO 不 CPU 的 红 色 LED 没有 吏 电源 部 件 异 常 、CPU 的 人 硬件 异常 
没有 设 定 符合 要 求 的 程序 设 定 正 确 的 符合 要 求 的 程序 
工作 (无 显示 、CPU | DISZKEY 的 连接 器 没有 皇上 搬 上 连接 顺 
不 运转 ) 输入 /输出 异常 检查 输入 /输出 
电动 机 配 线 没 有 接 上 检查 配 线 
电动 机 制动器 松 开 释放 制动器 检查 IO 输出 
电动 机 不 能 运转 ”| 机 械 锁 住 将 锁 打 开 
超越 工作 范围 回 到 预定 的 位 置 
输入 /输出 信号 异常 检查 输入 /输出 
DRAGON SERVO 保护 动作 查 出 保护 的 原因 ,并 采取 相应 措施 
起 动 转 矩 不 够 通过 参数 设 定 提高 转 矩 
没有 接 上 VEO 系列 编码 器 接 上 编码 需 
DRAGON SERVO 保护 动作 找 出 保护 的 原因 ,并 采取 相应 措施 
电动 机 停止 与 机 械 相 碰 排除 相 碰 
超过 超 程 等 的 极限 重新 调整 动作 范围 
低速 转 矩 不 够 调整 转 矩 
矢量 控制 时 ,编码 器 的 输入 异常 | 检查 编码 器 输入 
停电 重新 恢复 输入 
编码 器 异常 检查 编码 需 
有 定位 时 的 参数 设 定 不 合适 调整 到 合适 值 
定位 不 工作 PTS 响应 不 在 范围 检查 最 高 速度 TIS 获 
PLS 计数 不 在 范围 内 调整 到 范围 内 
定位 时 的 参数 设 定 不 合适 调整 到 合适 值 
定位 的 位 置 编码 器 连接 器 的 安装 不 良好 检查 安装 
原点 错位 修正 原点 
编码 器 的 信号 上 存在 干扰 采用 屏蔽 电缆 等 防 干扰 措施 
保护 以 外 的 错误 软件 错误 
运转 中 ,产生 其 他 | DIS 的 左 端 显示 数字 程序 停止 有 停止 指令 .干扰 引起 故障 
错误 信息 ,并 且 不 能 | 重新 接 上 电源 也 不 能 起 动 需要 等 CPU 的 LED 或 DIS 熄灭 ,数秒 后 再 接 和 人 
重新 复位 显示 Er 一 0 不 能 复位 人 硬件 异常 
显示 Er 一 2 不 能 复位 硬件 不 异常 







































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































加 因 时 时 二 向 版 权 动 和 8 一 线 维修 速 三 手 几 
娘 女 广 5. 27.2 欧姆 龙 伺 服 驱动 器 
欧姆 龙 伺 服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-74。 
表 5-74 欧姆 龙 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 
信息 “| 故障 内 容 故障 发 生 状况 故障 原因 处 理 方法 
或 代码 
发 生 瞬 间 停 电 ; 电源 容量 不 足 ; | 
电源 电压 较 低 ; 主 电源 关闭 引起 电 | ye 和 于 全 要 电 
压 降 低 ;没有 接 通 主 电源 等 引起 的 | 
电源 电压 伺服 机 构 ON 时 a 
A . Ti 站 % 、 
断 相等 引起 的 汉人 
全 By 员 ; 控 制 基 板 异 常 _ 
ee 超过 主 电 路 电源 电压 的 容许 范 | ”需要 改变 到 主 电源 电压 的 容许 范 
搂 通 电源 时 发 生 | 于 等 引起 的 围 内 等 
需要 计算 出 再 生 能 源 , 连接 具有 
有 于 负载 惯量 较 大 等 引起 的 所 必需 的 再 生 吸收 能 力 的 外 部 再 生 
RE 电阻 器 ,延长 减速 时 间 等 
12 证 主 电路 电源 电压 超过 容许 范围 | ”需要 改变 到 主 电源 电压 的 范围 
等 引起 的 内 等 
需要 减 小 下 降 速 度 ; 需要 向 设备 
下 降 时 发 生 (垂直 | pp aa 添加 平衡 装置 ;需要 计算 出 再 生 能 
四) 量力 从 生计 入 汪 引 起 的 源 ,连接 具有 所 必需 的 再 生 吸收 能 
力 的 外 部 再 生 电 阻 等 
包 源 容量 不 足 ; 电源 电压 较 低 ; | ”需要 增加 电源 容量 ; 需要 变更 电 
接 通 伺服 时 发 生 “| 发 生 瞬 间 停 电 ; 主 电源 关闭 引起 电 | 源 ;需要 接 通 电源 ;电源 电压 较 低 ; 
主 回路 电 压 降低 ;没有 接 通 主 电源 等 引起 的 | 需要 延长 瞬间 停电 保持 时 间 等 
13 源 电压 需要 正确 连接 电源 电压 的 
接 通电 源 时 发 生 一 
主 电路 电源 破损 ;控制 基板 异 党 区 间 上 况 动 本 
等 引起 的 了 A 
控制 基板 异常 等 引起 的 需要 更 换 伺服 驱动 器 
ee 人， | ”需要 修复 动力 线 的 短路 .接地 ; 需 
0 要 通过 电动 机 单 体 测量 绝缘 电阻 。 
如 果 有 得 路, 则 需要 更 换 电动 机 
1 介 必 上 本 组 
本 ge 
et 测量 线圈 电阻 ,如 果 有 烧毁 , 则 需 
ee 动机 线圈 烧毁 等 引起 的 et 
14 “让 了 接 通 伺服 时 发 生 动态 制动器 用 继电器 熔接 等 引 | “” 勿 频繁 输入 运转 指令 (RUN ) ; 通 
起 的 知 伺服 ONXOFTF 运转 
动机 不 一 致 等 引起 的 需要 与 驱动 器 进行 适当 组 合 
人 输入 运转 指令 (RUN ) 后 等 待 
永 冲 输入 定时 较 快 等 引起 的 aa ee 
Wo i 将 驱动 器 周围 温度 降 至 55C 以 
ee 下 ; 接 通电 源 后 没有 发 生 驱 动 器 声 
音 , 则 需要 更 换 驱 动 器 
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( 续 ) 
故障 
衣 息 | 故障 内 容 | 。 故障 发 生 状况 故障 原因 处 理 方法 
或 代码 
人 需要 增 大 驱动 器 .电动 机 的 容量 ; 
15 | :2 和 | 。 运转 中 发 生 本 过硬、 外 开 这 大 汪 引 | 需要 减轻 负载 ;需要 降低 周围 温度 ; 
二 需要 延长 加 减速 时 间 
专机 配 线 异常 ( 配 线 不 良 .连接 | DA 
II 需要 对 电动 机 动力 电费 正确 配 线 
发 生 做 制动器 已 设 定 等 引起 的 需要 释放 制 动 吉 
辣 服 驱动 老 发 生 改 障 等 引起 的 “| 需要 更 换 驱 动 需 
初次 转 知 超过 额定 转 知 等 引 | ”需要 重新 研究 负载 条 件 .运行 
16 过 载 故障 起 的 条 件 
加 启动 转 逢 超过 最 大 转 条 等 引 | 需要 重新 研究 电动 人 容量 
运行 过 程 中 发 生 。 | 起 的 
增益 调整 不 良 引起 的 异常 声 音 
`、| 需 四 整 增益 
振荡 .振动 等 引起 的 需要 正确 调整 增益 
伺服 驱动 器 发 生 故 障 等 引起 的 “| 。 需要 更 换 驱动 器 
需要 计算 出 再 生 能 源 , 连接 具有 
负载 惯量 较 大 等 引起 的 所 必需 的 再 生 吸 收 能 力 的 外 部 再 生 
电阻 器 ,延长 减速 时 间 
需要 增长 减速 时 间 ; 需要 降低 电 
及 开本 一 下 于 和 |， 减速 时 间 短 ; 电 动机 旋转 速度 较 | 动机 旋转 速度 ;需要 计算 出 再 生 能 
生 快 等 引起 的 源 ,连接 具有 所 必需 的 再 生 吸收 能 
力 的 外 部 青 生 电阻 
18 过 载 故障 再 小 由 阳 昭 的 去 ; 
外 部 再 生 电阻 器 的 动作 界限 被 .wp。 ,ww.、 
限制 在 10% 负 载 率 内 等 引起 的 需要 将 pn6C 设 定 为 2 
需要 减 小 下 降 速度 ; 需要 向 设备 
wr 添加 平衡 装置 ;需要 计算 出 再 生 能 
下 降 时 发 生 ( 重 重力 转 短 过 大 等 引起 的 源 ,连接 具有 所 必需 的 再 生 吸收 能 
轴 ) 力 的 外 部 再 生 电阻 器 
丈 敢 再生 电 阴 器 的 动作 界限 被 | 
限制 在 10% 负 载 率 内 等 引起 的 需要 将 pn6C 设 定 为 ? 
编码 器 导火线 等 引起 的 需要 修复 导火线 
连接 器 接 俘 不 良 等 引起 的 需要 正确 配 线 
检测 出 编 编码 器 误 配 线 等 引起 的 需要 正确 配 线 
21 | 码 器 断 | ”运行 过 程 中 发 生 | ”编码 器 破 损 等 引起 的 需要 更 换 电动 机 
线 故障 驱动 器 发 生 故 障 等 引起 的 需要 更 换 驱 动 吉 
ee 机 机 补 人 定 . 则 需要 过 
编码 回信 号 线 误 配 线 等 引起 的 ”| ”需要 正确 配 线 
ee 
,| 和 器 数 | 龙 加 电 社 时 妆 生 的 友 衫 二 访 二 扩 , 发 生 训 动 人 和 本 村 第 本 天 本 绕 实 施 防 拓 
据 故 障 ”| 或 运行 过 程 中 发 生 
编码 器 电源 电压 降低 (尤其 是 电 需要 确保 编码 器 电源 电 故 
缆 长 度 较 长 时 ) 等 引起 的 (DC5V+5%) 
电动 机 动力 线 .编码 器 线 误 本 等” 
; 需要 正确 配 线 
由 差 计数 | 。 即使 输入 指令 脉 “引起 的 上 
24 | 器 溢出 “| 冲 ,电动 机 也 不 旋转 ce 如 果 机 械 轴 被 饥 定 , 则 需要 进行 
族 障 。 | 时 发 生 | 修正 ;需要 释放 电磁 制动器 
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向 服 驱 动 纶 一 线 维修 速 碍 手册 
( 续 ) 
歼 障 
六 息 | 故障 内 容 | 故障 发 生 状况 故障 原因 处 理 方法 
或 代码 
上 处 编 乌 维 浊 而 ] 稚 
高 速 旋转 时 发 生 。 | 电 到 山下 力 线 、 纺 友基 线 误 卫生。 。 需要 正确 本 线 
儿科 调整 不 充分 等 引起 的 需要 调整 增 获 
| 下 | ， 敬 输入 较 长 指令 | ”加 减速 过 于 天 列 等 引起 的 需要 延长 加 减速 时 间 
zl 冲 则 发 生 且 本 减 首 夭 .各 杰 重新 洗 树 由 
| 3 负载 过 大 等 引起 的 2 
故障 EU 
,jon we ps | 需要 减 慢 旋转 速度 ;需要 减轻 负 
运行 过 程 中 发 生 | 载 , 需 要 增 大 pn70 的 设 定 值 ;需要 
Be 延长 加 速 时 间 
用 吕 从 脉冲 隆 到 
速度 指令 输入 过 大 等 引起 的 人 令 脉 冲 降 到 500kP/ 
电子 齿轮 比分 子 (pn48 .pn49 ) 设 需要 通过 对 pn48、pn49 进行 设 
定 不 恰当 等 引起 色 定 , 使 指令 脉冲 降 到 500kP/s 以 
高 束 施 续 时 发 生 。 | 定 不 恰当 等 引起 的 定 ,使 指令 脉冲 降 到 下 
超速 过 溃 运行 ,造成 超员 了 最 高 转速 | ”需要 调谐 增益 ;需要 降低 指令 最 
故障 等 引起 的 高 速度 
编码 器 线 误 配 线 等 引起 的 需要 正确 配 线 
使 用 转 矩 限制 切 | 。 超出 超速 检查 级 别 设 定 (pn70) | ”需要 通过 对 pn48、pn49 进行 设 
换 功 能 时 发 生 的 值 定 , 使 指令 脉冲 降 到 500kP/s 以 下 
,， | 电子 齿轮 | 。 控制 信号 输入 时 | 电子 齿轮 比分 子 (pn48.pn49) 设 | 需要 通过 对 pn48、pn49 进行 设 
设 定 故障 “| 或 指令 输入 时 发 生 ”| 定 不 恰当 定 ,使 指令 脉冲 降 到 500kP/s 以 下 
pe 人 了 越 程 了 眼 位 设 定 需要 把 pn26 的 设 定 值 变 大 ;需要 
4。 限 才 障 |。 运行 过 和 中 发生 。 (pn26) 的 全 等 起 的 ”| 训 增益 ;过 要 把 pn26 什 设 定 为 0 
和 E 使 功能 无 效 
所 读 出 的 参数 数据 有 异常 等 引 | own 
36 “| 参数 故障 | ”电源 接 通 时 发 生 | 起 的 需要 重新 设 定 所 有 的 参数 
胀 动 囊 玫 障 等 引起 的 需要 更 换 驱 动 吉 
参数 破坏 ee ee re _ 
37 电源 接 通 时 发 生 “| ”所 读 出 的 参数 有 破坏 等 引起 的 。 ”需要 更 换 驱 动 器 
需要 正确 进行 配 线 , 需要 更 换 退 
0 位 传感器 
三 到 正 转 侧 驱动 禁止 (POT) 输 入 和 
38 0 a ig 反 转 侧 驱 动 禁 止 (NOT) 输入 被 同 需要 确认 所 输入 的 控制 用 电源 是 
时 关闭 等 引起 的 否 正 确 ;需要 确认 驱动 楚 止 输入 先 
择 (Pn04) 的 设 定 是 否 正确 
模拟 量 输入 | 输入 到 引 脚 14 的 电压 过 高 等 引 | ”需要 降低 输入 电压 ,变更 pa71 
39 | 过 大 故障 1 | 送行 过 程 中 发 生 。 起 的 的 什 
0 施加 电源 时 发 生 ，| ”供应 到 绝对 值 编码 器 的 电压 降 | ”需要 设 定 绝对 值 编码 器 ;需要 连 
他 WE 运行 过 程 中 发 生 低 等 引起 的 接 电 池 用 电源 
4 和 中 发 生 。 | 绝对 值 编码 器 多 旋转 计数 器 超 | 需要 恰当 设 定 绝 对 什 编 码 吕 使用 
故障 过 规定 值 等 引起 的 时 的 动作 (pn0B) 
. 198 . 














































































































































































































































































































( 续 ) 
故障 
言 息 | 故障 内 容 故障 发 生 状况 故障 原因 处 理 方法 
或 代码 
3 绝对 值 超 接 通电 源 时 发 生 接 通 电池 电源 时 ,电动 机 转速 超 需要 降低 电动 机 转速 ,供应 电源 ; 
速 故障 es 过 规定 值 等 引起 的 需要 确认 配 线 
绝对 值 1 
44 旋转 计数 施加 电源 时 发 生 编码 器 的 故障 等 引起 的 需要 更 换 伺服 电动 机 
器 故障 
绝对 值 多 
45 “| 旋转 计数 器 施加 电源 时 发 生 编码 器 的 故障 等 引起 的 需要 更 换 伺服 电动 机 
故障 
编码 器 数 ei Se 需要 更 换 伺 服 驱 动 器 ;需要 更 换 
46 据 故障 施加 电源 时 发 生 电动 机 的 故障 等 引起 的 电动 机 
铬 站 证 人 YE 站 - H 过 运行 等 需 接 1 源 a R 
六 0 施加 电源 时 发 生 eat i 0 0 0 
编码 器 Z es 编码 器 Z 相 脉 冲 发 生 流 失 等 引 有 本 
48 相 故 障 运行 过 程 中 发 生 起 的 需要 更 换 伺 服 电动 机 
编码 需 PS Se 时 检测 到 编码 器 PS 信和 号 逻辑 异常 ee 
49 信号 故障 运行 过 程 中 发 生 等 引起 的 需要 更 换 伺 服 电动 机 
58 CPU 故障 1 施加 电源 时 发 生 驱动 器 的 故障 等 引起 的 需要 更 换 驱 动 右 
60 | CPU 故障 2 施加 电源 时 发 生 驱动 器 的 故障 等 引起 的 需要 更 换 驱动 器 
61 CPU 故障 3 施加 电源 时 发 生 驱动 器 的 故障 等 引起 的 需要 更 换 驱 动 右 
62 | CPU 故障 4 施加 电源 时 发 生 驱动 器 的 故障 等 引起 的 需要 更 换 驱动 器 
63 CPU 故障 5 施加 电源 时 发 生 驱动 器 的 故障 等 引起 的 需要 更 换 驱 动 器 
模拟 量 输 二 二 二 SS 人 二 
Ee 大 过 下 运行 过 程 中 发 生 输入 到 引 脚 16 的 电压 过 高 等 引 需要 降低 输入 电压 ,变更 pn71 
a 起 的 的 值 
故障 2 
榨 挫 时 秽 输入 到 引 脚 18 的 电压 过 高 等 引 | ”需要 降低 输入 电压 , 变更 pn71 
66 入 过 大 运行 过 程 中 发 生 ee ee a et 
De 起 的 的 值 
故障 3 
73 CPU 故障 6 施加 电源 时 发 生 驱动 器 的 故障 等 引起 的 需要 更 换 驱 动 右 
77 CPU 故障 7 施加 电源 时 发 生 驱动 器 的 故障 等 引起 的 需要 更 换 驱 动 带 
81 CPU 故障 8 施加 电源 时 发 生 驱动 器 的 故障 等 引起 的 需要 更 换 驱 动 器 
94 。 编码 器 故障 ?| 。 施加 电源 时 发 生 “| 电动 机 的 故障 等 引起 的 pe i 
日 去 去 会 不 相配 短 
加 动机 ,驱动 器 组 合 不 相配 等 引 需要 正确 进行 组 全 
95 2 施加 电源 时 发 生 
一 致 故障 Wi ee 需要 对 编码 器 断 线 进行 布线 , 修 
编码 器 电缆 发 生 断 线 等 引起 的 复 断 线 处 
96 CPU 故障 9 施加 电源 时 发 生 驱动 器 的 故障 等 引起 的 需要 更 换 驱 动 器 
97 |CPU 故障 10| ”施加 电源 时 发 生 驱动 器 的 故障 等 引起 的 需要 更 换 驱 动 右 
99 | CPU 故障 11 施加 电源 时 发 生 驱动 器 的 故障 等 引起 的 需要 更 换 驱 动 器 
5.28 欧 瑞 系 列 
太太 交 5. 28. 1 欧 瑞 SD10-Z 系列 伺服 驱动 器 


欧 瑞 SD10-Z 系列 伺服 驱动 砷 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-75。 
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伺服 驱动 器 一 线 维修 速 查 手册 





表 5-75 ” 欧 瑞 SD10-Z 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 






















































































































































































































































































































































































































































































故障 信息 或 代码 故障 说 明 故障 原因 处 理 方法 
击 = 1 进行 申 云 次 尼 度 
1) 没有 进行 电动 机 磁场 角度 I 1 进行 电动 机 磁场 角 / 
| .| 学 习 本 _ 
编码 器 磁场 角度 | 二 ee 动机 任意 两 相 调换 然后 进行 F 
A te 场 角 上 2) 电动 机 相 序 错误 两 相 调换 然后 进行 F822 
3 酒 系 到 首班 可 开 省 党 ,或 中 有 | 。 3) 排除 堵 转 故障 ,或 者 提高 转速 使 
机 转速 低 于 5 转 0 
高 于 5 转 
能 耗 制 动 单元 | 1) 能 相 制 动 电路 故障 ey 
ALI4 | es 2) 降低 电源 电压 ,或 者 适当 调节 
故障 2) 电 源 电压 偏 高 Be 
Bu 复制 超时 故障 。 | 训 扣 站 没有 收 全 有 笋 | ， 需 要 检查 复制 盘 是 否 可 靠 连接 
驱动 器 运行 时 复 | ”驱动 器 处 于 运行 ,或 者 故障 状态 ee ee 
Er72 制 政 障 进行 复制 报错 驱动 器 设置 停机 状态 ,或 者 故障 复位 
a 户 密码 有 效 且 没有 打开 用 户 需要 根据 实际 复制 需求 ,更 改 F638 参 
Er73 复制 未 打开 密码 密码 时 报错 数 设置 
_ 本 -| “需要 复制 代码 同 复制 U 盘 一 致 
同型 号 制 代码 压 等 乡 率 不 后 
Ri74 不 同型 号 复制 | 复制 代码 .电压 等 级 、 功 率 不 同 | ”2) 电 夺 等 级 功率 同 复制 0 盘 需 要 设 
故障 不 允许 复制 
置 一 至 
Fr75 复制 禁止 故障 F638=0 时 ,执行 复制 操作 F638 需要 设置 为 1 或 2 即 可 
ee 1) 在 密码 有 效 时 ,密码 设置 错误 | ”1) 需 要 正确 输入 用 户 密码 
参数 设 定 
ERRI 参数 设 定 故 障 2) 在 运行 时 ,进行 参数 设置 2) 停 止 使 能 后 设 定 参数 
参数 整定 失败 | 1) 电动 机 没有 可 靠 接线 1) 需 要 检查 电动 机 接线 
故障 2) 霍 尔 传感器 故障 2) 需 要 检查 震 尔 传感器 相 序 及 接线 
i 运行 前 过 电流 | 在 运行 前 已 经 有 过 电流 报警 | 1) 需要 检查 排 线 连接 是 否 可 千 
故障 信号 2) 需 要 维修 
人 电流 零点 偏 移 | 1) 排 线 松动 1) 需 要 检查 并 重新 插 接 排 线 
故障 2) 电流 检测 器 件 损坏 2) 需要 维修 
1) 需 要 检查 电动 机 冷却 风扇 
CR 2) 需 要 检测 过 热 保 护 接线 和 J7 拨 码 
百 寸 执 
ESsp 人 伺服 电动 机 过 热 开关 位 置 
3) 需 要 重新 学 习 电 动机 磁场 角度 
4) 电动 机 负载 过 重 
en .wa | ”1) 可 用 于 使 能 状态 下 不 拆 线 设 定 部 分 
ESP1 紧急 停机 人 售 / 复 " 键 体 参数 
条码 全 2) 需 要 紧急 停机 用 
FER1 横 。 0 FA32~FA41 设 定 错误 需要 根据 由 小 到 大 顺序 设 定 
FER2 oO 第 设 定 | ”FA42_ FA52 设 定 错误 需要 根据 由 小 到 大 顺序 设 定 
FER3 多 自 流 时 入 对 应 FA54~FA63 设 定 错误 需要 根据 由 小 到 大 顺序 设 定 
模拟 量 电压 故障 
FER4 多 段 流量 值 设 定 FA64~FA75 设 定 错误 需要 根据 由 小 到 大 顺序 设 定 
故障 
1) 需 要 检查 电源 电压 是 否 正常 
LU 欠 电 压 故 障 输入 电压 偏 低 2) 是否 供电 接触 器 导致 瞬间 停电 再 
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( 续 ) 
故障 信息 或 代码 故障 说 明 政 障 原因 区 更 方 活 
1) 加 速 时 间 太 短 
2) 输 出 侧 短路 1) 需要 延长 加 速 时 间 
3) 电动 机 堵 转 或 电动 机 负载 | 2) 电 动机 电缆 是 否 破损 
过 重 3) 需 要 检查 电动 机 是 否 超载 
oc 过 电流 故障 4) 电 动机 相 序 连 接 错误 或 磁场 | 4) 需 要 检查 调整 电动 机 相 序 连 接 
度 错误 5) 需 要 检查 编码 器 电气 接线 及 机 械 
5) 电 动机 编码 器 故障 或 其 检测 | 连接 
电路 故障 6) 需 要 维修 
6)IGBT 损坏 
1 电源 电压 过 1) 需要 检查 是 否 输入 额定 电压 
2) 负 和 载 惯 性 去 2) 需 要 加 大 制 动 单元 容量 
0 3) 减速 时 间 过 条 3) 需 要 增加 减速 时 间 
过 电压 故障 4) 能 耗 制 动 效果 不 理想 4) 需 要 提升 能 耗 制 动 效果 
5) 制 动 电路 损坏 不 能 有 效 汇 放 ”| 5) 需要 检测 制 动 单元 和 制 动 电阻 
6)Fb38 设 定 错误 6)Fb38=0 
1) 环境 温度 过 高 1) 需要 改善 通风 
| >) 散热 片 太 脏 2) 需 要 清洁 进出 风口 及 散热 片 
也 过 执 
on 坚 动 器 过 热 故 谭 。| 。 安装 位 置 不 利通 风 3) 按 要 求 安装 保持 足够 安全 间距 
4) 风扇 损坏 4) 需 要 更 换 风 记 
1) 需 要 降低 负载 
We 需要 检查 机 械 设备 传动 装置 ,排除 堵 
OL1 了 驱动 器 过 载 故 障 et A 转 因 素 
2) 旋 转 编码 器 工作 不 正常 a 
2) 检 查 编码 器 电气 接线 及 机 械 连 接 
ER 四 1 需要 降低 负载 ,加 大 电动 机 容量 
万 负载 过 重 
WW | 2) 需要 检查 机 械 设备 传动 装置 
re 1) 需要 检查 驱动 器 电源 输入 是 否 正常 
pF1 an 输入 电源 断 相 2) 需 要 检查 伺服 供电 接触 器 各 触 点 是 
否 接触 不 好 
EE 个 了 过 源 输 是 否 ] 一 
ee 输入 断 相 保护 预 | 。 1) 输入 电源 断 相 | 
报警 2) 直 流 端 电压 偏 低 ee eh 
仿 电 玫 通电 
动机 反馈 编码 器 座 爆 
二 二 电动 机 反馈 编码 基 座 烛 拉 oe 
> mn 
PGo 旋转 变压器 故障 2) 编码 器 线 损坏 或 接线 错误 | 
3) 控制 板 编码 器 接口 损坏 人 
不 感 RE 员 让 4 
1) 压 力 传感器 损坏 1) 需 要 更 换 压力 传感器 
2) 压 力 传感器 滑 口 堵塞 a ee 
3) 压力 传感器 电源 故障 re 
PP-1 压力 传感器 故障 4) 压力 传感器 到 驱动 器 连 线 | 3) 需 要 测量 压力 传感器 电源 是 否 正确 
了 4) 需要 检查 压力 传感器 到 驱动 器 连 线 
5)FA19 设 定 不 正确 5) 需 要 重新 校正 压力 传 感 右 零 漂 
a 站 压力 传感器 故障 站 需要 页 换 压力 传感器 
人 2) 反馈 压力 高 于 给 定 压力 2) 需 要 检查 压力 模拟 量 电压 
本 jerY84 断 线 放 隘 | ， 体 服 没有 检测 到 电动 机 KTY84 | 1) 需要 检查 接线 








温度 传感器 
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2) 需 要 检查 温度 检测 电阻 是 否 正常 


人 侣 服 驱动 器 一 线 维修 速 查 手册 


女 女 文 5.28.2 欧 瑞 传动 SD10 伺服 驱动 器 
欧 瑞 传 动 SD10 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-76。 










































































表 5-76 欧 瑞 传 动 SD10 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 

故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 信息 或 代码 故障 名 称 
AL-01 过 电流 故障 AL-12 驱动 器 过 热 故 障 
AL-02 过 电压 故障 AL-13 主 回 路 电源 断 相 故障 
AL-03 欠 电 压 故 障 AL-14 能 耗 制 动 故障 
AL-04 硬件 故障 AL-16 输入 端子 设置 重复 故障 
AL-05 电 角度 识别 故障 AL-18 转动 惯量 识别 故障 
AL-06 过 载 故障 AL-28 电动 机 过 热 故 障 
AL-07 超速 故障 AL-29 电动 机 过 热 信 号 故障 
AL-09 位 置 控制 误差 过 大 故障 AL-30 电动 机 堵 转 故障 
AL-10 编码 器 故 障 AL-31 全 闭环 混合 误差 过 大 故障 
AL-11 紧急 停止 故障 





太太 克 5. 28. 3 欧 瑞 传动 SD20 系列 伺服 驱动 器 
欧 瑞 传动 SD20 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-77。 


表 5-77 欧 瑞 传动 SD20 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
















































































































































































故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 原因 
AL-01 过 电流 故障 输出 短路 或 智能 模块 故障 
AL-02 过 电压 故障 主 电 路 直流 侧 电压 过 高 
AL-03 欠 电 压 故 障 主 电 路 直流 侧 电压 过 低 
AL-04 硬件 故障 伺服 驱动 器 硬件 故障 
AL-05 电 角 度 识 别 故障 电动 机 线 序 错误 
AL-06 过 载 故 障 连续 长 时 间 输 出 大 电流 
AL-07 超速 故障 速度 过 大 
AL-08 三 一 
AL-09 位 置 环 跟踪 误差 过 大 故障 位 置 环 跟踪 误差 过 大 
AL-10 编码 器 故障 伺服 电动 机 编码 器 发 生 严 重 故 障 
AL-11 紧急 停止 故障 外 部 紧急 停止 端子 有 效 
AL-12 驱动 器 过 热 故 障 驱动 器 散热 片 温度 过 高 
AL-13 主 电路 电源 断 相 故 障 三 相 输入 中 某 相 电压 过 低 
AL-14 能 耗 制 动 故障 能 耗 制 动 参数 设置 错误 或 连续 长 时 间 制 动 
AL-15 二 一 
AL-16 输入 端子 设置 重复 故障 输入 端子 重复 定义 
AL-17 编码 器 断 线 故 障 编码 器 断 线 
AL-18 转动 惯量 识别 故障 转动 惯量 识别 错误 时 报警 
AL-19 编码 器 电池 故障 编码 器 电池 警告 
AL-20 伺服 电动 机 EEROM 未 初始 化 故障 间 服 电动 机 EEROM 未 初始 化 
AL-21 es 一 
AL-22 = 一 
AL-23 == 一 
AL-24 编码 器 电池 故障 编码 器 电池 报警 
AL-25 = 一 
AL-26 二 一 
AL-27 超 程 故 障 超 程 保护 
AL-28 EEROM 故障 EEROM 错误 
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( 续 ) 
故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 原因 
AL-29 漏电 故障 伺服 驱动 器 或 电动 机 出 现 漏电 
AL-30 堵 转 故障 伺服 电动 机 出 现 堵 转 
AL-31 全 闭环 混合 误差 故障 全 闭环 混合 误差 过 大 
AL-32 龙门 同步 故障 龙门 同步 驱动 器 出 现 不 同步 情况 
AL-33 电子 凸轮 故障 电子 凸轮 错误 
AL-34 PLC 指令 故障 PLC 指令 出 现 错误 
AL-35 找 原 点 超时 故障 找 原 点 超时 
克 交 六 5. 28. 4 欧 瑞 传动 SDE10 伺服 驱动 器 
欧 瑞 传动 SDE10 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-78。 
表 5-78 欧 瑞 传 动 SDE10 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 代码 故障 名 称 故障 代码 故障 名 称 
AL-01 过 电流 故障 AL-10 编码 器 异常 
AL-02 过 电压 故障 AL-11 紧急 停止 
AL-03 欠 电 压 故 障 AL-12 驱动 器 过 热 故 障 
AL-04 硬件 故障 AL-14 能 耗 制 动 故障 
AL-05 保留 AL-15 
AL-06 过 载 故 障 AC16 输入 端子 设置 重复 
AL-07 超速 AL-18 转动 惯量 识别 故障 
AL-08 保留 AL-30 电动 机 堵 转 故障 
AL-09 位 置 控 制 误差 过 大 
女 廊 妈 5.28.5 欧 瑞 传动 SDP10 系列 伺服 驱动 器 
欧 瑞 传 动 SDP10 系列 伺服 驱动 髓 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-79。 
表 5-79 欧 瑞 传动 SDP10 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 代码 故障 名 称 故障 代码 故障 名 称 
AL-01 过 电流 故障 AL-10 编码 器 故障 
AL-02 过 电压 故障 AL-11 紧急 停止 故障 
AL-03 欠 电 压 故 障 AL-12 驱动 器 过 热 故 障 
AL-04 硬件 故障 AL-13 保留 
AL-05 电 角度 识别 故障 AL-14 能 耗 制 动 故障 
AL-06 过 载 故 障 AL-15 
AL-07 超速 故障 AL-16 输入 端子 设置 重复 故障 
AL-08 一 AL-18 转动 惯量 识别 故障 
AL-09 位 置 环 跟踪 误差 过 大 故障 AL-30 电动 机 堵 转 保护 
5.29 全 职 系 列 
净 交 克 5. 29. 1 全 职 USB 型 QZ-DCC9010 系列 伺服 驱动 器 


全 职 USB 型 QZ-DCC9010 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-80。 


表 5-80 全 职 USB 型 QZ-DCC9010 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 























项 上 解说 
司机 站 指示 灯 绿 色 亮 表示 工作 正常 

1 y 态 
保护 状态 2) 指示 灯 红 灯 常 亮 表 示 过 电流 保护 
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本 何 服 驱动 器 一 线 维修 谴 查 手册 








( 续 ) 
项 目 解 说 
3) 指 示 灯 闪烁 表示 跟踪 误差 保护 
保护 状态 4) 指示 灯 红 灯 常 亮 表示 温度 保护 








5) 指示 灯 红 灯 常 亮 表示 过 电压 保护 








1) 温 度 保护 一 一 驱动 器 温度 超过 80Y 时 ,会 产生 温度 报警 。 只 能 通过 发 送 RESET 指令 或 者 外 部 
EN/RST 信号 置 低 清除 
2) 过 电流 保护 一 一 硬件 过 电流 保护 : 当 瞬 间 电 流 大 于 10A, 关 断 MOS 管 输出 。 只 能 通过 发 送 
RESET 指令 或 者 外 部 EN/RST 信和 号 置 低 清 除 ;软件 过 电流 保护 : 当 电 流 持 续 大 于 峰值 电流 的 时 间 超 过 
保护 依据 过 电流 延迟 保护 时 间 ,会 产生 过 电流 保护 ,并 关 断 MOS 管 输出 。 只 能 够 通过 发 送 RESET 指令 或 者 外 
部 EN/RST 信和 号 置 低 清 除 
3) 跟踪 误差 保护 一 一 电动 机 运行 的 动态 跟踪 误差 超过 限定 值 时 ,会 产生 跟踪 误差 保护 。 只 能 够 通 
过 发 送 RESET 指令 或 者 外 部 EN/RST 信号 置 低 清除 
4) 过 电压 、 欠 电压 保护 一 一 电源 电压 低 于 15V 时 ,系统 会 启动 从 电压 保护 。 电 源 电 压 高 于 63V 时 ， 
系统 将 会 启动 过 电压 保护 




























































































故障 读 取 指令 ;GERR ,驱动 器 返回 信息 如 下 ; 

0 一 正常 

1 一 超 差 保护 

故障 信息 读 取 2 一 过 电流 保护 

3 一 短路 保护 

4 一 超 温 保护 

5 一 过 电压 保护 

注 : RESET 信号 有 效 ， 或 者 EN/RST 信和 号 低 电 平时 ， 如 果 故 障 消 失 ， 相 应 故障 标志 会 自动 清除 。 


太太 六 5. 29.2 全 职 USB 型 XH-DCC8005 直流 伺服 驱动 器 
全 职 USB 型 XH-DCC8005 直流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5$-81 。 
表 5-81 全 职 USB 型 XH-DCC8005 直流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 




















































































































项 目 解 说 
指示 灯 红 灯 常 亮 温度 保护 
指示 灯 红 灯 常 亮 过 电压 保护 

指示 灯 绿 色 工作 正常 
指示 灯 红 灯 常 亮 过 电流 保护 

指示 灯 闪 炬 跟踪 误差 保护 
故障 读 取 指令 :GERR ,驱动 器 返回 信息 如 下 
0 一 正常 
1 一 超 差 故障 
2 一 过 电流 故障 
3 一 短路 故障 
4 一 超 温 故 障 
5 一 过 电压 故障 














5.30 日 上 易 系 列 


太太 六 5. 30. 1 日 易 DHE-SF 系列 伺服 驱动 器 
日 易 DHE-SF 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-82 。 
表 5-82 日 易 DHE-SF 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 














优先 顺序 故障 信息 或 代码 故障 名 称 
1 OC1( AL-04) 过 电流 故障 1 
六 OC2( AL-10) 过 电流 故障 2 
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( 续 ) 

优先 顺序 故障 信息 或 代码 故障 名 称 

3 OS( AL-12) 过 速度 故障 

4 HU( AL-02) 过 电压 故障 

5 EH 电流 采样 回路 损坏 故障 

6 DE 存储 器 故障 

7 EC( AL-05) 编码 器 通信 故障 

8 OL( AL-03) 过 载 故障 

9 LU( AL-01) 欠 电 压 故障 

10 OF( AL-11) 偏差 超出 故障 

11 AH( AL-15) 驱动 器 过 热 故 障 

12 EP ( AL-08) EPROM 芯片 故障 

13 PLD( AL-13) CPLD 故障 

14 ND 未 设 电 动机 代码 

15 CE 电动 机 代码 故障 











”。 注 ; 报警 检 出 后 在 伺服 驱动 器 的 触摸 面板 上 ， 自 动 地 跳出 表示 报警 信息 的 代码 。 如 果 同 时 检 出 多 个 报警 ， 触 摸 面板 
会 根据 一 定 的 优先 顺序 进行 显示 。 


女 女 女 5. 30.2 日 易 DHE 系列 伺服 驱动 器 
日 而 DHE 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-83。 
表 5-83 ”日 易 DHE 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 



















































































故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 信息 或 代码 故障 名 称 
0C1 过 电流 故障 1 EC 编码 器 通信 故障 
OC2 过 电流 故障 2 OL 过 载 故障 
OS 过 速度 故障 LU 电压 不 足 故障 
HU 过 电压 故障 RHI 再 生 电 阻 过 热 故障 
EH 电流 采样 回路 损坏 故障 OF 偏差 超出 故障 
DE 存储 器 故障 AH 驱动 器 过 热 故 障 




















友 克 净 5. 30.3 日 昂 DHS 系列 伺服 驱动 器 
日 易 DHS 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-84。 
表 5-84 日 和 DHS 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 



























































故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 信息 或 代码 故障 名 称 
OC1 过 电流 故障 1 EC 编码 器 通信 故障 
OC2 过 电流 故障 2 RHI 再 生 电 阻 过 热 故障 
OS 过 速度 故障 OL 过 载 故 障 
HU 过 电压 故障 OF 偏差 超出 故障 
EH 电流 采样 回路 损坏 AH 驱动 器 过 热 故障 
DE 存储 器 故障 

















娘 广 女 5. 30.4 日 易 DMS 系列 伺服 驱动 器 


日 易 DMS 系列 伺服 驱动 融 故 障 信息 与 维修 代码 见 表 5-85 。 
表 5-85 “日 易 DMS 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 


























ie 故障 名 称 故障 原因 政 障 说 明 
E_OC 硬件 过 电流 故障 .软件 RE 接 到 门 机 电动 机 上 的 动力 配 线 有 
0 过 电流 故障 IPM 的 输出 电流 超过 额定 值 可 能 接地 .出现 短路 
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向 服 驱 动 纶 一 线 维修 速 碍 手册 























































































































































































































( 续 ) 
ee 故障 名 称 故障 原因 故障 说 明 
0 门 机 电动 机 的 旋转 速度 超出 了 | ”电动 机 旋转 速度 可 能 超 程 .电动 
PE_OS 过 速度 故障 限定 速度 机 初始 角度 不 对 
今 测 到 | 隆 线 = 低 于 规 
E_HU 过 电压 故障 ai 规格 | 检查 输入 部 分 电源 偏 高 
人 电流 采样 回路 损坏 | 门 机 驱动 器 的 电流 采样 回路 
- 故障 损坏 
本 组 装 在 电动 机 上 的 编码 器 和 门 | ” 门 机 电动 机 的 编码 器 配 线 有 可 能 
0 i 机 驱动 器 间 连 接 异 党 脱 开 、 断 线 。 强 磁场 或 强 电场 二 
一 定 输 LI 
和亲 内 站 机 可 动 只 
侈 测 到 竹 线 js 低 于 规 ve Es 
E_IU 欠 电 不 故 隘 We re 规格 | 。 瞬间 停电 .电源 容量 不 够 竺 
E_DE 门 宽 错误 学 习 门 宽 错误 运行 路 径 有 障碍 门 宽 错误 等 
anh 初始 角 学 习 情 训 初始 角 自 学 习 结 果 种 误 下 学 习 有 角度 发 生 铺 误 
加 更 天 “| 门 机 开门 过 程 中 遇 障 ,增加 最 大 
开门 失败 中 :让 法 完 全 开门 ,开门 到 作 失 | 输出 转 给 三 次 仍 无 法 完全 开门 时 
收报 车 报警 
需要 检查 电容 母线 上 的 熔断 管 熔 
pp ee 反馈 电流 值 与 给 定 电流 值 相 差 | 断 。 需 要 检查 电路 板 上 熔断 管 熔断 
过 大 ,超过 报警 阔 值 情况 。 需 要 检查 电动 机 动力 线 是 否 
脱落 或 者 短路 
检测 到 门 机 母线 电压 低 于 规定 | 需要 检查 门 机 供给 电压 过 低 或 电 
2 ee 的 电压 值 源 线 接触 不 良 





5.31 三 莪 系 列 


太太 六 5. 31.1 三 萎 M60、M65、M66、M50、M520A、M500 系列 伺服 驱动 器 
三 萎 M60、M65、M66、M50、M520A 、M500 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-86。 


表 5-86 ”三菱 M60、M65、M66、M50、M520A、M500 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 



















































































放 陪 信息 
ee 故障 简称 故障 全 称 故障 原 

1E SOHE 解码 器 温度 故障 闭 回 路 系统 中 ,该 解码 器 内 部 的 温度 检 知 感应 器 发 生 异常 

IA STEI “| ， 串 列 检 出 器 初期 通信 故 | 。 高 速 串 列 检 出 器 初期 通信 发 生 异 党 

障 (SUB) 
i BB CpU 故障 (SUB) 0 中 , 当 EEROM 所 规范 的 高 速 通信 和 解码 器 的 资料 
i 

Te 二 LED 故障 (SUB) ee LED 

1D SDAT 资料 故障 (SUB ) 闭 回路 系统 中 ,高 速 通信 和 解码 器 1 回转 的 位 置 发 生 异 常 

语 ep 高 速 通信 检 出 器 通信 故 闭 回 路 系统 中 所 连接 的 高 速 通信 和 解码 器 和 AMP 的 通信 中 

障 (SUB) 途 被 切断 
i 光学 尺 绝对 位 置 系统 中 ,其 光学 尺 的 移动 超越 最 大 移动 速 

2A SINC 相对 位 置 检 出 回路 故障 度 60m/min 时 检 出 

2B SCPU 检 出 器 CPU 故障 绝对 位 置 线性 尺 的 CPU 没有 正常 动作 

2C SLED 解码 器 LED 故障 在 HA-FH 内 的 检 出 器 检 出 LED 异常 
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( 续 ) 
故障 信息 县 
简称 SR 原 因 
或 代码 故障 简称 故障 全 称 故障 原因 
2D SDAT 检 出 器 资料 故障 高 速 串 列传 输 方式 检 出 器 内 部 资料 传输 异常 
2F STRE 串 列 检 出 器 通信 故障 与 高 速 串 列 检 出 器 不 能 通信 
3A OC 过 电流 故障 电动 机 驱动 用 的 电流 ,有 过 大 的 电流 
3B PMOH IPM 晶体 过 热 故 障 IPM 晶体 过 热 检 知 动作 
3C 回 生 回路 故障 回 生 晶 体 或 回 生 电 阻 发 生 异 常 检 出 
10 UV AMP 电压 不 足 故障 AMP 内 部 的 PN 电压 不 足 
11 ASE 轴 选 择 故 障 使 用 MS-A-V2 AMP 时 , 当 轴 选择 的 开关 2 轴 都 设 定 同 值 时 
ES AMP 电源 投入 时 ,会 自我 诊断 , 当 检 查 出 P 板 记忆 体 ARAM 
12 ME 记忆 体 故 障 或 FLROM 异 党 
13 SWE S/W 处 理 故 障 SAW 资料 的 处 理 , 在 正常 时 间 内 无 法 终了 
16 RD1 磁极 位 置 检查 出 故障 1 相对 系统 解码 器 磁极 位 置 检查 出 UV 、W 相位 异常 
| 也 Vv 革 四 态 引 行 诊 iy 日 流 wy ¢ 
和 ee A_D 转换 器 故障 下 有 在 初期 状态 下 自行 诊断 出 电流 A-D 转换 
器 IC 异常 
se A pe 磁极 系统 解码 器 或 闭 回路 由 于 使 用 高 速 通 信和 解码 器 ,因此 
RD2 位 机 位 置 检 杜 出 于 隔 | 当 检 出 器 的 初期 通信 发 生 异 常 时 ,其 磁极 位 置 便 无 法 作 
20 NS1 无 回 授信 号 故障 1 OHE25K .OSE104 .OSE105 解码 器 之 A 、B .Z 信号 无 输出 
OHE25K 一 ET .OSE104 一 ET 闭 回路 系统 解码 器 无 回 授信 和 号 
21 NS2 无 回 授信 号 故障 2 时 检 出 ,另外 对 于 有 光学 尺 装置 时 ,光学 尺 的 回 授信 号 不 良 时 
检 出 
ee 绝对 位 置 检 出 器 内 部 保持 资料 用 的 电源 过 低 ,以 致使 绝对 
妆 a DN 2 章 
25 ABSE 绝对 位 置 消失 故障 位 置 无 法 保存 
轴 选 关 设 定 在 “F” 上 未 使 用 的 轴 , 其 的 
NA 未 使 用 轴 故 隧 i F” 上 未 使 用 的 轴 , 其 AMP 内 的 IPM 
B 昌 处 皮 开 吊 
在 光学 尺 的 绝对 位 置 系统 中 , 当 NC 电源 投入 时 光学 尺 为 
28 SOSP 绝对 位 置 过 速度 故障 450mm/s 以 上 速度 移动 时 ,或 是 在 AMP 电源 关闭 中 ,其 解码 
器 回转 500r/min 以 上 时 发 生 
有 在 光学 尺 式 的 绝对 位 置 系统 上 , 其 光学 尺 或 光学 尺 侧 的 
29 SABS 绝对 位 置 检 出 回路 故障 AMP 回路 发 生 异 常 检 出 
30 OR 过 回 生 故障 回 生 电 阻 过 热 检 出 或 回 生 回路 不 良 
31 OS 过 速度 故障 超出 电动 机 的 容许 回转 数 
32 PME IPM 晶体 (过 电流 ) 故障 AMP 内 的 PM 晶体 发 生 异 常 
33 OV 过 电流 故障 AMP 内 部 的 PN 电源 过 电压 检 出 
34 DP CNC 通信 CRC 故障 从 NC 侧 所 送 到 的 AMP 的 资料 盒 异 常 
35 DE CNC 通信 资料 故障 从 NC 侧 所 送 到 的 移动 指令 异常 
36 TE NC 通信 故障 从 NC 侧 所 送 到 的 通信 资料 中 途 被 切断 
源 投入 由 则 送 弄 的 参数 中 发 现 不 正确 的 
加 初期 参数 故障 go 电源 投入 时 ,由 NC 侧 送 到 AMP 的 参数 中 发 现 不 正确 的 
38 TP1 NC 通信 协定 故障 1 从 NC 所 送出 的 通信 架构 发 生 异 常 
39 TP2 NC 通信 协定 故障 2 从 NC 所 送出 的 轴 情 报 资料 异常 
42 FE1 回 授 故 障 1 位 置 解码 器 的 回 授信 号 被 拔除 ,或 Z 相 有 异常 检 出 
可 扫地 了 在 半 闭 回路 系统 上 ,其 电动 机 端 及 机 械 端 侧 的 解码 器 ,其 回 
人 0 授 量 发 生 偏差 。 在 半 闭 回路 系统 上 FBIC 的 异常 检 出 
46 OHM 电动 机 过 热 故 障 电动 机 或 解码 器 内 部 的 过 热 感 知 器 动作 
St 6 过 载 故 障 1 流 过 电动 机 的 电流 ,以 连续 定格 来 换算 , 当 超 过 参数 SV022 
ee 的 时 间或 超出 SV021( 过 载 时 定数 ) 以 上 时 
人 当 电 流 指令 流 过 AMP 的 最 大 电流 95% 以 上 连续 1s 以上。 
51 OL2 过 载 故障 2 AMP P/N 间 端子 被 切断 
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国人 向 服 缀 动 吕 一 线 维修 速 碍 手册 
( 续 ) 
名 半 作息 | 故障 简称 故障 全 称 故障 原因 
ee 在 伺服 ON 状态 下 ,指令 值 和 实际 移动 值 超过 参数 SV023. 
> Ue 次 在 过 大 疏 赔 1 人 9 0 人 ee 
在 伺服 关闭 状态 下 , 指令 值 和 实际 值 超过 参数 SV026:0D2 
53 OD2 误差 过 大 故障 2 值 时 。 一般 该 报警 为 无 指令 值 状态 下 电源 刚 投入 后 , 轴 自 行 
移动 
女 女 文 5. 31.2 ”三菱 MR-J2-B 系列 伺服 放大 器 
三 蒙 MR-J2-B 系列 伺服 放大 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-87。 
表 5-87 ”三菱 MR-J2-B 系列 伺服 放大 器 故障 信息 与 维修 代码 
洪 刑 
故障 信息 或 代码 ee J i 
10 Undervoltage 从 电压 
11 Board error 1 板 错误 1 
12 Memory error 内 存 错误 1 
13 Clock error 时 钟 误差 
15 Memory error 2 内 存 错误 2 
16 Encoder error 1 编码 器 错误 1 
17 Board error 2 板 错误 2 
18 Board error 3 板 错误 3 
20 Encoder error 2 编码 器 错误 2 
24 Ground fault 过 地 故障 
25 Absolute position erase 绝对 位 置 擦 除 
30 Regenerative error 再 生 错 误 
31 Overspeed 超速 
32 Overcurrent 过 电流 
33 Overvoltage 过 电压 保护 
34 CRC error CRC 错误 
35 Command F T error 指令 了 误差 
36 Transfer error 传输 错误 
37 Parameter error 参数 错误 
46 Servo motor overheat 伺服 电动 机 过 热 
50 Overload 1 过 载 1 
S51 Overload 2 过 载 2 
$2 Error excessive 错误 过 多 
8E RS-232C error RS232 错误 
88 Watchdog 看 门 狗 
92 Open battery cable warning 打开 电池 电缆 警告 
96 Zero setting error 零 设 定 错误 
上 0 Excessive regenerative load warning 再 生 警 告 
El Overload warning 过 载 警告 
上 3 Absolute position counter warning 绝对 位 置 计数 器 警告 
E4 Parameter warmning 参数 警告 
E6 Servo emergency stop 伺服 紧急 停止 
E7 Controller emergency stop 紧急 停止 控制 器 
E9 Main circuit off warming 主 回路 关闭 警告 
208 . 








第 5 章 “故障 信息 与 维修 代码 “和 


娘 码 码 5. 31.3 三菱 EZMOTION MR-E 系列 伺服 驱动 器 
三 菱 EZMOTION MR-E 系列 伺服 驱动 器 报警 时 ， 报 警 (ALM) 开关 上 断 开 ， 动 态 制动器 开 
始 作 用 停止 伺服 电动 机 ， 并 显示 指示 报警 代码 ， 见 表 5-88。 
表 5-88 ”三菱 EZMOTION MR-E 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 或 代码 
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或 代码 类 型 故障 内 容 故障 原因 维修 方法 
1) 电源 电压 过 低 
2) 瞬时 断 电 60ms 以 上 
pi et i 电源 电压 下 降 到 3) 电 源 功 率 不 足 检查 电源 
AL 10 | 闪电 压 故障 | AcCl60V 以 下 4) 直流 母线 电压 降低 到 
DC200V 以 下 
间 服 驱动 器 异常 维修 伺服 驱动 器 
AL. 12 内 存 故 障 RAM 内 存 故 障 司 服 驱 动 器 异常 维修 伺服 驱动 器 
AL. 13 电路 板 故 障 印刷 电路 板 故 障 伺服 驱动 器 异常 维修 伺服 驱动 器 
1) 伺 服 驱 动 器 异常 
AL. 15 内 存 故 障 EEPROM 故障 2) EEPROM 写 入 次 数 超 维修 伺服 驱动 器 
过 100000 
销 码 器 与 癌 服 驱 编码 器 接头 (CN2) 断 开 正确 连接 
了 亲本 站 区 了 编码 只 故障 司 服 电 去 
AL. 16 通信 错误 | 动 器 间 出 现 通信 ee ye A 
错误 _ 编 码 器 电缆 故障 ( 线 线 断 列 或 fg gg 东 更 换 电 纺 
短路 ) 
Be CPU/ 部 件 异 党 伺服 驱动 器 异 党 维修 伺服 驱动 器 
是 同 服 驱 动 器 的 输 
输入 端子 | 出 端子 UV.W 与 何 | U、V、W 接线 断 开 或 者 没有 
未 连接 “| 服 电动 机 的 输入 端 | 连接 正月 渤 拉 汪 
子 U.V.W 未 连接 
AL. 19 内 存 故 障 ROM 内 存 异 常 伺服 驱动 器 异常 维修 伺服 驱动 器 
本 伺服 驱动 需 与 伺 pi a 
ee 电动 机 组 合 民 电 动机 的 组 合 伺服 驱动 带 与 伺服 电动 机 组 正确 组 合 
错误 i 合 错误 
人 和 话 
编码 器 编码 器 与 伺服 驱 编码 需 接 头 (CN2) 断 开 正确 连接 
AL. 20 故障 动 需 间 出 现 通信 编码 器 电缆 故障 (断路 或 短路 ) 修复 或 更 换 电 比 
错误 编码 器 故障 更 换 伺服 电动 机 
源 输入 线 与 伺服 电动 机 电 Ne 
伺服 驱动 器 的 伺 ed pe 电 | 正确 连接 
AL. 24 主 电路 故障 | 服 电动 机 电源 U、V、 ns = i 
W 相 出 现 接地 故障 伺服 电动 机 电源 线 绝缘 损坏 更 换 电缆 _ 
伺服 驱动 器 的 主 电 路 异常 维修 伺服 驱动 器 
参数 No. PA02 的 错误 设置 正确 设置 
内 置 再 生 制 动 电阻 或 再 生 制 i 二 
动 选 件 没有 连接 正确 接线 
1) 超过 内 功 再 生 | ”高 负载 运行 或 连续 青 生 操作 ee 
制 动 电阻 导致 超过 允许 的 再 生 制 动 选 件 | 》) 壬 信 守信 略语 二 生 币 动迁 人 
AL 30 “| 再 生 故 障 | 2) 超过 再 生 制 动 | 的 再 生 功率 。 可 以 通过 状态 显 | 。 3) 减 小 负载 
选 件 的 允许 再 生 | 示 检 查 再 生 制 动 使 用 率 
功率 电源 电压 异常 , MR-E- 口 A- 
KH003-B:AC260V 或 以 上 检查 电源 
内 置 再 生 制 动 电阻 或 再 生 制 1) 维修 伺服 驱动 器 









































动 选 件 异 常 2) 更换 青 生 制 动 选 件 
" 209. 



















































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































本 何 服 驱动 器 一 线 维修 谴 查 手册 
( 续 ) 
ER 
Us 故障 内 容 故障 原因 维修 方法 
1) 再 生 制 动 选 件 异常 过 热 和 
AL 30 | 再 生 故 障 | 。 再 生 电 阻 故 障 2) 拆 下 内 演 再 生 制 动 电阻 或 | 2) 和 换 枯 生生 芭 这 人 
再 生 制 动 选 件 后 仍 出 现 报警 a 
输入 指令 脉 促 频 率 过 高 正确 设 定 指 令 脉 溃 颇 率 
加 减速 时 间 过 小 , 导 禾 超 滑 | ， 提 高 加 /减速 时 间 常数 
过 大 
ce 1) 重新 设置 伺服 增益 为 正确 值 
本 束 度 超过 瞬时 多 设 
AL.31 “| 过 速 故障 | ,wp SE 2) 不 能 重新 设 定 增益 的 场合 降 
许 速 度 伺服 系统 不 稳定 导致 超 调 | [外 入 耻 量 站 
3) 重 新 检查 加 /减速 时 间 常 数 
电子 项 轮 比 过 天 正确 设置 
编码 器 异常 更 换 伺 服 电动 机 
1) 伺 服 电动 机 电源 UV、 允 
出 现 短路 
2) 伺服 驱动 器 的 晶体 管 | 1) 正确 接线 
由 沪 二 了 电流 高 于 伺服 驱 | (IPM) 故障 2) 维修 或 者 更 换 伺 服 驱动 器 
AL 32 | 过 电流 故 阵 | 动 器 的 允许 电流 3) 伺服 电动 机 电源 UV W | 3) 正确 接线 
出 现 接地 故障 4) 采 取 噪声 抑制 措施 
4) 外 部 噪声 导致 过 电流 检测 
电路 误 操作 
末 采 用 再 生 制 动 选 件 采用 再 生 制 动 选 件 
采用 了 再 生 制 动 选 件 ,但 是 参 
数 No.0 设置 为 0 口 (未 正确 设置 
使 用 )” 
内 置 再 生 制 动 电阻 或 再 生 制 es 
动 选 件 的 导线 断路 或 接触 不 良 | ”更 换 叶 线 , 正 确 连 接 
直流 母线 电压 超 | ”再 生 电阻 异常 维修 伺服 驱动 器 
AL.33 “| 过 电压 故障 于 站 
~ “| 过 DC400V 1) 内 置 再 生 制 动 电阻 线 绕 断 
内 罩 再 生 制 动 电阻 或 再 生 制 | 路 ,需要 维修 伺服 驱动 器 
动 选 件 线 缆 断 路 2) 再 生 制 动 选 件 线 费 断 路 ,更 
换 再 生 制 动 选 件 
et 兽 加 再 生 制 动 选 件 或 加 大 容量 
电源 电压 高 检查 电源 
ee 了 改变 指令 脉冲 频率 使 其 到 达 二 
提 仿 脉冲 的 脉冲 频 变 大 高 
| 指令 脉冲 | 。 指令 脉冲 的 输入 | 生生 | 个 适当 的 值 
频率 错误 “| 脉冲 频率 过 高 虹 声 进入 指令 脉 视 采取 噪声 折 制 措施 
指令 元 件 异 党 更 换 指 令 元 件 
同 服 驱 动 器 故障 导致 参数 设 | 
ehh 维修 伺服 驱动 器 
本 参数 No 0 中 选择 伺服 驱动 器 | 
安 参 妆 发 置 吴 a 机 加 县 参 0. 
AL. 37 参数 故障 参数 设置 错误 未 使 用 再 生 选 件 或 伺服 电动 机 正确 设置 参数 No. 0 
写 和 人 参数 等 ，EEPROM 的 写 a So 
入 次 数 超过 100000 维修 何 服 驱动 器 
伺服 驱动 器 异 党 维修 伺服 驱动 器 
4 。 主 电路 过 | 。 主 电路 器 件 异常 | 过载 伏 态 下 ,连续 捷 通 和 昕 电源 |， 检查 驱动 方法 
热 故障 “| 过 热 II 站) 更换 伺服 驱动 器 的 冷却 风 记 
伺服 驱动 器 的 冷却 风扇 停止 et 
. 210 . 
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( 续 ) 
故障 信息 故障 a 3 
或 代码 类 型 故障 内 容 故障 原因 维修 方法 
伺服 电动 机 的 环境 温度 超 a SE 
过 40%C 使 环 谤 温度 在 0~ 40% 范围 内 
和 电动 机 过 伺服 电动 机 温度 1) 降低 负载 
热 故 障 “| 上 升 热 保 护 动 作 伺服 电动 机 过 载 2) 检 查 运行 模式 
3) 采 用 更 大 功率 的 伺服 电动 机 
编码 器 内 的 热 传 感 器 异常 更 换 伺服 电动 机 
要 了 和 ; 1) 降低 负载 
了 负 I 1 其 一 ZL 
| 3) 采 用 更 大 功率 的 伺服 电动 机 
1) 重复 加 /减速 以 执行 自动 
伺服 系统 不 稳定 上 且 发 生 振动 2) 更 换 自 动 调整 响应 速度 设置 








3) 停 止 自动 调整 ,并 手动 进行 















































































































































增益 调整 
1) 检查 运行 模式 
| 机 融 磁 撞 2) 安装 限 位 开关 
A 50 | 过 载 放 障 1 超过 了 伺服 驱动 
| 器 的 过 载 能 1) 伺服 电动 机 连接 错误 
2) 伺服 驱动 器 的 输出 端子 OU、 | 
VW 与 伺服 电动 机 的 输入 端子 | 正确 连接 
UV、W 不 匹配 
1) 编码 器 故障 
2 ) 检查 方法 ; 当 伺服 电动 机 为 
OFF 状态 下 旋转 伺服 电动 机 轴 i 
时 ,反馈 脉冲 累积 不 随 轴 的 旋转 | 更换 伺服 电动 机 
角度 成 比例 变化 ,但 数值 跳跃 或 
中 途 反 向 
机 械 页 挤 检查 运行 模式 .安装 限 位 开关 
1) 伺服 电动 机 的 错误 连接 
2) 伺服 驱动 器 的 输出 端子 U | 
VW 与 伺服 电动 机 的 输入 端子 | 。 正确 连接 
由 于 机 械 故 障 导 | UV W 不 匹配 
致 个 服 放大 器 连续 Oe 
数秒 钟 以 最 大 申 流 重复 加 /减速 以 执行 自 司 
a 过 载 帮 障 2 0 伺 朋 系统 不 急 定 日 发 生 振 动 调整 
锁定 1 以 上 。 旋 转 本 服 系统 不 稳定 2 2) 更 改 自动 调整 响应 速度 设置 
期 间 :2. 5s 以 上 3) 进行 增益 调整 





编码 器 故障 检查 方法 : 当 伺服 
电动 机 为 OFF 状态 下 旋转 伺服 
电动 机 轴 时 ,反馈 脉冲 累积 不 随 更 换 伺服 电动 机 
轴 的 旋转 角度 成 比例 变化 ,但 数 
















































































值 跳跃 或 中 途 反 向 

加 /减速 时 间 常 数 过 小 提高 加 /减速 时 间 常 数 
| 0 限制 值 提高 转 矩 限制 值 
误 关 过 天 模型 位 置 和 实际 | 
AL.52 | “下 也 。 | 伺服 电动 机 位 置 间 | ”由 于 电源 电 奈 下 降 引 起 的 转 | 1) 检查 电源 容量 
的 偏差 超过 2.5 转 和 矩 不 足 使 电动 机 不 能 起 动 2) 更 换 更 大 功率 的 伺服 电动 机 

位 置 环 增益 1 (参数 No. 6) 值 增加 设置 值 并 调整 以 确保 正确 

过 小 运行 
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人 采 服 驱动 器 一 线 维修 速 查 手册 
































































































































































































































































































































50r/min 时 出 现 警 告 























A-KH003 、MR-E- 








AG-KH003 。 





三 萎 S51、S52 系列 伺服 驱动 器 
三 萎 S51 、S52 系列 伺服 驱动 器 故 











( 续 ) 
故障 信息 故障 et ee a 
ee 0 故障 内 容 故障 原因 维修 方法 
1) 限制 转 答 时 ,提高 限制 值 
伺服 电动 机 轴 受 外 力 而 旋转 ”| 。 2) 降低 负载 
3) 更 换 更 大 功率 的 伺服 电动 机 
吕 关 过 大 | ， 痪 理 位 置 和 实际 |， 机械 检查 运行 模式 .安装 限 位 开关 
AL.52 | “站 隆 ”| 伺服 电动 机 位 置 间 | 编码 器 异常 更 换 伺 服 电动 机 
的 偏差 超过 2. 5 转 1) 伺服 电动 机 接线 错误 
2) 伺服 驱动 器 的 输出 端子 U、 a 
V.W 与 伺服 电动 机 的 输入 端子 | ”正确 连接 
UV、W 不 匹配 
RS232C 或 RS422 1) USB 电缆 断路 六 
,1 sh | 捉 行 通信 | 通信 因为 超出 参数 | 2) 通信 周期 大 于 参数 No 56 | 于 和 忆 贫 
. 下 和 | ) 正确 设置 参数 
超时 故障 | No.56 设置 的 时 间 | 设置 值 ee 
而 停止 3) 错误 的 通信 协议 
间 服 驱动 器 与 通 缆 故 障 (断路 或 短 
本 人 电缆 故障 (断路 或 名 更换 USB 电 有 本 
AL.8E | 信 改 障 “| 机 ) 间 出 现 申 行 通信 2) 通信 设备 (如 个 人 计算 机 ) | 姓 ? 从 疫 备 ( 加 个 信 计 
错误 异 党 
看 门 狗 A 六 RF 马 A [| 日 也 二 友 寺 立 RB8 什 已 刘 - 上 各 却 用 久 N 
88888 帮 陪 CPU 等 部 件 异常 司 服 驱动 器 内 部 器 件 异 党 维修 伺服 驱动 器 
1) 可 能 再 生 功 率 i 
再 生 制 动 | 超过 允许 的 内 置 再 | 寺内 生生 区 于 全 于 的 | 降低 定位 频率 
AL EO 流 过 大 | 生 制 动 电阻 “2 再 生 制 动 选 件 的 再 生 功 率 | 。 2) 更换 一 个 较 大 容量 的 再 生 制 
故障 2) 再 生 制 动 选 件 | oop mp 下 可 玉 | 动 选 件 ,或 降低 负载 
的 再 生 功 率 偏 小 
ee 可 能 出 现 过 载 报 | ”负载 增加 到 过 载 1 或 2 报警 
AL Fl | 过 载 故 际 1 | 如 | 或， 阔 值 的 85% 以 上 
伺服 紧急 外 部 紧急 停止 有 效 (EMCG-SC RE 
AL. E6 停 上 故障 EMG-SG 开路 开路 ) 确保 安全 且 使 强制 停止 无 效 
当 伺服 电动 机 束 
,| 度 随 着 母线 电压 的 a 
AL. E9 欠 电 压 故 障 下 降 而 降低 到 低 于 检查 电源 








注 : 三 萎 EZMOTION MR-E 系列 包括 MR-E- 


克 妆 交 5D. 31.4 
障 信息 与 维修 代码 见 表 5-89。 

































































表 5-89 三菱 S51、S52 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 信息 或 代码 故障 简称 故障 全 称 
9E WAR 高 速 解码 器 多 回转 计数 器 故障 
E0 WOR 过 回 生 故 障 
El WOL 过 载 故 障 
E3 WAC 绝对 位 置 计数 器 故障 
E4 WPE 参数 设 定 故 障 
E6 WAOF 伺服 轴 取 出 中 故障 
E7 NCE NC 非常 停止 故障 
E8 WPOL 过 回 生 故 障 
E9 WPPF 瞬 停 故障 
9F WAB 电池 电压 过 低 故 障 
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( 续 ) 
故障 信息 或 代码 故障 简称 故障 全 称 
90 WAT 底 速 序列 初期 通信 故障 
91 WAS 低速 串 列 通信 故障 
92 WAF 低速 串 列 协定 故障 
93 WAM 绝对 位 置 变动 故障 
96 MPE MP 型 光学 尺 回 授 故 障 
97 MPO MP 型 光学 尺 辅 正 故 障 
文 女 妇 5. 31.5 三菱 60/60S 系列 伺服 驱动 器 


三 葵 60/60S 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-90。 






























































































































































































































































表 5-90 ”三菱 60/60S 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 

故障 信息 或 代码 故障 简称 故障 全 称 
1E SOHE 串 列 检 出 器 热 误差 故障 ( SUB) 
6E PME 电源 供应 器 记忆 体 故 障 
9E WAN 检 出 器 的 回转 计数 故障 
E0 WOR 过 回 生 故障 
El WOL 过 载 故 障 
E3 WAC 绝对 位 置 计数 器 故障 
E4 WPE 参数 异常 故障 
E6 WAOF 伺服 轴 取 出 中 故障 
E8 WPOL 辅助 回 生 循环 过 高 故障 
E9 WPOF 瞬间 停止 故障 
EA 外 部 紧急 停止 输入 故障 
EB 过 高 回 生 故 障 
1A STEI 串 列 检 出 器 通信 故障 (SUB) 
1B SCPU CPU 误差 故障 
1C SLED LED 故障 (SUB) 
1D SDAT 资料 误差 故障 (SUB) 
1F STRE 串 列 检 出 器 通信 故障 
2A SINC 相对 位 置 检测 回路 故障 
2B SCPU 检 出 器 CPU 故障 
2C SLED 检 出 器 LED 故障 
2D SDAT 检 出 器 资料 故障 
2F STRE 检 出 器 通信 故障 
3A OC 过 电流 故障 
3B PMOH 电源 模 组 过 热 故 障 
3C 可 生 电 路 异常 
4F 瞬时 中 断 故 障 
5A CLE2 冲突 检 出 故障 2 
SF 触 点 熔化 故障 
6A PMCM 电源 供应 器 外 部 接触 器 检测 故障 
6B PRAM 电源 供应 器 内 部 继电器 损坏 检测 故障 
6C 电源 供应 器 主 回路 故障 
6D 电源 供应 器 参数 值 故障 
6F PADE 电源 供应 器 A-D 转换 器 故障 
7F 关 掉 电源 重 开 ( 伺服 驱动 器 更 新 判断 ) 
9F WAB 电池 电压 不 足 故 障 
10 UV 电压 过 低 故 障 
11 AE 轴 选 择 故 障 
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向 服 驱 动 纶 一 线 维修 速 碍 手册 

















































































































































































































































































































































































































( 续 ) 

故障 信息 或 代码 故障 简称 故障 全 称 

12 ME 记忆 体 故障 

13 SWE 软体 处 理 故障 

16 RDI 极 性 位 置 检测 故障 1 

17 ADE A-D 变换 器 故障 

18 WAT 检 出 器 最 初 通信 故障 

20 NS1 无 信号 检测 故障 1 

21 NS2 无 信号 检测 故障 2 

D9 LSI 故障 

24 UV W 对 地 短路 故障 

25 ABSE 绝对 位 置 资料 丢失 故障 

26 NA 未 使 用 轴 故 障 

28 SOSP 绝对 位 置 过 速度 故障 

29 SABS 绝对 位 置 检测 回路 故障 

30 OR 可 生 过 热 故 障 

31 OS 过 速度 故障 

32 PME 电源 模 阻 故障 (过 电流 ) 

33 OV 过 电流 故障 

34 DP NC 通信 /CRC 故障 

35 DE NC 通信 资料 故障 

36 TE NC 通信 传输 故障 

37 PE 初期 参数 故障 

38 TP1 NC 通信 协定 故障 1( 格式) 

39 TP2 协定 故障 2( 资讯 ) 

42 FEl 可 馈 故 障 1 

43 FE2 可 馈 故 障 2 

50 OL1 过 载 故障 1 

51 OL2 过 载 故 障 2 

52 ODI1 误差 过 大 故障 1 

53 0D2 误差 过 大 故障 2 

54 0D3 误差 过 大 故障 3 

55 外 部 非常 停止 故障 

58 CLEO 冲突 检 出 故障 0 

59 CLE1 冲突 检 出 故障 1 

60 电源 瞬间 中 断 故 障 (DV24V) 

61 PDC 电源 供应 器 回 生 过 电流 故障 

63 PORI 电源 供应 器 辅助 回 生 故障 

65 PRAE 电源 供应 器 内 部 继电器 故障 

67 PPHL 电源 供应 器 欠 相 检测 故障 

68 PWD 髓 监控 回路 检测 故障 

69 PPNG 电源 供应 器 接地 检测 故障 

71 PINL 电源 供应 器 瞬时 停电 检测 故障 

73 电源 供应 器 回 生 过 载 故障 

74 3 源 供应 器 回 生 电阻 器 过 热 故 障 

75 POV 电源 供应 器 过 电压 故障 

76 电源 供应 器 外 部 紧急 停止 设 定 故障 

7 电源 模 组 或 PC 板 过 热 故 障 

88 WD 监控 回路 故障 

90 WST 低速 串 列 格式 的 初期 通信 故障 

91 WAS 低速 串 列 的 通信 故障 

92 WAF 低速 串 列 格式 的 协定 故障 

93 WAM 绝对 位 置 变 动 故 障 

96 WPE MP 型 光学 尺 回 授 故 障 

97 MPO MP 型 光学 尺 补正 故障 
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广 女 文 5. 31.6 三 蓉 MR-J2S-B 系列 伺服 放大 器 
三 次 MR-J2S-B 系列 伺服 放大 需 故 障 信息 与 维修 代码 见 表 5-91 和 表 5-92 。 


表 5-91 三 萎 MR-J2S-B 系列 伺服 放大 器 故障 信息 与 维修 代码 1 





















































































































































































































































































































































































































































































































































































































































和 
改 障 信息 | 故障 名 称 故障 内 容 故障 原因 处 理 方法 
或 代码 
电源 电压 太 低 
控制 电源 瞬间 停电 在 60ms 以 上 
由 于 电源 容量 过 小 ,导致 起 动 电 
PO 电压 过 低 二 
Al.10 。 MR-J2S DA:160V 以 下 如 - = 需要 检查 电源 系统 
HP MR-J2S 口 Al1:83V 以 下 直流 母 线 下 降 到 200V 后 恢复 供 
电 ( 主 电路 电源 切断 5s 以 内 再 
接 通 ) 
同 服 放大 器 内 部 故障 需要 更 换 伺服 放大 器 
Al. 12 “| 存储 器 故障 1| ”RAM 故障 os 
AL | 时 钟 故障 | ”印刷 电路 板 政 障 伺服 放大 器 内 部 故障 ee 
Al.15 “| 存储 器 故障 2 ”EEPROM 故障 
l ”| ”接头 CN2 没有 连接 好 需要 正确 接线 
AL16 | 务 本 各 | 下定 生 和 们 下放 天 洛 计 | 编码 才 放 障 需要 更 换 伺 服 电动 机 
编码 器 电缆 故障 需要 修理 或 更 换 电 费 
Al.17 ”| 电路 板 故 障 | ”CPU 零 部 件 故 障 伺服 放大 器 内 部 故障 需要 更 换 伺服 放大 器 
Al.19 | 存储 器 故障 2| ROM 存储 器 故障 
1 1 | 电动 机 配合 | 。 向 服 放大 器 和 伺服 电动 机 | 。 伺服 放大 器 和 何 服 电动 机 之 间 
故障 间 配 合 有 误 配合 有 误 二 9 
编码 器 编码 器 和 伺服 放大 器 间 通 | ” 接 通 CN2 没有 连接 持 好 需要 正确 连接 
故障 2 ”| 信 故 障 编码 器 电缆 故障 需要 修理 或 更 换 电线 
电动 机 输出 | ”伺服 电动 机 输出 端 (UV、| 、 字 二 电路 端 了 CE) 上 电源 输 | 
Al1.24 接地 故障 “| W 相 ) 接 地 故障 入 和 输出 接线 有 短路 需要 更 换 电缆 
伺服 电动 机 动力 线 绝缘 损坏 
报警 发 生 时 ,等 竺 
编码 器 中 的 电容 电压 过 低 ee、 
绝对 位 置 数据 丢失 故障 点 复归 
RS 绝对 位 置 电池 电压 过 低 更 换 电 池 后 , 再 次 
丢失 故障 电池 电缆 或 电池 故 陪 进行 原点 复归 
报警 发 生 的 状态 下 ， 
绝对 位 置 系 统 中 ,首次 接 通 | ”绝对 位 置 编码 器 中 的 电容 未 | 等 待 2~ 3min 后 , 断 开 
电源 时 充电 电源 ,再 接 通 电源 。 重 
新 进行 原点 复归 
参数 NO. 0 设 定 错误 需要 正确 设 定 
未 连接 内 置 的 再 生 制 动 电阻 或 | 、 
ee 需要 正确 接线 
需要 降低 制 动 频 
再 年 制 动  。 制 动 电 流 超过 内 置 再 生 制 | 。 高 频 度 或 连接 再 生 制 动 运行 使 | 率 ,或 者 需要 更 换 容 
Al1. 30 歼 障 动 电阻 或 再 生 制 动 选 件 的 允 | 再 生 电 流 超过 了 内 置 再 生 制 动 电 | 量 大 的 再 生 制 动 电阻 
许 值 阻 或 再 生 制 动 选 件 的 允许 值 或 再 生 制 动 选 件 ,或 
者 需要 减 小 负载 
B 源 电压 异常 











MR-J2S 口 A:260V 以 上 
MR-J2S 口 Al1:135V 以 上 


























需要 检查 电源 
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于 于 时 时 名 服 又 动 各 一 线 维修 速 碍 手册 
( 续 ) 
二 
故障 信息 | 故障 名 称 故障 内 容 故障 原因 处 理 方法 
或 代码 
再 生 制 动 品 体 管 故 陈 需要 更 换 何 服 放大 路 
再 生 制 动 晶体 管 故 障 内 莹 的 再 生 制 动 电阻 或 再 生 制 | 。 需要 更 换 何 服 放大 
ee 动 选 件 故障 器 或 再 生 制 动 选 件 
Al1. 30 Ee 
故障 一 和 
冷却 风扇 停止 运行 ( MR- | ”由 于 冷却 风扇 停止 运行 ,从 而 导 | ， 需 要 更 换 何 服 放大 
J2S 200A/350A) 致 异常 过 热 器 过 冷 动 风 肩 ,或 者 
a 需要 降低 周围 的 温度 
ni 需要 正确 设 定 指令 
输入 指令 脉冲 频率 过 高 脉冲 频率 
加 减速 时 间 过 小 导致 超 调 时 间 | ”需要 增 大 加 减速 时 
过 大 间 常数 
1) 重新 设 定 增益 
2) 不 能 重新 设 定 增 
| 速度 超 出 了 瞬时 允许 速 度 益 的 场合 : 
AL 31 | 超速 故 降 | 故障 伺服 系统 不 稳定 导致 超 调 OD 负载 转动 质量 比 
设 定 的 小 些 
加 重新 检查 加 减速 
时 常数 的 设 定 
电子 齿轮 比 太 大 (参数 NO.3~4) 需要 正确 的 设 定 
编码 器 出 现 故 障 本 
动机 
司 服 放 天 问答 出 全 UV .W 相 存 | 
二 需要 正确 连 线 
辣 服 让 天 器 晶体 管 CEND 放 障 ”| 需要 更 换 何 服 让 天 如 
AL 32 | 这 电流 故障 | ， 合 服 放大 器 的 输出 电流 超 人 和 
“| 过 了 人 允许 电流 故障 同 服 放大 器 UV 、W 的 接地 需要 正确 连 线 
南 于 外 来 噪声 的 干扰 ,过 电流 检 | we， 
测 电路 出 现 错误 需要 使 用 滤波 各 
内 萱 再 生 制 动 电阻 或 再 生 制 动 | ”需要 更 换 电线 . 需 
选 件 的 连 线 断路 或 接触 不 良 要 正确 接线 
再 生 制 动 蝇 体 管 故 障 人 
使 用 内 兽 青 生 制 动 
人 过 电压 故障 直流 母线 电压 的 输入 在 内 置 再 生 制 动 电阻 或 再 生 制 劲 0 
| 400V 以 上 故障 选 件 的 接线 断路 件 时 更 换 再 生 制 动 
选 后 
| 使 用 再 生 制 动 选 件 
二 由 下 是 生 是 生生 于 和 人 | 或 更 换 容 量 大 大 的 再 
人 生 制 动 选 件 
电源 电压 大 高 引起 的 需要 检查 电源 
需要 改变 指令 脉冲 
指令 脉冲 频率 大 高 频率 使 其 达到 合适 
指令 脉冲 | 。 输入 的 指令 的 脉冲 频率 大 的 值 
A 频率 故障 | 高 故障 需要 实施 抗 干扰 
指令 脉冲 中 混入 了 噪声 
指令 线 置 芍 障 需要 更 换 指 仿 装 时 
. 216 . 
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( 续 ) 
i 
故障 信息 | 故障 名 称 故障 内 容 故障 原因 处 理 方法 
或 代码 
伺服 放大 器 的 故障 使 参数 设 定 | 。 需要 更 换 伺服 放 
生 改 变 
Al.37 “| 参数 故障 | ”参数 设 定 值 故障 0 本 
没有 连接 参数 NO.0 选择 的 再 | ”需要 正确 设 定 参 
生 制 动 选 件 数 NO.0 
ee 需要 更 换 伺服 放 
伺服 放大 器 异常 ee 
主 电流 过 We 过 载 状态 下 反复 通过 “切断 接 | 
Al1. 45 热 故障 主 电 路 期 间 异 常 过 热 故 障 通电 源 "来 继续 运行 需要 检查 运行 方法 
ou wps | 需要 修理 伺服 放大 
伺服 放大 器 冷却 风扇 停止 运行 | 加 的 冷却 风 启 
需要 使 伺服 电动 机 
伺服 电动 机 环境 温度 超过 40C | 工作 环境 温度 在 0- 
40% 间 
ee ee 1) 需要 减 小 负载 
动机 过 | ”伺服 电动 机 温度 上 升 保护 
Al1.46 | CE 2) 需 要 检查 运行 模式 
执 于 日 十 下 
热 故 障 ”| 动作 故障 伺服 电动 机 过 载 ee 
大 的 伺服 电动 机 
编码 器 中 的 热 保护 期 间 故 障 。 “| ， 雪 要 更 换 何 服 电 
动机 
1) 需要 减 小 负载 
伺服 放大 器 用 于 负载 大 于 其 连 | 2) 需 要 检查 运行 模式 
接 输出 能 力 的 场合 3) 需要 更 换 功率 更 
大 的 伺服 电动 机 
1) 进行 几 次 加 减速 
来 完成 自动 增益 调整 
2) 修改 自动 增益 调 
加 不 稳定 .发 层 云 设 定 的 响应 速度 
是 过 了 人 服 放大 器 的 过 载 | ， 体 服 系统 不 稳定 ,发 生 振 动 十 的 和 应 玉 度 
A1l.50 | 过 载 故障 1 | 能 力 ; 300% 时 2.5s 以 上 ; PO a 
200% 时 100s 以 上 整 ,该 用 于 动 方式 进 和 
增益 调整 
1 ) 需要 检查 运行 模式 
机 械 故 障 2) 需要 检 安 装 限 位 
开关 
伺服 电动 机 界线 错误 需要 正确 接线 
a 需要 更 换 伺服 电 
编码 器 故障 | 
1) 需要 检查 运行 
a 模式 
机 械 改 座 2 ) 需要 安装 限 位 
由 于 机 械 故 障 导致 何 服 放 开关 
oj ohh es |  ” 何 服 电动 机 接线 错误 需要 正确 接线 
ye 大 器 连续 数秒 钟 以 最 大 电流 交接 
AL.51 | 过 载 玖 障 了 | 全 下 三 守 2 证 全 站 需要 进行 风 次 大 
和 输出。 伺服 电 动机 的 锁定 时 te da 
间 在 1s 以 上 卫 速 来 完成 自动 增益 
| 不 稳定 发 十 扰 去 调整 
伺服 系统 不 稳定 ,发 生 振动 a 














益 调 整 设 定 的 响应 
速度 
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全 服 驱动 器 一 线 维修 速 查 手 迪 





















































































































































































































































































































































( 续 ) 
TU 
故障 名 称 故障 内 容 故障 原因 处 理 方法 
由 于 机 械 故 障 导致 伺服 放 3) 修 改 自动 增益 调 
| 过 坊 放 际 2 | 大 器 连续 数秒 钟 以 最 大 电流 ”伺服 系统 不 稳定 ,发 生 振动 整 , 改 用 手动 方式 进 
过 载 改 刻 2 | 答 出 。 伺 服 电动 机 的 锁定 时 行 增益 调整 
间 在 1s 以 上 编码 器 故障 需要 更 换 伺 服 电 动机 
加 减速 时 间 常数 大 小 ee 
间 常 数 
转 矩 限制 值 大 小 a 
站 需要 检查 电源 的 
由 于 电源 电压 下 降 ,致使 转 矩 不 | 容量 
足 ,伺服 电动 机 不 能 起 动 2) 需 要 更 换 功率 更 
大 的 伺服 电动 机 
需要 将 设 定 值 调整 
立 置 环 增益 1 冯 引 伺服 系统 能 正确 运 
遇 闪 JJ | 偏差 计数 器 中 的 光鲜 肪 间作 全 0 
A1.52 超出 了 编码 器 分 辩 率 能 力 x10 
《脉冲 ) 1) 达到 转 矩 的 场合 ， 
司 西 | 揽 - 2 
由 于 外 力 ,伺服 发 电动 机 的 轴 发 | 生生 
生 旋转 J 
3) 需 要 选择 给 出 更 
大 的 伺服 电阻 
站 需要 检查 运行 模式 
Smee 2) 安装 限 位 开关 
ee 需要 更 换 体 服 电 
编码 器 故障 
向 服 电动 机 接线 铺 误 需要 正确 接线 
ee 需要 修理 或 更 换 通 
| 通信 电缆 断路 信和 电费 
串 行 通信 RS232 或 RS422 通信 i po 
AL 8A | 超时 故障 | 的 时 间 超过 了 参数 的 设 定 值 EN 参数 NO0.56 的 设 | 。 需要 正确 设 定 参 数 
通信 协议 铺 误 需要 修改 协议 
通信 接头 未 连接 好 需要 正确 连接 
品行 通信 | ”伺服 放大 器 和 通信 设备 间 | pp 需要 修理 或 更 换 通 
故障 | 出 现 通信 出 错 故 障 通信 电线 故障 信和 电线 设备 
通信 设备 放 障 
看 门 狗 ee a 需要 更 换 何 服 放 
88888 帮 隧 CPU 部 件 故障 伺服 放大 器 内 部 故障 大 器 
证， 发 生 报警 ， 故 障 信号 (ALM) 处 于 OFF 状态 。 同 时 动态 制动器 开 始 动作 ， 显 示 吕 将 显示 报警 〈 故 陈 ) 代码 - 
表 5-92 三菱 MR-J2S-B 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 2 
故障 | LED 故障 | LED 
八 由 | 全 站 | 故障 名 称 故障 说 明 全 记名 站 | 故障 名 称 故障 说 明 
电池 电缆 线 绝对 地 址 检测 系统 的 再 生 电源 超过 内 置 再 生 
092 92 a A eh 加 
报警 B 池 电压 低 ,0 | R | 再 生 负载 超 | 抽动 电 阻 器 或 再 生 制 动 装 
OPR 设置 错 ， a 额 故 障 置 的 再 生 电 源 人 允许 值 是 有 
2096 | 96 | 误 的 故 陪 OPR 未 被 顺利 地 执行 可 能 的 
绝对 地 址 探测 系统 的 绝对 地 址 计 | ”绝对 地 址 编码 器 脉冲 
2102 | 9F | 电池 故障 E 池 电压 减少 2143 | ZE3 | 数 故 障 出 错 
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( 续 ) 
故障 | LED ee 故障 | LED 
编码 | 吕 示 故障 名 称 故障 说 明 编码 | 显示 故障 名 称 故障 说 明 
2144 | FE4 参数 故障 参数 超出 设置 范 十 
| 当主 回路 电源 关 时 ,人 
2146 | E6 _ 伺 服 的 紧急 EMG1-SG 断 开 一 服 开 ”信和 号 置 “ 开 ” 
停止 故障 
cs 过 载 报警 1( 错误 代码 
2147 FE7 _ 控制 器 紧 急 | 紧急 停止 信 3 输 2141 El 过 载 故 障 2050 ) 或 2 (错误 代 码 
停止 故障 入 QD75 2051 ) 的 发 生 是 可 能 的 
































太太 六 5. 31.7 三 萎 MR-J2S-Jr 系列 伺服 驱动 器 
三 菱 MR-J2S-Jr 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-93。 
表 5-93 ”三菱 MR-J2S-Jr 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 


































































































故障 | LED | . EE 故障 | LED ER 
编码 | 显示 故障 名 称 故障 说 明 编码 | 显示 故障 名 称 故障 说 明 

电源 供应 的 电压 降 至 i 发 生 于 编码 需 和 伺服 放 
WD | | Mo | iov a 2016 | 16 | 编 开 荐 玫 联 1 | 大 器 间 的 通信 故障 
2011 | 11 主板 故障 1 印 制 板 故障 2017 | 17 主板 故障 2 CPU 或 部 分 主 回路 故障 

1 ROM 或 RAM 存储 器 ey 发 生 于 编码 器 和 伺服 放 

2012 | 12 存储 器 故障 1 家 全 2020 | 20 编码 器 故障 2 大 器 间 的 通信 故障 
2013 | 13 时 钟 故障 印 制 板 故障 605 下 |. wd 电动 机 输出 伺服 电动 机 输出 (UV、 
2015 | 15 存储 器 故障 2 EEPROM 故障 接地 故障 W 相 ) 接 地 故障 


太太 六 5. 31.8 三 萎 MR-J2S 系列 伺服 驱动 器 
三 莹 MR-J2S 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-94。 
表 5-94 ”三菱 MR-J2S 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 





























































































































故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 信息 或 代码 故障 名 称 
AL10 欠 电 压 故 障 AL45 主 电 路 器 件 过 热 故 障 
AL12 存储 器 故障 1 AL46 电动 机 过 热 故障 
AL13 时 钟 故障 AL50 过 载 故障 1 
AL15 存储 器 故障 2 AL51 过 载 故 障 2 
AL16 编码 器 故障 1 AL52 误差 过 大 故障 
AL17 电路 故障 AL8A 串 行 通信 和 超时 故障 
AL19 存储 器 故障 3 AL8E 串 行 通信 故障 
ALI1A 电动 机 配合 故障 AL92 电池 断 线 故 障 
AL20 编码 器 故障 2 AL96 原点 设 定 错误 故障 
AL24 电动 机 接地 故障 ALOF 电池 故障 
AL25 绝对 位 置 丢 失 故 障 ALE0 再 生 制 动 电流 过 大 故障 
AL30 再 生 制 动 故障 ALE1 过 载 故 障 
AL31 超速 故障 ALE3 绝对 位 置 计数 器 故障 
AL32 过 电流 故障 ALE5 ABS 超时 故障 
AL33 过 电压 故障 ALE6 伺服 电动 机 异常 停止 故障 
AL35 指令 脉冲 频率 故障 ALE9 主 电 路 OFF 故障 
AL37 参数 故障 ALEA ABS 伺服 ON 故障 


5.32 森 创 系列 


太太 克 5. 32. 1 森 创 HS 系列 伺服 驱动 器 
森 创 HS 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-95。 
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全 服 驱动 8 一 线 维修 坟 吉 于 几 





































































































妇女 女 森 兰 SV1000 系列 伺服 驱动 器 
森 兰 SV1000 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-97。 
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表 5-95 ”和 森 创 HS 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 代码 故障 含义 故障 代码 故障 含义 
B6688B8 面板 通信 故障 62BRPB 参数 配置 故障 
E3685B 制 动 电阻 阻 值 过 小 E38888 位 置 偏差 计数 器 溢出 故障 
E308c8 驱动 无 相应 报警 ESPH68 功率 模块 过 热 故障 
E28886 编码 器 AB 故障 BEBR388 功率 模块 故障 
BR6RBB 编码 器 UVW 故障 EERBRR 功率 电 掉 电 故障 
ESERAE FRAM 读 写 故障 BER656 位 置 超 差 故障 
EH5888 电子 此 轮 参数 故障 8ap536 人 
200: 2 相 电 流 ADC 零点 异常 
888888 POEUUS | 
8888885 过 电流 故障 68555886 堵 转 或 失速 故障 
E88838 E39988 驱动 器 电动 机 不 匹配 故障 
688888 过 载 故 障 EBBC85 人 
昌 a ee 编码 器 Z 脉冲 过 多 错误 
686988 超速 故障 EW2EEE ym 600 
E289888 功率 电源 过 电压 故障 BB6898 功率 电源 欠 电 压 故 障 
太太 六 5. 32.2 和 森 创 MS-E 伺服 驱动 器 
条 创 MS-E 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-96。 
表 5-96 和 森 创 MS-E 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 代码 故障 含义 故障 代码 故障 含义 
89480 过 电流 故障 888 位 置 超 关 
68868 主 电源 过 电压 故障 88888 编码 器 故障 
88888 过 载 故 障 88888 硬件 故障 
6308 堵 转 或 失速 故障 68868 参数 故障 
5.33 木兰 系列 


第 5 章 ， 故 障 信息 与 维修 代码“ 人 生生 


表 5-97 和 森 兰 SV1000 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 























































































































































































































































































































故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 信息 或 代码 故障 名 称 
Er. ocb 起 动 瞬间 过 电流 故障 Er. ArF 自学 习 不 良 故障 
Er. ocA 加 速 运行 过 电流 故障 Er. Aco 模拟 输入 掉 线 故 障 
Er. ocd 减速 运行 过 电流 故障 Er. PGo PG 断 线 故 障 
Er. ocn 恒 速 运行 过 电流 故障 Er. rHo 热 敏 电阻 开路 故障 
Er. ouA 加 速 运行 过 Er. PnL 操作 面板 掉 线 故障 
Er. oud 减速 运行 过 Er. GFF 接地 故障 
Er. oun 恒 速 运行 过 电 Er. PAr 参数 故障 
Er. ouE 待机 时 过 电 Er. cno 充电 接触 器 故障 
Er. dcL 运行 中 欠 电 Er. LoS 失速 故障 
Er. PLI 输入 断 相 故障 Er. oHL 电动 机 温度 故障 
Er. PLo 输出 断 相 故障 Er. oPP 油 压 传感器 故障 
Er. FoP 功率 器 件 故 障 Er. cAc CAN 通信 超时 故障 
Er. oHI 驱动 器 过 热 故 障 Er cAA CAN 通信 ID 冲突 故障 
Er. oLI 驱动 器 过 载 故 障 Er. eAS 从 机 故障 
Er. oLL 电动 机 过 载 故 障 Er. cAL CAN 从 机 地 址 冲突 故障 
Er. EEF 外 部 故障 Er Fun 风机 故障 
Er. oLP 电动 机 负载 过 重 故障 Er. Abb 异常 停机 故障 
Er. ULd 驱动 器 欠 载 故障 AL. oLL 电动 机 过 载 故障 
Er. Col 比较 器 1 输出 保护 信号 AL. oLP 电动 机 负载 过 重 故障 
Er. Co2 比较 器 2 输出 保护 信号 AL. ULd 驱动 器 欠 载 故障 
Er. EEP 参数 存储 失败 故障 AL. PnL 操作 面板 掉 线 故障 
Er. CFE 通信 故障 AL. Aco 模拟 输入 掉 线 故障 
Er ef 电流 检测 故障 AL. PLI 输入 断 相 故障 
AL. cAS 从 机 故障 预报 警 AL. PLo 输出 断 相 故障 
cnn. AL 面板 通信 掉 线 报警 AL. CFE 通信 故障 
PdF. AL 参数 写 人 失败 故障 AL. EEP 参数 存储 失败 故障 
EEP. AL 面板 EEPROM 参数 存 取 故障 AL. deL 直流 母线 从 电压 故障 
PUP. AL 驱动 器 参数 读 取 故障 AL. Col 比较 器 1 输出 故障 
PdE. AL 参数 不 一 致 故障 AL. Co2 比较 器 2 输出 故障 
UEr. AL 版 本 不 一 致 故障 AL. PGo PG 断 线 故障 
AL. UPF 参数 上 传 失 败 故 障 AL. PAr 参数 检查 故障 
AL. PdE 操作 面板 数据 故障 AL. Pdd 操作 面板 数据 不 一 致 故障 
AL. cAc CAN 通信 故障 AL. oHL 电动 机 过 热 故障 











5.34 山 洋 系列 


太太 友 山 洋 电气 R 系列 交流 伺服 驱动 器 
山 洋 电气 R 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-98。 
表 5-98 山 洋 电气 R 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 












































故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 信息 或 代码 故障 名 称 
A2 绝对 值 编码 器 电池 故障 43 再 生 电阻 故障 
b4 绝对 值 编码 器 单 圈 计数 故障 61 过 电压 故障 
d2 位 置 脉冲 频率 故障 62 主 回路 电压 不 足 故 障 
E2 EPPROM 内 部 参数 故障 63 主 电源 欠 相 故障 
E6 参数 故障 85 编码 器 初始 化 故障 
21 过 电流 故障 94 编码 器 CRC 故障 
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5.35 盛 迈 系列 


女 女 女 5. 35. 1 盛 迈 SM10 系列 通用 伺服 驱动 器 
感 迈 SM10 系列 通用 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-99。 
表 5-99 ” 盛 迈 SM10 系列 通用 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 















































































































































”故障 信息 或 代码 | 故障 名 称 | 故障 信息 或 代码 | 故障 名 称 
Err--12 过 电流 故障 Er --61 过 速 故障 
Err--13 IGBT 故障 Err --70 位 置 超 差 故障 
Er 14 过 载 和 堵 转 故障 Err-- 71 位 置 反馈 出 错 故障 
Err--15 制 动 过 电流 故障 Err --75 编码 器 出 错 故障 
Er 21 软件 过 电压 故障 Err --76 编码 器 出 错 故障 
Er-- 22 软件 欠 电压 故障 Err-- 77 旋 变 出 错 故障 
Er -23 硬件 过 电压 故障 Err-- 78 旋 变 出 错 故障 
Err-- 24 硬件 欠 电压 故障 Err-- 81 自动 调 零 出 错 故障 
Err 31 内 部 +15V 过 电压 故障 Er --82 自动 调 零 出 错 故 障 
Erm-- 32 内 部 +15V 欠 电 压 故 障 Err-- 83 自动 调 零 出 错 故 障 
Er 33 内 部 -15V 过 电压 故障 Err-- 84 自动 调 零 出 错 故 障 
Er 34 内 部 -15V 欠 电 压 故 障 Err --89 自动 调 零 出 错 故障 
Err -35 内 部 + 5V 过 电压 故障 Err-- 99 主机 通信 出 错 故障 
Er -36 内 部 + 5V 欠 电 压 故 障 Err--100 通信 出 错 故 障 
Er 237 内 部 +24V 过 电压 故障 Err--10x 主机 监测 第 x 台 从 机 运行 故障 
Er -38 内 部 +24V 欠 电 压 故 障 Err-120 商务 定时 故障 
En- 41 驱动 器 过 热 故 障 Err--121 商务 时 间 故 障 
Emr-- 42 电动 机 过 热 故 障 




















女 女 女 5. 35.2 成 匹 SM20 系列 伺服 驱动 器 
盛 迈 SM20 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-100。 
表 5-100 ” 盛 迈 SM20 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 





故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 原因 











1) 电 流 环 参数 设置 错误 
ERR 12 过 电流 保护 2) 驱动 器 硬件 故障 
3) 电动 机 相 序 接 错 

















1)PI 响应 参数 设置 错误 
2) 驱动 硬件 故障 

3) 伺 服 系统 温度 过 高 
4) 驱动 器 硬件 故障 

5) 驱动 硬件 故障 

6) 电 动机 UVW 与 地 短路 


ERR 13 IGBT 保护 

















1) 连续 超额 定 负载 1.5 售 


ERR 14 过 载 和 堵 转 保护 2) 电 动机 堵 转 














1) 制 动 电阻 太 小 
ERR 15 制 动 回路 过 电流 2) 硬 件 故 障 
3) 减 速 制 动 电流 过 大 





























1) 压力 传感器 损坏 
ERR 19 油 压 传感器 故障 2) 油 压 传感器 供电 过 低 
3) 连 线 是 否 错误 
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( 续 ) 
故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 原因 
1) 母线 采样 值 比 实际 大 
ERR 21 软件 过 电压 保护 2) 可 能 是 由 于 电动 机 减速 度 过 大 引起 
3) 可 能 由 于 速度 环 PI 参数 设置 不 当 速 度 震 荡 引 起 
ERR 22 软件 欠 电 压 保护 母线 电压 值 比 实际 小 
1) 电 压 过 高 
2) 驱动 内 部 制 动 电阻 坏 
ERR 23 硬件 过 电压 保护 3) 制 动容 量 不 够 














4) 电 源 电压 过 高 
5) 电 源 波形 不 正常 
6) 制 动 晶体 管 坏 























1) 临时 停电 20ms 以 上 
2) 瞬间 掉 电 
ERR 24 硬件 欠 电 压 保护 3) 电 源 容 量 不 够 
4) 软 启动 电路 故障 
5) 电 源 电压 过 低 






































ERR 31 内 部 +15V 过 电压 1) 控制 板 卡 故障 








2) 内 部 供电 电源 误差 过 


ERR 32 内 部 +15V 欠 电 压 人 故障 














2) 内 部 供电 电源 误差 过 


ERR 33 内 部 -15V 过 电压 和 ” Ee 























2) 内 部 供电 电源 误差 过 


故障 
2) 内 部 供电 人 差 过 





ERR 34 内 部 -15V 欠 电 压 

















ERR 35 内 部 +5V 过 电压 




















ERR 36 内 部 +5V 从 电 压 
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ERR 37 内 部 +24V 过 电压 









































ERR 38 内 部 +24V 欠 电 压 
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ERR 41 驱动 器 过 热 保护 





5) 控制 板 卡 故 障 
6) 温度 传 感 咒 坏 








1) 控 制 板 卡 故障 
2) 强 制 风 冷 型 风扇 坏 

ERR 42 电动 机 过 热 保护 3) 温 度 保护 参数 限制 过 低 
4) 温 度 传感器 坏 
5) 电 动机 负载 过 重 





全 























1) 编码 器 接口 有 故障 
2) 外 界 电磁 干扰 
ERR 61 过 速 保 护 3) 速度 环 PI 不 当 
4) 编码 器 坏 
5) 编码 信号 线 不 良 














1) 指令 脉冲 频率 太 高 
2) 位 置 环 参数 太 小 
ERR70 位 置 超 差 3) 编码 器 零点 变动 
4) 转 和 矩 扭 力 不 足 

5) 位 置 误差 设置 太 小 
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( 续 ) 
故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 原因 
1) 电磁 干扰 太 大 
ERR 71 位 置 反 馈 出 错 保护 2)Z 信 号 检测 异常 
3 ) 编码 器 信和 号 输出 异常 
ee 1) 编码 器 未 接 或 连 线 错误 
ERR 75 位 置 反馈 出 错 2) 编码 器 类 型 设置 错误 
编码 器 未 接 或 连 线 错误 
ERR 76 编码 器 出 错 保 护 0 
nh 1) 编码 器 未 接 或 连 线 错 误 
ERR 77 旋 变 出 错 保 护 2) 编码 器 类 型 设置 错误 
ERR 81 自动 调 零 出 错 自动 调 零 找 不 到 编码 器 Z 信和 号 
ERR 82 自动 调 零 出 错 0 
1) 电 动机 参数 设置 错误 
ERR 83 自动 调 零 出 错 2) 编码 接线 有 误 
3) 自动 调 零 找 到 的 零 位 误差 大 
ERR 84 自动 调 零 出 错 电动 机 不 运行 ,自动 调 零 失 败 
ER 上 电 时 发 现 系统 出 错 ,可 能 是 IGBT 错误 不 能 清除 , 也 可 能 上 电 时 有 过 
MRR 上 电 出 锌 保护 电压 或 欠 电 压 现象 ,以 及 上 电 过 快 等 
ERR 112 上 电 出 错 保 护 可 能 是 过 电流 信号 没有 清除 ,也 可 能 是 上 电 过 快 等 
ERR 115 参数 出 错 保护 EEPROM 参数 设置 错误 











克 交 六 5. 35.3 成 迈 SM22 系列 伺服 驱动 器 
盛 迈 SM22 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-101。 
表 5-101 盛 迈 SM22 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 

























































































































































































































































































故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 内 容 
Er 12 过 电流 故障 电流 过 大 。 硬 件 故 障 、 电 动机 接线 和 参数 设置 异常 
Er 13 IGBT 故障 硬件 故障 、 电 动机 接线 .IGBT 温度 异常 
Be 过 载 和 堵 转 故 隧 em 电动 机 零 位 不 准 引 起 运行 电流 过 
Er 15 制 动 过 电流 故障 硬件 故障 、 制 动 电阻 过 小 、 加 减速 时 间 设 置 不 合理 异常 
Er 19 压力 传感器 故障 压力 传感器 损坏 .压力 传感器 供电 接线 异常 
Er 21 软件 过 电压 故障 母线 采样 电路 异常 
Er 22 软件 欠 电 压 故 障 母线 采样 电路 异常 
Er 23 硬件 过 电压 故障 硬件 故障 、 制 动 电阻 .加 减速 度 异 常 
Er 24 硬件 欠 电压 故障 硬件 故障 异常 
Er 31 内 部 +15V 过 电压 故障 硬件 故障 、 外 部 强 电 干扰 异常 
Er 32 内 部 +15V 欠 电 压 故 障 硬件 故障 、 外 部 强 电 干扰 异常 
Er 33 内 部 -15V 过 电压 故障 硬件 故障 、 外 部 强 电 干扰 异常 
Er 34 内 部 -15V 欠 电 压 故 障 硬件 故障 、 外 部 强 电 干扰 异常 
Er 35 内 部 +5V 过 电压 故障 硬件 故障 、 外 部 强 电 干 扰 异 常 
Er 36 内 部 +5V 欠 电 压 故 障 硬件 故障 、 外 部 强 电 干 扰 异 常 
Er 37 内 部 +24V 过 电压 故障 硬件 故障 、 外 部 强 电 干扰 异常 
Er 38 内 部 +24V 欠 电 压 故 障 硬件 故障 、 外 部 强 电 干扰 异常 
Er 41 驱动 器 过 热 故 障 硬件 损坏 .温度 传感器 损坏 .散热 通道 风扇 异常 
Er 42 电动 机 过 热 故 障 硬件 损坏 .温度 传感器 损坏 .散热 通道 风扇 异常 
Er 61 过 速 故障 硬件 损坏 .温度 传感器 损坏 .散热 通道 风扇 异常 
Er 71 位 置 反馈 出 错 旋 变 信号 受到 较 大 干扰 、 旋 变 芯 片 损坏 异常 
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( 续 ) 
故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 内 容 
Err 75 编码 器 出 错 故障 编码 器 电路 损坏 异常 
Er 76 编码 器 出 错 故 障 编码 器 线 未 接 .电路 损坏 异常 
Er 77 旋 变 出 错 故 障 旋 变 角度 读 取 异常 . 旋 变 芯片 或 旋 变 电 路 损坏 异常 
Er 78 旋 变 出 错 故障 旋 变 角度 读 取 异常 . 旋 变 芯片 或 旋 变 电 路 损坏 异常 
Err 81 自动 调 零 出 错 故障 动 调 零 找 不 到 编码 器 Z 信号 
Er 82 白 动 调 零 出 错 故障 UVW 线 序 不 正确 .与 正 反 向 定义 参数 设置 不 匹配 
Rs 自动 调 零 出 错 故 陪 ,编码 器 参数 设置 不 对 编码 器 损坏 、 电 动机 负载 过 
Er 84 自动 调 零 出 错 故障 电动 机 零 位 找到 试 运行 时 速度 波动 太 大 
Err 99 主机 通信 出 错 故障 主机 检测 到 从 机 通信 地 址 设置 不 正确 
Err100 从 机 通信 出 错 故障 从 机 检测 不 到 主机 CAN 指令 
Errl0x 主机 通信 出 错 故障 主机 检测 不 到 第 x 台 驱 动 器 信号 或 从 机 报错 
Er120 商务 定时 故障 商务 定时 时 间 到 达 , 需 要 输入 定时 密码 后 清除 定时 时 间 
5.36 ”施耐德 系列 
交 交 交 5. 36. 1 施耐德 Lexium23 系列 伺服 驱动 器 


施耐德 Lexium23 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-102。 


表 5-102 施耐德 Lexium23 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 



























































































































































































































































故障 信息 es S a 
或 代码 故障 名 称 故障 内 容 清除 报警 
Se 主 回路 电流 值 超越 电动 机 瞬间 最 大 电流 要 
ALEO1 过 电流 故障 信 1.5 倍 时 动作 需要 DI ARST 清除 
ALE02 过 电压 故障 主 回 路 电压 值 高 于 规格 值 时 动作 需要 DI ARST 清除 
ALE03 氏 电 压 故 障 主 回路 电压 值 低 于 规格 电压 时 动作 电压 回复 自动 清除 
ALE04 保留 保留 一 
ALE05 再 生 故 障 再 生 控制 动作 异常 时 动作 需要 DI ARST 清除 
ALE06 过 载 故 障 电动 机 及 驱动 器 过 载 时 动作 需要 DI ARST 清除 
A 过 速度 故障 下 速度 超过 正常 速度 过 大 时 需要 DI ARST 清除 
脉冲 命令 的 输入 频 谈 直 六 1 究 许 
i 异常 脉冲 控制 命令 脉冲 命令 J 输入 频率 超过 硬件 界面 容许 需要 DI ARST 清除 
值 时 动作 
ALE09 位 置 控制 误差 过 大 故障 位 置 控 制 误 差 量 大 于 设 定 容许 值 时 动作 需要 DI ARST 清除 
ALE10 芯片 执行 超时 故障 芯片 异常 时 动作 无 法 清除 
ALE11 编码 器 故障 编码 器 产生 脉冲 信号 异常 时 动作 需要 重 上 电 清 除 
ee 执行 电气 校正 时 校正 值 超越 容许 值 时 需要 移 除 CN1 接线 并 执 
ALE12 校正 故障 动作 行 自动 校正 后 清除 
ALE13 “| 紧急 停止 故障 紧急 按钮 按 下 时 动作 0 
ALE14 | 。 反 向 极限 故障 反 向 极限 开关 被 按 下 时 动作 ok wg ds 
Servo {月 除 
ALE15 “| 。 正 向 极限 故障 正 向 极限 开关 被 按 下 时 动作 人 
meIVO 靖 除 
ALE16 IGBT 温度 故障 1GBT 温度 过 高 时 动作 需要 DI ARST 清除 
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4 线 维 个 还 三 几 

















































































































太太 六 5. 36. 2 施耐德 LXM32M 系列 伺服 驱动 器 





























( 续 ) 
| 故障 名 称 故障 内 容 清除 报警 
ALE17 存储 器 故障 常 存储 器 (EEPROM) 存 取 异常 时 动作 需要 DI ART 清除 
ALE18 芯片 通信 故障 芯片 通信 和 异常 时 动作 需要 DI ARST 清除 
ALE19 串 行 通信 故障 RS-232/485 通信 异常 时 动作 需要 DI ARST 清除 
ALE20 串 行 通信 故障 RS-232/485 通信 超时 时 动作 需要 DI ARST 清除 
ALE21 命令 写 和 人 故障 控制 命令 下 达 异 常 时 动作 需要 DI ARST 清除 
ALE22 主 回 路 电源 断 相 故障 主 回 路 电源 断 相 输入 需要 DI ARST 清除 
电动 机 及 驱动 器 根据 参数 P1-56 过 载 输 
ALE23 预先 过 载 故障 出 准 位 设 定 的 百分比 , 预先 产生 过 载 警告 需要 DI ARST 清除 
动作 

ALE24 “| 。 编码 器 故障 编码 器 初始 磁场 错误 
ALE25 编码 器 故障 0 需要 重新 上 电 
ALE97 内 部 命令 执行 故障 内 部 命令 执行 异 需要 DI ARST 清除 
ALE98 芯片 通信 故障 硬件 故障 导致 世 人 需要 DI ARST 清除 
ALE99 芯片 通信 故障 硬件 故障 导致 芯片 通信 和 错误 需要 DI ARST 清除 
























































出 现 报 警 时 LED 会 内 炬 ,例如 超过 极限 值 时 的 图 例如 图 5-1 所 示 


7 段 显 示 屏 的 上 方 是 四 个 状态 LED Fault Edit Value i 
~ 


图 5-1 超过 极限 值 时 的 图 例 
" 226. 





上 EB ye 国 寺 本 
用 于 识别 菜单 级 别 的 三 个 状态 LED 一 | 二 


施耐德 LXM32M 系列 伺服 驱动 器 7 段 显 示 屏 的 上 方 的 四 个 状态 LED 的 显示 信息 功能 见 
表 5-103。 
表 5-103 四 个 状态 LED 的 显示 信息 功能 
显示 为 故障 显示 为 编辑 显示 为 数值 单位 解 说 
红 灯 亮 起 说 明 为 运行 状态 故障 
黄 灯 亮 起 黄 灯亮 起 说 明 为 可 以 编辑 的 参数 值 
黄 灯亮 起 说 明 为 参数 值 
黄 灯亮 起 选 定 参 数 的 单位 
施耐德 LXM32M 系列 伺服 驱动 器 用 于 识别 菜单 级 别 的 三 个 状态 LED 的 显示 信息 功能 见 
表 5-104。 
表 5-104 三 个 状态 LED 的 显示 信息 功能 
LED 功 能 信息 
OP 操作 ( 英文 为 Operation) 
Mon 监测 (英文 为 Monitoring ) 
Conf 设置 (英文 为 Configuration ) 





第 5 章 ， 故 障 信息 与 维修 代码“ 人 生生 


施耐德 LXM32M 系列 伺服 驱动 需 集 成 的 HMI 上 的 信息 功能 见 表 5-105。 
表 5-105 施耐德 LXM32M 系列 伺服 驱动 器 集成 的 HMI 上 的 信息 功能 



















































































信息 解 ”说 
CRrd 存储 卡 上 的 数据 与 驱动 器 中 的 数据 存在 偏差 
di 5 驱动 器 处 于 运行 状态 3 Switch On Disabled。DC 总 线 无 电压 或 输入 STO_A 和 STO_B 没有 
通电 
d: 5P 已 连接 一 个 外 部 HMI, 集 成 的 HMI 失灵 
FL 显示 屏 交 替 闪 烁 Flt (FLT) 与 一 个 4 位 故障 代码 
Fou 需要 执行 First Setup 
hRLE 输出 级 激活 的 情况 下 电动 机 被 停 住 
Not 识别 出 一 个 新 的 电动 机 
nrdy 驱动 器 没有 做 好 接 通电 源 的 准备 
Prot 集成 的 HMI 的 零件 被 通过 参数 HMllocked 锁定 
rdy 输出 级 已 准备 就 绪 , 可 以 接 通 电源 
run 驱动 器 在 所 设置 的 运行 模式 下 工作 
5LE 上 ..， SL ee 0 
驱动 器 识别 出 插件 装备 发 生变 更 
£3 
StoP 驱动 器 显示 屏 交 蔡 闪 烁 stop (STOP ) 与 一 个 4 位 故障 代码 
LO 初始 化 时 ,控制 系统 电源 的 电压 过 低 








施耐德 LXM32M 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-106。 


表 5-106 施耐德 LXM32M 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 信息 ”故障 

















a 和 ee 
Se 故障 内 容 故障 原因 必修 方法 与 维修 解说 
全 1 如 出 访 参数 许 i » | 
E 1100 超出 参数 允许 范围 千本 多加 十 伍 总参 人 | 正确 设 定 参 数 
参数 管理 发 出 故障 报告 : 参 
je 参数 不 存在 故障 报告 ， 选择 其 他 的 参数 (家 引 ) 

















参数 管理 发 出 故障 报告 : 参 









































参数 不 存 选择 其 他 的 参数 ( 子 索 
E 1102 参数 不 存在 数 ( 子 索引 ) 不 存在 选择 其 他 的 参数 ( 子 索引 ) 
E 1103 一 改写 该 参数 ( REA- | 。 Read_Only 参数 的 写 访问 仅 写 入 可 写 的 参数 

可 访问 被 拒绝 (没有 访 所 py 对 专家 模式 a 
本 站 弛 ( 设 有 访问 可 到 仅 可 在 专家 模式 下 Se 

输出 级 处 于 启用 状态 时 ,不 | ”输出 级 处 于 启用 状态 时 ,不 | os。 富生 we 
R06 允许 执行 指令 允许 执行 指令 禁用 输出 级 ,再 重复 指 
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时 向 服 缀 动 吕 一 线 维修 速 碍 手册 
( 续 ) 
六 | : 
En 故障 内 容 故障 原因 维修 方法 与 维修 解说 
E1107 禁止 其 他 接 日 访问 访问 被 其 他 通道 占据 检查 阻塞 访问 的 通道 
根据 附加 故障 信息 中 的 数值 
参 1 alCNea 
E10B| 3 Be 数 _SigLateched | 。 参数 检查 时 识别 出 故障 “| Modbus 寄存 器 地 址 来 识别 出 初始 化 
< 的 错误 
进行 出 厂 设置 后 ,需要 执行 | Risst Setup (FSU) 没有 被 执 | 一， 
E10D | 1 | 吏 动 器 基准 设置 行 或 没有 被 完全 执行 需要 执行 First Setup 
a 由 调试 软件 显示 出 来 参 | 
个 需 重启 的 参 上 重新 启动 也 » 参 
me 其 个 大 要 对 动 重启 的 多 Ne a ， 重 新店 动 吧 动 名 ,以 衣 参数 的 
动 驱 动 器 上 
ee 特定 的 设备 规格 不 支持 该 | ”检查 使 用 的 设备 型 号 , 或 配置 广 
E1110 不 明 的 上 传 或 下 载 文 件 ID 种 类 型 的 文件 件 是 否 正确 
如 果 其 他 工具 已 锁定 了 驱动 器 的 
性 外 部 工具 试图 锁定 上 传 或 | 配置 ,或 驱动 器 处 于 某 个 运行 状态 
和 9 
2 无 法 锁定 配置 下 载 的 驱动 器 配置 中 ,而 在 该 运行 状态 中 无 法 进行 锁 
定 , 则 配置 就 无 法 被 锁定 
在 下 载 配置 时 出 现 了 一 个 0 
We E 关闭 并 重新 启动 驱动 器 ,以 及 尝 
旗 各 业 | 癌 配置 的 下 载 被 中 断 通信 讨 障 或 外 部 工具 下 了 ， 试 重新 执行 配置 下 载 ,或 者 将 驱动 
(参数 SigLatched Bit 5) 配置 仅 被 部 分 传输 到 要 动 器 ， 器 参数 复位 到 出 厂 设置 
可 能 存在 冲突 党 人 
E1118 配置 数据 与 设备 不 匹配 人 的 | 检查 设备 型 号 与 输出 级 的 类 型 
检查 配置 文件 是 否 有 效 ,是否 与 
| 配置 下 载 故 障 ( 辅助 信息 = | ”下 载 配 置 时 ,有 一 个 或 多 个 | 驱动 器 的 型 号 .版 本 匹配 。 根 据 故 
Modbus 寄存 器 地 址 ) 配置 值 没有 被 驱动 器 采 障 辅助 信息 中 的 数值 Modbus 寄存 
器 地 址 可 以 识别 出 初始 化 错误 
STO 安全 功能 已 启用 (STO STO 安全 功能 已 在 运行 状 融 全 人 WA 
E 1300 3 _A,STO_B) 态 Operation Enabled 中 被 0 能 输入 的 布线 ， 
(参数 _SigLatched Bit 10) ”| 启用 J 
i STO_A 和 STO_B 电 平 不 同 输入 STO_A 与 STO_B 的 电 关闭 驱动 需 , 以 及 再 次 启动 前 排 
(参数 _SigLatched Bit 11) 平 相差 超过 1s 除 故障 原因 
el We STO 安全 功能 已 在 输出 级 |” 一旦 STO 安全 功能 被 禁用 ,警告 
二 9 i E29 i 林 -i Sa y 
WarnLatched Bit 10) 禁用 时 被 月 用 就 被 日 动 复位 
本 | 调整 控制 器 的 输出 频率 以 适应 驱 
lo | 3 。 | 控制 信号 的 频率 太 高 (参数 | 四 CE 《的 全 半生 于 人 | 动 吕 的 输入 频率 ,以 及 调整 运行 模 
_SigLatched Bit 28) 许 世 数值 人 式 Electronic Gear 
ai 应 应 用 的 需求 (位 置 精度 
无 法 配置 所 选 出 的 信号 输 | ， 丰 已 只 用 的 放生 和 元 需要 选择 其 他 功能 或 变更 运行 
E 1311 i 法 使 用 所 选 出 的 信号 输入 或 | 下 
入 或 信号 输出 功能 ee 模式 
信和 号 输出 功能 
需要 分 配 正 向 限 位 开关 (了 Positive 
0 基准 点 定位 运行 需要 限 位 | Limit Switeh )、 反 向 限 位 开关 
E 1312 ed de 开关 。 未 给 输入 分 配 限 位 ( Negative Limit Switch ) 以 及 基准 开 
2 le 开关 关 ( Reference Switch ) 的 信号 输入 
功能 
该 信号 输入 功能 无 法 使 用 | ”该 输入 的 信号 输入 功能 不 | ,pp wy 
B1313 已 配置 的 去 拉动 时 间 支持 所 选 的 去 持 动 时 间 将 去 持 动 时 间 设 为 “个 有 效 什 
. 228 
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( 续 ) 
故障 信息 ”故障 l 区 了 
人 故障 内 容 故障 原因 维修 方法 与 维修 解说 
有 至 少 两 个 信号 输入 拥有 | ”至 少 有 两 个 信号 输入 配置 |  -。 
E1314 | 4 | 相同 的 信号 输入 功能 了 相同 的 信号 输入 功能 重新 配置 输入 
转动 惯量 在 允许 的 范围 a 1) 检查 系统 是 否 能 够 自由 移动 
E 160C 1 之 外 负载 转动 惯量 过 高 2) 检查 负载 
Sy 在 运行 状态 Ready to Switch 驱动 器 处 于 运行 状态 Ready to 
B60F | 1 无 法 月 用 输出 级 On 中 未 启动 自动 Switch On 中 时 ,启动 自动 调整 
加 自动 调整 被 指令 结束 ,或 排除 停止 的 原因 , 以 及 重新 启动 
: 理 已 结 ee eae ’ 
BlO | 处 理 已 第 束 于 驱动 器 中 的 故障 而 中 断 。 “| 自动 调整 
启用 停止 时 ,将 写 人 自动 调 人 人 
E 161 | 1 | 内 部 写 访问 的 自动 调整 。 | 整 参数 。 当 自动 调整 启动 时 ，| 扣除 人 目的 民国, 以 及 重新 司 弄 
将 出 现 该 故障 信息 人 
本 已 超出 最 大 允许 运动 范围 | ”自动 调整 时 ,有 运动 超出 设 | ”增加 运动 范围 的 值 ,或 通过 AT_ 
(参数 _SigLatched Bit 2) 置 的 运动 范围 DIS=0 禁用 范围 监测 
自动 调整 同时 启动 两 次 或 自 | op 
E 1614 已 启用 自动 调整 动 调整 参数 在 自动 调整 期 间 改 i 
变 ( 参数 AT_dis 和 AT _ dir) 人 
只 要 自动 调整 处 于 启用 状 参数 AT_gain 或 AT_J 将 在 A En sp 训 
B10 态 ,该 参数 就 不 可 修改 自动 调整 时 被 写 信 等 日 动 调整 结束 , 青 修 改 参 数 
a ， 1) 检查 系统 是 否 能 够 自由 移动 
已 达到 最 流 ( 参 
E1617 | 1 | 。 新 氛 转 矩 或 负载 转 矩 过 高 数 | ?检查 负载 
3) 使 用 不 同 尺寸 的 设备 
El68| 1 | 优化 已 中 断 es 动 调整 过 程 没有 被 | ”检查 存储 器 中 故障 的 辅助 信息 
参数 AT_n_ref 中 的 速度 跳 | ”参数 AT_n_ref<2* AT_n_ 
E 1619 跃 高 度 与 参数 T_n_tolerance | tolerance。 在 首次 速度 跳跃 时 本 人 
相 比 太 小 检查 一 次 a 人 
1) 采 用 了 不 适合 机 器 负载 
E 1620 1 负载 转 矩 过 高 2) 识别 出 的 机 器 转动 惯量 减 小 负载 ,检查 尺寸 
与 电动 机 转动 惯量 相 比 过 高 
a 只 有 当 未 启用 任何 运行 模 | ”结束 启用 的 运行 模式 或 禁用 输 
3 周 整 本 
E 1622 无 法 执行 动 调 式 时 ,才能 执行 动 调 整 出 级 
电动 机 已 更 换 参 数 _ Si | 识别 出 的 电动 机 并 非 此 前 ee 
3 gLatched Bit 16 识别 出 的 电动 机 确认 电动 机 更 换 
E 1B04 本 编码 器 模拟 的 分 辨 率 过 高 参数 CTRL_v_max 过 小 或 降低 编码 器 模拟 的 分 辩 率 或 参数 
( 参数 _SigLatched Bit 30) 编码 器 模拟 的 分 辨 率 过 高 CTRL_v_max 中 的 最 大 速度 
E 1BOC 3 电动 机 的 实际 速度 过 高 
ee 1) 电 动机 短路 及 输出 级 被 
偷 出 级 过 电流 参 ss | gS 
E2300| 3 oe 流 参 数 _Si- | 禁用 检查 电动 机 的 电源 接头 
0 6 2) 电 动机 相 线 接 错 
ee 1) 使 用 内 部 制 动 电阻 时 ,需要 维修 
E2301| 3 et 制 动 电阻 短路 2) 使 用 外 部 制 动 电阻 时 ,需要 检查 
人 制 动 电阻 的 布线 .尺寸 是 否 符合 要 求 
1) 电源 电压 过 低 
2) 电源 频率 不 在 有 效 范围 内 
一 个 或 多 个 电源 相 线 缺失 | 3) 电源 电压 或 参 Umains。| ”检查 供电 电源 的 电压 是 否 符合 要 
E 3100 par. 或 电源 电压 错误 (参数 _Si- | reduced 的 值 不 合适 (电源 电 | 求 ,检查 被 减 小 的 电源 电压 的 参数 











gLatched Bit 15 ) 














压 为 230V .Umains_reduced 为 
1, 或 电源 电压 为 115V、 
Umains_reduced 为 0) 
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伺服 驱动 品 一 线 维修 吉村 手册 
( 续 ) 
故障 信息 故障 | l i 
: 容 因 维修 方法 与 维修 
或 代码 | 级 别 故障 内 容 故障 原因 蕉 修 方法 与 维修 解说 
低 电 压 DC-Bus (参数 _Si- 1) 检查 减速 斜坡 
0 lS gLatched Bit 14) 在 制 劲 时 反馈 过 让 2) 检 查 驱 动 与 制 动 电阻 的 尺寸 
DC 总 线 低 电压 ( 断 电 阐 i et he 、 
E 3201 3 值 ) (参数 _SigLatehed Bit 13) 电源 电压 损耗 ,电压 供给 差 检查 电源 
DC 总 线 低压 ( Quickstop 阅 We 不 损 | 奈 供给 闫 A y 
E 3202 2 值 ) (参数 _SigLatehed Bit 13) 电源 电压 损耗 ,电压 供给 差 检查 电源 
DC 总 线 低 电压 (警告 )( 参 电源 电压 缺失 ,电压 供给 项 。 
2 数 _WarnLatched Bit 13 ) 不 足 检查 电源 
昌林 管 汁 执 
输出 级 过 热 (参数 ale 检查 通风 器 , 改善 控制 柜 散 热 
E 4100 SigLatched Bit 18) 2) 环 境 温度 过 晤 条 件 
ee 3) 通 风 器 故障 ,有 灰尘 了 
旦 体 管 : 计 拔 
输出 级 过 热 警告 (参数 | 了) 昭 体 管 过 热 检查 通风 器 ,改善 控制 柜 散 热 
人 WarnLatched Bit 18) 2) 环 莹 温度 过 剖 条 件 
3) 通风 器 故障 ,有 灰尘 人 
输出 级 过 载 (12t) (参数 _ Ce 人 
E 4102 0 Wa arclied B30 电流 长 时 间 超 出 标 称 值 检查 尺寸 , 减 小 循环 周期 
设备 过 热 ( 参数 _SigLatched a 9 过 上 善 控 i 散热 
5 设备 过 热 (参数 -SigLateh ] 电路 板 过 热 环境 温度 过 高 本 风 器 ,改善 控制 柜 散 
Bit 18) 条 件 
1) 环境 温度 过 高 
a 2) 占 空 因 数 过 高 ge = 
十 执 ( 参 要 人 : 装 1 低 环 基 
Re 4 电动 机 过 载 (损耗 功率 过 | 一 、 
大 ) 
区 A 1) 温度 传感器 电阻 过 高 
昌 过 执 温 度 警 告 ( 参 
E 4301 0 Eee 告 (参数 2) 过载 俭 查 电 动机 安装 情况 
_WarmLaccned 1 3) 环 境 温度 异常 
电动 机 过 载 (12t) (参数 _ ee 1) 检查 系统 是 否 能 够 自由 移动 
B90 ly WarnLatched Bit 31) 电流 长 时 间 超 出 标 称 什 2) 检查 负载 
1 制 动 电阻 过 载 (I2t>75%) 制 动 电阻 接 通 时 间 过 长 , 导 1) 减 小 外 部 负载 
(参数 _WamLatched Bit 29) 致 其 过 载 能 力 的 75% 被 耗 尽 2) 减 小 电动 机 速度 
i 二 pe 1) 减 小 外 部 负载 
E 4403 | par. 制 动 电阻 过 载 (I2t>100% ) 制 动 电阻 接 通 时 间 过 长 2) 减 小 电动 机 速度 
Modbus 的 12V 电压 供给 
E 5101 0 缺失 
ne 1) 编码 器 的 电压 供给 不 在 
加 器 电源 电压 ( 参 人 
E 5102 4 tt et ”| 允许 的 范围 8V~ 12V 内 检查 电压 ,维修 驱动 器 
_SlgLatched D1 2) 硬件 异常 
电动 机 和 编码 器 连接 故障 | 1) 编码 器 电费 不 正确 i 
E500 4 | (参数 SigLatehed Bit 16) 2) 电缆 没有 连接 检查 电 纺 连 接 与 屏蔽 情况 
电动 机 编码 器 通信 故障 (人 参 编码 器 自行 识别 出 编码 器 x 纵 兢 En 
E 5201 4 数 SigLatched Bit 16) 故障 检查 电缆 连接 与 屏蔽 情况 
E5202| 4 个 支持 电动 机 编码 带 ( 参数 | ”连接 了 不 兼容 的 编码 器 更 改 为 兼容 的 配件 
_SigLatched Bit 16) 
与 电动 机 编码 器 的 连接 丢 和 
E 5204 3 失 ( 参 数 _SigLatehed Bit 16) 编码 器 电缆 存在 问题 检查 电缆 连接 
编码 器 通信 和 错误 (参数 _ i 检查 连接 .检查 电磁 兼容 性 板 、 检 
es 0 WarnLatched Bit 16) 通信 开拓 查 屏蔽 情况 
.230 . 


























































































































































































































( 续 ) 
故障 信息 ”故障 a | 3 有 i 
容 因 维修 方法 与 维修 
或 代码 | 级 别 故障 内 容 故障 原因 蕉 修 方法 与 维修 解说 
5302 | | | 连接 的 电动 机 只 能 在 | 改 为 使 用 以 8kllz 的 PWM 频率 工 
le ba 的 频 谈 名 由 去 
不 支持 该 PWM 频率 16kHz 的 PWM 频率 下 工作 作 的 电动 机 
E 5600 3 | 电 劲 机 连接 相位 错误 (参数 | ”电动 机 相 线 缺 失 检查 电动 机 相位 连接 
_SigLatched Bit 26) 
1) 电动 机 电缆 布线 错误 i 
2) 干扰 耦合 , 编码 器 信号 | 习 交 内 体 原因 ,选择 相应 解决 
丢失 A = 线 检查 编 三 
整流 换 向 出 错 ( 参 数 _Si- | 3) 负载 转 矩 高 于 电动 机 | ， 蕊 检查 电动 机 相 线 ,检查 编码 带 
E 5603 3 布线 
gLatched Bit 26) 转 矩 2) 检查 电磁 兼容 性 
4) 编码 器 的 EEPROM 含有 3) 检 查 电动 机 - 
无 效 数据 2 
5) 电动 机 没有 调 准 ee 
E 610D 选 定 参 数 中 有 错误 选择 了 错误 的 参数 值 检查 要 写 人 的 参数 值 
系统 故障 :DC24V 低 于 断 电 i 
E 610E 4 阅 什 维修 
网 a a 1) 存 储 的 输出 级 数据 错误 
偷 ! J 1 多 参 Sl- Me 辣 
E7100| 4 i 0 数 _S (CRC 错误 ) 维修 
Be 2) 内 部 存储 器 数据 错误 
外 部 制 动 电阻 处 于 活动 状 果 恋 ee 
要 无 法 变更 参数 值 ,因为 外 部 | 态 ,仍然 进行 了 变更 RESex_ | os RR 
制 动 电阻 处 于 活动 状态 ton RESext_P 或 RESext_R 中 动 电 阻 就 不 得 处 于 活动 状态 
某 一 个 参数 值 的 尝试 PD 国 
虽然 外 部 制 动 电阻 已 被 激 | we 
E712| 2 没有 连接 外 部 制 动 电阻 “| 活 (参数 RESint_ext) ,但 没有 Re de 
识别 出 外 部 制 动 电 阻 
无 效 的 电动 机 数据 (参数 _ 电动 机 数据 错误 (CRC 你 于 
ee 2 SigLatched Bit 16) 错误 ) 维修 或 于 痪 电动 机 
电动 机 与 编码 器 间 通 信 故 |， ed 
E 7121 2 障 ( 参数 _SigLatched Bit 16) 电磁 兼容 性 编码 器 故障 存储 器 中 查找 
pe a 1) 编码 器 中 存储 的 电动 机 
E 7122 4 ed (参数 _ 数据 错误 (CRC 错误 ) 维修 或 更 换 电动 机 
0 2) 内 部 存储 器 数据 错误 
和 TEST 
E7124 | 4 “| 电动 机 编码 器 有 错误 ( 参数 | 编码 器 发 出 内 部 故障 信号 “| 。 维修 或 更 换 电动 机 
_SigLatched Bit 16) 
人 1) 电动 机 数据 错误 ( CRC 
PE 二 | va ge) 维修 或 更 换 电动 机 
多 2) 电动 机 无 电子 铭牌 
E 7133 0 无 法 写 和 人 电动 机 配置 
电动 机 配置 不 完整 (参数 _ 
B34 4 SigLatched Bit 16) 
位 置 评 估 时 出 现 故障 (参数 编码 器 在 位 置 评 估 时 识别 人 
B728 a _SigLatched Bit 16) 出 故障 维修 或 更 换 电动 机 
电动 机 编码 器 警告 (参数 _ 电动 机 编码 器 发 出 内 部 警 维修 
L329 0 WarnLatched Bit 16) 告 信号 维修 或 更 换 电动 机 
RS485/Modbus 超出 存储 容 ye > 兴 攻 
E 7500 0 量 (参数 _WamLatched Bit 5) 电磁 兼容 性 与 布线 问题 检查 电费 
E 7501 0 RS485/Modbus 成 帧 误差 电磁 兼容 性 与 布线 问题 检查 电缆 








(参数 _ WarmLatched Bit 5) 
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伺服 驱动 品 一 线 维修 吉村 手册 
( 续 ) 
故障 信息 故障 
故障 内 容 故障 原因 维修 方法 与 维修 
或 代码 | 级 别 故障 内 容 故障 原因 蕉 修 方法 与 维修 解说 
RS485/ Modbus 传输 校 验 位 故 de 2 % 纳 
E 7502 0 障 ( 参 数 _WarnLatehed Bit 5) 电磁 兼容 性 与 布线 问题 检查 电费 
RS485/Modbus 接收 故障 3 从 内 上 丰 -2b 1 A 和 
E 人 (参数 WarmLatched Bit Ss) 电磁 容 性 与 布线 翅 检查 电线 
1) 现 场 总 线 模块 没有 正确 
安装 在 搬 槽 中 
在 识别 现场 总 线 模块 插 槽 0 
2) 不 支持 插入 的 现场 总 1 现场 总 线 模 世 
E 7900 | 4 | 中 的 插件 时 出 现 故 障 (参数 | jg A ，。 
SigLatched Bit 21) 3) 现场 总 线 模块 有 错误 - 
4) 存 在 电磁 兼容 性 问题 
司 i 1) 驱 亏 人 支持 在 现世 总 
识别 出 现场 总 线 模块 插 模 | 全， 六 全 在 现 思 
E7901| 4 中 存在 不 明 现 场 总 线 模块 类 | 2) 插 权 中 为 识别 不 出 的 插 使 用 支持 类 型 的 现场 总 线 模块 
型 ( 参数 _SigLatched Bit 21) 六 a 2 
件 类 型 
> i 1) 在 HMI 上 确认 或 中 断 现场 总 线 
a 插 术 3 中 缺失 现场 总 线 模 | 。 1) 现场 总 线 模 块 被 移 除 | 训 让 硬 吉 人 
块 (参数 SigLatched Bit 21) 2) 现场 总 线 模块 有 错误 2) 安装 新 的 现场 总 线 模块 
1) 现场 总 线 模块 参数 不 
i 现场 总 线 模块 参数 访问 | 存在 
故障 2) 现场 总 线 模块 无 法 被 
写 入 
蕴 的 现场 总 线 模 | 
| a oe 现场 总 线 模块 被 其 他 的 现 | ”通过 HMI 对 话 确认 现场 总 线 模块 
> (将 信 -SigLatehe0 | 场 总 线 模块 替换 的 更 换 
Bit 21) 
CANopen: CAN 控制 吉 处 于 
E 8120 0 Error Passive 状态 (参数 _ 错误 结构 过 多 检查 CAN 总 线 的 安装 
WarnLatched Bit 21) 
CANopen: Heartbeat 或 Life CANopen 主 站 节奏 的 总 线 . 省 
E 8130 2 Guard 出 错 ( 参数 _SigLatched 脉冲 高 于 编程 的 Heartbeat 时 H a ee 增加 
Bit 21) 间或 Nodeguard 时 间 DO 
CANopen: Heartbeat 或 Life 
E 8131 0 Guard 出 错 (参数 _ 
WarnLatched Bit 21) 
CANopen: CAN 控制 器 曾 处 
E 8140 0 于 Bus Off 状态 ,可 重新 通信 
(参数 _WamLatched Bit 21) 
CANopen:CAN 控制 器 处 于 ee” 
5; 讨 多 疆 构 只 发 备 带 
8141 | 2 | Bus Off 状态 (参数 _SigLatched | 设备 检查 CAN 总 线 的 安装 
Bit 21) Wt 
CANopen:CAN 控制 器 处 于 
» :证 狂 办 品 J 带 
E8142| 0 |Bus Of 状态 (参数 _ at 设备 检查 CAN 总 线 的 安装 
WarnLatched Bit 21) 了 
CANopen: 无 法 对 RxPDO1 
E 8281 0 进行 处 理 ( 参数 _WarnLatched PDO1 含有 无 效 数值 检查 RxPDO1 内 容 
Bit 21) 
CANopen: 无 法 对 RxPDO2 
E 8282 0 进行 处 理 ( 参数 _WarnLatched PD02 含有 无 效 数值 检查 RxPD02 内 容 
Bit 21) 
.232 . 


























































































































































































































































































































































































































( 续 ) 
故障 信息 故障 
1 容 i 了 因 | 维修 方法 与 维修 
或 代码 | 级 别 故障 内 容 故障 原因 蕉 修 方法 与 维修 解说 
CANopen : 无 法 对 RxPDO3 
E 8283 0 进行 处 理 ( 参数 _WarnLatched PD0O3 含有 无 效 数值 检查 RxPD03 内 容 
Bit 21) 
CANopen: 无 法 对 RxPDO4 
E 8284 0 进行 处 理 ( 参数 _WarnLatched PD0O4 含有 无 效 数值 检查 RxPD04 内 容 
Bit 21) 
CANopen: 无 法 对 TxPdo 进 
E 8294 0 行 处 理 (参数 _ WarnLatched 
Bit 21) 
计算 出 的 运行 模式 
E A060 2 Electronic Gear 的 速度 过 高 传动 系数 或 速度 值 过 高 减 小 传动 系数 或 给 定 值 
(参数 _SigLatched Bit 4) 
运行 模式 Electronic Gear 中 1) 给 定位 置 变 更 过 大 二 /Ny 
E A061 | 2 。 | 给 定 值 的 位 置 变更 过 大 (参数 | 2) 给 定 值 信号 输入 出 现 | ，) 隆 低 二 站 打分 辩 达 
. . ps 2) 检查 参 比 量 信号 的 信号 输入 
_SigLatched Bit 4) 故障 
1) 停 止 被 过 早 地 取消 ne de et 
ee 发 出 停止 要 求 后 的 制 动 过 | ”2) 在 发 出 停 目 要求 后 ,未 达 Rh 前 等 待 电动 机 完 
, 程 依旧 启 到 电动 机 停止 前 ,已 发 出 一 个 | 王 ， 人 As 
由 新 的 指令 2) 等 到 电动 机 完全 停止 
本 ER 1) 出 现 故 障 级 别 1 的 故障 
EE = 状 太 
E A301 驱动 放大 器 处 于 运行 状态 | ， 驱动 装置 通过 Ouick Stop 
(Quick Stop Active) re 
而 停止 
de Te 已 离开 运动 范围 , 正 向 限 位 a 
通过 正 向 限 位 开关 停止 ( 参 ey 全 检查 应 用 与 检查 限 位 开关 的 功能 
E A302 1 数 _SigLatched Bi 1) 开关 被 局 , 限 位 开关 或 信号 与 连接 情况 
出 现 异常 
离开 运动 范围 , 反 向 限 位 _ 
A 通过 反 向 限 位 开关 停止 ( 参 0 a 险 查 应 用 与 检查 限 位 开关 的 功能 
加 数 _SigLatched Bit 1) I 与 连接 情况 
现 异 篆 
R03 无 法 在 当前 运行 状态 中 局 运行 状态 Not Ready to 
用 输出 级 Switch On 中 启用 输出 级 
软件 发 出 停止 要 求 后 ,驱动 
通过 用 户 触 发 软件 停止 来 | 状态 处 于 运行 状态 Quick Stop | oo 
0 | 停止 ( 参数 _SigLatched Bit 3) Active 中 。 无 法 启用 新 的 运 使 用 Fault Reset 指令 结束 状态 
行 模式 
运行 模式 Homing 与 Jog 中 ， 
,ri eA | 运动 可 以 通过 内 部 软件 停止 
E A307 诺 四 部 软件 停止 指 令 而 | 来 中 听 。 无 法 启用 新 的 运行 | 使 用 Fault Reset 指令 结束 状态 
’ 模式 ,故障 编码 被 作为 启用 指 
令 的 答复 而 发 出 
人 驱动 器 处 于 运行 状态 Fault 出 现 故 障 级 别 2 或 更 高 的 检查 故障 编码 ,排除 故障 原因 后 
或 Fault Reaction Active 中 故障 使 用 Fault Reset 指令 结束 故障 
一 个 指令 之 出 行 该 指 一 一 4 中 
人 驱动 装置 没有 处 于 运行 状 RN 将 驱动 装置 置 于 运行 状态 
3 态 ( Operation Enabled ) 状态 ae 中 Operation Enabled 中 ,以 及 重复 指令 
指令 不 能 执行 ,因为 输出 级 
E A310 输出 级 没有 启用 没有 启用 (运行 状态 Operation 需要 进入 带 输 出 级 启用 的 状态 

















Enabled 或 Quick StopActive) 
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本 何 服 驱动 器 一 线 维修 速 查 手册 
( 续 ) 
故障 信息 | 故障 pa 这 维修 方法 与 维修 解 i 
或 代码 | 级 别 故障 内 容 故障 原因 维修 方法 与 维修 解说 
A 开 过 位 置 , 基 准点 不 再 定义 运动 范围 的 界限 被 驶 过 , 导 在 运行 模式 Homing 下 设置 新 的 
(ref ok=0) 致 基准 点 丢失 基准 点 
A 无 基准 点 和 Homing 下 设置 新 的 
只 要 运行 模式 Homing 处 于 Sots ns Oa ee Ne 
E A315 运行 模式 Homing 已 启用 | 0 2 等 到 基准 点 定位 运行 结束 
一 个 指令 被 发 出 ,只 要 电动 
E A317 电动 机 不 在 静止 状态 机 没有 处 于 静止 状态 ,就 不 允 等 到 电动 机 处 于 静止 状态 (x_end=1) 
许 执 行 该 指令 
只 要 当前 的 运行 模式 处 于 等 到 指令 在 运行 模式 下 处 理 完毕 
E A318 运行 方式 启用 (x_end = 0) | 启用 状态 ,就 无 法 变更 新 的 运 | (x_end= 1) ,或 者 通过 停机 指令 结 
行 模 式 束 当 前 的 运行 模式 
运动 超出 允许 的 范围 ( 参数 运动 超出 参数 设 定 的 最 大 eg a 
E A319 1 _SigLatehed Bit 2) 旬 许 运动 范围 检查 允许 的 运动 范围 与 时 间 间 隔 
调整 的 幅度 量 招 羡 需要 选择 较 低 的 幅度 与 量 
和 幅度 / 偏 移 量 过 高 te 0 囊 度 与 偏 移 量 
F A31B 已 发 出 停 目 请求 人 汪汪 要求 存在 ,不 多 和 | 结束 停止 要 求 再 重复 指令 
~ 
op fe hb 反 向 ( 正 向 ) 软 件 限 位 开关 
E A31C 人 的 值 大 于 (小 于 ) 正 向 ( 反 向 ) | 更正 位 置 数值 
软件 限 位 开关 
速度 被 设 定 在 一 个 高 于 最 | 。 ，， ER 
ee 超出 速度 范围 (参数 CTRL_| 大 允许 速度 的 数值 , 参数 | 0 作 数 re Re 
n_max.M_n_max) CTRL n_max 或 M_n_max 中 ma 的 信 或 降低 定 度 什 区 
较 低 的 值 1 0 
通过 正 向 软件 限 位 开关 停 虽 令 可 以 因为 开 过 正 向 软 i 
EA31E| 1 | | 上 (参数 _SigLatehed Bit2) ”| 件 限 位 开关 而 不 执行 返回 允许 的 范围 
通过 反 向 软件 限 位 开关 停 | ”指令 可 以 因为 开 过 反 向 软 | ww io 
a. 上 ( 参数 _SigLatched Bit 2) 件 限 位 开关 而 不 执行 返回 允许 的 范围 
1) 降低 负载 或 加 速度 
跟踪 偏差 ( 参数 _SigLatched 部 名 武直 用 对 应 二 言 2) 使 用 不 同 尺 寸 的 驱动 右 
2 po Bit 8) 外 部 负载 或 加 速度 过 高 3) 通 过 参数 ErrorResp_p_dif 设置 
故障 响应 
准点 定位 时 的 故障 ( 除 
EA324| 1 。 出 现 故 障 后 ,基准 点 定位 运 故障 的 可 能 子 码 为 EE A325、 
(参数 _SigLatched Bit 4) 行 被 结束 E A326 上 A327 .E A328 \E A329 
A325 | 1 | _ 所 通 近 的 限 位 开关 没有 启 | 遍 售 中 此 名 政信 并 定 灌 中 | 限 位 开关 通过 10sigLimP 或 
- 用 (参数 _SigLatched Bit 4) def 玉生 “| IOsigLimN 启用 
在 正 问 限 位 开关 和 反问 限 i i 
E A326 | 1 | 位 开关 问 没有 找到 基准 开关 | 着 填 许 ”天生 庆 于 有 下 | ， 检 查 基准 开关 的 功能 与 布线 情况 
(参数 _SigLatched Bit 4) = 
有 一 个 以 上 的 正 同 限 位 开 | 基准 开关 或 限 位 开关 没有 
关 / 反 向 限 位 开关 / 基准 开关 | 站 Eee 
E A329 1 的 信号 处 于 激活 状态 (参数 _ ee 检查 DC24V 电源 的 布线 情况 
SigLatched Bit 4) 人 
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( 续 ) 
故障 信息 故障 Df 
或 代码 | 级 别 故障 内 容 故障 原因 维修 方法 与 维修 解说 
运动 时 , 正 向 限 位 开关 被 沿 以 反 向 运动 方向 启动 基准 
E A32A 1 着 反方 向 触发 (参数 _ | 点 定位 运行 ,以 及 启用 正 向 限 检查 限 位 开关 的 功能 与 连接 情况 
SigLatched Bit 4) 位 开关 
在 运动 时 , 反 向 限 位 开关 被 以 正 向 运动 方向 启动 基准 
E A32B 1 沿 着 正方 向 触发 (参数 _Si- | 点 定位 运行 ,以 及 启用 反 向 限 检查 限 位 开关 的 功能 与 连接 情况 
gLatched Bit 4) 位 开关 
1) 限 位 开关 信号 异常 es 
基准 开关 出 钳 ( 参 数 _Si- | 2) 电 动机 位 于 振动 或 撞击 | 。 1) 检查 电源 电压 、 布 线 、. 二 关切 能 
E A32C 1 Sd ce yy 2) 检 查 电 动机 在 停止 后 的 反应 ， 
gLatched Bit 4) 负载 ,如 果 电 动机 在 关 信 WE Sj 
和 上 以 及 优化 控制 器 设置 
号 启用 后 停止 
1) 限 位 开关 信号 异常 Re 上 线 开关 功能 
正 向 限 位 开关 出 错 (参数 。| ”2) 电动 机 位 于 振动 或 撞击 | ! 检 态 电源 电压 ,布线 .开关 功能 
E A32D 1 Sa Ss 2) 检 查 电 动机 在 停止 后 的 反应 ， 
SigLatched Bit 4) 负载 ,如 果 电 动机 在 关 信 RE A 
当 2 以 及 优化 控制 器 设置 
号 启用 后 停止 
1) 限 位 开关 信号 异常 es 
反 向 限 位 开关 出 错 ( 参数。| ”2) 电动 机 位 于 振动 或 撞击 1) 检查 电源 电 不、 布线、 十 关 功能 
3 SigLatched Bit 4) 负载 下 ,如果 电 动机 在 开关 信 2) 检 查 电动 机 在 停止 后 的 反应 ， 
人 全 人 | 以 及 优化 控制 器 设置 
号 启用 后 停止 
朝向 标志 脉冲 的 基准 点 定 
位 运行 无 法 复制 。 标 志 脉冲 | 。 开关 信号 发 生变 化 和 产生 | re 二 
E A330 | 0 | 距离 开关 过 近 ( 参 数 _Wam- | 标志 脉冲 间 的 位 置 区 别 过 小 “| 。 或 变 限 位 开关 的 安装 位 轩 
Latched Bit 4) 
人 ee 
运行 模式 Jog 中 的 运动 故障 |。 运行 模式 Jog 中 的 运动 由 | ”根据 故障 存储 器 中 的 附加 信息 来 
E A332 1 (附加 信 息 = 详 细 故 障 代码 ) 于 故障 而 停止 采取 相应 措施 
(参数 _SigLatched Bit 4) 人 
1) 检查 负载 
运动 结束 后 的 位 置 偏差 大 2) 检查 停止 范围 的 设置 (参数 
E A334 2 停止 范围 监测 超时 于 停止 范围 。 也 可 能 是 外 部 | MON_p_win、MON_p_winTime 和 
负载 MON_p_winTout ) 
3) 优化 控制 器 的 设置 
无 法 继续 执行 该 运行 模式 中 断 的 运动 不 能 在 运行 模 a 
了 (参数 _ WarnLatched Bit 4) 式 Profile Position 下 继续 重新 启动 运行 模式 
1) 没 有 在 运行 模式 Homing 1) 在 运行 模式 Homing 下 定义 一 
E A33A 0 未 定义 基准 (ref_ok=0)( 参 | 下 定义 基准 点 个 基准 点 
数 _WarmnLatched Bit 4) 2) 基 准点 不 再 有 效 2) 重 新 设 定 有 效 的 基准 点 
3) 电 动机 无 绝对 编码 器 3) 使 用 有 绝对 编码 器 的 电动 机 
A 混 匠 式 运 动 已 经 启用 ( 参数 启用 混杂 式 运 动 期 间 的 混 设置 下 一 位 置 前 , 等 待 混杂 式 运 
_WarmLatched Bit 4) 杂 式 运动 发 生 改 变 动 结束 
| 人 未 启用 运动 (参数 _Wam- | ”启用 不 带 运动 的 混杂 式 | ”启用 混杂 式 运动 前 , 需要 启动 
Latched Bit 4) 运动 运动 
混杂 式 运动 位 置 不 在 已 启 | yy 让 一 和 y 仙 各 志 汪 de 
a 6 用 运动 的 范围 内 ( 参数 _Wam- | 混杂 式 运动 的 位 置 在 当前 _ 检查 混杂 式 运动 的 位 置 与 当前 运 
运动 范围 以 外 动 范 围 
Latched Bit 4) 
运动 序列 运行 方式 中 的 故 | ”运行 模式 Motion Sequence | 根据 故障 存储 器 中 的 附加 信息 来 
E A340 1 障 (附加 信息 = 详细 故障 代 由 于 故障 而 停止 采取 相应 措施 
人 码 )( 参数 _SigLatched Bit 4) Ru 人 本 
A 已 经 超出 混杂 式 运动 位 置 混杂 式 运动 位 置 已 经 被 当 








(参数 _WamLatched Bit 4) 








前 的 运动 超出 
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( 续 ) 
故障 信息 故障 故障 内 容 故障 原因 维修 方法 与 维修 解说 


或 代码 | 级 别 





在 混杂 式 运动 的 位 置 上 没 
E A342 1 有 达到 目标 速度 (参数 _Si- 
gLatched Bit 4) 





混杂 式 运动 的 位 置 已 被 驶 
过 ,没有 达到 目标 速度 














降低 斜坡 速度 











1) 编码 带电 绕 有 销 误 
2) 没 有 正确 连接 外 部 编码 
超过 电动 机 编码 器 与 外 部 | 器 或 者 没有 正确 供电 


E A344 | 3 | 编码 器 间 的 最 大 位 置 偏差 ( 参 | ”3) 电 动机 编码 器 与 外 部 编 | ， 检 查 编码 器 接线 ,或 者 正确 设 定 











数 SigLatehed Bit 8) 码 器 的 计数 方向 不 同 外 部 编码 器 参数 
4) 用 于 外 部 编码 器 的 分 辩 
率 系数 设置 错误 





a 二 1) 降低 负载 或 加 速度 

大 到 | 全 警告 分 直 网 A se 、 
EA347| 0 已 达到 位 置 仿 差 党 生 的 六 | 。 外 部 负载 或 加 速度 过 高 2) 通过 参数 MON_p_dif_warm 设 
值 ( 参数 _WamLatched Bit 8) 置 阔 值 









































RS485/ZModbus :未 知 的 服务 接收 到 不 支持 的 Modbus Be 用 导 ， 
E B100 0 (参数 _WarmLatehed Bit 5) 服务 检查 Modbus 主 站 上 的 应 用 情况 
EAA 数据 错误 (附加 信息 = E/A 数据 配置 或 Modbus 
E B101 1 Modbus 寄存 器 地 址 ) (参数 _ | IO Scanning 的 配置 含有 一 个 检查 EAA 数据 的 配置 
SigLatched Bit 21) 无 效 的 参数 
现场 总 线 模 一 般 故 障 
eB | 岗 场 总 线 模块 ,一 般 故 障 


(参数 _SigLatched Bit 21) 





现场 总 线 模块 ,控制 通信 通 
E B103 2 道 被 关闭 (参数 _ SigLatched 








Bit 21) 
现场 总 线 模块 ,内 部 通信 故 

ee 障 (参数 SigLatched Bit 21) 
现场 总 线 模 革 数据 起 

证 让 5 网 场 总 线 模块 ,EAA 数据 超 


时 (参数 _SigLatched Bit 21) 








现场 总 线 模块 ,EAA 数据 映 
E B106 2 射 故 障 ( 参 数 _SigLatched Bit 
21) 





现场 总 线 模 块 : 插件 
E B107 4 EEPROM 故障 (参数 
SigLatched Bit 21) 





RS485/Modbus: 记录 故障 逻辑 记录 长 度 错误 或 不 支 
































E B200 出 例 查 Modbus 主 训 5 情 ; 
(人 参数 _WarmLatched Bit 5) 持 子 功能 检查 Modbus 主 站 上 的 应 用 情况 
连接 监测 (参数 MBnode 9 本 
FE B201 2 RS485/ Modbus: Nodeguard 、 ( | Doge 检查 或 改变 Modbus 主 站 上 上 的 
故障 (参数 _SigLatched Bit 5) | 邑人 0 |!' 芒 用 
Nodeguard 事件 
RS485/ Modbus: Nodeguard 连接 监测 (参数 MBnode oe 
w ce 仿 查 或 改变 Modbus 主 间 的 
E B202 0 警告 (参数 _WarnLatched Bit | guard) <>0ms, 识 别 出 一 个 检查 或 改变 Modbus 站 上 的 
的 应 用 
5) Nodeguard 事件 
Profibus: 清理 指令 引发 故 2 人 
二 站 发 送 清理 指令 . 总线 
EB312| 2 障 响 应 (参数 _SigLatched Bit | 二 站 发 送 清理 指令 , 总线 检查 应 用 





已 淳 - 
天 吊 


21) 





Profibus: 带 故 障 响 应 的 
EB314| 2 Watchdog 故障 (参数 _ 
SigLatched Bit 21) 


Profibus 主 站 的 循环 周期 大 | ”提高 Profibus 主 站 中 的 Watchdog 
于 编程 的 Watchdog 时 间 时 间 
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( 续 ) 
故障 信息 故障 故障 内 容 故障 原因 维修 方法 与 维修 解说 


或 代码 | 级 别 








Profibus : 带 故 障 响 应 的 通 























































































































下联 或 益 线 放 圈 
E B316 2 信和 故障 (参数 _SigLatched Bit i 划 故 障 ,电磁 检查 Profibus 连接 ,检查 屏蔽 情况 
21) ee 
CANopen: 在 启用 输出 级 时 在 驱动 器 处 于 运行 状态 i A 
E B400 2 NMT 复位 ( 参数 _ SigLatched Operation Enabled 中 时 ,接收 NMT 复位 指令 前 , 葵 用 输 
Bit 21) 到 NMT 复位 指令 半 
CANopen :在 启用 输出 级 时 在 驱动 器 处 于 运行 状态 a CO 
E B401 2 NMT 复位 ( 参数 _ SigLatched Operation Enabled 中 时 ,接收 中 NMT 停止 指令 前 ,禁用 输 
Bit 21) 到 NMT 复位 指令 
CAN PLL 启用 (参数 _ 虽然 同步 机 械 装置 已 经 启 林 沸 后 四 
EB402 y WarnLatched Bit 2) 用 ,依旧 尝试 启动 禁用 同步 机 械 装 置 
a Sync 周期 与 理想 值 偏差 过 SYNC 信号 的 周期 不 稳定 ， 运动 控制 器 的 SYNC 信号 需要 
高 (参数 _SigLatched Bit 21) 偏差 大 于 100hs 精确 
Sync 信号 故障 (参数 _Si- SYNC 信号 曾 超过 两 次 出 现 ee ee 
E B404 2 sgLatched Bit 21) 不 可 用 检查 CAN 连接 ,检查 运动 控制 右 














无 法 调整 驱动 放大 器 以 适 SYNC 目标 的 抖动 过 大 ,或 

E B405 2 应 主 脉冲 C 参数 _ SigLatched | Motionbus 的 要 求 没有 得 到 

Bit 21 ) 满足 
a a 到 当 驱 动 放 大 器 不 同步 时 ,无 1) 检查 运动 控制 器 

B407 | 0 | 总 有 全 人 | 法 启用 运行 模式 Gyelie syn | 2) 返 动 控制 器 需要 周期 性 地 发 关 

NN chronous Mode SYNC 信号 ,以 同步 化 


检查 关于 插入 时 间 与 设备 数量 的 
计时 要 求 














Ethernet: 网 络 过 载 ( 参数 _ 
SigLatched Bit 21 ) 


Ethermet. 丢失 Ethernet 运营 
商 ( 参数 _SigLatched Bit 21) 

Ethernet: 双重 IP 地 址 ( 参 
数 _SigLatched Bit 21) 

Ethemet: IP 地 址 无 效 ( 参数 
_SigLatched Bit 21) 

Ethernet:DHCPZBOOTP ( 参 
数 _SigLatched Bit 21) 

Ethernet FDR: 没 有 配置 故 
障 ( 参数 _SigLatched Bit 21) 

Ethernet FDR: 无 法 排除 的 
故障 ( 参数 _SigLatched Bit 21) 

Ethernet:E/A 数据 闲置 ( 参 PLC 已 停止 , 却 仍然 在 继续 停止 PLC 前 ,禁用 已 连接 驱动 器 
数 _SigLatched Bit 21 ) 传输 EA/A 数据 的 输出 级 

注 : 1. 参数 _ WamLatched 与 _SigLatched 保存 着 警告 、 故 障 信息 。 其 中 ， 和 警告 故障 位 可 以 在 参数 _ WamLatched 中 读 
取 。 故 障 位 可 以 在 参数 _ SigLatched 中 读 取 。 
2. 故障 代码 没有 被 列 出 ， 可 能 是 固件 版 本 更 新 或 出 现 了 系统 故障 。 


施耐德 LXM32M 系列 伺服 驱动 需 故 障 级 别 的 特点 见 表 5-107。 
表 5-107 施耐德 LXM32M 系列 伺服 驱动 器 故障 级 别 的 特点 






































E B607 2 
















































































故障 级 别 响应 解 ”说 
0 警告 监控 功能 识别 出 一 个 问题 。 运 行 没 有 中 止 
1 快速 停止 通过 “快速 停止 "停止 电动 机 ,输出 级 保持 启用 状态 
2 通过 切断 以 快速 停止 通过 “快速 停止 "停止 电动 机 ,输出 级 在 停止 运转 时 被 禁用 
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向 服 缀 动 吕 一 线 维修 速 碍 手册 
( 续 ) 
故障 级 别 响应 解说 
3 致命 故障 不 事先 使 电动 机 停止 就 禁用 输出 级 
ER a 
操作 失控 a 输出 级 。 只 能 通过 关闭 驱动 器 才能 够 复位 
5.37 四 方 系列 
六 太太 四 方 CA500 系列 伺服 驱动 器 
四 方 CA500 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-108。 
表 5-108 四 方 CA500 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 信息 或 代码 故障 名 称 
Fu. 001 加 速 中 过 电流 故障 Fu. 032 三 相 输入 电压 不 平衡 (可 屏蔽 ) 故障 
Fu. 002 减速 中 过 电流 故障 Fu. 036 AI1 输入 断 线 故障 
Fu. 039 Fin 输入 断 线 故障 
2 ee 040 转速 检测 回路 断 线 故障 
Fu. 041 电动 机 参数 识别 时 电动 机 未 接 入 故障 
So he Sk Fa. 042 U 相 输 出 断 线 或 参数 严重 不 平衡 故障 
本 Fo. 043 V 相 输 出 断 线 或 参数 严重 不 平衡 故障 
Dr dis Fu 044 W 相 答 出 断 线 或 参数 严重 不 平衡 故障 
aa 本 Fu. 045 电动 机 过 温 故 障 
Fu. 046 电动 机 堵 转 故 障 
es Ee 人 和 Fu. 047 PG 反馈 信号 UV 、W 故障 
站 机 Fu 048 转子 磁极 初始 位 置 错误 故障 
Fu. 015 有 (传感器 2) 故障 nas ee 
- - Fu. 051 U 相 电流 检测 故障 ( 传感器 或 电路 ) 
9 Ea Yi nds Fu. 052 V 相 电流 检 测 故 障 ( 传感器 或 电路 ) 
Fu. 017 外 部 设备 故障 或 面板 强制 停机 故障 ee WW 相 电 流 检 测 族 障 ( 传 感 吉 或 电脑 ) 
a ed Fu. 054 温度 传感器 1 故障 (可 屏蔽 保护 ) 
2 ds Fu. 055 温度 传感器 2 故障 ( 可 屏蔽 保护 ) 
Ee EO de - Fu. 056 温度 传感器 3 故障 (可 屏蔽 保护 ) 
主 接触 器 吸 合 不 良 或 主 回 路 晶闸管 
B02 未 导 通 故 障 Fu. 067 功能 扩展 单元 1 故障 
Fu. 022 内 部 数据 存储 器 错误 故障 Fu. 068 功能 扩展 单元 2 故障 
Fu. 023 R 相 输 入 电压 缺失 ( 可 屏蔽 ) 故 障 Fu. 071 控制 板 通信 故障 
Fu. 024 S 相 输入 电压 缺失 (可 屏蔽 ) 故障 Fu. 072 附件 连接 故障 
Fu. 025 T 相 输入 电压 缺失 (可 屏蔽 ) 故障 Fu. 130 扩展 功能 专用 故障 码 
Fu. 026 U 相 输 出 电流 缺失 / 由 小 Fu. 201 参数 设置 冲突 故障 
Ee 028 。 | WW 术 输 由 电流 所 失信 小 501- 311 | 控制 板 放 了 
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( 续 ) 
故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 信息 或 代码 故障 名 称 
aL. 003 供电 电压 过 高 故障 aL. 059 不 能 在 运行 中 恢复 上 电 时 的 数值 故障 
aL. 008 输入 电压 偏 低 故 障 ( 欠 电压 预警 ) de 0 
广 | 吐 - 
aL.011 电磁 环境 恶劣 
了 aL. 062 功能 扩展 单元 1 硬件 冲突 故障 
aL. 012 i 载 过 重 故 障 ,可 能 发 生 保 ] 
et 一 aL 063 功能 扩展 单元 2 硬件 冲突 故障 
aL. 014 INV 过 热 故 障 
一 aL 064 功能 扩展 单元 资源 冲突 故障 
a a a, ee 无 尖 与 功能 扩展 单元 1 建立 通信 联系 
al.. 019 过 速 故障 ( 05) a 故障 
al.. 023 U 相 输 入 电压 缺失 故障 有 无 法 与 功能 扩展 单元 2 建立 通信 联系 
alL. 024 V 相 输入 电压 缺失 故障 故障 
aL. 025 W 相 输入 电压 缺失 故障 T0067 功能 扩展 单元 1 通信 链接 异常 中 断 
alL. 026 U 相 输 出 电流 缺失 或 偏 小 故障 改 障 
alL. 027 V 相 输 出 电流 缺失 或 偏 小 故障 fb 功能 扩展 单元 2 通信 链接 异常 中 断 
al.. 028 W 相 输 出 电流 缺失 或 偏 小 故障 "7 故障 
alL. 031 启动 允许 信号 缺失 故障 aL. 071 参数 下 载 失败 故障 
alL. 032 三 相 输入 电压 不 平衡 故障 aL. 072 面板 存储 器 操作 失败 故障 
alL. 036 AI1 输入 断 线 故障 aL. 073 面板 存储 器 禁止 写 和 人 ,不 能 下 载 参 数 
alL. 037 AI2 输入 断 线 故障 二 二 汪汪 和 有 
38 AH 输入 断 线 故 障 alL. 074 参数 上 传 失败 ( 自动 恢复 到 上 传 前 数值 ) 
ct | 面板 参数 版 本 与 设备 参数 版 本 不 同 ， 
aL. 039 Fin 输入 断 线 故障 aL. 075 不 能 上 传 故障 
al.. 040 转速 检测 回路 断 线 故障 alL. 076 面板 没有 有 效 参 数 ,不 能 上 传 故障 
aL. 041 空 载运 行 辨识 电 动机 参数 失败 故障 面板 参数 超过 INV 允许 设 定 范围 ,上 
al.. 042 电动 机 U 相 参 数 故障 传 失 败 故 障 
aL. 043 电动 机 V 相 参 数 故障 aL. 099 操作 面板 连接 故障 
5 044 电动 机 W 相 参 数 故 障 aL 100 电磁 干扰 导致 控制 程序 失控 故障 
alL. 045 电动 机 过 热 长 期 低速 运行 故障 aL 101 设置 参数 冲突 故障 
Fd 同步 机 转子 磁极 位 置 动 态 跟 踪 超 界 所 设置 的 参数 没有 连接 对 应 扩展 卡 
alL. 046 i aL. 102 
故障 故障 
aL. 047 Z 信号 丢失 或 参数 辨识 中 故障 Ee 电动 机 参数 设置 冲突 (额定 频率 .转速 
es 冲突 ) 故障 
馈 这 号 偏差 过 大 而 a i 
e048 反馈 UVW 信号 偏差 过 大 故障 i 电动 机 参数 设置 名 突 ( 空 载 电 流 ,额定 电 
aL. 049 驱动 电路 异常 不 平衡 故障 Ee 流 .额定 转速 .额定 频率 及 转子 时 常 ) 故障 
al.. 050 可 能 未 正确 接 入 电动 机 故障 8 电动 机 定子 电感 参数 溢出 ( 电动 机 参 
es 数 人 为 设置 错误 ) 故障 
4 Ee ee 同步 电动 机 额定 频率 .转速 . 极 对 数 设 
al.. 055 温度 传感器 2 故障 人 置 冲突 故障 
aL. 056 温度 传感器 3 故障 aL. 130 扩展 专用 故障 
alL. 058 不 能 在 运行 中 批 恢复 参数 故障 alL. 201 参数 设置 冲突 故障 ,即将 停机 
5.38 松下 系列 
交 克 净 5. 38. 1 松下 A5 系列 伺服 驱动 器 


松下 A5 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-109。 
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表 5-109 松下 A5 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 




















































































































































































































































































































廊 妈 文 5. 38.2 松下 Minas A4 系列 伺服 驱动 器 
松下 Minas A4 驱动 器 具有 不 同 的 保护 功能 。 当 任 一 功能 激活 时 ， 驱 动 器 会 切断 电流 ， 
报警 输出 信号 (ALM) 没有 输出 。 显 示 面 板 上 的 7 段 LED 会 办 烁 显示 相应 的 报警 代码 。 
松下 Minas A4 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-110。 





故障 码 向 ” 突 故障 码 两 窜 
主 码 | 辅 码 主 码 | 辅 码 
11 0 控制 电源 不 足 电压 保护 34 0 电动 机 可 动 范 围 设 定 异 常 故障 
12 0 过 电压 故障 36 | 0~2 EEPROM 参数 异常 故障 
13 0 主 电源 不 足 电压 保护 (PN 间 电 压 不 足 ) 37 | 0~2 EEPROM 代码 异常 故障 
1 主 电源 不 足 电压 保护 (AC 断 开 检 出 ) 38 0 驱动 禁止 输入 故障 
玉 0 过 电流 故障 0 模拟 量 输入 1 过 大 故障 
1 IPM 异常 故障 39 1 模拟 量 输入 2 过 大 故障 
15 0 过 热 故 障 2 模拟 量 输入 3 过 大 故障 
16 0 过 载 故 障 40 0 绝对 式 编码 器 系统 断 电 蜡 常 故障 
本 0 再 生 放电 过 载 故 障 41 0 绝对 式 编码 器 计数 异常 故障 
] 再 生 驱 动用 晶体 管 异 常 故障 42 0 绝对 式 编码 器 过 速 异常 故障 
5 0 编码 器 通信 断 线 故 障 43 0 初始 化 失败 
1 编码 器 通信 和 异常 故障 44 0 绝对 式 编码 器 单 周 计数 异常 故障 
23 0 编码 器 通信 数据 异常 故障 45 0 绝对 式 编码 器 多 周 计数 异常 故障 
2 0 位 置 偏差 过 大 故障 47 0 绝对 式 编 码 器 状态 异常 故障 
1 速度 偏差 过 大 故障 48 0 编码 器 Z 相 异 常 故障 
25 0 混合 偏差 过 大 故障 49 0 编码 器 CS 信号 异常 故障 
ee 0 过 速度 故障 0 0 光栅 尺 连 线 异常 故障 
1 第 2 过 速度 故障 1 光栅 尺 通信 异常 故障 
5 0 指令 脉冲 输入 频率 异常 故障 0 光栅 尺 状态 0 异常 故障 
2 痢 令 脉冲 分 倍 频 异 常 故障 1 光栅 尺 状态 1 异常 故障 
28 0 脉冲 再 生 界限 故障 呈 2 光栅 尺 状态 2 异常 故障 
29 0 位 置 偏差 计数 器 溢出 故障 3 光栅 尺 状态 3 异常 故障 
30 0 安全 检 出 4 光栅 尺 状态 4 异常 故障 
0 IF 重复 分 配 故障 1 5 光栅 尺 状态 5 异常 故障 
1 IF 重复 分 配 故 障 2 0 A 相连 线 异常 故障 
2 IF 输入 功能 号 码 故 障 1 55 1 B 相连 线 异 常 故障 
33 3 下 输入 功能 号 码 故障 2 2 Z 相连 线 异 常 故障 
4 下 输出 功能 号 码 故障 1 87 0 强制 警报 输入 故障 
5 IF 输出 功能 号 码 故障 2 95 | 0~4 电动 机 自动 识别 异常 故障 
6 CL 分 配 故 障 99 0 EEC 
7 | INH 分 类 改 诛 二 | 


[三 | 














表 5-110 松下 Minas A4 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 























































































































故障 
信息 或 故障 现象 /类 型 故障 原因 维修 方法 与 维修 解说 
代码 
必 电 下 电 六 这 安 笑 上 PMN 国电 奈 低 于 规 | 根据 具体 原因 ,选择 相应 的 排除 方法 ， 
下 全 辣 的 申 斥 
控制 电源 欠 | 2) 交流 电源 电压 大 低 .瞬时 失 电 了) 检测 LIC、L2C 与 zt 间 的 电压 
11 i ee 2) 提 高 电源 电压 更换 电源 
电压 故障 3) 电 源 容量 太 小 3) 增 大 电源 容量 
人) 电源 接 通 瞬 间 的 冲击 电流 导致 电压 路 3) 齐 耸 下 总 作 
落 :驱动 器 ( 内 部 电路 ) 异常 re 
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( 续 ) 
故障 
信息 或 故障 现象 /类 型 故障 原因 维修 方法 与 维修 解说 
代码 
1) 逆 变 器 上 PN 间 电 压 超过 了 规定 值 根据 具体 原因 ,选择 相应 的 排除 方法 : 
2) 电 源 电压 太 高 1) 检 测 Ll1、L2 与 L3 间 的 相 电 压 
3) 存 在 容 性 负载 或 UPS( 不 间断 电源 ) ， 2) 配 电压 正确 的 电源 
1 过 电压 故障 使 得 线 电压 升 高 3) 排除 容 性 负载 
4) 没 有 接 再 生 放 电 电 阻 4) 检 测 驱 动 器 上 P 、B 间 外 接 电阻 阻 值 。 如 果 
5) 外接 的 再 生 放电 电阻 不 匹配 ,不 能 够 吸 | 万 用 表 读 数 是 “  ”, 说 明 电 阻 没有 良好 接 人 
收 再 生 能 量 5) 更 换 一 个 阻 值 与 功率 符合 规定 的 外 接 电阻 
6) 驱动 器 ( 内 部 电路 ) 异 6) 维修 驱动 器 








1) 参 数 Pr65 ( 主 电源 关 断 时 欠 电 压 报警 






















































































































































































































































































































































































触发 选择 ) 设 成 1 时 ,L1、L3 相间 电压 发 生 根据 具体 原因 ,选择 相应 的 排除 方法 : 
瞬时 跌落 ,但 至 少 是 参数 Pr6D( 主 电源 关 断 1) 检 测 L1、L2、L3 端子 间 的 相 电 压 
检测 时 间 ) 所 设 定 的 时 间 2) 提高 电源 电压 
主 电源 欠 电 2) 伺 服 使 能 (Servo-ON ) 状态 下 主 电 源 道 3) 更 换 新 的 电源 
13 | 计 故 障 变 器 P-N 间 相 电压 下 降 到 规定 值 以 下 4) 检 查 Pr6D 设 定 值 ,纠正 各 相 接 线 
和 3) 主 电源 电压 太 低 5) 增 大 电源 容量 
4) 发 生 瞬 时 失 电 6) 正 确 连 接 电源 的 各 相 (L1、L2、L3 ) 线路 。 
5) 电 源 容量 太 小 单 相 电源 只 接 LI1、L3 端子 
6) 断 相 7) 维 修 驱 动 器 
7) 驱动 器 ( 内 部 电路 ) 异常 
根据 具体 原因 ,选择 相应 的 排除 方法 : 
1) 断 开 电动 机 电缆 ,激活 伺服 ON 信和 号 
1) 驱动 器 (内 部 电路 JGBT 等 部 件 ) 异 常 | ,2 检查 电 民 机 电线, 确保 U、V、W 没有 短路 ， 
2) 电动 机 电 统 (U、Y、\ 台 ) 短 路 3) 检 查 UV W 与 地 线 各 自 的 绝缘 电阻 ,如 果 
3) 电动 机 电缆 (UV W) 接 地 绝缘 破坏 需要 维修 
Ee ee 4) 检 查 电 动机 电缆 UV、W 间 的 阻 值 。 如 果 
过 电流 故障 5) 电动 机 电缆 接触 不 良 阻 值 不 平衡 需要 维修 驱动 器 
与 接地 错误 6) 频繁 的 伺服 ONMOFF(SRV-ON) 动作 导 | 5) 检 查 电动 机 的 UV _W 端子 是 否 有 松动 未 
致 动态 制动器 的 继电器 触 点 熔化 而 粘连 接 各 要 保证 可 堂 的 电气 洁 航 和 
7) 电 动机 写 驱 动 带 不 匹配 。 ””” ”| “6) 不 要 用 伺服 ON/OFF 信号 (SRV-ON) 来 起 
8) 脉冲 输入 与 伺服 ON 动作 同时 激活 ,其 动 或 停止 电动 机 
全 更 二 7) 采 用 匹配 的 电动 机 
8) 在 伺服 ON 后 至 少 等 待 100ms 再 输入 脉冲 
指令 
电动 机 和 / 伺服 驱动 器 的 散热 片 或 功率 器 件 的 温度 根据 具体 原因 ,选择 相应 的 排除 方法 : 
15 #* | 或 驱动 器 过 执 高 过 了 规定 值 ,可 能 的 原因 如 下 : 1) 降低 环境 温度 ,改善 温度 条 件 
故障 1) 驱动 器 环境 温度 超过 了 规定 值 2) 增 大 驱动 器 与 电动 机 的 容量 ,或 者 延长 加 
2) 驱动 器 出 现 过 载 减速 时 间 减轻 负载 





转 矩 指令 实际 值 超 过 参数 Pr72 设 定 的 过 
载 水 平 ,可 能 的 原因 如 下 : 






























































1 电动 机 长 时 间 重 载运 行 ,其 有 效 转 矩 超 | 路 ADATERM 波形 图 玉 能 蚊 测 转 尖 ( 电 
人 “1) 瑞 大 对 动 帮 与 电动 机 的 容量 、 延 长 加 减速 
2) 增 益 设置 错误 ,电动 机 出 现 震动 .异常 | 电 名 fh 
16 | “站 吉政 基 响声 ,以 及 参数 P120( 惯量 比 ) 设 置 错误 2) 重新 调整 增益 
人 3) 电动 机 电缆 连接 错误 . 断 nd 
4) 机 器 碰 到 重 物 、 负 载 变 重 、 机 器 被 总 | 2) 训 风 过 红 吕 
多 水 与 \TTE 人 惠 
5) 测 量 施加 到 制动器 上 的 电压 











5) 电磁 制动器 被 接 通 制 动 (ON ) 
6) 多 个 电动 机 接线 时 ,一 些 电 动机 电缆 接 
错 到 别 的 轴 上 





6) 电 绕 正确 地 连接 到 对 应 轴 上 
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人 采 服 驱动 器 一 线 维修 速 查 手册 
( 续 ) 
故障 
信息 或 故障 现象 /类 型 故障 原因 维修 方法 与 维修 解说 
代码 
I Bh de 可 以 用 PANATERM 波形 图 监测 放电 电阻 负 
- 性 瑟 . 了 全 所 载 率 。 
丙 生 放电 是 | 捅 央 这 各 下 让 各 全 生生 上 全 全 亿 汪 各 | ， 检 查 运 行 状况 ,检查 电 朋 负载 池 与 过 瞄 报 
18 * | 旧 寺 量 玫 说 ee ” | 警 显 示 内 容 
阻 过 载 故障 吸 父 生 能 量 i 继续 升 高 2 增 大 驱动 器 + 动 让 能 2 正 长 力 减速 
2) 电动 机 转速 太 高 ,无 法 在 规定 时 间 内 吸 .2 大 诺 到 各 导电 到 机 的 容量 、 延 长 加 减速 
人 时 间 。 外 接 一 个 电阻 放电 
-EE 日 将 参数 Pr Sy 
3) 外 接 电阻 被 限制 为 工作 周期 的 10% | 。 3) 将 参数 Pr6C 值 设 为 ? 
21 ， 人 编码 器 与 驱动 器 间 的 通信 中 断 正确 连接 编码 器 
1) 确保 编码 器 电源 电压 是 DC5V+5% (4.75~ 
编码 器 通信 | ja 和 他 识 A pe 
i 噪声 引起 错误 数据 2) 如 果 电 动机 电缆 与 编码 器 电线 捆绑 在 一 
出 馈 起 ,需要 分 隔 开 来 布线 
3) 屏 项 线 接 到 FG 上 
1) 位 置 偏差 脉冲 计数 器 之 值 大 于 参数 人 
,，| ”位 置 偏差 过 | Pi70( 位置 偏差 过 大 水 平 ) 的 设 定 值 ,也 就 是 rs 
大 故障 P170 值 设 得 太 小 ) 站 从 Pr70 后 
2 ) 电 动机 没有 根据 指令 脉冲 正确 运转 人 
根据 具体 原因 ,选择 相应 的 排除 方法 ， 
1) 检查 电动 机 与 负载 的 连接 情况 
混合 控制 位 外 部 反馈 装置 检测 出 负载 位 置 与 编码 器 | 2) 检 查 外 部 反馈 装置 与 驱动 器 的 连 线 情况 
25 * | 时 合作 上 ”| 检测 出 的 电动 机 位 置 不 掏 合 ,超过 了 参数 3) 当 负 载运 转 时 ,电动 机 位 置 的 变化 与 负载 
过 P17B( 混 合 控制 偏差 过 大 水 平 ) 的 设 定 值 。 | 位 置 的 变化 是 否 是 同一 极 性 (+/-) 
4) 检 查 参 数 Pr74 .Pr75 和 Pr76 以 及 Pr7C 设 
置 是 否 正确 
根据 具体 原因 ,选择 相应 的 排除 方法 
1) 避免 指令 速度 过 高 
ee 电动 机 的 转速 超过 了 参数 Pt73( 过 速水 | 2) 检查 指令 脉冲 频率 与 分 信 频 比率 
ne 平 ) 的 设 定 值 3) 对 不 恰当 的 增益 引起 的 过 冲 ,需要 正确 地 
调整 增益 
4) 正确 连接 编码 器 
首 令 脉冲 分 参数 Pr48 ~ Pr4B( 电子 齿轮 的 第 一 、 第 二 1) 检 查 参数 Pr48~Pr4B 的 值 
售 频 出 错 分 子 . 分 母 ) 设 置 错误 2) 设 置 正 确 的 分 倍 频 比 率 
根据 具体 原因 ,选择 相应 的 排除 方法 
外 部 反馈 装 | 。 1) 外 部 反馈 装置 的 数据 出 现 通信 异常 ee 
ES 曲目, 蕊 ee 5%(4.75~5.25V 
En 2) 如 果 电 动机 电缆 与 外 部 反馈 装置 的 连接 线 
NH A 捆绑 在 一 起 , 则 需要 分 隔 开 来 布线 
3) 将 屏蔽 线 接 到 FG 上 
1) 确保 电动 机 根据 指令 脉冲 正确 运转 
角 输 ! 1 
29。 | 偏差 计数 器 | 位 置 偏差 计数 器 的 数值 超过 了 22 ee 
溢出 故障 (134217728) 4) 将 Pr5E .Pr5F 设 为 最 大 
5) 正确 连接 编码 器 的 线路 
35 外 部 反馈 装 | 外 部 反馈 装置 与 驱动 器 间 的 通信 中 断 检查 外 部 反馈 装置 的 接线 ,纠正 接线 错误 
35 +* 置 通信 出 错 部 芭 顺 衣 直 柯 晃 加 的 巡 全 仿 夺 外 部 反馈 接线 , 记 下 接线 箱 雍 











. 242 . 


第 5 章 故障 信息 与 维修 代码 

































































































































































































































































































































































( 续 ) 
故障 
信息 弄 故障 现象 /类 型 故障 原因 维修 方法 与 维修 解说 
代码 
5 EEPROM 参 电源 接 通 瞬间 从 EEPROM 读 取 数据 时 ， 1) 重 新 设置 所 有 的 参数 
数 出 错 存储 在 内 存 里 的 数据 受 损 2) 维 修 驱 动 吕 
EEPROM 校 电源 接 通 瞬间 从 EEPROM 读 取 数据 时 ， 
37 * | 验 码 出 错 EEPROM 的 校 验 码 受 损 华 修 瑟 动 器 
1) 参数 P104( 行程 限 位 禁止 输入 无 效 ) 什 
设 为 0 时 ,CW 与 句 行程 禁止 输 
行程 限 位 禁 | 问 字 (Ws 香 5 有 CN 此 人 | 检查 限 位 开关 、 连 搂 电费.CW 与 CCW 限 位 开 
| 十 荐 六 人 时 | Cm ee 关 的 电源 。 需 要 注意 检查 控制 信号 用 的 直流 电 
出 错 2)P104 设 为 2 时 ,CWL.CCWL 与 COM- 源 (12~24V) ,确保 信号 接 通 (ON) 时 没有 延 时 
的 连接 有 一 个 是 开路 
正确 设置 参数 Pr 间 相 | 下 人 网 
人 输入 到 模拟 量 速度 指令 端子 SPR(X5 第 P171 (模拟 量 指令 偏差 
7 于 9 电压 超过 了 参数 P171 所 设 定 的 
39 过 电压 et 的 电压 超过 了 参数 P171 所 设 定 的 2) 检查 插头 X5 的 接线 情况 
3) 提高 参数 pr57( 速度 指令 滤波 器 ) 的 设 定 什 
绝对 式 编 三 
40 4 Wy 全 | ”绝对 式 编码 器 电源 断 电 重新 接 上 电池 ,将 绝对 式 编码 器 的 数据 清 0 
绝对 式 编码 1) 正确 设置 Pr0B 参数 值 
41 #* | 绝对 起 编码 器 多 圈 计数 器 的 数据 超过 了 规定 值 | 2) 调整 从 原点 开始 的 运动 ,使 得 脉冲 数 不 超 
器 计数 器 溢出 过 32 767 
绝对 式 编码 :人 性 由 下 编码 巾 杰 病 要 过 规 空 1) 检查 编码 需 侧 的 电源 电压 (DC5V+5% ) 
Pa ee 只 用 电池 供电 时 ,编码 器 转速 超过 规定 值 | 。 检查 手头 X3 接线 是 百 记 
44 * | 间 捕 二 遇 二 全 | 。 编码 器 检测 到 其 单 圈 计 数 器 有 一 个 错误 “| 。 电动 机 可 能 有 故障 ,需要 更 换 电动 机 
45 * 编码 器 检测 到 其 多 圈 计 数 回 有 一个 错误 “| ”电动 机 可 能 有 故障 ,需要 更 换 电动 机 
47 人 电源 接 通 时 ,编码 器 转速 超过 规定 值 避免 电动 机 在 接 通 电源 一 刻 运 动 
48 ， E 2Z 相 | 没有 检测 到 Z 相 脉 串 信号 .编码 器 异常 电动 机 可 能 有 故障 ,需要 更 换 电 动机 
49 4 Py 通信 | 。 编码 器 CS 信号 逻辑 异常 .编码 器 异常 电动 机 可 能 有 故障 ,需要 更 换 电动 机 
部 反馈 寺 [OE 谷中 来 的 数据 的 校 验 码 的 第 1) 检 查 外 部 反馈 装置 
外 部 反 俩 人 来 的 数据 的 校 验 码 的 第 0 | 2 榨 认 全 局 部 反 全 装置 的 数据 
号 报 站 变 3) 关 断 控制 电源 再 重启 
部 反馈 寺 六 EE 谷中 来 的 数据 的 校 验 码 的 第 1) 检 查 外 部 反馈 装置 
51 * | 人 的 数据 的 校 验 各 的 第 】 | 2) 排除 问题 后 ,清除 外 部 反 僻 装置 的 数据 
报 各 变 3) 关 断 控制 电源 再 重启 
部 反馈 装 A 刍 中 来 的 数据 的 校 难 码 的 第 1) 检 查 外 部 反馈 装置 
52 二 1 来 的 数据 的 校 验 码 的 BB 2 2) 排除 可 题 后 ,清除 儿 部 反馈 装置 的 数据 
号 报 站 变 3) 关 上 断 控制 电源 再 重启 
部 反馈 装 交 《 灶 亿 由 来 的 数 握 的 校 难 三 的 第 1) 检查 外 部 反馈 装置 
53 * | 的 数据 的 校 验 各 的 第 3 | 2) 排除 问题 后 ,清除 外 部 反馈 装置 的 数 据 
ss 全 3) 关 断 控制 电源 再 重启 
ye，| 1 检查 外 部 反馈 装置 
Sa 人 Peer hd ;来 的 数据 的 校 验 碍 的 第 4 | 2) 排除 问题 后 ,清除 外 部 反馈 装置 的 数据 
豆 3) 关 断 控制 电源 再 重启 
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( 续 ) 
故障 
信息 或 故障 现象 /类 型 故障 原因 维修 方法 与 维修 解说 
代码 
i ee 1) 检查 外 部 反馈 装置 
55 | 的 第 5) 排除 问题 后 ,清除 外 部 反馈 装置 的 数据 
a A 3) 关 断 控制 电源 再 重启 
CCWTL 指令 | 输入 到 端子 CCWTL(X5 第 16 引 脚 ) 的 模 1) 检 查 插 头 X5 的 接线 
65 | ,wi- ““ ”| 拟 量 转 矩 指令 超过 了 规定 值 (+ 10V 或 | 2) 可 输入 CCWTL 的 最 高 电压 为 +10V 
-10V) 3) 可 输入 CWTL 的 最 高 电压 为 上 10V 
WIL 指令 | 输入 到 端子 CWIL(X5 第 18 引 脚 ) 的 模 | 1 检查 插头 X5 的 接线 
66 | ,rH “| 拟 量 转 矩 指令 超过 了 规定 值 (+ 10V 或 | 2) 可 输入 CCWTL 的 最 高 电压 为 +10V 
人 -10V) 3) 可 输入 CWTL 的 最 高 电压 为 上 10V 
95 4 a 动 电动 机 与 驱动 器 不 匹配 更 换 匹配 的 电动 机 
其 他 基 他 出 镭 | ”了 噪声 过 大 导致 控制 电路 异常 1) 关 断 电 源 , 青 重新 上 电 
数字 *| 信息 2) 伺服 驱动 器 内 部 异常 2) 维 修 或 者 更 换 电动 机 驱动 器 
注 ; 1 带 * 号 的 报警 代码 ， 无 法 用 报警 清除 输入 (A-CLR) 来 清除 。 


























2. 激活 报警 清除 输入 (A-CLR: X5 第 31 引 脚 ) ， 或 者 在 显示 面板 上 进行 相关 操作 ， 可 以 清除 保护 功能 。 

3. 排除 故障 原因 后 ， 关 断 控 制 电源 再 重启 ， 可 以 清除 掉 报警 。 

4. 过 载 保护 一 旦 激活 ， 需 要 等 待 10s 后 才 可 以 清除 。 

5. 控制 电源 欠 电 压 、 主 电源 欠 电 压 、EEPROM 参数 出 错 、EEPROM 校 验 码 出 错 、 行 程 限 位 禁止 输入 信号 出 错 、 
电动 机 自动 识别 出 错 等 故障 信息 ， 不 会 存储 在 报警 的 历史 记录 里 。 


娘 广 妇 5. 38.3 松下 伺服 驱动 器 


松下 伺服 驱动 器 常见 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-111。 
表 5-111 松下 伺服 驱动 器 常见 故障 信息 与 维修 代码 






















































































故障 信息 或 代码 故障 名 称 
11 控制 电源 欠 电压 故障 
12 过 电压 故障 
13 主 电源 欠 电 压 故 障 
15 电动 机 和 驱动 器 过 热 故 障 
16 过 载 故障 
18 再 生 放 电 电 阻 过 载 故 障 






































5.39 苏 强 系列 


太太 六 苏 强 SN2000 系列 伺服 驱动 器 


苏 强 SN2000 系列 伺服 驱动 需 故 障 信息 与 维修 代码 见 表 5- 112。 
表 5-112 苏 强 SN2000 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 


























故障 信息 或 代码 故障 现象 /类 型 故障 信息 或 代码 故障 现象 /类 型 
ERR 1 IPM 模块 故障 ERR 6 模拟 B 通道 无 电流 故障 
ERR 2 主 电路 过 电压 故障 ERR 7 编码 器 故障 
ERR 3 过 电流 故障 ERR 8 超速 故障 
ERR 4 欠 电 压 故 障 ERR 9 位 置 超 差 故障 
ERR 5 模拟 A 通道 无 电流 故障 ERR 10 软件 过 电流 故障 

















5.40 台 达 系列 


克 克 克 5. 40. 1 台 达 ASDA-A+ 系列 伺服 驱动 器 
台 达 ASDA- A+ 系 列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5- 113。 
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表 5-113 台 达 ASDA-A+ 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
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故障 信息 故障 现象 天 oe l 发 生 异 常 后 解 
或 代码 | /类 型 故障 内 容 故障 原因 故障 检查 故障 处 置 决 故障 的 方法 
RLEO1 过 电流 故障 重新 上 电 

驱动 器 型 是 本- 全 > = 
RIE04 | 电动 机 匹 | 吕 示 法 变 持 | 电动 机 型 | 检查 伺服 驱动 器 | ”更 换 伺服 驱动 器 | 。 重新 上 岂 
配 故 障 电动 机 ”| 式 错误 与 电动 机 是 否 匹 配 或 更 换 电 动机 站 
编 码 器 编码 器 初 i 人 各 将 电动 机 轴 心 
RLE24 故 陪 始 磁场 错误 编码 器 异常 检修 编码 器 转动 后 ,重新 上 电 
ee 1) 检查 UVW 接 
1) 电动 机 接地 端 | 0 py jp wor po ve 
是 否 正常 接地 I 
RLE25 | 。 编码 器 故障 | ， 编 码 器 内 | ”编码 器 异常 | 2 编码 融 信 号 线 | “2) 检查 编码 器 信 | 。 重新 上 电 
部 错误 是 否 正 者 号 线 
3 ) 编码 器 的 线材 | 2 ji ps pa 
是 否 使 用 了 屏蔽 线 | ，3) 使 用 会 屏蔽 的 
线材 
文 妇女 5. 40.2 台 达 ASDA-AB 系列 伺服 驱动 器 
台 达 ASDA- AB 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-114。 
表 5-114 台 达 ASDA-AB 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 信息 或 代码 故障 名 称 
RLEO1 过 电流 故障 RLE14 逆向 运转 极限 故障 
RLE02 过 电压 故障 RLE15 正 向 运转 极限 故障 
RLE03 氏 电 压 故 障 RLE16 ICGBT 温度 故障 
RLE04 Z 脉冲 所 对 应 磁场 角度 故障 RLE17 存储 器 故障 
RLE05 回 生 错误 故障 RLE18 芯片 通信 故障 
RLE06 过 载 故障 RLE19 哩 行 通信 故障 
RLE07 过 速度 故障 RLE20 串 行 通信 超时 故障 
RLEO8 异常 脉冲 控制 命令 RLE21 命令 写 人 故障 
RLE09 位 置 控制 误差 过 大 故障 RLE22 主 回 路 电源 断 相 故 障 
RLE10 芯片 执行 超时 故障 RLE23 预先 过 载 故障 
RLE11 编码 器 故障 RLE97 内 部 命令 执行 超时 故障 
RLE12 校正 故障 RLE98 芯片 通信 故障 
RLE13 紧急 停止 故障 RLE99 芯片 通信 故障 
娘 女 文 5. 40. 3 台 达 ASDA-A 系列 伺服 驱动 器 
台 达 ASDA-A 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5- 115。 
表 5-115 台 达 ASDA-A 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 信息 | 故障 现象 .| ee i 有 解决 警告 
或 代码 | /类 型 故障 内 容 故障 原因 故障 检查 故障 处 置 站 
1) 检查 电动 机 与 根据 具体 原因 , 选 
1) 驱动 器 输出 | 驱动 右 接 线 状态 ,以 | 择 相应 的 排除 方法 . 
短路 及 检查 导线 本 身 1) 排除 短路 异常 
主 回路 电流 2) 电动 机 接线 2) 检查 电动 机 连 | 情况 
也 加 已 A ~ 坟 下 所 i i 
过 电流 | 值 超越 电动 机 | 蜡 芝 要 接 到 驱动 融 的 接线 2) 正 确 配 线 需 DI ARST 
RLEO1 故 隘 | 瞬间 最 大 电流 3)IGBT 异常 顺序 3) 检 修 清除 
他 从 RA 4) 控制 参数 设 定 3) 散 热 片 温度 错误 | 4) 恢复 到 原 出 厂 
Bi 错误 4) 设 定 值 大 于 出 | 默认 值 ,再 逐 量 修正 
5) 控制 命令 设 定 | 厂 默认 值 5) 修正 输入 命令 
错误 5) 检查 控制 输入 | 变动 率 或 开启 滤波 
命令 是 否 变动 过 大 功能 
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和 何 服 驱动 器 一 线 维修 这 可 手册 
四 ( 续 ) 
故障 信息 故障 现象 | 。 故障 内 容 
或 代码 | /类 型 备 门 容 故障 原因 故障 检查 故障 处 置 人 
1) 主 回路 输入 电 1) 检测 主 回路 输 
下 大 于 由 | 人 电压 是 否 在 额定 
过 电压 | 主 回路 电 不 从 全 放电 让 值 由 择 相 应 的 排队 方 : 
~ 太 人 y D 提 法 . 
RLE02 | 故障 “| 值 高 于 规格 值 2) 电源 输入 错误 | ， 2) 检测 电源 系统 。 需 DI ARST 
( 非 正确 电源 系统 ) | 是 否 符合 要 求 We 
3) 驱动 器 硬件 | 3) 检测 主 回 路 输 串 接 稳 压 品 
站 入 电 太 是 否 在 额定 2 检修 驱动 器 
容许 电压 值 内 
1) 主 回 路 输入 电 根据 具体 原因 , 选 
II 择 相 应 的 排除 方法 : 
RLE03 | 低 电压 | 信 低 于 要 求 | 2)3 入 电压 接线 情况 1) 确认 接线 情况 
故障 要 求 | 2) 主 回路 无 输入 | 2) 检测 主 回 路 电 | 2) 确认 电源 开关 | 。 呈 志 加 复 
时 电压 源 ” ”| 压 是 否 正 党 是 否 正常 动 清 除 
作 3) 检 测 电源 系统 3) 使 用 正确 的 电 
二 电源 系统 压 源 或 串 接 变 压 器 
1) 回 生 电阻 连接 
1) 回 生 电阻 没有 | 好 正确 ,入 
回 生 | 回 生 控制 作 | 糯 好 或 过 沾 2) 检查 | 
RLE05 生生 2) 回 生 切 换 旱 晶体 管 重新 连接 回 生 | 所 
异 动 异常 晶体 pe 重新 计算 区 击 DI ARST 
管 失效 3) 确认 回 生 电阻 参 | 由 首 库 站 ”清除 
3) 参 数 设 定 错 误 数 (Pl52) 设 定 二 加 0 
和 牛 电阻 容量 参数 (Pl- | 2) 检修 
53) 设 定 是 否 正确 3) 重 新 正确 设 定 
1) 驱动 器 状态 显 
示 P0-02 设 定 为 11 
后 ,通过 监视 平均 转 根据 具体 原因 , 选 
1 品 ba 
二 内 相 过 昌 动 各 阁 | 关 To] 是 否 特 继 一 择 相 应 的 排除 方法 : 
a 2) 控制 系统 参数 | ， 超过 100% 以 上 来 .4) 提 是 高 电动 机 
RLE06 | 过 载 | 电动 机 及 驱 | 设 定 错误 判断 8 “2 降低 负载 训 
故障 ”| 动 器 过 载 3) 电 动机 编码 器 | ，2) 机 械 系统 是 否 ) 降低 负载 _ 需 DLARST 
存在 押 振 97 调整 控制 加 路 | 清除 
直 过 3) 加 减速 sz le 曾 益 
不 全 站 宙 网 查 妖 | 数 过 忆 十 第 4) 加 减速 设 定时 
4)UWV.W 与 编码 | 同 碱 慢 
器 接线 异常 5) 正 确 接线 
5) 驱动 器 故障 
1) 检测 输入 的 模 择 代 风 的 扩 休 记 
| 电动 机 控 1) 速度 输入 命令 | .1) 检测 输入 的 模 | 择 相应 的 排除 方法 : 
RLE07 | 过 速度 0 变动 过 大 人 de 1) 调整 输入 变 信 | 二 
故障 | 速度 过 大 2) 过 速度 判定 参 | .2 检查 过 速度 设 号 动 率 或 开启 天 波 | 少时 DL ARST 
数 设 定 错误 定 参数 P2-34 是 否 | 功能 清除 
太 小 2) 正确 设 定 过 束 
十 度 P2-34 参数 
异常 脉 永 冲 命令 的 输 检测 计 检测 名 
人 测 计 检测 输入 
RLEO8 | 冲 控 制 | 和 频率 超过 硬件 |， 脉冲 命 令 频率 大 | 频率 是 否 超过 侨 全 | ， 正 确 设 定 输入 脉 | 需 DIA 
于 祝 定 输 和 频率。 | 答 入 网 夺 过 生生 | 圳 频 率 了 
根据 具体 原因 ,和 
插 相 应 的 排除 方法 。 
1) 最 大 位 置 误差 | 1) 确认 最 大 位 置 | yp) 加 大 了 235 参 
位 置 控制 ”位置 控 制 误 | 参数 设 定 过 小 误差 参数 P2-35 的 | 数 的 设 定 值 
RLE09 | 误差 过 大 | 差 量 大 于 设 定 ,2) 党 益 值 设 定 | 设 定 值 是 否 正确 | 
故障 “| 容许 值 过 小 2) 确认 转 矩 限制 | 益 值 本 
3) 转 矩 限 制 过 低 | 值 是 否 正确 3) 正确 调整 转 德 | 
4) 外 部 负载 过 大 “| 。 3) 检 查 外 部 负载 | 限制 人 
4) 减 少 外 部 负载 
5) 重新 评估 电动 
机 容量 
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第 5 章 ， 故 障 信息 与 维修 代码 “人 
( 续 ) 
故障 信息 | 故障 现象 2 本 解决 警告 
或 代码 |”/ 类 型 | ”故障 内 容 故障 原因 故障 检查 故障 处 置 
根据 具体 原因 , 选 
二 一 1 
RLEI0O 2 芯片 异 党 芯片 动作 异常 电源 复位 检测 振 应 的 排险 法 ， 无 法 清除 
2) 检修 
1) 确认 接线 是 否 
正确 根据 具体 原因 , 先 
1 ) 编码 器 接线 错误 | ”2) 检视 驱动 器 上 HN 
编码 器 2 ) 编码 器 松 脱 CN2 与 编码 器 接头 
RIEI1 | 异 党 编码 器 产生 | ”3) 编码 器 接线 不 良 | ”3) 检查 驱动 器 上 本 
玫 障 “| 脉冲 信号 异常 4) 编码 器 损坏 的 CN2 与 伺服 电动 人 
时 5) 位 置 检 出 回路 | 机 编码 器 两 端 接线 
异常 是 否 松 脱 
4) 电 动机 异常 
5) 驱动 器 异常 
根据 具体 原因 , 选 
CR 机 1) 检测 输入 接点 | 择 相应 的 排除 方法 ， | 移 除 CN1 
校正 | 交行 电气 校 | 1) 模拟 输入 接点 的 电压 准 位 是 否 同 1) 模拟 输入 接点 胺 线装 执行 
RLE12 Ee 正 时 校正 值 超 0 一 = 
[损坏 2) 电源 复位 检测 2) 复 位 清除 
3) 维修 驱动 器 
紧急 停止 。 紧急 按钮 按 及 加 扩 六 开奖 位 噬 名 位 让 开光 | DIEMGS 解 
RLE13 故障 “| 下 时 动作 紧急 停止 开关 按 下 确认 开关 位 置 开启 紧急 停止 开关 除 自动 清除 
根据 具体 原因 ,选择 
a N es 相应 的 排除 方法 ; 
| 道 向 极限 开 | .逆向 极限 开关 |。 1) 确认 开关 位 置 。 ”1) 开启 逆向 极限 | 需 DI ARST 
逆向 极限 | 按 下 2) 控制 参数 设 定 和 
RLE14 Pe 关 被 按 下 日 4 开关 清除 或 Servo 
故障 动作 2) 伺服 系统 稳定 错误 2) 重 f 修 正 参 数 ”10ff 清除 
度 不 够 3) 负载 惯量 异常 34) 下 六 请 作 电动 HI 
机 容量 
根据 具体 原因 , 选 
时 a 择 相应 的 排除 方法 : 
攻 正 向 极限 开 | ;二 下 向 极限 开关 | 了 确认 开关 位 置 ，| 。 1) 开启 正 向 极限 | 需 DI ARST 
正 向 极限 | | 按 下 2) 控制 参数 设 定 EE 
RLE15 bs 关 被 按 下 日 Ss Ee | 开关 清除 或 Servo 
故障 动作 2) 伺 服 系 统 稳定 | 错误 2) 币 : 新 修正 参数 Off 清除 
度 不 够 3) 负载 惯量 异常 3) 重 新 评估 电动 a 
机 容量 
根据 具体 原因 , 选 
1) 超过 驱动 器 额 、 
、 本 1) 检查 负载 择 相应 的 排除 方法 ，| 
RLE16 I 过 高 IGBT 温度 0 时 2) 检查 驱动 器 输 1) 提高 电动 机 容 清除 全 和 
人 后 路 ”| 出 接线 量 或 降低 负载 Hi 
到 2) 正确 接线 
1) 参数 复位 或 电 
人 根据 具体 原因 ， 
存储 器 | ”存储 器 FEP- | DD 存储 器 数据 存 | 源 复 位 择 相应 的 ee 需 DI ARST 
RLE17 | 禾 隧 | ROM 存 取 异 党 取 异 常 2) 使 用 长 时 间 通 1) 复 位 清除 
2) 通信 长 时 间 写 入 | 信 写 入 时 ,是 否 将 2) 检修 驱动 器 
P2-30 设 为 5 ee 
根据 具体 原因 , 选 
芯片 通信 Ny ed 检测 及 复位 控制 | 择 相应 的 提 需 DI ARST 
RLE18 故障 芯片 通信 异常 控制 电源 异常 电源 1) 复 位 清除 
2) 检修 驱动 器 
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全 服 驱动 8 一 线 维修 坟 吉 于 几 














































































































































































































































































































( 续 ) 
故障 原因 故障 检查 故障 处 轩 了 
1) 通信 参数 设 定 | “1) 检视 通信 参数 | 拓 相 所 二 全 夺 放 过 
RLE19 串 行 通信 RS-232/485 | 错误 设 定 值 证 :参数 ， 需 DI ARST 
故障 “| 通信 和 异常 2) 通信 地 址 错误 2) 检查 通信 地 址 2) I 信 清除 
3) 通信 数值 错误 3) 检 查 存 取 数 值 | 地 二 役 定 通信 
1) 超时 参数 设 定 | ”1) 检查 超时 参数 | ”根据 具体 原因 , 选 
RLF20 串 行 通信 RS-232/485 | 错误 的 设 定 择 相应 的 排除 方法 : 需 DI ARST 
故障 “| 通信 超时 2) 长 时 间 没有 接 | 2) 检查 通信 线 是 | 1) 正 确 设 定 参数 ， 清除 
收 通信 命令 5# 松 脱 、 断 线 2) 正确 接线 
根据 具体 原因 , 选 
命令 写 人 | ”控制 命令 下 | 检测 及 复位 控制 | 择 相 应 的 排除 方法 ，| 需 DI ARST 
RLE21 | 故障 “| 达 异 党 控制 电源 异常 电源 1) 复 位 清除 
2) 检 修 驱 动 器 
主 回 路 主 回 路 电源 检查 UV、W 电源 EE 
RLE22 | 电源 断 相 | 断 相 , 仅 单 相 | 主 回路 电源 异常 | 线 是 否 松 脱 , 仅 单 相 | 上 窟 疹 吕 吕 路。 洁 
故障 | 输入 输入 人 
预先 过 电动 机 及 驱 a J Ti 需 DI ARST 
RLE23 | 载 警 告 | 动 器 根据 参数 | ”预先 过 载 警 告 人 可 a 
故 隧 ”| P1.56 过 负 2) 参数 P1-56 设 1) 检查 负 载 清除 
于 2 是 否 正确 2) 正确 设 定 参 
内 部 命令 根据 具体 原因 ， 
上 执行 超时 内 部 多 令 坟 内 部 命令 执行 发 | ”检测 及 复位 控制 “ 择 相 应 的 排除 "J 需 DI ARST 
帮 隘 | 行 发 生 问 是 生 问题 电源 1) 复位 清除 
2) 检 修 驱 动 器 
根据 具体 原因 ,选择 
芯片 通信 ee 硬件 故障 导致 世 | ”检测 及 复位 控制 | 相应 的 排除 方法 : 需 DI ARST 
RLE98 | 故障 | 硬件 故障 | 片 通信 错误 电源 1) 复 位 清除 
2) 检 站 驱动 吕 
根据 具体 原因 ， 
Ri pg9 | 芯片 通信 | ”芯片 通信 | ”硬件 故障 导致 蕊 | 检测 及 复位 控制 需 DI ARST 
故障 “| 错误 片 通信 错误 电源 1) 复 位 清除 
2) 检 修 驱动 器 
娘 女 广 5. 40.4 台 达 ASDA-B 系列 伺服 驱动 器 
台 达 ASDA-B 系列 伺服 驱动 需 故 障 信息 与 维修 代码 见 表 5-116。 
表 5-116 台 达 ASDA-B 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
本 
信息 或 下 说 故障 内 容 故障 原因 故障 检查 维修 方法 与 维修 解说 | 党 这 史 东 
代码 小 上 月 | 水 工 
驱动 器 故障 
SERVO OF, 但 电 | ”检查 电动 机 与 驱 信条 路 状 太 上 
源 开 启 状态 时 ,驱动 | 动 器 接线 状态 或 导 | 由 除 短路 壮 态 ,以 | ARST 或 
器 输出 (UV W) 短 路 | 线 情况 | i 
有 检查 电动 机 连接 到 | 配 线 顺序 重新 | ARST 或 
，，，。， ,| 电动 机 接线 异常 。 | 驱动 器 的 接线 顺序 | 配 线 重新 上 电 
过 电流 主 回 路 电流 值 超 
ALE1 | " 族 陈 ”| 越 电动 机 瞬间 最 大 1) 检查 电动 机 与 | ”根据 具体 原因 , 选 
所 | 电流 值 1.5 倍 1) 驱动 器 输出 | 驱动 器 接线 状态 或 
(U 、V 、W) 短 路 | 检查 导线 本 身 1) 排除 短路 状态 ，| 。 ARsT 或 
2) 电动 机 接线 异常 | 2) 检查 电动 机 连 | 以 及 防止 金属 导体 | 重 千 上 电 
3)IGBT 异常 接 到 驱动 器 的 接线 | 外 露 人 
4) 伺服 硬件 异常 “| 顺序 2) 正确 配 线 
3) 散 热 片 温度 异常 | ”3) 检修 
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( 续 ) 
故障 | 故障 故障 显示 
信息 或 名称 故障 内 容 故障 原因 故障 检查 维修 方法 与 维修 解说 | 清除 方式 
代码 小 月 | 水 困 工 

SERVO OFF 时 ， ee ARST 或 
但 电源 开启 状态 时 | 
SERVO ON 时 : 1) 检测 主 回路 输 , 目 
ALE2 | 过 电压 | 主 回 路 电压 值 大 | 1) 主 回路 输入 电 | 入 电压 是 理 在 额定 | 所 个 才 二 本 用语 
故障 | 于 规定 值 压 大 于 额定 允许 值 “| 允许 电压 值 内 “1) 使 用 正确 电 计 | ARST 或 
2) 电源 输入 错误 | “2) 检测 电源 系统 | 深 或 昌 接 稳 正 器， ”| 重新 上 电 
( 非 正确 电源 系统 ) | 是 否 与 要 求 的 相符 ”| 。 2 检修 驱动 
3) 驱动 器 硬件 异常 | ”3) 检 查 驱 动 器 硬件 ee 
根据 具体 原因 , 选 
1) 主 回路 输入 电 | ”1) 检 查 主 回路 输 | 择 相应 的 排除 方法 : 
压 小 于 额定 允许 电 | 和 电压 接线 是 否 正常 | 1) 重新 确认 电压 
让 世 、| 压 什 2) 检测 主 回路 电 | 接线 电压 恢 
ALE3 | 位 | 于 于 上 路 由 正信 个 | 2) 主 回路 无 输入 | 压 是 否 正常 2) 重新 确认 电源 | 复 后 自动 
下 > 电压 源 3) 检 测 电 源 系统 | 开关 清除 
3) 电 源 输 入 错误 | 是 否 与 规格 定义 相符 | 3) 使 用 正确 电压 
4) 驱动 器 硬件 异常 | ”4) 检查 驱动 器 | 源 或 串 接 变 压 
4) 检修 驱动 器 
本 根据 具体 原因 , 选 
i : a 1) 编码 器 异常 Nk 
凡 场 位 置 。Z 脉冲 所 对 应 磁 | 1) 编码 器 损坏 ,| 择 相应 的 排除 方法 : | 
ATE4 | 故障 | 场 角度 异常 2) 编码 器 松 脱 。 | 生计 在 看 且 三 管 过 | 1 更 换 电动 机 i 
2) 重 新 安装 
ARST 
在 电源 开启 状态 ee ER 
时 ,驱动 器 硬件 异常 人 
伺服 电动 机 运行 | 汪 疯 由 生 下 于 关连 | 根据 具体 原因 ,过 
可 生 | 后生 控制 只 党 。 | 过 程 中 发 生 ; ee 择 相 应 的 排除 方法 : 
ALES | 故障 | 。 回 生 控 制 异 党 1) 回 生 电 阴 没 有 接 | 2 本 二 中 入 下 四 | 1) 重新 连接 回 生 | hr 或 
2) 回 生 用 切换 品 | 3) 确认 回 生 电阻 | 电阻 重新 上 电 
体 管 失效 参数 设 定 信 与 回 生 | 2) 检修 驱动 器 。 | 
3) 参数 设 定 错误 | 电 阳 规格 3) 重新 正确 设 定 
4) 驱动 器 硬件 异常 | “4) 检修 张 动 器 。 “| 参数 
伺服 电动 机 一 运 
i J | 1) 检 查 是 否 负载 
| 根据 具体 原因 , 选 
2) 机 械 系统 是 否 | 择 相应 的 排除 方法 : 
定 仙 蚜 才 上 俩 调 人 | 摆 振 加 减速 设 定常 | 1) 提高 电动 机 容 
“2) 扰 制 系统 参数 | 数 过 忆 量 或 降低 负载 
设 定 借 误 3) 检查 UV\W | 2) 调 整 控制 回路 | ARST 或 
人 ww | 与 编码 器 接线 增益 值 .加 减速 设 定 | 重新 上 电 
后 亿 到 机 全 得 党 4) 检修 驱动 器 。 | 时 间 减 慢 
4) 电动 机 的 编码 5) 确 认 电 动机 的 | ”3) 正 确 接 线 
|| ori | “| UV.W 是 否 正 确 连 | 4) 检修 驱动 器 
过 和 与 驱 驱动 器 的 输出 正确 接线 
ALE6| 训 陪 | 过 载 5) 驱动 器 的 输出 ee 5) 正确 接线 
UV.W 接 错 Bb 
伺服 电动 机 长 时 本 电 
间 运 行 发 生 (3min 1) 检查 是 否 负 载 0 
以 上 ) : 过 大 1) 提 高 电动 机 容 
1) 超过 驱动 器 额 | 2) 机 械 系 统 是 否 | 量 或 降低 负载 ”| ARsT 或 
定 负载 连续 使 用 摆 振 ,加 减速 设 定常 | “2) 调整 控制 回路 | 重新 上 电 
2) 控制 系统 参数 | 数 过 快 人 
设 定 错误 3) 检查 U、V、W | 时 间 减 廊 。 。 
3) 电动 机 的 编码 | 与 编码 器 接线 3 让 而 屡 交 
器 接线 错误 4 
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本 何 服 驱动 器 一 线 维修 谴 查 手册 
( 续 ) 
故障 | 故障 故障 显示 
信息 囊 多 称 故障 内 容 故障 原因 故障 检查 维修 方法 与 维修 解说 | 清除 方 公 
代码 小 月 | 水 式 
SERVO ON 时 发 生 : 
1) 伺服 电动 机 接 1 ) 检查 UV 、 叉 ARST 或 
线 错误 与 编码 器 接线 正确 接线 
2) 电动 机 的 编码 | “2) 检 修 2 
器 不 良 
过 速度 | 电动 机 控制 速度 | 根据 具体 原因 , 选 
“| 故障 | 超过 正常 速度 过 大 | ) 全 红叶 到 记忆 加 、N 人 从 | 择 相 应 的 排除 方法 : 
加 减速 运行 中 : 1) 检 测 输 入 信号 1) 调整 输入 信和 号 
1) 速度 输入 命令 | 是 否 异常 恋 动 率 或 开 记 滤波 ARST 或 
变动 过 剧 2) 检查 过 速度 设 | 全 他 ”| 重新 上 电 
2) 过 速度 判定 参 | 定 参数 是 否 太 小 ER 
数 设 定 错误 2) 正确 设 定 过 速 
度 参数 P2-34 
愤 常 脉 症 ”脉冲 命令 的 输入 | ”脉冲 命令 频率 大 a 正确 设 定 输入 脉 | ”ARST 或 
ALES 控制 命令 频率 超过 允许 值 ”| 于 领 定 输入 频率 检测 输入 频率 | | 频率 重新 上 电 
| 1) 确 认 最 大 位 置 | ”根据 具体 原因 , 先 
浊 介 由 列 机 运行 | 误差 参数 设 定 值 ,以 | 拌 相应 的 排除 方法 : 
1) 最 大 位 置 误差 | 及 检测 运动 过 程 中 | “1) 加 大 设 定 值 
参数 设 定 过 小 “| 的 位 置 误差 值 P2-35 A 
“2) 最 大 位 团 误 美 | 。2) 检测 转 矩 限 | 2) 正确 调整 转 矩 | 重新 上 到 
| 多 值 限制 什 2 
外 | 3) 检查 外 部 负载 | 。 3) 减 小 外 部 负载 
de 4) 检查 是 否 有 干 | 4) 重新 评估 电动 
扰 现象 机 容量 
KR eR 
位 置 控制 。 ，、 | 伺服 不 激活 或 激活 | 1) 确认 设 定 值 是 3 So he 
ALE9 泪 差 过 大 ， 位置 控 制 误差 量 | 很 小 ; 否 正 确 、1) 正确 调整 增 
及 定 介 许 E ee s 值 | 
碌 障 | 全 于 人 全 四 下 从 1) 增益 值 设 定 | 2) 确认 转 矩 限制 | 兰 》 正确 调 玫 转 和 | ARST 或 
过 小 值 是 否 正确 ee 重新 上 电 
2) 转 条 限制 过 低 | 。 3) 检查 外 部 负载 | “3) 减少 外 部 负载 
3) 外 部 负载 异常 “| 4) 排 除外 力 干 护 “| 4) 重新 评 信息 忆 
4) 存 在 外 力 干扰 4) 是 新 评估 电动 
机 容量 
脉冲 命令 二 下 达 | 1) 确认 最 大 位 置 _ 遇 
立即 发 生 误差 参数 设 定 值 ,并 2 
1) 最 大 位 置 误差 | 检查 运动 中 的 位 置 | 1 ARST 或 
参数 设 定 过 小 误差 值 Ct | 重新 1 让 
2) 瞬间 脉冲 命令 | “2) 检查 脉冲 命令 | 2 测 整 脉冲 频率 
恋 化 过 大 频率 3) 开 启 滤波 功能 
根据 具体 原因 , 选 
1) 通信 参数 设 定 | ”1) 查 看 通信 参数 设 | 择 相 应 的 排除 方法 ; 
ALE10| 串 口 通信 ”RS232/485 通信 和 异 | 不 当 定 值 1) 正确 设 定 参 数值 ARST 或 
/ALER| 故障 | 常 时 激活 2) 通 信 地 址 不 正确 2) 检 查 通信 地 址 2) 正确 设 定 通信 | 通信 正常 后 
3) 通 信 数 值 不 正确 | ”3) 检 查 存 取 数值 。 | 地 址 自动 清除 
3) 正确 设 定数 值 
1) 确认 接线 是 否 
正确 根据 具体 原因 , 选 
1) 编码 器 接线 错误 | ”2) 查 看 编码 器 连接 法 : 
ALEII| 编码 器 | 2) 编码 器 松 脱 器 是 否 正 党 本 
/ALFb| 故障 | 脉冲 信号 异常 3) 编 码 器 接线 不 良 | “3) 检查 接线 是 否 重新 安装 重新 上 电 
4) 编 码 器 损坏 松 脱 3) 重新 连接 接线 
4) 检 查 电动 机 是 否 | 。 4) 更 换 电 动机 
异常 
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第 5 章 “故障 信息 与 维修 代码 
( 续 ) 
故障 | 故障 故障 显示 
信息 列 训 各 故障 内 容 故障 原因 故障 检查 维修 方法 与 维修 解说 | 清除 放 全 
代码 小 月 | 水 
) 电 动机 运行 中 模 | 1) 检 查 输入 接点 的 | gg 人 挤 训 条 记 中 迁 | 移 除 CNI 
ALE12|j 放风。 执行 电气 校正 时 校 | 拟 输 入 接点 无 正确 | 电压 准 位 是 否 与 接地 | 营 则 民 中 斥 太 法: | 接线 并 执 
/ALEC “| 正 值 超越 允许 值 归 零 电位 相同 病 笠 地 | 行 自动 更 
2) 检测 组 件 损坏 2) 电 源 复位 检测 正 后 清除 
2) 检 修 
ALEI13| 坚 急 停止 。 紧急 按 饥 按 下 时 | ew ee ARST 或 
A 紧急 停止 开关 按 下 | ”确认 开关 位 置 开户 紧急 停止 开关 | 考生 
根据 具体 原因 , 先 
、 择 相应 的 排除 方法 : 
1) 正 向 极限 开关 Mee 
ALEM| 吉 耻 | CWL 极限 开关 被 | 按 F ”| 2 殉 认 守护 抽 | 开关 二 下 下 站 各 | ARsr 或 
/ALEE| 可 本 | 按 下 时 激活 休克 人 重新 修正 依 数 。 | 重新 上 电 
重新 评估 电动 机 
根据 具体 原因 , 选 
、 择 相应 的 排除 方法 : 
1) 反 向 极限 开关 a 
ALEI5| GO。 | 。 CCWT 极限 开关 被 按 下 0 1 开启 反 向 极限 | ARST 或 
/ALEF| “> | 按 下 时 激活 2) 伺服 系 统 稳定 度 | sy 世人 ar 重新 上 电 
故障 不 够 参数 与 负载 惯量 
局 内 答 查 时 在 抽 于 | 根据 具体 原因 ,选择 
ICBT 1) 超 过 驱动 器 额定 | ~ -ad ya | 相应 的 排除 方法 : 上 
和 E16| 温度 | IGBT 温 度 过 高 。 | 负载 连续 使 用 ee 0 | SP 
8| 故障 2) 驱动 器 输出 短 路 | 是 否 过 高 2) 降低 负载 人 
3) 检 查 驱 动 器 输出 降低 负 
接线 是 否 异 党 3) 正 确 接线 
根据 具体 原因 , 选 
ALE17| 存储 器 | 存储 器 数据 存 取 | ”参数 复位 或 电源 | 择 相应 的 排除 方法 ， | ”ARST 重 
/ALEh| 故障 | EEPROM 存 取 异 常 | 异常 复位 1) 复 位 新 上 电 
2) 检 修 
1) 超时 参数 设 定 | 1) 检 查 超时 参数 的 | jy 0 ARST 或 
ALE18| 串 口 通信 | RS232/485 通 信 | 错误 设 定 i 正确 设 定数 值 | 通信 正常 
/ALEi | 超时 故障 | 超时 2) 长 时 间 没 有 接收 | 2) 检 查 通信 线 是 否 | ba 全 后 自动 
通信 命令 松 脱 ,电线 a 清除 
ALE19 人 电动 机 丽 特 数 与 驱 | 吉 机 形式 人 检查 何 服 驱动 器 与 | 。 更 换 伺 服 驱 动 器 或 | 。 于 | 
/ALEJ 设 了 动 器 设 定 不 同 TEI 动机 是 否 匹 配 更 换 电 动机 二 
、 | “根据 具体 原因 , 选 | 
主 回路 检查 R.ST 电源 线 | ， 根 据 具体 断 相 旧 
ALE20| 志 源 断 相 ， 主 回路 电源 断 相 ，| 。 主 回路 电源 异常 “| 是 否 松 说、 仅 单 相 | 择 相 应 的 排除 方法 : | 题解 决 后 
ZALEe| 电 源 断 相 仅 单 相 输入 电 1) 检 查 电源 解 
故障 给 入 0 自动 清除 
效 字 操作 器 改 际 
1) 检 查 LCM 的 第 
LCM Ee ， | 4 脚 位 准 位 是 否 正常 
ALE30| 硬件 | LCM 字符 显示 异常 | 1 屏幕 无 任何 反应 | 2) 检查 相关 脚 位 是 | ”检修 
2) 显示 错误 字符 ge 
故障 否 短路 
3) 检 查 IC 是 否 正常 
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( 续 ) 
故障 训 诡 故障 显示 
信息 或 “各 故障 内 容 故障 原因 故障 检查 维修 方法 与 维修 解说 | 党 除 方 人 
代码 水 月 水力 工 

1) 检 查 LED 是 否 
LED 测试 功能 开启 时 ， 正常 
ALE31| 硬件 | LED 指示 灯 显 示 | ”指示 灯 没 有 起 动 | 2) 检 查 蝇 体 管 是 | 检修 
故障 | 异常 否 异常 
3) 检 查 IC 
ALE32| 全 | 梳 淹 庆 旭 时 省 月 ”，| 按键 没有 激活 检查 IC 执行 测试 功能 .检修 
1) 检 查 RAM 的 工 
RAM i = 作 电 压 是 否 正常 We 
ML | 测试 功能 开启 时 ，| ”1)LCM 显示 蜡 党 人 执行 测试 功能 、 
UE33| 必 信 | 数据 存储 器 异常 ”| 。 2) 按键 激活 异常 | 二 坊村 间作 全 是 | 检修 
3) 检 查 IC 
EEPROM|  。 A a < 检查 MCU、 EEP- 执行 测试 功 
ATE34 陋 件 故 瑚 。 数据 存 俏 吕 异常 | 数据 存 取 销 误 | ROM 能 .检修 
A 1) 检查 串口 通信 et 
COMM es 下 1) 硬件 错误 a 1) 执行 测试 功能 、 
ALE35| 硬件 | 信 呈 售 初 苔 < 时 ,还 | 2) 通信 参数 设 定 | 信 三 是 55 二 人 因数 | 检修 
故障 | 错误 没 定 信 es 2) 正确 设 定 参数 值 
ALE36| 保留 
ALE37| 保留 
ALE38| 保留 
ALE39| 保留 
-— 根据 具体 原因 , 先 
初始 化 时 通信 | 完成、 | 郑 相 应 的 徘 除 方法 : 
a 错误 2) 检查 申 口 通信 | ， 交 天 册 设 定 通信 
ALE40| 32 | 通信 初始 化 未 完成 | 2) 初始 化 时 参数 | 信号 是 否 正常 es 
读 取 错误 3) 检 查 EEPROM UIs 
证 人 、 口 人 司 服 驱 去 人 和 懈 
3 通信 种 铺 间 | ，4) 检查 个 肛 于 动 | “3) 更 换 相 应 的 个 
加 服 驱动 器 
人 作风 天 国人 站 据 | 符 检 耽 级 人 
超时 故障 次 ) 和 《| 。 2 数据 接收 没有 | 2) 检查 串口 通信 ee 
完成 信号 是 否 正 党 
根据 具体 原因 , 沈 
尘 相 应 的 排除 方法 ， 
1) 检查 接收 数据 0 
所 涌 售 数据 检 人 显 不下 和 吕 
ALE42| 接收 | 在 台 信 让 收 数据 栓 | 。 检查 码 错误 | 检查 开间 玖 。 | | 软件 来 检验 传送 、 
故障 | 器 人 J "| 传 数据 格式 是 否 
碟 口 良好 正确 
2) 维 修 
根据 具体 原因 , 先 
择 相 应 的 排除 方法 ; 
Ne Ny 1) 检查 通信 设置 
通信 响应 Ce 检查 传送 和 接收 | 让 
ALE43 身 误 站 号 ， 史 应 销 误 的 通信 | 。 接收 到 错误 的 站 号 | 的 通信 站 号 是 | 本 硬 正 珊 ， 
2 了 | 站 号 人 2) 使 用 其 他 通信 
故障 否 相 同 
软件 来 检验 传送 加 
传 数据 格式 是 
否 正 确 
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( 续 ) 
故障 故障 故障 显示 
信息 或 名 称 故障 内 容 故障 原因 故障 检查 维修 方法 与 维修 解说 清除 方式 
代码 小 月 | 乒 旋 瑟 
前 信和 隐语 am aa | 使 用 其 他 通信 软 
ALB44 隧 误 命 令 克 应 错误 的 通信 | ， 响 应 错误 的 通信 | 回 应 错误 的 | 件 来 检验 传送 、 回 伟 
故障 |  “ 由 数据 格式 是 否 正确 
通信 参 风 i i 更 用 其 他 通信 软 
ALE45| 数 地 址 | pa En 人 件 来 检验 传送 、 回 伟 
故障 | ee 数据 格式 是 否 正确 
1) 参数 读 取 时 回 ei ee 
通信 参 娄 。 响应 错误 的 参数 | 应 错误 的 参数 内 容 | ,1 数据 内 容 长 度 | “使 用 其 他 通信 软 
ALE46 失 容 故 障 内 容 2) 参数 写 入 时 回 错误 件 来 检验 传送 、 回 传 
数 握 内 容错 误 数据 格式 是 二 正 
应 错误 的 参数 内 容 2) 数 据 内 容错 误 “| 数据 格式 是 否 正确 
1) 在 执行 参数 储 根据 具体 原因 , 选 
存 功能 时 ,存储 区 块 | 择 相应 的 排除 方法 : 
2 所 储存 的 规格 与 驱 1) 选择 没有 使 用 
本 参 -3 yp 人 二 a A | vi 全 
Ap | 多 扫 储 本 AM | 1) 参数 储存 错误 “| 动 器 规格 不 符 的 存储 区 块 储存 参 
故障 不 同 2) 参数 写 出 错误 2) 在 执行 参数 写 | 数 ,并 将 该 存储 区 块 
加 出 功能 时 ,存储 区 块 | 删除 
所 储存 的 规格 与 驱 2) 选择 正确 的 存 
动 器 规格 不 符 浇 区 块 
议 太 增益 计 科 上 1) 静态 增益 计算 1) P2-32 增益 调 ee 
功能 故障 异常 2) 动态 自动 谐 调 2) 执行 超时 2) 检 修 
异常 3) 功 能 没有 完成 贡生 
娘 女 广 5. 40.5 台 达 ASDA-M 系列 伺服 驱动 器 
台 达 ASDA-M 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 $- 117 和 表 5-118。 
表 5-117 台 达 ASDA-M 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 1 
改 障 信息 故障 现象 /类 型 报警 动作 内 容 指示 DO “| 向 服 状态 切换 
或 代码 章 现 天 容 下 不 DO 态 切 
i 过 电流 故障 a 值 超越 电动 机 瞬间 最 大 电流 值 AR a 
. FH 
RL002 过 电压 故障 主 回路 电压 值 高 于 规定 电压 ALM Servo 0 
RL003 氏 电 压 故 障 主 回路 电压 值 低 于 规定 电压 WARN Servo 0 
RL004 电动 机 匹配 异常 驱动 器 所 对 应 的 电动 机 不 相符 ALM Servo 0 
RL005 可 生 故 障 可 生 控制 作 动 异 常 ALM Servo 0 
RL006 过 载 故 障 电动 机 及 驱动 器 过 载 ALM Servo 0 
RL0O07 过 速度 故障 电动 机 控制 速度 超过 正常 速度 过 大 ALM Servo 0 
RL008 异常 脉 波 控制 命令 玉 波 命令 之 输入 频率 超过 硬件 接口 容许 值 ALM Servo 0 
RL009 位 置 控 制 误差 过 大 故障 位 置 控制 误差 量 大 于 设 定 容许 值 ALM Servo 0 
RL010 保留 保留 
RLO11 位 置 检 出 器 故障 位 置 检 出 器 产生 脉 波 信号 异常 ALM Servo 0 
RL012 校正 故障 央行 电气 校正 时 校正 值 超越 容许 值 ALM Servo 0 
RLO13 紧急 停止 故障 紧急 按钮 按 下 时 动作 WARN Servo 0 
RLO14 反 向 极限 故障 道 向 极限 开关 被 按 下 时 动作 WARN Servo 0 
RLO15 正 向 极限 故障 正 向 极限 开关 被 按 下 时 动作 WARN Servo 0 
RL016 IGBT 过 热 故障 IGBT 温度 过 高 ALM Servo 0 
RL017 参数 内 存 故 障 内 存 EEPROM 存 取 异常 ALM Servo 0 
RLO18 检 出 器 输出 故障 检 出 器 输出 高 于 额定 输出 频率 ALM Servo 0 



































.253 . 















































































































































































































































和 何 服 驱动 器 一 线 维修 违 查 手册 
( 续 ) 
履 谭 信息 故障 现象 /类 型 蛋 警 动作 内 容 指示 DO “| 伺服 状态 切换 
或 代码 尝 吉 开 浓 谷 日 不 DO 态 切 
RLO19 串 行 通信 故障 RS-232/485 通信 和 异常 ALM Servo 0 
RL020 串 行 通信 和 逾 时 故障 RS-232/485 通信 和 逾 时 WARN Servo On 
RLO21 保留 保留 
RL022 主 回路 电源 断 相 故 障 主 回路 电源 断 相 , 仅 单 相 输入 WARN Servo 0 
RL023 预先 过 载 故 障 预先 过 载 警告 WARN Servo On 
RL0O24 编码 初始 磁场 故障 编码 器 磁场 位 置 UV W 错误 ALM Servo 0 
RL025 编码 器 内 部 故障 编码 器 内 部 存储 器 异常 ,内 部 计数 器 异常 ALM Servo 0 
RL026 编码 内 部 资料 可 靠 度 故 障 内 部 数据 连续 三 次 异常 ALM Servo 0 
RL027 电动 机 内 部 故障 编码 器 内 部 重 置 错误 ALM Servo On 
RL028 电动 机 内 部 故障 编码 器 内 部 U、V、W 错误 ALM Servo On 
RLO29 电动 机 内 部 故障 编码 器 内 部 地 址 错误 ALM Servo On 
RL030 电动 机 碰撞 故障 电动 机 撞击 硬 设备 ,达到 P1-57 的 转 矩 ALM Servo Off 
RL031 电动 机 U、V、W 接线 故障 电动 机 电源 线 U、V 、W 、GND 接线 错误 ALM Servo Off 
RLO40 | 大 这 和 生生 玫 短 计 | ， 全 死 循 环 位 置 控制 误差 过 大 ALM Servo of 
RLO41 光学 尺 断 线 故 障 光学 尺 通 信 断 线 ALM Servo Off 
RL099 DSP 韧 体 升 级 故障 是 否 有 做 韧 体 升级 ALM Servo Off 
RL185 CAN Bus 硬件 故障 CAN Bus 断 线 或 Error Rx/Tx Counter 超过 128 ALM Servo On 
RLI11 CANopenSDO 接收 溢 位 SDO Rx Buffer 溢 位 (1ms 之 站 接收 到 两 笔 以 | jy Servo On 
上 SDO) 
ods PDO Rx Buffer 溢 位 (lms 内 接收 到 两 笔 以 上 
RL112 CANopenPDO 接收 溢 位 相同 COBID 的 PDO) ALM Servo On 
RL121 6 0 存 取 时 ,mdex 信息 中 指定 的 Index 不 存在 ALM Seryo On 
错误 
RL122 0 存 取 时 ,Sup- 言 息 中 指定 的 Sub- Index 不 存在 ALM Servo On 
Index 错误 
RL123 | CANopenPDO 存 取 时 ,数据 | ”信息 中 数据 长 度 与 指定 的 对 象 不 符 ALM Servo On 
Size 错误 
本. 数 握 
RL124 | ，CANopenPDO 存 取 时 ,数据 | ”信息 中 的 数据 超出 指定 对 象 的 范围 ALM eg 
范围 错误 
生 是 i 
RL125 ee 物件 是 只 读 ， 信息 中 指定 对 象 不 可 写 人 ALM Servo On 
R1126 | ，CANopenPDO 物件 , 不 多 | 信息 中 指定 的 对 象 不 支持 PDO ALM Servo On 
许 PDO 
RL127 es 件 ,Servo | 信息 中 指定 的 对 象 不 可 在 Servo On 状态 写 入 | ALM Servo On 
8 CANopenPDO 物件 , 由 EE- 机 时 由 ROM 中 载 和 人 初 值 发 生 错误 ,所 有 A So 0h 
PROM 读 取 时 错误 CAN 对 象 自动 回复 初始 值 
CANopenPDO 物件 , 写 人 ee > 让 ht 
RL129 | EppROM 村 错误 格 目 前 值 存 人 ROM 时 发 生 错 误 ALM Servo On 
CANopenPDO 物件 ,EEPROM PR ; 站 他 公 i 
RL130 的 地 址 超过 限制 ROM 中 的 数据 数量 ,超出 韧 体 规划 的 空间 ALM Servo On 
ee CANopenPDO 物件 ,EEPROM| ”ROM 中 储存 数据 已 毁损 ,所 有 CAN 对 象 自 A a 
的 CRC 计算 错误 动 恢复 初始 值 ee 
CANopenPD0O 物件 , 写 入 密 利用 CAN 写 入 操作 参数 时 ,该 参数 已 被 密 
“| 码 错误 码 保护 ,必须 先 解除 密码 a 9 
RL201 CANopen 资料 初始 错误 EEPROM 加 载 数 据 发 生 错 误 ALM Servo On 
RL213 写 入 参数 .超出 范围 PR 程序 写 参数 ;数值 超出 范围 ALM Servo On 
.254 . 
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( 续 ) 
故障 信息 故障 现象 /类 型 异 警 动 作 内 容 指示 DO “| 伺服 状态 切换 
或 代码 党 开 言 会 下 不 态 
RL215 写 入 参数 .只 读 PR 程序 写 参 数 .参数 是 只 读 ALM Servo On 
至 序 写 有 参数 . 伺 可 写 和 ,或 
RI217 写 入 参数 ,参数 锁定 0 ON 不 可 写 入 ,或 数值 AT serveo On 
Wl) 
早 序 写 参 数 . 僻 可 写 或 状 
RL219 写 人 参数 :参数 锁定 a 与 参数 : 何 服 ON 不 可 号 入 ,或 数值 ALM Servo On 
Mila) 
RL235 PR 命令 溢 位 位 置 命 令 计数 器 溢 位 ,之 后 执行 绝对 寻 址 命令 ALM Servo On 
RL245 PR 定位 超时 定位 命令 执行 超过 时 间 限 制 ALM Servo On 
RL249 PR 路 径 编号 太 大 PR 路 径 编号 为 0~ 63 ,否则 超过 限制 ALM Servo On 
RL261 CAN 物件 存 取 时 ,Index 错误 信息 中 指定 的 Index 不 存在 ALM Servo On 
RL263 CAN 物 件 存 取 时 ,Sub- 信息 中 指定 的 Sub- Index 不 存在 ALM Servo On 
Index 错误 
RL265 | 2 国有 攻 庆生 Sze | 信息 中 数据 长 度 与 指定 的 物件 不 符 jr | 
ml 物件 存 取 时 ,数据 范围 | 。 信息 中 的 数据 超出 指定 对 象 的 范围 ALM Servo On 
RL269 CAN 物件 是 只 读 ,不 可 写 人 信息 中 指定 对 象 不 可 写 和 人 ALM Servo On 
RL26b CAN 物件 ,不 允许 PDO 信息 中 指定 的 对 象 不 支持 PDO ALM Servo On 
CAN 物件 ,Servo On 时 ,不 信息 中 指定 的 对 象 不 可 在 Servo On 状 
RL26d 介 许 写 人 态 写 入 ALM Servo On 
CAN 物件 ,由 EEPROM 读 机 时 由 ROM 中 载 和 人 初 值 发 生 错误 ,所 有 
RI26F | 取 时 错误 CAN 对 象 自动 恢复 初始 值 A Sn 
RL271 i 物件 , 写 人 EEPROM 将 目前 值 存 人 ROM 时 发 生 错 误 ALM Servo On 
JJ 二 
RL273 | Sd 物件 , EEPROM 的 地 ROM 中 的 数据 数量 ,超出 软件 规划 的 空间 ALM Servo On 
址 超过 限制 
CAN 物件 ,EEPROM 的 表示 ROM 中 存储 数据 已 毁损 ,所 有 CAN 对 
RI275 | CRC 计算 错误 象 自动 恢复 初始 值 Wk Sn 
a 利用 CAN 写 入 操作 参数 时 ,该 参数 已 被 密 
RL277 CAN 物件 , 写 入 密码 错误 码 保 护 , 必 须 先 解除 密码 ALM Servo On 
RL283 软件 正 向 极限 位 置 命令 大 于 软件 正 向 极限 WARN Servo On 
RL285 软件 负 向 极限 位 置 命令 小 于 软件 负 向 极限 WARN Servo On 
RL289 位 置 计数 器 溢 位 位 置 命令 计数 器 发 生 溢 位 WARN Servo On 
RL291 Servo Off 异常 运动 路 径 尚 未 完成 时 , 却 Servo Off WARN Servo On 
RL301 CANopen 同步 失效 CANopen IP 模式 ,与 上 位 机 同步 机 制 失 效 WARN Servo On 
RL302 CANopen 同步 信号 太 快 CANopen 的 SYNC 同步 信号 太 早 收 到 WARN Servo On 
RL303 CANopen 同步 信号 超时 CANopen 的 SYNC 同步 信号 在 时 限 内 没收 到 WARN Servo On 
RL304 CANopen IP 命令 失效 CANopen IP 模式 ,命令 无 法 发 送 WARN Servo On 
RL305 SYNC Period 错误 CANopen 301 Obj 0x1006 数据 错误 WARN Servo On 
DO: MC _ OK 之 位 置 偏 当 DO;MC_OK 已 经 ON 后 , 因 DO0:TPOS 变 
RL380 移 警报 成 OFF, 导致 D0:MC_OK 也 变 为 OFF WARN Servo On 
表 5-118 台 达 ASDA-M 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 2 
故障 信息 与 代码 、 局 有 Pe en 
故障 名 称 故障 原因 故障 检查 维修 方法 与 解说 
Er 1) 检 查 电 动机 与 驱动 器 接线 状态 | ”1) 排 除 短路 状态 
驱动 器 输出 短路 2) 导线 是 否 异 党 2) 防 止 金 属 导体 外 露 
和 检查 电动 机 连接 到 驱动 器 接 er 
电动 机 接线 异常 线 的 顺序 配 线 顺序 正确 
RL001: 过 电流 IGBT 异常 散热 片 温度 异常 维修 
i i By 恢复 至 请 默 二 直 然 
控制 参数 设 定 异 党 设 定 值 是 否 远大 于 出 厂 黑 认 值 | 可 划 们 于 原生 | 丢 认 全 ,加 
禾 下 输入 命令 恋 动 率 
控制 命令 设 定 异常 检查 控制 输入 命令 是 否 变 动 过 大 | 和 直 入 人 全 人 
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伺服 驱动 器 一 线 维修 速 查 手册 










































































































































































































































































RL005: 回 生 错 误 
























































( 续 ) 
0 故障 原因 故障 检查 维修 方法 与 解说 
主 回路 输入 电压 大 于 额定 容 | ， 检 测 主 回路 输入 电压 是 否 在 | 使 用 正确 电导 源 或 品 接 
许 电压 什 额定 容许 电压 值 内 稳 压 器 
,| ”电源 输入 错误 ( 非 正确 电源 | ”检测 电源 系统 是 否 与 要 求 的 | “使 用 正确 电压 源 或 中 接 
RI002: 过 电压 | 系统 ) 相符 恋 压 器 
a 检测 主 回路 输入 电 尺 在 额定 | 
ee 容许 电压 值 内 依旧 发 生 该 错误 “| 。 检修 
主 回路 输入 电 斥 低 于 额定 容 | ， 检 查 主 回路 输入 电压 接线 是 | 。 下 前 二 引 
许 电压 什 否 正 党 4 
RL003: 低 电压 | ” 主 同 路 无 输入 电 斥 源 检测 主 辐 路 电 斥 是 否 正 党 应 而 接 组 
-生源 输 和 错误 ( 提 正 确 电 订 人 电台 系 统 是 下 与 的 ER 
休 本 检 帅 需 损 未 位 置 检 册 串 异常 更 换 电 动机 
对 大 时 下 刘 | 位置 检 出 器 松 检视 位 置 检 出 器 接 习 重新 安 甘 
: 电动 机 匹配 错误 换 上 与 之 匹配 的 电动 机 更 换 电动 机 
可 生 电 阻 没有 连接 或 过 小 确认 回 生 电阻 的 连接 情况 人 





生 电阻 所 需要 的 数值 
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不 使 用 回 生 电阻 时 ,没有 将 回 
生 电 阻 容量 参数 (P1-53 ) 设 为 0 























确认 回 生 电阻 容量 参数 (P1- 
53) 是 否 设 定 为 0 























如 果 不 使 用 回 生 电 阻 ,需要 
将 回 生 电 阻 容量 参数 (P1-53) 
设 定 为 0 





















































确认 回 生 电阻 参数 (P1-52) 














RL006 :过 载 





参数 设 定 错误 设 定 值 与 回 生 电阻 容量 参数 正确 设 定 参 数 
(P1-53) 设 定 是 和 否 正确 

本 P0-02 设 定 为 11 后 ,监视 平 jE 

超过 驱动 器 额定 负载 连 | jppn 昌 不 摧 续 吉 招 站 1) 提 高 电动 机 容量 








100% 以 上 





控制 系统 参数 设 定 错误 


1) 机 械 系统 是 否 摆 振 
2) 加 减速 设 定常 数 过 快 





1) 调 整 控制 回路 增益 值 
2) 加 减速 设 定时 间 减 慢 





检查 U、V、W 及 位 置 检 出 





电动 机 ,位置 检 出 器 接线 错误 器 接线 正确 接线 
电动 机 的 位 置 检 出 器 不 良 位 置 检 出 器 异常 维修 








RL007: 过 速度 


速度 输入 命令 变动 过 剧 


检测 输入 模拟 电压 信号 是 否 


[= 
开 古 




















1) 调 整 输入 变 信 号 动 率 
2) 开 启 滤波 功能 














过 速度 判定 参数 设 定 错误 





检查 过 速度 设 定 参 数 P2-34 
是 否 太 小 





正确 设 定 过 速度 设 定 P2-34 
参数 





RL008 :异常 脉 波 
控制 命令 


脉 波 命令 频率 大 于 额定 输入 





检测 输入 频率 是 否 超过 额定 
输入 频率 








正确 设 定 输入 脉 波 频率 





最 大 位 置 误差 参 数 设 定 过 小 


确认 最 大 位 置 误差 参数 P2- 
35 的 设 定 值 


需要 加 大 P2-35 的 设 定 值 










































































RL009 ,位 置 控制 | ” 瑞 若 信 设 定 过 不 确认 设 定 值 是 乔 适 当 正确 调整 增益 什 
误差 过 大 转 怎 限制 过 低 确认 转 算 限 制 值 正确 调整 转 逢 限制 值 
ee es 站 减少 外 部 负 芒 
外 部 负载 过 大 检查 外 部 负载 se ee 
时 检 证 圳 接线 铺 误 接线 怖 误 正确 接线 
位 置 检 出 器 松 脱 en i 重新 安装 
RL011: 位 : 
ee 检 检 驱动 误 上 的 CN2 与 何 服 
位 置 检 出 器 接线 不 良 电动 机 位 置 检 出 器 两 端 接线 是 | ”连接 好 接线 
否 松 脱 
信 材 检 出 需 损 未 电动 机 异常 更 换 电 动机 
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( 续 ) 
故障 名 称 故障 原因 故障 检查 维修 方法 与 解说 
各 hj， 下 无 检测 模拟 输入 接点 的 电压 准 
RL012 ;校正 异常 模 氟 输入 接点 无 正确 归 零 位 是 否 同 接地 电位 模拟 输入 接点 正确 接地 
检测 组 件 损坏 电源 重 置 检测 维修 
RL013: 紧 急 停 止 | ”紧急 停止 开关 按 确认 开关 位 置 启 紧 和 急 停 止 开关 
RL014; 反 向 运转 反 向 极限 开关 按 确认 开关 位 置 启 逆 向 极限 开关 
. 反 向 运 
虽 癌 入 人 确认 设 定 的 控制 参数 及 负载 | ”1) 重 新 修正 参数 
极限 异常 伺服 系统 稳定 度 不 够 惯 时 i 
RL015. 正 向 运转 正 向 极限 开关 按 确认 开关 位 置 启 正 向 极限 开关 
:证 商 运 
眼 异 党 和 确认 设 定 的 控制 参数 及 负载 | ”1) 重 新 修正 参数 
极限 异常 伺服 系统 稳定 度 不 够 0 
过 了 驱 定 负 裁 连 续 个 1) 检查 是 否 负载 过 大 1) 提 高 电动 机 容量 
RL016:IGBT 过 热 过 耿 动 器 额 定 负载 连续 使 2) 电动 机 电流 过 大 2) 降低 负载 
驱动 器 输出 短路 检查 驱动 器 输出 接线 正确 接线 











按 下 面板 Shift 键 , 显示 EX- 
CAB。 其 中 :X=1,2,3;G= 人 参数 
J LE y 的 群 组 码 ;AB= 参 数 的 编号 十 六 发 生 在 送 电 时 , 代表 某 一 参 
参数 资料 写 ; 2 Es 
参数 资料 写 人 异常 进 制 码 。 如 果 显 示 E320A, 代表 | 数 超出 合理 范围 
该 参数 为 P2-10; 如 果 显 示 
E3610, 代 表 该 参数 为 P6-16 















































RL017; 内 存 异常 a 
隐藏 参数 异常 按 下 面板 Shift 键 显示 E100X | ， 发 生 工 上 参数 重 置 ,驱动 天 
型 式 设 定 错误 





1) 发 生 在 送 电 时 ,通常 是 
ROM 中 资料 毁损 或 ROM 中 无 
数据 

2) 维修 











ROM 中 数据 毁损 按 下 面板 Shift 键 显示 E0001 











RL018 : 检 出 器 | 。 因 编码 器 错误 引发 检 出 器 输 | ， 征 查 第 座 友 于 记 天 (4 00 








进行 ALO11、AL024、AL025、 

































































































































































re 了 P4-05) ,确认 是 否 伴随 编码 器 错 i 
答 出 寞 党 出 异常 误 ALOT1 AL024 .AL025 .AL026 | AL026 的 处 理 流程 
L019 由 行 通 位 | 站 信 参数 设 定 借 训 检视 通信 参数 设 定 信 正确 设 定 参数 
ed 通信 地 址 错误 检查 通信 地 址 正确 设 定 通信 地 址 
通信 数值 错误 检查 存 取 数值 正确 设 定数 什 
R1020: 串 行 通信 | 。 逾 时 参数 设 定 错误 检查 逾 时 参数 的 设 定 正确 设 定数 什 
逾 时 长 时 间 没 有 接收 通信 命令 检 可 通信 线 是 否 松 脱 或 断 线 | ”正确 接线 
| 1 检查 U.V_W 电源 线 是 否 | ， 根 据 具体 原因 ,选择 相应 的 
RL022: 主 回路 电 ee i 排除 方法 : 
源 断 相 主 回路 电源 异 多 松 脱 1) 确定 是 否 接 入 三 相 电 源 
2) 仅 单 相 输入 2 三 全、 
一 站 确定 是 否 已 经 过 慌 使 mp , 
ROB 中 先 计 | 预先 过 载 敬告 2) 负载 输 出 准 位 设 定 的 百 分 | 设 站 将 定 参 于 5 的 
a 比 是 否 设置 过 小 
ee 1) 电动 机 接地 端 是 否 正常 接地 | | 请 居 县 全 原因 ,下 择 相 应 的 
ee 编码 器 初始 磁场 错误 ( 磁场 位 | 2) 编码 器 信号 线 异 党 ， 
了 轻 UV、W 错误 ) 3) 位 置 检 出 器 的 线材 是 否 使 a 
错误 2) 检查 编码 器 信号 线 
用 了 隔离 网 





3) 正 确 选 择 线材 











根据 具体 原因 , 选择 相应 的 





1) 电 动机 接地 端 是 否 正常 接地 








0 编码 器 内 部 错误 ( 内 部 存储 器 “2) 编码 器 信号 线 异常 1 
部 错 异常 .内 部 计数 异常 ) 3) 位 置 检 出 器 的 线材 是 否 使 | 2 蕉 外 六 起 中 信号 


用 了 隔离 网 





























3) 正 确 选 择 线材 
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于 向 服 缀 动 加 一 线 维修 速 吉 手册 























































































































































































































( 续 ) 
故障 信息 与 代码 、 i i i 
es 故障 原因 故障 检查 维修 方法 与 解说 
ep 1 电动 机 接地 端 是 否 正 常 接地 a 0 
站 氢 可 各 ”| 编码 器 错误 (内 部 数据 连续 三 | 2) 编码 器 信号 线 异常 1 
| 3) 位 置 检 出 器 的 线材 是 否 使 | J!) 正 多 接地 
度 错误 允 位 总 位 出售 有 名 材 天 信使 。 2) 检查 编码 器 信号 线 
用 了 隔离 网 ed 
3) 正 确 选择 线材 
1) 电 动机 接地 端 是 否 正常 接地 ete 
RL027; 电 动机 i 2) 编码 器 信号 线 异常 es 
内 部 错误 编码 器 内 部 重 置 错误 3) 位 置 检 出 器 的 线材 是 否 使 
用 了 隔离 网 3) 正确 选择 线材 
1 电动 机 接地 端 是 否 正 常 接地 有 
RL028 :电动 机 2) 编码 器 信号 线 异 常 RE 
内 部 错误 编码 器 内 部 U、V .W 错误 3) 位 置 检 出 器 的 线材 是 否 使 ， 
用 了 隔离 网 本 
3) 正确 选择 线材 
1) 电动 机 接地 端 是 否 正常 | ”根据 具体 原因 , 选择 相应 的 
接地 排除 方法 
编码 器 内 部 地 址 错误 2) 编码 器 信号 线 异 党 1) 正确 接地 
部 错误 3) 位 置 检 出 器 的 线材 是 否 使 | ”2) 检 查 编码 器 信号 线 
用 了 隔离 网 3) 正确 选择 线材 
根据 具体 原因 ,选择 相应 的 
和 1)P1-57 是 否 有 开启 排除 方法 : 
30: 时 训 拉 |。 电动 机 碰撞 错误 2)P1- 57 是 否 设 定 过 低 1) 如 果 误 开 ,需要 将 P1-57 
HR 3)P1-58 时 间 是 否 设 定 过 短 | 设 为 0 
2 根据 真实 的 扭力 设 定 
RL031: 电 动机 
UV.W.GND 电动 机 UV、W、GND 断 线 电动 机 UV 、W、GND 断 线 正确 配 线 
断 线 侦 测 
0 1)P1-73 设 定 是 否 过 小 Pee Ass 
i 全 死 循环 位 置 控制 误差 过 大 2) 连接 器 是 否 松 脱 人 
控制 误差 3) 其 他 机 构 连 接 异 党 1) 将 P1-73 值 加 大 
过 大 连接 2) 检 查 连接 器 与 其 他 机 构 
RLO41: 光 学 尺 | 。 光学 尺 断 线 检查 光学 尺 通信 线路 是 | 重新 确认 光学 尺 接线 
断 线 和 否 异 党 i 4 
5.41 西门 子 系列 
克 交 六 5. 41. 1 西门 子 SIMODRIVE 611U 伺服 驱动 器 





西门 子 SIMODRIVE 611U 系列 伺服 驱动 器 控制 板 前 面板 上 的 FAULT LED (故障 发 光 二 
极 管 ) 亮 了 ， 可 能 发 生 的 原因 见 表 5- 119。 
表 5-119 故障 发 光 二 极 管 


故障 发 光 二 极 管状 态 


原 ” 因 











控制 板 前 面板 上 














的 FAULT LED( 故 
障 发 光 二 极 管 ) 亮 了 


3) 首次 启动 


1) 至 少 出 现 了 一 个 故障 (故障 号 小 
2) 控制 模块 正在 运行 ( 大 约 28) 。 在 成 功 开始 运行 后 ,LED 熄灭 











5) 控 制 板 异常 





4) 存储 器 模块 没 被 插 在 控制 模块 中 或 插入 的 不 正确 
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F 800 , 则 故障 号 在 显示 器 中 显示 ) 
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西门 子 SIMODRIVE 611U 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5- 120。 
表 5-120 西门 子 SIMODRIVE 611U 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 































































































故障 
主 自 
| 故障 名 称 或 类 型 故障 原因 维修 方法 与 解说 解 决 停止 响应 
代码 
000| “无 故障 
1 ) 需要 通过 SimoCom U 本 
ee STOP (停止 响 
001| 驱动 器 没有 | ”存储 器 中 没有 驱动 的 系 i POWER ON | 应 ) J (SRM,， 
系统 专用 软件 | 统 专用 软件 二 如 ,nn | 〈 电 源 通 ) SLM) ,STOP( 停止 
2) 插 入 融 系统 专用 软件 响应 ) I 
的 存储 器 模块 站 
1) 占用 很 多 计算 时 间 的 
不 使 能 功能 ,例如 :变量 发 
信和 号 功能 (P1620) .跟踪 功 
能 .转速 向 前 进 给 控制 
多 4 让 入 tisl | (P0203)、 最 小 /最 大 存储 STOP (停止 响 
002 计算 时 间 th 器 (P1650.0)、DAC 输出 POWER ON | 应 ) I (SRM， 
溢出 所 选择 的 切 能 不 再 饮 (最 大 一 个 通道 ) 等 (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停 止 
下 2) 增 加 循环 次 数 :电流 控 响应 ) TI (ARM) 
制 器 循环 (P1000 转速 控制 
器 循环 (P1001) .位 置 控制 
器 循环 (P1009) 、 插 补 循 环 
(P1010) 等 
因 a STOP (停止 响 
pe ed ee 可 能 是 控制 模块 硬件 异 二 
003 由 | 监视 器 室 制 模块 上 的 监视 计时 常 ,需要 维修 或 者 更 换 控制 POWER ON Mi ) 工 ( SRM, 





的 NMI 需 已 经 到 时 间 了 模块 (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停 止 
向 应 ) I (ARMD) 











i 可 能 是 控制 模块 硬件 异常 STOP (停止 响 
违反 了 内 部 处 理 器 硬件 人 i 
004 | “堆栈 溢出 堆栈 在 数据 存储 器 中 的 软 _1) 关 财 电源 /给 驱动 模块 POWER ON | 应 ) 开 人 (人 SRM, 
件 堆栈 的 限制 通电 (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停止 
2) 维修 /更 换 控制 模块 向 应 ) TI ( ARM) 
不 合法 的 OP STOP (停止 响 


操作 代码 , 跟 处 理 器 检测 到 了 程序 存 POWER ON | 应) I (SRM， 




















005| 踪 ，SWI，NMI | 储 器 中 有 不 合法 的 指令 i (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停 上 
(DSP) 向 应 ) I (ARMD) 

在 连续 地 在 程序 /数据 存 STOP (停止 响 

检 和 式 误差 | 储 器 中 检 和 式 误 差 的 检查 Wy POWER ON | 应 ) 工 (SRM， 

006| 检验 过 程 中 ,识别 出 来 了 参考 和 | 千 修 更换 控制 模 泼 。。 | (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停 上 
实际 检 和 间 的 差异 的 ) I (ARM) 

装载 存储 器 模块 的 系统 | 位 ) 届 各 OER ON( 必 浙 STOP (停止 响 

007| 在 初始 化 时 | 专用 软件 时 出 现 了 故障 。| 位 ?下 大 | 。 POWER ON | 应 ) (SRM, 


(电源 通 ) SLM) ,STOP( 停 止 
向 应 ) [ (ARM) 


的 错误 可 能 原因 有 数据 传输 错误 有 
ee 2 ) 更 换 存储 器 模块 
FEPROM 存储 器 磁 泡 损坏 ”| 。 3) 维修 或 者 更 换 控制 模块 






























































人 er 其 本 ab 1) 检查 插 接 连接 处 STOP (停止 响 
020| 由 于 循环 放 | 所 合生 从 介 从 红 | 2) 完善 噪声 抑制 措施 POWER ON | 应) IT (SRM,， 
障 的 NMI 隧 控制 模块 损坏 3) 维 修 或 者 更 换 控 制 | (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停 止 
Ni 模块 向 应 ) IT (ARMD) 
SSI 中 断 | 发生 不 合法 的 处 理 器 中 | 1) 检查 插 接 连接 处 ey 
025 | (SS1: 同 步 品行 | 断 。 可 能 原因 ;控制 模块 上 | 2) 维 修 或 者 更 换 控 制 | , 电 浊 闻 ) Re 
接口 ) 的 EMC 故障、 硬件 异常 模块 和 六 


向 应 ) TI ( ARM) 
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国清 因 时 二 向 服 汉 动 息 一线 维 修 束 可 手册 



























































































































































块 FEPROM 磁 泡 失效 























( 续 ) 
故障 
二 =| 
于 | 故障 名 称 或 类 型 故障 原因 维修 方法 与 解说 解决 停止 响应 
代码 
六 STOP (停止 响 
026| scr 中 电 | 证人 和 人 条 尖 全 机 关上 |， 了 检查 搬 接 连接 处 POWER ON | 应 ) I (SRM, 
ey 2) 维修 或 者 更 换 控制 模块 | (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停 止 
、 畏 向 应 ) T (ARM) 
心目 不 从 泌 抽 STOP (停止 响 
ey a 1) 检查 插 接连 接 处 POWER ON | 应 ) (SRM,， 
: a 2) 维修 或 者 更 换 控制 模块 | (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停 止 
we 向 应 ) (ARM) 
电流 实际 值 测量 开始 时 
或 者 在 脉冲 禁止 的 循环 操 | ”1) 检查 插 接 连接 处 
电源 通 期 间 | 作 过 程 中 希望 得 到 的 电流 | ，2) 检查 控制 模块 插 得 是 | ”poWER ON | 应 ) 了 (ShM 
028| 的 实 际 电 | 为 0。 驱 动 系统 此 时 要 识别 | 否 正确 (电源 通 ) 人 snopes 
流 测量 是 否 有 无 电流 流动 。 可 能 | ”3) 维 修 或 者 更 换 控制 模块 和” ee 
原因 :电流 实际 值 测量 硬件 | ”4) 维修 或 者 更 换 功率 模块 
异常 
1) 检查 插 接连 接 处 人 
029| 测量 电路 的 |。 测量 电路 评价 要 做 识别 “| 3) 控制 模块 和 编码 器 需 | ， POWER ON ED TS 
评价 错误 “时 2 2 2 | (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停 止 
要 型 号 相同 响应 ) T (ARM) 
4) 维修 或 者 更 换 控制 模块 四 
识别 出 致命 的 通信 错误、 STOP (停止 响 
030| 和 7 通信 错误 “| 驱动 软件 不 协调 ,不一致 。 1) 执行 噪声 抑制 措施 POWER ON | 应 ) I (SRM， 
站 错 次 “| 可 能 原因 ;错误 的 通信 、 控 | 2) 维修 或 者 更 换 控制 模块 | (电源 通 ) SLM) .STOP( 停 止 
制 模块 硬件 异 党 向 应 ) T (ARMD) 
> STOP (停止 响 
031| 内 部 数据 | 未 暗 各 修 病 筑 诺 , 占 到 软件 | 1) 重新 装载 驱动 软件 POWER ON | 应 ) 了 (SRM, 
错误 末 ;控制 模 块 硬件 异 党 “ ”| 2) 维修 或 者 更 换 控制 模块 | (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停 止 
向 应 ) TI ( ARM) 
全 人 了 不 全 法 的 申 济 设 STOP (停止 响 
032| 电流 设 定点 | 各 外 下 从 煞 ，) 于 类 | 输入 合法 的 电流 设 定点 | POWER ON | 应 ) 了 (SRM， 
滤波 器 数 错误 数 = 4) 将 人 | 滤波 器 数 (P1200) (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停止 
向 应 ) TI ( ARM) 
a STOP (停止 响 
033| 转速 设 定点 | 志 轩 全 下 认 条 1 庆 和 风 | 输入 合法 的 转速 设 定点 | “POWER ON | 应 ) I (SRM， 
一 | 滤波 器 数 错误 数 =2) 由 滤波 器 数 (P1500) (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停止 
区 向 应 ) I ( ARM) 
ez 攻 变 模 人 各 藻 下 STOP (停止 响 
,ws | 决定 功率 模块 上 的 轴 的 | 1) 检查 控制 模块 是 否 正 
034| ， 负 计数 功能 | 数量 的 功能 已 计算 出 非 | 确 搬入 到 功率 模块 上 POWER ON My CC SRM 
失效 法 值 2) 功率 模块 异 党 (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停 止 
< 向 应 ) TI (ARMD) 
存储 器 模块 FEPROM 保 SO 
= 直上 1 > 人 好 六 对 十 持 钴 握 六 和 STOP (停止 响 
| 保存 数据 时 数据 时 出 现 错误 。 可 能 也 尝试 对 支持 数据 过 和 ee 
1 于 用 4 二 1 时 EMS 晤 省 六 全 
出 现 错误 数据 传输 错误 .存储 器 模 | ”2) 更 换 存储 器 模块 (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停止 


























向 应 ) I ( ARM) 
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( 续 ) 
ES 故障 名 称 或 类 型 故障 原因 维修 方法 与 解说 解 决 停止 响应 
装载 新 版 系统 专用 软件 1) 尝试 执行 复位 或 电源 STOP (停止 响 
下 载 系 统 专 | 时 出 现 错误 。 可 能 原因 : 数 | 通 操作 POWER ON | 应 ) I (SRM， 
用 软件 时 错误 据 传输 错误 .存储 器 模块 2) 更换 存 储 器 模块 (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停 止 
FEPROM 磁 泡 失效 3) 维修 控制 模块 向 应 ) I ( ARM) 
人 从 存储 器 模块 装载 数据 人 STOP (停止 响 
入 和 | 时 出 错 。 可 能 原因 ,数据 传 i POWER ON | 应 ) I (SRM, 
错误 输 错 误 、 存储器 模块 | 3) 维修 控制 模块 (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停 目 
加 FEPROM 磁 泡 失效 Re 向 应 ) TI (ARMD) 
补充 信息 : 
0x 100000: 识 别 到 多 于 1 
个 的 功率 模块 类 型 
0 x200000: 识 别 到 0 个 的 共生 下 心 提 STOP (停止 响 
功率 模块 识 | 功率 模块 类 型 中 直下 | POWER ON | 应 ) 了 (SRM,， 
别 时 出 错 0x 30xeex: 识别 的 功率 模 | 确 括 进 电 源 模块 中 ”| (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停 上 
块 不 同 于 输入 的 PM (功率 tN 响应 ) (ARM) 
模块 ) (P1106) 
0 x400000: 输 入 不 同 的 功 
率 模块 代码 (P1106) 
1) 比较 所 希望 的 任 选 模 
本 块 (P0875 ) 与 插入 的 任 选 STOP (停止 响 
所 希望 的 任 | ， 参 数 化 (F0875) 希望 有 1 | 模块 (P0872) 型 号 POWER ON | 应 ) I (SRM 
个 任 选 模块 ,但 是 在 控制 模 人 J 
选 模 块 得 不 到 块 上 得 不 到 ” ee 2) 检查 或 者 更 换 插 和 的 | (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停 止 
Ee 任 选 模 块 或 者 设 P0875 = 响应 ) I (ARM) 
0 ,将 此 任 选 模块 取消 
系统 专用 软 插入 任 选 模块 ( P0872) STOP (停止 响 
件 不 支持 任 选 | 或 者 将 其 参数 化 (P0875) 。 ”1) 更 新 系统 专用 软件 POWER ON | 应) 了 (SRM,， 
模块 寺 任 该 任 选 模块 不 被 系统 专用 2) 使 用 合法 的 任 选 模块 (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停 止 
软件 支持 响应 ) I (ARM) 
行 电源 通 - 复 位 操 i 
)) 将 罗 件 重新 半 载 到 丰 i 
内 部 软件 ee Sy POWER ON | 应 ) 工 (SRM， 
错误 存在 一 个 内 部 软件 错误 “| 储 器 模块 中 (电源 通 》 i 
有 3) 更 换 存 储 器 模块 和 ; 2 





4) 维修 或 者 更 换 控制 模块 响应 ) [ (ARM) 





带 STOP (停止 响 
任 选 模块 的 | ”该 任 选 模块 不 包含 当前 | ，D) 使 用 一 个 带 相应 的 系 | ”POWER ON | 应 ) ICSRM 


人 琵 枉 艇 > tp 统 专 用 软件 的 模块 | ee 
系统 专用 软件 ”| 所 需要 的 系统 专用 软件 2) 更 新 系统 专用 软件 (电源 通 ) en 
































STOP (停止 响 
1) 执行 电源 通 -复位 操作 POWER ON | 应 ) I (SRM， 
2) 更 换 任 选 模块 (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停 止 
向 应 ) I ( ARM) 


PROFIBUS 连 
接 不 上 








PROFIBUS 连接 不 上 











1) 在 参数 P0875 中 设置 

希望 的 任 选 参数 化 所 期 望 的 任 选 模 | 所 期 望 的 任 选 模块 类 型 对 
模块 对 两 个 轴 | 块 类 型 对 于 一 个 2 轴 模 块 | 两 个 轴 来 说 应 设 成 相同 的 
是 不 等 同 的 的 2 个 轴 实 际 是 不 同 的 2) 将 参数 P0875 设置 为 
0, 取 消 用 于 B 轴 的 模块 


STOP (停止 响 
POWER ON | 应) I (SRM， 
(电源 通 ) SLM) ,STOP( 停 止 
向 应 ) I (ARM) 
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加 晴晴 时 时 向 所 到 翅 和 8 一 线 给 人 过 十 手 册 
( 续 ) 
故障 
妾 自 
或 | 故障 名 称 或 类 型 故障 原因 维修 方法 与 解说 解 决 停止 响应 
代码 
不 合法 的 1) 执行 电源 通 -复位 操作 
O48 ROFL 硬件 识别 出 了 PROFIBUS 控 2) 检查 PROFIBUS 单元 POWER ON STOP (停止 响 
状态 制 器 的 不 合法 状态 的 螺钉 连接 情况 (电源 通 ) 应 ) I 
和 3) 维修 或 者 更 换 驱 动 模块 
目标 位 置 程 
序 段 \%u> 正 程序 段 中 指定 的 目标 位 1) 改 变 程序 段 中 的 目标 
101 | 向 软件 限 位 开 | 置 超出 了 由 参数 P0316( 正 | 位置 ea STOP (停止 响 
关 (\%u 数据 | 向 软件 限 位 开关 ) 设 置 的 限 2) 设 置 不 同 的 软件 限 位 障 存储 器 复位 ) 应 ) VI 
类 型 :无 符号 整 | 制 范围 开关 位 置 
数 型 ) 
导 标 位 置 程 程序 段 中 指定 的 目标 位 1) 改 变 程序 段 中 的 目标 RESET FAUL 
1 序 段 \%u< 负 | 置 超出 了 参数 P0315( 负 方 | 位 置 TMEMORY (将 STOP (停止 响 
方向 软件 限 位 | 向 软件 限 位 开关 ) 设置 的 限 2) 设 置 不 同 的 软件 限 位 | 故障 存储 器 复 | 应 ) VI 
开关 制 范 围 开关 位 置 位 ) 
a SET_O 或 者 RESET_O 指 
0 0 今 ,在 参数 P0086:64( 指 令 | ”参数 P0086 : 64( 指 令 参 ee STOP (停止 响 
ee 参 妆 命 人 了 不 合法 | 数 ) 中 输入 光 或 者 
能 不 可 能 中 输入 了 不 合法 | 数 ) 中 输入 数值 1.2 或 者 3 了 存储 器 复位 ) 应 ) V 
程序 段 号 \% 该 移动 程序 段 中 , 跳 转 被 i i RESET FAULT ge 
104| wa: 跳 转 的 目标 | 编 成 了 一 个 不 存在 的 程序 | 入 蝇 各 信介 国信 在 的 MEMORY( 将 故人 上 四 
位 不 存在 段 号 Pe 障 存储 器 复位 ) | ~ 
在 参数 P0087:64( 方式) 
在 程序 段 \% | 出 现 不 合法 信息 。 参 数 | 检查 参数 P0087:64 ,以 | RESET FAULT| smop (停止 响 
105| "中 指定 了 不 | p0087;64 的 一 个 位 置 中 有 | 及 改正 错误 设 定 MEMORY( 将 故 | 应 )WI 
合法 的 方式 不 合法 数值 . 障 存储 器 复位 ) | 
程序 段 \“%nu: Wh 
2 和 | 所 一 个 直线 轴 来 说 ,程序 中 类 | RESET FAULT 
106 编 人 了 定位 方式 ABS_POS 和 参数 P0087: 64 ( 方 MEMORY( 将 故 《停止 响 
是 不 可 能 的 | (只 用 于 旋转 轴 ) 障 存储 器 复位 ) | ~ 
程序 段 \%u: tt 
汪 钊 吉 l 所 一 个 直线 轴 来 说 ,程序 中 RESET FAULT 二 
107 编 入 了 定位 方式 ABS_NEG 改变 参数 P0087.64( 方 式 ) MEMORY( 将 故 0 
息 不 可 能 的 ”| (只 用 于 旋转 轴 ) 障 存储 器 复位 ) | ~ 
得 到 两 次 程序 程序 存储 器 中 有 几 个 有 
j08 | 要 号 Wu (Yu | 着 同样 程序 段 号 的 移动 程 | 。 指定 唯 _ 的 程序 县 号 人 STOP (停止 响 
数据 类 型 :无 符 | 序 段 。 所 有 的 移动 程序 眉 | “| 陪 存 俏 吕 复位 ”| 应 ) 
号 整数 型 中 ,程序 段 号 必须 是 唯一 的 FR 
在 程序 段 \% 一 个 带 程序 段 阶段 使 能 
u 中 没有 请 求 | CONTINUE EXTERNAL (外 分 别 消除 在 输入 端子 处 ple A 
109| 外 部 程序 段 改 | 部 继续 ) 与 参数 P0110=0 | 尤其 在 PROFIBUS 总 线 的 MEMORY( 将 故 | STOP ( 停止 响 
变 (\%u 数据 | (外 部 程序 段 改变 的 配置 ) | 控制 信号 STW1. 13 处 丢失 谭 存储 器 复位 ) 应 ) V 
类 型 :无 符号 整 | 的 移动 程序 段 , 不 请 求 外 部 | 边沿 的 病因 下 
数 型 ) 程序 段 改 变 
省 最 乓 租 库 苹 | 半 反 本 租 庆 儿 呈 大 租 谊 选择 实际 存在 的 程序 段 RESET FAULT 本 
110 EE 0 0 号 ,用 所 选择 的 程序 段 号 对 | MEMORY( 将 故 | ANT 《停止 响 
移动 程序 段 编程 障 存储 器 复位 ) | ~ 
262 . 




























































































































































































( 续 ) 
故障 
主 自 
或 | 故障 名 称 或 类 型 故障 原因 维修 方法 与 解说 解 决 停止 响应 
代码 
程序 段 号 \% 不 能 给 这 个 程序 段 号 编 RESET FAULT STOP (停止 响 
111| u 中 的 GOTO | 入 带 跳 转 指令 GOTO 的 操 | ”用 其 他 指令 编程 MEMORY( 将 故 | 应 ) MI 下 
不 合法 作 步 障 存储 器 复位 ) | 必 
在 通电 时 、 在 POWER- 
同时 启动 移 | ON RESET( 电 源 通 复位 ) RESET FAULT| op (停止 响 
112| 动作 业 与 开始 | 时 ,输入 信号 均 为 1, 则 两 个 将 两 个 输入 信号 复位 MEMORY( 将 故 应 )V 号 
回 参考 点 信号 的 0/1 边沿 就 同时 被 障 存储 器 复位 ) | 
识别 了 
通电 时 、POWER-ON RE- 
启动 移动 作 | SET( 电 源 复位 ) 时 ,如 果 输 RESET FAULT srOP (停止 响 
113| 业 与 点 动 操作 | 入 信号 均 为 1, 那 么 ,两 个 信 | ”将 两 个 输入 信号 复位 MEMORY( 将 故 | 应 ) 到 
同时 进行 号 的 0/1 边沿 就 同时 被 识 障 存储 器 复位 ) | 
别 了 
1) 用 带 有 程序 段 跳 转 使 
能 结束 符 END 来 编 这 个 移 
动 程序 段 
诅 藤 
BE 带 有 最 高 程序 号 的 移动 | ，2) 给 该 移动 程序 段 编 进 RESET FAULT| srop (停止 响 
14| 中 跳 转 使 | 程序 段 没 有 作为 程序 段 跳 | GOTO 指令 MEMORY( 将 故 | 应 ) 页 国 
能 END ” | 转 使 能 的 结束 符 END 3) 使 用 更 高 的 程序 段 号 | 障 存储 器 复位 ) | “ 
编 其 余 的 移动 程序 段 ,并 在 
最 后 程序 段 中 编 人 程序 段 
跳 转 使 能 结束 符 END 
轴 已 经 移动 到 了 有 END- sp 
到 达 移 动 范 | LOS_ NEG (- 200 000 000 、1) 按 故障 存储 器 复位 钮 | ”RESET FAULT Top (停止 响 
115| 图 开始 处 MSR) 指令 的 程序 段 中 的 移 | 清除 改 障 MEMORY( 将 故 | 应 )V 
动 范围 极限 2) 以 正方 向 移 开 障 存储 器 复位 ) | 
轴 已 经 移动 到 了 有 END- es 
到 达 移动 范 | LOS。POS (200 000 000 | ,1 按 放 障 存储 器 复位 钮 | RESET FAULT Top (停止 响 
116| 图 终点 处 MSR) 指令 的 程序 段 中 的 移 | 清除 故障 MEMORY( 将 故 | 应 ) 史 
We a 2) 在 负 方 向 离开 障 存储 器 复位 ) ° 
动 范 围 极限 
程序 段 目标 
位 置 \%u < 移 在 该 程序 段 中 指定 的 目 RESET FAULT| srop ( 停 正 响 
117| 动 范围 开始 处 | 标 位 置 在 绝对 移动 范围 改变 程序 段 中 的 目标 位 置 | MEMORY( 将 故 应 ) 页 
(数据 类 型 :无 | (-200 000 000 MSR) 外 障 存储 器 复位 ) | ~ 
符号 整数 型 ) 
程序 段 的 目 
标 位 置 \%u < 、 E 
大 | 了 在 该 程序 段 中 指定 的 目 i 站 RESET FAULT eg 
118 We 标 位 置 位 于 绝对 移动 范围 0 目标 MEMORY( 将 故 是 
类 型 .无 符号 束 (200 000 000 MSR ) 外 障 存储 器 复位 ) 
数 型 ) 
对 带 ENDLOS_POS 指令 
一。 | 的 程序 段 ,为 了 以 绝对 方式 ee 
PLUS ( 正方 “或 者 相对 方式 进行 定位 , 轴 | ， 切 按 故 障 存储 器 复 位 鱼 | ”RESET FAULT| Top (停止 响 
119| 向 ) 软 件 限 位 开 已 经 对 PLUS( 正 方向 ) 软件 清除 故障 MEMORY( 将 故 应 )V 
关 激 活 2) 在 负 方 向 离开 障 存储 器 复位 ) | 











限 位 开关 进行 激活 
(P0316) 
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3) 激活 所 需要 的 输入 信和 号 


加 汪汪 因 轩 向 版 奴 动 各 一 线 维修 速 三 手册 
( 续 ) 
故障 
后 和 | 
或 | 故障 名 称 或 类 型 故障 原因 维修 方法 与 解说 解决 停止 响应 
代码 
对 带 ENDLOS_NEG 
四 的 程序 段 ,为 ee 1) 按 故障 存储 器 复位 钮 RESET FAULT i 
120| 上 相对 方式 进行 定位 , 轴 已 经 | 清除 故障 MEMORY( 将 故 
对 MINUS 软件 限 位 开关 进 2) 以 正方 向 移 开 障 存储 器 复位 ) | 
行 激 活 (P0315) 
让 损 1) 将 2 个 输入 信号 复位 
点 动 操作 1 | 。 点 动 操作 1 与 点 动 操作 2 | ，2) 按 故障 存储 器 复位 钮 | ，RESET FAULT| STop ( 停 正 响 
121| 与 点 动 操作 2 输入 信号 同时 被 激活 清除 故障 MEMORY( 将 故 应 ) 
同时 有 效 本 障 存储 器 复位 ) | 





参数 \%u: 违 








当 尺 寸 制 式 从 英制 换算 




















STOP (停止 响 















































































































































需要 将 参数 值 置 于 交 应 : 
122| 反 了 数值 范围 | 到 毫米 时 ,违反 参数 的 数值 | ,需要 将 参数 信和 轩 于 数值 | 
限制 范围 极限 人 
0 STOP (停止 响 
123| 制 民主 英信 性 | 对 于 线性 编码 器 .尺寸 制 | 改变 尺寸 制式 的 设 定 | 。 POWER ON | 应 ) 了 (SRM， 
编码 名 错误 。 | 式 被 设置 为 度 ( P0100) (电源 通 ) SLM) ,STOP( 售 
背 误 止 响应 ) T (ARM) 
对 于 开始 回 参 考点 与 点 
回 参考 点 与 RESET FAULT ee 
示 损 作 同 时 | 动 操作 1 点 动 操 作 2 输 入 | ， 和 人 位 只 生 位 J STOP (停止 响 
124 点 动 操 作 同 时 信和 号, 同时 识别 了 一 个 将 2 个 输入 信号 复位 MEMORY( 将 故 应 )V 
被 启动 障 存储 器 复位 ) 
RE 从 参考 挡 铁 离开 时 ,到 达 STOP (停止 响 
参 二 
125 | 下 竹 玉 机 全 名 | 移动 范围 极限 ,因为 1/ 0 | 需要 检查 参考 挡 铁 输入 es | SIS 
人 参考 挡 铁 的 边沿 没有 被 | 信号 障 存储 器 复位 ) | SLM) ,STOP ( 售 
A 识别 村 止 响应 ) I (ARM)) 
程序 段 \%u: 
用 于 不 带 模 数 ABS_POS 定位 方式 只 允 2 站 RESET FAULT 总 
126| 转换 的 施 转 轴 | 许 在 激活 模 数 转换 (P0241= | 让 刘 而 定语 天 并 于 训 全 用 | MEMORY( 将 故 | AN 全 业 四 
的 ABS_POS 是 | 1) 时 用 于 旋转 轴 效 的 定位 方式 障 存储 器 复位 ) | 
可 能 的 
程序 段 \%u: 
用 于 不 带 模 数 ABS_NEG 定位 方式 只 允 ee | RESET FAULT Wg 
127| 转换 的 旋转 轴 | 许 在 激活 模 数 转换 (P0241= | 观看 这 共和 铀 写 说 合用 MEMORY( 将 故人 上 四 
的 ABS_NEG 是 1) 时 用 于 旋转 轴 人 障 存储 器 复位 ) | ~ 
可 能 的 
程序 段 \%u: 
0 编 人 程序 中 的 目标 位 置 RESET FAULT| 。 sTOP (停止 响 
128 No 所 六 (P0081:64) 超 出 了 模 数 设 编 入 有效 的 目标 位 置 MEMORY( 将 故 应 ) VI 
CO% | 定 范围 (P0242) 障 存储 器 复位 ) | 和 
型 :无 符号 整 
数 型 ) 
对 于 带 模 数 | 编 入 程序 中 的 最 大 速度 RPSET TAUIT| srop (停止 响 
129 | 转换 的 旋转 轴 的 (Po102) 太 高 ” | 减 小 最 大 速度 (P0102) ”| MEMORY( 将 故 应 )V 
最 大 速度 太 高 四 障 存储 器 复位 ) | 
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第 5 章 故障 信息 与 维修 代码 
( 续 ) 
故障 
三 村 | 
或 | 故障 名 称 或 类 型 故障 原因 维修 方法 与 解说 解 决 停止 响应 
代码 
可 能 的 原因 是 : 
控制 器 .脉冲 1) 使 能 言 号 中 的 某 个 信 衣 定 传 能 侍 旦 松 E RESET FAULT Ey 向 
130| 使 能 在 运动 中 | 号 在 运动 中 被 撤除 设 定 使 能 信号 ,检查 故障 | MEMORY( 将 故 | ，STOP (停止 啊 
撤销 2) 其 他 故障 导致 控制 器 | 原因 ,并排 除 障 存储 器 复位 ) | 应 ) 了 
或 者 脉冲 使 能 的 撤除 
可 能 的 原因 是 : 
1) 超 过 了 驱动 的 转 矩 .加 
速度 的 能 力 
2) 位 置 测量 系统 故障 RESET FAULT| ”srop (停止 响 
131 跟随 误差 太 高 3) 位 置 控制 方向 错误 根据 原因 进行 检查 .排除 | MEMORY( 将 故 应 ) 
(P0231) 障 存储 器 复位 ) | 
4) 机 械 系 统 有 阻塞 
5) 过 大 的 快 移 速 度 .过 大 
的 位 置 设 定点 差异 
a 轴 以 点 动 操作 方式 移动 二 用 点 到 i 
_ 驱动 位 于 负 | 到 了 负 方 向 软件 限 位 开关 | ,使 用 点 动 操作 按钮 1 或 | RESET FAULY 。 SrTOP( 停 止 响 
132 | 方向 软件 限 位 上 (P0315) 。 如 果 软 件 限 位 者 点 动 操作 按钮 2, 使 驱动 | MEMORY( 将 故 应 ) 了 
开关 后 开关 无 效 故障 也 可 能 后 返回 到 移动 范围 内 障 存储 器 复位 ) | 
动人 于 下 | 轴 以 点 动 操作 方式 移动 | 上 了 
驱动 位 于 正 | 到 了 正方 向 软件 限 位 开关 | 。 使 用 点 动 操作 按钮 1 或 | ”RESET FAULT| STOp (停止 响 
133 | 方向 软件 限 位 上 (P0316)。 如 果 软 件 限 位 者 点 动 操作 按钮 2, 使 驱动 MEMORY( 将 故 应 ) 亚 
开关 之 后 开关 无 效 故障 可 能 产生 返回 到 移动 范围 内 障 存储 器 复位 ) 
定位 监测 时 间 ( P0320) 
已 到 后 ,驱动 尚 没 有 到 达 定 
位 窗口 (P0321)。 可 能 的 
原因 有 : 
监测 已 1) 定位 监测 时 间 , RESET FAULT 总 
134 时 测 已 (P0320) 参数 设 定 太 低 人 a O32ls MEMORY( 将 故 人 
VY 2 ) 定 参 数 障 存储 器 复位 ) | 
(P0321) 设 定 
3) 位 置 环 增益 (P0200) 
大 高 
4) 机械 阻塞 
静态 监测 时 间 ( P0325) 
已 到 ,驱动 已 经 离开 了 静态 
窗口 (P0326)。 可 能 的 原 
因 有 : 
1) 位 置 实际 值 转换 
(P0231) 被 设 定 错误 
2) 静态 监测 时 间 
135| 静态 监测 已 (P0325) 参数 设 定 太 低 检查 P0325 .P0326、 se STOP (停止 响 
局 态 窗 参 人 参半 
有 响应 3) 静态 窗口 (P0326) 参 | P0200 参数 陪 存储 器 复位 ) 应 ) I 








数 设 定 太 低 
4) 位 置 环 增益 (P0200) 





所 增益 (P0200) 


6) 机 械 负载 太 大 
7) 检 查 连接 电缆 
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序 段 更 换 











P0110=0 或 者 1 














( 续 ) 
故障 
| 故障 名 称 或 类 型 故障 原因 维修 方法 与 解说 解决 停止 响应 
代码 
速度 与 转速 间 的 位 置 控 
制 器 中 的 转换 系数 不 能 本 
1 示 。 可 能 的 原因 有 : RESET FAULT| ,STOP 停 正 响 
前 进 给 控制 器 、 i 检查 P0236、P0238: 8、 yp | 应 ) 卫 (\%d 数 
136| ye A 1) 线性 轴 的 主轴 节 距 MEMORY( 将 故 | ej 4 
转速 ,参数 设 定 a P0237;8 参数 a 据 类 型 :十进制 
不 能 显示 出 来 (P0236) 设 定 错 误 障 存储 器 复位 ) | 刑 ) 
MA 2) 齿 轮 箱 的 传动 比 ( P0238 > 
8/P0237:8) 设 定 错误 
跟随 误差 与 转速 设 定 点 
间 的 位 置 控制 器 中 的 转换 
系数 不 能 被 显示 。 可 能 的 
转换 系数 ,位 | 原因 有 : 
137| 置 控制 器 输出 ，| ”1) 线性 轴 的 主轴 节 距 | ”检查 P0236、 P0238: 8、 ee he STOP (停止 响 
参数 设 定 \%d | (P0236) 设 定 错误 P0237:8、P0200:8 参数 障 存储 器 复位 应 ) 工 
不 能 显示 出 来 2) 齿 轮 箱 的 传动 比 (P0238: 
8/P0237:8) 设 定 错误 
3) 位 置 控 制 环 增益 P0200:8 
设 定 错误 
电动 机 与 负 ”电动 机 与 负载 间 的 转换 网 RESET FAULT STOP (停止 响 
本 检 查 P0236、P0237、 wr | 应 ) 工 (SRM， 
138| 载 间 的 转换 系 | 系数 对 于 功率 24 应 是 大 于 p0238 P1005 .P1024 参数 MEMORY( 将 故 SLM) ,STOP( 信 
数 太 高 2, 对 于 功率 -24 是 小 于 2 全 > 障 存储 器 复位 ) 止 响应 ) I (CARM) 
对 多 转 绝对 值 编码 器 来 
说 ,编码 器 与 负载 间 的 传动 a 
告 因 1 si 国 A wi STOP (停止 响 
模 数 范围 与 比 的 选择 要 使 得 整个 编码 检查 P1021、 P0238; 8、 POWER ON | 应 ) (SRM,， 
139| 传动 比率 不 | 器 的 范围 是 模 数 范围 的 整 P0237;8 参数 (电源 通 ) SIM) ,STOP( 停 止 
匹配 数 倍 。 人 参数 P1021 * P0238:8/ 和 响应 ) I (ARM) 
P0237;8 * 360/P0242 需要 
是 整数 
让 | 在 负 方 向 硬件 限 位 开关 使 用 点 动 操作 按钮 1 或 RESET FAULT i 
140 es 使 件 | 输入 信号 处 的 1Z0 边沿 被 | 者 点 动 操作 按钮 2, 使 驱动 | MEMORY( 将 故 人 
站 识别 返回 到 移动 范围 内 障 存储 器 复位 ) | 人 
i 网 在 正方 向 硬件 限 位 开关 时 用 点 动 操作 按钮 1 或 RESET FAULT oe 
141 是 便 件 | 输入 信号 处 的 1Z 0 边沿 被 | 者 点 动 操作 按钮 2 使 驱动 | MEMORY( 将 故 0 
~ 识别 返回 到 移动 范围 内 障 存储 器 复位 ) | 
人 险 入 一 个 外 部 信号 作为 
i 等 效 零 位 标记 ( P0174 =2) 
为 等 效 零 位 标 ,需要 对 输入 端子 10.x | 1) 电动 机 测量 系统 :参数 | RspTr FAUIT 
全 让 全 妆 六 化 | 指定 "等 效 零 位 标记 ”功能 | P0660=79 /pr | STOP (停止 响 
142| 记 进 行 参数 化 2 ,| MEMORY( 将 故 
\o%x 数据 类 (功能 号 79) 。 如 果 使 用 了 2) 直接 测量 系统 :参数 障 存储 器 复位 ) 应 ) IV 
入 济 制 “直接 测量 系统 ,需要 给 端子 | P0672=79 
型 ) mY 10. B 指定 “等 效 零 位 标记 ” 
) 功能 (功能 号 79) 
对 指令 ENDLESS _POS 
无 终止 符 的 | ,多 
程序 段 \%u 中 | 或 者 ENDLESS_NEG 来 说 ，| ， 程序 段 政变 使 能 或 者 改 | ，RESET FAULT| ”srTOP( 停 止 响 
143 移动 与 外 部 程 程序 段 改 变 使 CONTINUE _ 恋 参 数 P0110 MEMORY( 将 故 应 ) 
了 "| EXTERNAL 只 允许 用 参数 | 一 障 存储 器 复位 ) | 
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第 5 章 故障 信息 与 维修 代码 
( 续 ) 
故障 
三 村 | 
成 | 故障 名 称 或 类 型 故障 原因 维修 方法 与 解说 解 ” 决 停止 响应 
代码 
1) 在 有 效 的 移动 程序 中 ， 
144| 错误 地 接 通 | MDI 被 接 人 根据 故障 存储 器 复位 键 a STOP (停止 响 
或 者 断 开 MDI 2) 有 效 的 MDI 程序 段 | 清除 故障 陪 存储 器 复位 ) 应 ) I 
中 ,MDI 被 断 开 上 
在 一 个 带 有 固定 终点 停 
证 止 器 指令 的 移动 程序 段 中 ， RESET FAULT ep 
145| 定 庆 避 2 记 | 没有 到 达 固定 终点 停止 器 。| 检查 程序 MEMORY( 将 放 | yy 全 四 
人 固定 终点 停止 器 超出 了 该 障 存储 器 复位 ) | 尾 
程序 段 中 的 编程 位 置 
国定 终点 停 在 到 达 了 固定 终点 停止 a RESET FAULT 本 
ne a 和 1) 检查 参数 P0116.:8 a STOP (停止 响 
146 | 止 带 , 轴 超 出 了 | 项 状态 中 , 轴 已 经 超出 了 已 | ”2) 检查 机 械 系统 MEMORY( 将 故 | 应 ) 了 
监测 窗口 定义 的 监测 窗 障 存储 器 复位 ) 
可 能 的 原因 有 : 
ye 
在 固定 终点 | 的 移动 中 ,端子 48、63、64、 人 RESET FAULT i 
147| 停止 器 的 使 能 | 663 .65.x, PROFIBUS 使 能 ee ,检查 故障 MEMORY( 将 故 | 
信和 号 撤除 信和 号 撤除 障 存储 器 复位 ) | 导 
2) 故 障 出 现 ,导致 控制 器 
或 者 脉冲 使 能 撤除 
外 部 位 置 参 
考 值 < 最 大 移 
150| 动 范围 补充 信 | ”外 部 位 置 参考 值 已 经 超 | ， 将 外 部 位 置 参考 值 返回 | WEMORY( 将 故 STOP (停止 响 
息 \%u (数据 | 过 了 上 区 的 移动 范围 极限 “| 到 数值 范围 内 谭 存储 器 复位 ) 应 ) I 
类 型 :无 符号 整 0 
数 型 ) 
外 部 位 置 参 
151 | 考 值 < 最 小 移动 | ”外 部 位 置 参考 值 已 经 低 | 将 外 部 位 置 参考 值 带 回 Re STOP (停止 响 
范围 补充 信息 | 于 了 下 区 的 移动 范围 极限 到 数值 范围 内 障 存储 器 复位 ) 应 ) I 
\%u 全 
位 置 参考 值 .位 置 实际 
通过 PROFI- | 值 \ 位 置 偏 置 值 的 输出 ,可 本 
BUS 的 位 置 参 | 通过 过 PROFIBUS 进 和 行 参数 和 RESET FAULT 。 sTOP (停止 响 
152 考 值 与 实际 什 化 。 可 是 ,要 被 输 ! 8 的 值 不 2) 使 用 参数 P884、P896 MEMORY( 将 故 应 ) 亚 
输出 受 限制 补 | 再 用 32 位 来 显示 ,而 是 被 | 佑 下限 下 限 适合 要 求 障 存储 器 复位 ) 
充 信息 \%X ”| 限制 到 最 大 值 OxtY 或 | 
者 0x80000000 
和 全 人 和 
~ 距离 2 3) 如 果 是 一 个 天 参考 挡 | 你 和 全 时 | 应 )Y 
后 ， 铁 的 轴 , 则 设置 P0173 为 1 | 于 仁 7 ) 
二 Ri 1) 设 定 参数 P0163 为 一 
SS 2 个 低 区 数值 RESET FAULT| iop (停止 响 
161| ”参考 挡 铁 太 短 出 故 愉 信 即 py 挡 钦 2) 增 加 参数 P0104( 最 大 | MEMORY( 将 故 应 V 
oa 减速 度 ) 障 存储 器 复位 ) | 
3) 使 用 大 一 些 的 参考 挡 铁 
离开 参考 挡 铁 后 , 轴 移 动 | ”1) 用 到 零 位 标记 的 参考 
162| 无 零 位 参考 | 了 P0171( 参 考 挡 铁 / 零 脉 | 值 来 检查 编码 器 人 sTOP (停止 响 
脉冲 出 现 冲 间 的 最 大 距离 ) 定 义 的 距 | ”2) 将 参数 P0171 设置 为 障 存储 器 复位 ) | 应 ) Y 
离 ,没有 找到 零 脉冲 一 个 较 高 的 数值 加 
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( 续 ) 
故障 
后 和 | 
或 | 故障 名 称 或 类 型 故障 原因 维修 方法 与 解说 解决 停止 响应 
代码 
无 编码 器 操 | ”将 无 编码 器 的 操作 参数 | py yi ee 
163| 作 与 操作 方式 | 化 (P1006) ,以 及 选择 “ 定 0 Wd ee ON a 停止 响 
不 匹配 位 ” 方式 芭 正 辟 三 电 ; 枯 二 欠 
164| 在 移动 作业 | 。 移动 作业 正在 进行 时 , 偶 | ， 先 退出 移动 任务 ,再 断 开 | MEMORY( 将 放 STOP (停止 响 
站 y 站 于 3 局 人 
中 偶 联 释放 | 联 作业 断 偶 联 ee | 着 Y 
外 轴 偶 联 被 启动 时 , 带 有 绝 RESET FAULT 
165| 让 对 信 讲 程 | 对 位 置 数据 的 移动 程序 段 | 修改 移动 程序 段 MEMORY( 将 故 | 应 3 下 
人 是 不 允许 的 障 存储 器 复位 ) | ~ 
1) 检查 偶 联 的 配置 
RESET FAULT Wn 
人 实际 操作 状态 中 ,建立 不 | (P0410) 2 STOP (停止 响 
166| 侦 联 不 可 能 | 起 偶 联 2) 正确 设 定 角度 编码 咒 0 
接口 ( P0890 .P0891) 
a es 得 到 “启动 偶 联 "输入 信 RESET FAULT 国 
167| 台 必 型 全 联 仿 | 号 。 启 动 个 联 需要 一 个 输 | 复位 启动 个 联 输入 信号 MEMORY( 将 故人 上 四 
| 入 信号 边沿 障 存储 器 复位 ) | 人 
与 排序 功能 偶 联 时 出 现 。 村 
168| ”缓存 器 溢出 | 在 参数 P0425: 16 中 ,最 大 人 ee | 
可 保存 16 个 位 置 本 对 
确保 位 置 存储 器 的 下 一 
使 用 KOPPLUNG_ON( 偶 | 人 汪 
j69 | _ 偶 联 触发 脉 | 合 _ 连 ) 指 令 时 需要 同步 ,并 | 全 卫生 计 乓 的 村 全 人 站 | RESELA | 。 STOP( 停 目 响 
冲 丢失 且 识 别 到 已 经 超过 偶 联 被 | 惠 要 邻 全 形 副 你 二 部 下 DRY GFN | 应 ) TY 
> 少 一 个 IPO( 持 补 ) 时 钟 循 | 障 存储 器 复位 ) 
接 入 的 位 置 I 
移动 程序 执 在 驱动 执行 一 个 移动 程 de RESET FAULT We 
170| 行 中 断 开 了 | 序 段 过 程 中 ,激活 侦 联 输入 | 东 全 在于 各 生 过 全 镇 | MEMORY( 将 故 | (人 上 上 上 
偶 联 信号 被 复位 Bs 障 存储 器 复位 ) | 
在 驱动 正 执 行 一 个 移动 i RESET FAULT 
171 | 。 偶 联 不 可 能 “| 程序 时 , 设 定 了 启动 偶 联 输 | 未 全 在 如 和合 | MEMORY( 将 故 | iD (全 业 中 
入 信号 和 障 存储 器 复位 ) | 
日 右 了 了 一 个 但 联 3 
偶 联 用 的 外 | 于 中 开 ,下 | 改正 移动 程序 有 RESET PAULT| 。 srop /床下 
172| 部 程序 段 更 换 ee 2) 修 改 参数 PO110( 外 部 | MEMORY( 将 故 | 应 ) 
[全 市 口 HS EL 人 厂 作 位 只 
不 可 能 人 程序 段 更 换 的 配置 ) 障 存储 器 复位 ) 
偶 联 与 移动 We i RESET FAULT re 
173| 到 终点 停止 同 | 后 介 开 富 快 移 下 洁 点 停止 |。 政 正 移动 程序 家 MEMORY( 将 故 nt 
时 进行 SO 障 存储 器 复位 ) | 
为 了 进行 被 动 参考 ,编码 RS 
174| 被 动 参考 不 | 器 接口 需要 作为 输入 进行 | 忆 设 定 千 度 生 丰 各 不 0 | MEICRYL 海 卜 "| STOP (停止 响 
可 能 接 入 , 目 定位 方式 必须 正确 dA ER | iy 
有 设 定 ! (P0890 .P0891) 障 存储 器 复位 ) 
主 驱 动 修正 零 位 标记 ER 二 S F a 
被 动 参考 实 | ， 主 驱动 修正 过 位 标记 篇 | 确保 从 驱动 的 挡 铁 位 于 | ，RESET FAULT| 。 sSTOP( 停 止 响 
175| mm 不 了 人 “全 | 圭 职 动 的 挡 铁 和 大 考点 间 | ow ( 竺 臣 jy 
位 标记 忽略 掉 光 9 风 障 存储 器 复位 ) | 入 
a 用 绝对 编码 器 的 被 动 参 ji RESET FAULT a 
176 ey 考 只 有 在 编码 器 已 经 被 调 ee MEMORY( 将 故 9 
而 基 和 和 整 后 才 有 可 能 及 障 存储 器 复位 ) | 全 
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第 5 章 故障 信息 与 维修 代码 
( 续 ) 
故障 
停息 
或 | 故障 名 称 或 类 型 故障 原因 维修 方法 与 解说 解决 停止 响应 
代码 
1) 在 从 驱动 处 建立 一 
偶 联 :PosStw- 4 的 
子 功能 72/73 
被 动 参考 用 的 启动 帮助 | 2) 主 驱动 做 回 参考 点 操 
决定 了 从 驱动 中 由 参数 | 作 : STW1.11 或 者 在 主动 
P0162 定义 的 参考 点 偏 置 | 处 用 功能 号 65 的 输入 端子 RESET FAUIT 
于 动 被 动 参 | 量 。 需 要 的 先决 条 件 ; 3)“ 写 人 ”检查 :被 动 参 | MEMORY 将 改 "| ，STOP (停止 响 
考 P179 不 可 1) 位 置 偶 联 对 主 驱动 存在 | 考 的 请 求 需要 从 主 驱动 伟 障 存储 回复 位) 应 ) 了 
2) 主 驱 动 必须 准确 地 在 | 输 给 从 驱动 , 主 驱 动 通过 | 
其 参考 点 上 ZSW1. 15 QZSW. 1 或 者 用 
3) 从 驱动 已 经 过 了 有 零 位 标 功 外 能 号 69 的 输出 端子 输 
出 。 从 驱动 通过 STW1. 15、 
QSTW. 1 或 者 用 功能 号 69 
的 输入 端子 读 人 
Ey a ee RESET FAULT rs 
i _ 无 参考 点 的 _ 示 教 只 适用 于 已 被 参考 先 请 求 参考 轴 再 示 教 MEMORY( 将 故 “STOP (停止 响 
本 站 障 存储 器 复位 ) | 应 ) V 
181| _ 示 教程 序 段 | 指定 的 示 教程 序 段 是 无 | 指定 有 效 的 与 现存 的 移 | MEMORY( 将 故 | ，STOP( 停 止 明 
无 效 效 的 we 陈 存储 器 复位 | 应 ) 
182| ， 示 教 标准 程 | ”指定 的 示 教 标准 程序 段 | 指定 有 效 的 与 现存 的 移 | MEMORY( 将 旗 | STOP (停止 昨 
序 段 无 效 无 效 动 程序 自 障 存 储 器 复位 》 | 应) 
183| ， 示 教程 序 段 | ， 指 定 的 示 教 程序 段 没有 | ”指定 有 效 的 与 现存 的 移 | MEMORY( 将 放 | 。STOP (停止 响 
没有 找到 找到 动 程序 自 障 存 储 器 复位 ) | 应 ) TY 
184 | 、 示 教 标准 程 | 指定 的 示 教 标准 程序 段 | ， 为 指定 的 程序 段 号 生成 ee STOP (停止 响 
序 段 没有 找到 | 没有 找到 所 需要 的 标准 程序 自 A | 总 JT 
a 给 移动 程序 段 的 定位 进 RESET FAULT 本 
185 | 定位 方式 无 效 /对 中 击 定 售 训 能 ,定位 | 行 编程 时 ,可 按 绝 对 的 \ 绝 | MEMORY( 将 故 | 应 3TOP (这 上 上 
对 正 或 绝对 负 进 行 障 存储 器 复位 ) | 
主轴 不 能 
s si RESET FAULT i 
参考 补充 信息 \ 对 于 主轴 定位 功能 ,在 定 ehh ey STOP (停止 响 
186 | %d (数据 类 型 | 位 时 出 现 错误 SE ee 
十 进 制 数 ) 这 
二 天 是 们 用 本 对 权 系 了 
能 被 初始 化 。 有 关 补 充 
从 和 0 
速度 对 转速 的 转换 系 
了 小 
1: 速 度 对 转速 的 转换 系 
数 大 
主轴 定位 用 | ，02: 适 配 滤波 器 的 转换 系 
的 转换 系数 不 | 数 太 低 本 
能 被 表示 补充 03 : 适 配 滤波 器 的 转换 系 RESET FAULT| ”srOP (停止 响 
187| 信息 \% qd ( 数 | 数 太 高 检查 修正 指定 的 参数 。 | MEMORY( 将 故 | 应 ) 
于 忌 \%d ( 04 : 预 控 制 平衡 滤波 器 的 障 存储 器 复位 ) | 和 ~ 
据 类 型 :十 进 制 | 转换 系数 太 低 
数 ) 05 : 预 控制 平衡 滤波 器 的 
转换 系数 太 高 
06: 求 和 延 时 转换 系数 太 低 
07: 求 和 延 时 转换 系数 太 大 








系 





08 :跟随 误差 模型 的 转换 
数 太 小 
09: 跟 随 误差 模型 的 转换 


系数 太 大 
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4) 检查 控制 模块 、 编 码 
器 \ 电 动机 























时时 时 时、 何 服 驱动 器 一 线 维修 违 查 手 几 
( 续 ) 
故障 
后 和 | 
或 | 故障 名 称 或 类 型 故障 原因 维修 方法 与 解说 解决 停止 响应 
代码 
主轴 定位 :P i 修正 指定 的 参数 或 者 用 | RESET FAULT srOp (停止 响 
188 不全 本 设 定 P0125 为 0 来 取消 主 | MEMORY( 将 故 | 应 ) 1 
号 轴 定 位 障 存储 器 复位 ) | ~ 
1) 点 动 增 量 操作 无 效 1) 定位 方式 调试 驱动 
jg9| 点 动 增 量 的 | 2) 试 图 用 增 量 点 动 操作 | 2) 用 点 动 操作 键 1 或 者 人 STOP (停止 响 
操作 无 效 方式 从 SW/ HW( 软件 / 硬 | 操作 键 2 以 一 定 的 转速 移 | 障 存 储 因 复位 》 | 应 ) VI 
件 ) 终 端 开关 处 移 开 动 回来 四 
系统 专用 软 0 Ce 
es 系统 专用 软件 不 支持 主 和 有 POWER ON STOP (停止 响 
190 人 轴 定 位 功能 正确 设 定 参数 P0125 为 0 (电源 通 ) 应 ) 
保持 顺序 ; 
mt 一 2 pe 1) 执行 第 一 主轴 定位 一 
设 定 了 输入 信号 主轴 定 | 内 zx 二 全 二、 
i91| _ 零 位 标记 设 | 位 接 通 。 还 找 不 到 零 位 , 则 | 2) 搬 隐 给 人 信号 主轴 定 | MEMORY( 将 战 STOP (停止 响 
定 不 成 功 设 定 内 部 零 位 标记 是 不 可 位 接 通 ee 障 存储 器 复位 ) 应 ) 了 
能 的 3) 设 定 内 部 零 位 标记 
(P0127=1) 
eR 本 1) 减 小 参数 P0133 RESET FAULT 本 
192| 证 太 要 于 | 天 各 定 他 本 于 全 渤 | 。2) 降 低 移 动 程序 段 中 的 | MEMORY( 将 帮 | 应 3OP (全 上 上 四 
和 ee 速度 障 存储 器 复位 ) | 一 
1) 检查 等 效 零 位 标记 
(BERO ) 功能 
且 必 标记 齿轮 箱 的 传动 比 ( 机 械 系 2) 使 用 BERO 时 ,需要 重 RESET FAULT 总 
193 不 双开 | 统 ) 没 有 正确 地 使 用 参数 新 调整 间 险 MEMORY( 将 故 0 
P0237/P0238 进行 参数 化 3) 检查 电缆 接线 障 存储 器 复位 ) | 
4) 正 确 设 定 参数 
P0237/P0238 
主轴 定位 只 et y 汪 人 e 人 RESET FAULT 
194| 在 用 电动 机 1 | 时 下 机 第 1 | 动 天 数 和 所作 1 天 国 ， 7 | MEMORY( 将 故 
时 才 可 能 上 - 障 存储 器 复位 ) | 
19s| 。 转速 预 控制 | 用 主轴 定位 的 转速 预 控 | 取消 转速 预 控制 | MEMORY( 将 放 |  STOP( 停 止 咱 
不 许可 制 是 不 允许 的 ( P0203) 障 存储 器 复位 ) 应 ) I 
1) 电动 机 或 者 控制 器 数 
、 | 据 不 正确 
1) 平滑 的 绝对 电流 和 
(P1254) 大 于 许 用 功率 模 区 正确 设 定 识别 P1019 
块 电流 (P1107) 的 120% 
绝对 电流 的 和 3) 减少 电流 控制 器 的 了 POWER ON 
501| 测量 电路 误差 ”| 2) 有 效 的 转子 位 置 识别 ，| 增益 (P1120) .检查 电流 控 | (电源 通 ) 可 参数 化 的 
超过 了 许 用 电流 的 阔 值 制 器 适 配 程 度 (P1180 
3 控制 带 的 P 增益 Ri 
(P1120) 设 置 太 融 4) 维修 或 者 更 换 控制 模 
块 .功率 模块 
1) 正确 连接 电缆 
2) 带 同步 轮 的 编码 器 , 需 
a 要 检查 同步 轮 与 传感器 间 
机 编码 器 信号 水 平 太 低 、 电 | 的 间 阶 POWER ON a 
纹 : 的 测 | 量 参数 化 的 
504| 系统 的 测量 电 | gsi 3) 检查 控制 模块 的 前 面 | (电源 通 ) 
板 上 的 屏蔽 连接 
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第 5 章 ， 故 障 信息 与 维修 代码 “和 
( 续 ) 
故障 
二 =! 
或 | 故障 名 称 或 类 型 故障 原因 维修 方法 与 解说 解决 停止 响应 
代码 
1) 可 能 是 选择 了 不 正确 
| 了) 导线 断裂 人 
电动 机 测量 4 | 的 编码 器 电费 型号 
505 | 系统 绝对 轨道 的 | 种 寻 寺 拓 本 各 议 收 民 蝇 2) 检查 间 旺 式 的 中 断 | (由 泥 ) ”| 可 参数 化 的 
测量 电路 误差 | 一 人 条 认 化名 请 3) 检查 编码 器 电缆 .编码 
初始 化 错误 en 
NT 1) 使 用 P1017( 调试 帮助 
转子 位 置 世 定时 ， ， 度 功能 ) 调整 精密 同步 POWER ON 
507| ， 代 了 位 置 的 | 是 于 电 忆 用 皮 2) 检查 编码 器 电缆 .接地 OT 可 参数 化 的 
同步 误差 2) 在 调试 带 有 转子 位 置 | 问题 司 南 控制 模块 -编码 | (电源 通 ) 
识别 的 直线 电动 机 时 ,没有 | 吕 电 芭 机 
对 精密 同步 进行 调整 > 
1) 正确 安装 编码 器 电缆 
a , 2) 检查 间歇 式 的 中 断 、 检 
电动 机 测量 | ”测量 的 转子 位 置 在 两 个 人 
508| 系统 的 零 位 标 “编码 器 零 位 标记 间 浮 动 , 编 2 ee 可 参数 化 的 
记 监 测 码 器 的 刻度 线 可 能 丢失 检查 屏 就 接触 _ 检 检控 人 
制 模块 
1) 编码 器 脉冲 数 太 低 ,在 
参数 P1005 中 输入 实际 编 
码 器 脉冲 数 
2) 开 环 转 矩 控制 方式 中 
超过 了 驱动 ps, 一 局 | 停止 传动 带 滑动 
509| 变频 器 的 极限 0 3) 检查 参数 P1400( 电动 sie 可 参数 化 的 
频率 机 的 额定 转速 ) .P1146( 最 | 
大 电动 机 转速 ) .P1147( 转 
速 极限 ) .P1112( 电动 机 的 
极 对 数 ) .P1134( 电 动机 的 
额定 频率 ) 
1) 正确 安装 编码 器 电缆 
ee 2) 检查 间歇 式 的 中 断 、 检 
沁 编码 器 信和 号 电 平 太 低 、 电 | 查 编码 器 、 检 查 电 动机 、 检 POWER ON 生生 下 
SO 查 控 制 模 决 .检查 连接 接 | (电源 通 ) 可 参数 化 的 
头 .检查 屏蔽 接触 .检查 控 
制 模 块 .检查 电动 机 
1) 正确 安装 编码 器 电缆 
对 于 带 EnDat 接口 的 绝 | ”2) 检 查 间 葡 式 的 中 断 . 检 
直接 测量 系 | 对 值 编码 器 来 说 ,该 故障 显 | 查 编码 器 .检查 电动 机 、 检 
513| 统 的 绝对 轨道 | 示 一 个 初始 化 错误 。 有 关 | 查 控制 模块 .检查 连接 接 | ”POWER ON | 可 参数 化 的 
引 的 测量 电路 | 附加 信息 包含 在 参数 | 头 \ 检 查 屏 项 接触 .检查 控 | (电源 通 ) 和 
错误 P1033( DM 直接 测量 系统 | 制 模块 
的 诊断 ) 中 3) 更 换 不 正确 的 编码 器 
类 型 的 配置 
正确 安装 编码 器 电缆 
测量 的 数值 在 2 个 编码 | 2) 花 刘 向 浆 的 中 月 从 
直接 测量 系 | 器 零 位 标记 间 浮动 ,编码 器 | 证 续 三 圳 检 棒 电动 机 ` 检 | pOwER ON 
514| 统 的 零 位 标记 | 的 脉冲 可 能 已 丢失 了 。 可 | ay pe AA A pe pp es 可 参数 化 的 
查 控 制 模块 检查 连接 接 | (电源 通 ) 
监测 以 使 用 参数 P1600. 14 使 编 头 检查 屏 想 接触 检查 入 
码 器 的 监测 功能 不 使 能 制 模 块 - 人 
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相对 应 ,以 及 小 于 构成 的 时 
间 (7,~125hs) 








国人 向 服 驱 动 纶 一 线 维修 速 碍 手册 
( 续 ) 
故障 
和 自 
Ee 故障 名 称 或 类 型 故障 原因 维修 方法 与 解说 解 ” 决 停止 响应 
代码 
: SE 提高 电 柜 内 部 的 空气 流 
4 温度 传 感 
遇 甩 各 名 鸭 上 的 温度 传 铝 | 动 、 防 止 一 个 接着 一 个 的 加 
电源 模块 的 站 速 和 制 动 操作 、 检 查 功 率 模 
515| 温度 超过 了 多 | 好 ?生生 名 下角 | 块 的 容量 、 环 境 温度 太 高 、| , 电 涡 遂 ) ”| 可 参数 化 的 
许 值 以 防 过 高 的 温度 损坏 功率 | 超过 了 许 用 的 安装 海拔 、 脉 
模块 ee 冲 频率 太 高 .检查 电扇 、 检 
全 查 功 率 模块 
1) 一 个 2 轴 模 块 ,一 个 轴 
是 在 n - 设 定 方 式 中 , 男 一 
个 轴 是 在 定位 方式 中 
2) 在 n - 设 定 方式 中 的 
轴 .位 置 控 虽 昌 4 中 往 环 是 
位 置 控制 的 | 刘 ; 全 诈 于 各 和 和 人 和 全 | 。 时钟 循环 同步 PROPIBUS ， 
时 钟 循 个 等 PROFIBUS 输入 的 不 同 于 在 总 线 被 参数 化 时 ,时 钟 特 POWER ON STOP (停止 响 
a 定位 方式 中 经 可 参 ;从 gp (电源 通 ) 应 ) 开 
环 、 控制 器 用 化 的 位 置 控 制 器 时 钟 循 环 设 定 轴 的 位 置 控制 器 时 钟 
用 的 时 钟 循环 (P1009) 循环 P1009 协调 一 致 
3) 在 n - 设 定 方 式 中 主 驱 
动 的 位 置 控 制 器 时 钟 循环 
是 用 DP 时 钟 循环 倍 乘 时 间 
格 Tue 得 到 的 
时 钟 循环 同步 PROFIBUS 
主轴 定位 功能 ,需要 主 驱 动 
主轴 定位 :位 | 的 位 置 控制 器 时 钟 循环 与 时 钟 循环 同步 PROFIBUS 
So? 置 控 制 不 等 于 | 5 参数 化 的 位 置 控 制 器 时 来 自 总 线 可 参数 化 的 时 钟 POWER ON STOP (停止 响 
主 驱 动 应 用 的 | 钟 循环 P1009 协调 一 致 。| 循环 ,需要 与 位 置 控制 器 时 | (电源 通 ) 应 ) I 
时 钟 循环 主 驱动 的 位 置 控制 器 时 钟 | 钟 循环 P1009 协调 一 致 
是 用 DP 时 钟 循环 Tu 
倍 乘 时 间 格 7 得 到 的 
该 从 -从 间 的 通信 的 发 布 
器 间 的 循环 数据 传输 中 断 
了 ,可 能 原因 有 循环 报 文 丢 Po | 
PROFIBUS: | 失 ,总 线 连接 被 中 断 、 发 布 ee 区 
596| 与 发 布 器 \%u | 器 故障 、 主 驱动 再 次 启动 、| 布 器 的 连接 ,到 主 驱 动 的 连 ”POWER ON | STOP (停止 响 
的 连接 中 断 了 | 给 从 驱动 的 响应 监测 被 通 | 搂 ` 汪 主 豫 动 和 发 布 器 问 的 |〈 电 源 通 ) 应 ) 
过 参数 化 报 文 (SetPrm) 取 | 连接 情况 
消 使 能 了 (诊断 ;P1783:1 
位 3=0) 
1) 检查 通信 是 简短 中 断 ， 
还 是 连续 中 断 
二 PROFIBUS: 可 以 查看 补充 信息 来 了 2) 检 查 PROFIBUS 主 总 POWER ON STOP (停止 响 
驱动 不 同步 一 些 故障 原 线 模块 (电源 通 ) 应 ) I 
3) 检查 有 效 识 别 符 
(STW2 ,位 12~15) 
1) 检查 PROFIBUS 主 总 
线 模块 
2) 检查 时 钟 同步 
3 ) 检查 参 才 
a PROFIBUS : 可 以 查看 补充 信息 来 了 re POWER ON STOP (停止 响 
同步 误差 解 一 些 故障 原因 定义 的 时 间 了 7 与 对 所 有 从 (电源 通 ) 应 ) 工 
驱动 的 实际 数据 传输 时 间 
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第 5 章 ”故障 信息 与 维修 代码 
( 续 ) 
故障 
这 息 
或 | 故障 名 称 或 类 型 故障 原因 维修 方法 与 解说 解 决 停止 响应 
代码 
主 驱 动 与 从 驱动 间 的 循 
环 数据 传输 被 中 断 。 可 能 
PROFIBUS: | 原因 有 循环 结构 丢失 、 收 到 gd i 
599| 循环 数据 传输 | 了 参数 化 或 构成 结构 总线 | 员 六 向 二 生 避 和 全 线 汪 下 人 停止 响 
被 中 断 连接 中 断 、 主 驱动 再 次 启动 | ” ”一 
运行 、. 主 驱动 已 经 进入 了 清 
端子 56. x/14.x 1) 对 端子 56. x/14.x、 
RESET FAULT 
24. x/20.x 进行 | 24. x/20.x 读 取 A-D 转换 | yp。 二 ji 二 过 二 | 和 | 2 本 
601 AZD 转换 出 现 | 器 数值 时 识别 定时 错误 维修 更 换 闭环 控制 模块 0 可 参数 化 的 
定时 错误 2) 读 取 数值 不 正确 故障 六 
六 在 IM 间接 测量 方式 中 ， 漆 关 是 让 条 蔽 生 | 
0 开 环 转 矩 控制 的 操作 是 通 a 取消 选 返 转 短 控 制 的 | ”RESET FAULT 
602| 制 的 操作 是 不 | 过 输入 端子 或 者 通过 PRO- -| ”2 离开 IM 方式 (转换 转 | MEMORY( 将 故 | 可 参数 化 的 
es FIBUS-DP 总 线 模块 来 选 | 、 障 存储 器 复位 ) 
可 能 的 择 的 速 P1456) 
转换 到 非 参 i RESET FAULT 
603| 数 化 的 电动 机 | 化 这 昨 环 汪 a 提 2 和 天 参 歼 | 参数 化 电动 机 数据 组 。 | MEMORY( 将 故 | 可 参数 化 的 
数据 组 障 存储 器 复位 ) 
区 EnDat 电动 机 测量 系统 a RESET FAULT 
604 | 二 计生 四 | 识别 出 来 系列 号 与 保存 的 | Dj P1075、| MEMORY( 将 故 | ”可 参数 化 的 
系列 号 不 相配 障 存储 器 复位 ) 
可 能 原因 有 : 
1) 编程 的 速度 (P0082 
本 榨 制 由 | 64) 太 高 A 和 RESET FAULT 
605 0 2) 最 大 加 速度 (P0103) 了 参数 P0103、| MEMORY( 将 故 ”可 参数 化 的 
We 或 减速 度 (P0104) 太 高 障 存储 器 复位 ) 
3) 轴 处 于 过 载 状态 或 被 
阻塞 
可 能 原因 有 : 
1) 电动 机 数据 错误 
2) 电 动机 数据 与 电动 机 
606 | 磁 通 控制 器 | 连接 类 型 不 匹配 1) 修改 电动 机 数据 et 
输出 受 限 制 3) 电 动机 数据 不 准确 2) 更换 较 大 的 功率 模块 谭 存储 器 复位 ) 加 
4) 电 动机 电流 极限 太 低 
(0.9 . P1238 . P1103<P1136) 
5) 功率 模块 太 小 
检查 连接 电缆 、 检 查 电 动 
ee ee 机 接触 器 、 检 查 DC 连接 总 RESET FAULT 
| 电 本 于 页 丈 于 于 ty | 线条、 检查 功率 模块 的 Uce | MEMORY( 将 故 | 可 参数 化 的 
出 受 监测 功能 、 检 查 电源 模块 、| 障 存储 器 复位 ) 
检查 控制 模块 
检查 连接 电缆 检查 电动 
1) 转速 控制 器 处 在 其 极 | 机 接触 器 、 检 查 转 和 矩 减 量 
限 上 时 间 过 长 (P1717) .检查 DC 连接 电 
转速 控制 器 2) 参数 P1605、P1606 等 | 压 、 检 查 电 动机 、 检 查 电 动 RESET FAULT 
608| 4 由 受 限制 设 定 错误 机 接地 情况 .检查 编码 器 脉 | MEMORY( 将 故 | ”可 参数 化 的 
Ds 3) 通 过 模拟 输入 点 或 者 | 冲 数 (P1005 ) .检查 编码 器 | 障 存储 器 复位 ) 
通过 PROFIBUS 输 进 的 转 | 轨道 的 旋转 方向 检查 电 
和 矩 减 量 不 合 要 求 源 、 检 查 功 率 模块 .检查 控 





































































































制 模块 检查 参数 的 设 定 
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向 服 缀 动 吕 一 线 维修 速 志 手册 
( 续 ) 
故障 
守 息 
或 | 故障 名 称 或 类 型 故障 原因 维修 方法 与 解说 解 ” 决 停止 响应 
代码 
可 能 原因 有 : 1) 输 入 正确 的 编码 器 数 
1) 不 正确 的 编码 器 据 或 更 换 编码 器 
2) P1005 没有 与 编码 器 2) 检查 编码 器 脉冲 数 
的 脉冲 数 相对 应 (P1005) 
编码 器 限制 i 加 | RESET FAULT 
gp 3) 编码 器 失效 3) 正确 地 连接 电动 机 电线 ee ee 
5609| 频率 超过 多 | 人 电动 机 电线 失效 ,没有 | 4) 连 接 好 电动 机 编码 骨 | EMORY( 将 诸 | 可 参数 化 的 
许 值 良好 地 连接 电缆 屏蔽 障 存储 器 复位 ) 
5) 没有 连接 电动 机 编码 5) 减 小 转速 设 定点 输入 
带电 缆 的 屏蔽 (P1401) 
6) 检 查 控制 模块 6) 维修 、 更 换 控制 模块 
1) 正确 设 定 参数 
参 
人 等 | 2) 检 杏 电 枢 电 感 .检查 连 
:工作 于 | 可 接 电线、 检查 电动 机 接触 RESET FAULT 
G10| 别 关 区 “二 和 | 3) 题 过 了 最 守 许 用 持续 | 器 ,检查 DC 连接 总 线 、 检 | MEMORY( 将 玫 | 可 参数 化 的 
前 请 “| 查 电源 模块 .检查 功 率 模 | 障 存储 器 复位 ) 
ww | 块 .检查 控 制 模块 排除 干 
4) 找 不 到 明确 的 转子 位 置 扰 减 小 过 高 的 轴 摩 控 
1) 转子 位 置 识 别 过 程 中 
,二 放生 | (电动 机 电流 测量 ) ,电动 
G11 | 识别 过 竹中 的 | 机 的 转动 这 度 超过 了 参数 | 正确 设 定 参数 P1075、| jEMoRY( 交 机 | 可 参数 化 的 
不 合法 运动 P1020 中 输 进 的 数值 P1019 .P1020 .P1076 等 障 存储 回复 位 反 
全 2) 电动 机 转动 时 电源 已 I) 
经 接 通 或 者 由 识别 程序 
1) 转子 位 置 识 别 有 效 时 ， 
在 转子 位 置 | 电流 应 > 1.2 . 1.05 i RESET FAULT 
正确 设 定 P1011.12、 os i 
612 识别 过 程 中 的 “Pl107 | p1011.13 .P1019 参数 MEMORY( 将 故 可 参数 化 的 
不 合法 电流 2) 转子 位 置 识 别 有 效 时 ， 障 存储 器 复位 ) 
电流 应 三 参数 P1104 
1) 检查 负载 .检查 电动 
机 检查 电动 机 数据 、 检 查 
温度 传感器 ,检查 电动 机 电 
re es 8 扇 、 检 查 电动 机 编码 器 电 
泪 诺 计 泪 谨 全 感 驱 已 省 、\ 
| 人 | 0 MEMORY( 将 故 | 可 参数 化 的 
值 限制 3) 参数 P1607 设 定 错误 统 接头 下 | 障 存储 器 复位 ) 
2) 正确 设 定 参数 P1230、 
P1235、 P1601、 P1602、 
P1603 .P1607 .P1608 等 
1) 检查 负载 ,检查 电动 
机 检查 电动 机 数据 检查 
温度 传感器 检查 电动 机 电 
a 。 0 0 
的 延迟 断 开 和 全 人 “全 | 障 存储 器 复位 ) 
2) 正 确 设 定 参 数 P1230 、 
P1235 .P1601 .P1602 .P1603、 
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( 续 ) 
故障 
后! 
Ee 故障 名 称 或 类 型 故障 原因 维修 方法 与 解说 解 决 停止 响应 
代码 
可 能 原因 有 :编码 器 不 正 ed 
DM 编码 器 限 | 确 、 参 数 P1007 与 编码 器 脉 3 检查 编 码 器 脉冲 数 (P1007) RESET FAULT 
615| 制 频率 已 经 超 | 冲 数 不 符 、 编 码 器 异常 、 电 4) 检查 编码 器 电 比 MEMORY( 将 故 可 参数 化 的 
过 允许 值 缆 异 常 . 屏 蔽 问题、 控制 模 5) 减 小 转速 没 定点 输入 障 存储 器 复位 ) 
块 异常 & 人 竹 区 和 正 总 J 
6) 维修 或 者 更 换 控制 模块 
及 ee SN RESET FAUL 
DC 连接 电压 DC 连接 电压 超过 了 参数 检查 线 电压 .检查 脉冲 式 ， 
616 和 人 三 晤 ts TMEMORY( 将 故 ” ”可 参数 化 的 
不 足 P1162 中 的 允许 最 低 限 制 电阻 器 是 否 过 载 障 存储 器 复位 ) 
i pe 大 i RESET FAULT 
617 i I 2 有 负载 笠 | MEMORY( 将 故 | 可 参数 化 的 
下 人 Re 障 存储 器 复位 ) 
STOP (停止 响 
680 不 合法 的 电 得 不 到 任何 输入 到 参数 再 次 启动 并 输入 正确 的 POWER ON | 应 ) I (SRM， 
动机 代码 号 P1102 中 的 电动 机 代码 数据 | 电动 机 代码 号 (P1102) (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停 止 
向 应 ) TI ( ARM) 
Se 1) 需 要 将 正确 的 功率 模 STOP (停止 响 
G81 | 功率 寞 世代 | 和 区 者 关 当代 天 二 忆 引 被 | 块 代码 输入 到 参数 Pl106 中 POWER ON | 应 ) 卫 (SRM， 
码 号 不 合法 有 数据 2) 对 带 自动 识别 的 功率 “| (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停 止 
模块 ,可 能 需要 更 新 系统 软件 向 应 ) I ( ARM) 
1) 编码 器 代码 号 被 输入 
在 参数 P\%u | 到 参数 P1106 .P1036 中 ，| 1) 将 正确 的 编码 器 代码 5 
中 的 编码 器 代 人 We A STOP (停止 响 
码 号 pi 但 没有 数据 输入 到 参数 P1006 或 者 
马 号 不 合法 . POWER ON | 应 ) 工 (SRM， 
682| weu: 数据 类 | ， 2) 编码 器 在 参数 P1036 | P1036 中 (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停 让 
型 无 和 品 至 | 中 没有 被 指定 ,但 启动 了 直 2) 不 激活 直接 测量 系统 响应 ) (ARM) 
数 型 “ “二 | 接 测量 系统 (P0250 /| P0250/P0879.12 
ER P0879. 12) 
i Sh i STOP (停止 响 
上 次 启动 时 用 tf 算 控制 加 数据 的 首 | ， 1) 正确 设 定 参数 Pl080、| powER ON | 应) IE (SRM， 
683 | 计算 控制 器 数 | 次 启动 时 出 现 异常 BIT SL (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停 下 
居 不 成 功 2) 检 查 存储 器 FEPROM 向 应 TUARMD) 
参 才 9 数值 是 : 村 
7683 电流 控制 器 参数 P1000 中 输入 了 无 或 者 转 束 设 定 点 输入 4 POWER ON | 应 ) I (SRM， 
”| 循环 无 效 效 的 数值 2 和 SLM) ,STOP( 停 止 
(125ms) 用 于 在 每 种 操作 向 应 ) T (ARMD) 
方式 中 
参数 P1001 的 许 用 值 应 
该 是 2(62. Sms) .4(125ms) 、 STOP (停止 响 
704 转速 控制 器 在 参数 P1001 中 输入 了 | 8(250ms) .16(500ms) 。 对 POWER ON | 应 ) I (SRM， 
循环 无 效 不 合法 的 值 单 轴 操 作 , 只 允许 使 用 设 定 | (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停 止 
2 (62.5ms ), 以 及 参数 向 应 ) TI ( ARM) 
P1001 必须 三 P1000 的 值 
A 参数 P1009 的 许 用 值 在 STOP (停止 响 
,| 位 置 控制 器 32(1 ms) .128(4ms) ,以 及 | POWER ON | 应 ) (SRM,， 
循环 无 效 . 位 置 控 制 循环 需要 是 转速 | (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停止 

















许 范围 








控制 器 循环 的 整数 倍 

















向 应 ) TI ( ARM) 
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伺服 驱动 绊 一 线 维修 吉村 手册 
( 续 ) 
故障 
这 息 
或 | 故障 名 称 或 类 型 故障 原因 维修 方法 与 解说 解 决 停止 响应 
代码 
1) 监测 已 识别 到 了 插 补 Ce 
循环 PI010 超出 允许 极 限 ”在 参 数 P1010 中 输入 有 powER oN | 应 J 
706| ” 插 补 循环 无 效 | 2) 在 插 补 循环 与 位 置 控 | 效 的 数值 或 对 参数 P1009 (电源 通 ) SIM) STOP( 停 止 
制 器 循环 P1009 间 的 比率 | 进行 修正 疯 人 开 
不 合法 向 应 ) [ (ARMD) 
人 STOP (停止 响 
人 电流 控 :于 一 个 2 轴 模块 前 二 
向 偏差 不 同 的 “， 个 驱动 设置 同样 的 输入 值 ”| (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停 止 
向 应 ) TI (ARM)) 
本 ee es STOP (停止 响 
709 人 Py 和 和 检查 参数 P1001, 并 对 两 | POWER ON | 应 ) 开 (SRM,， 
偏差 环 不 同 个 驱动 设置 同样 的 输入 值 “| (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停 止 
向 应 ) I ( ARM) 
位 置 控制 循 | 丛 查 参数 P1009 .P1010， ey 
710| 环 或 者 插 补 循环 | 2 铀 的 位 置 控制 幕 时 钟 | 以 及 为 2 个 驱动 设 定 同样 | ， POWER ON | 应 ) 卫 《 SRM， 
中 的 轴 向 由 益 循环 P1009 或 者 搬 补 时 钟 的 输入 值 (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停 止 
P1010 循环 不 同 9 向 应 ) (ARM) 
1) 参数 P1113 中 的 额定 y 
| 定 由 济 闻 的 此 谈 不 STOP (停止 响 
Ee > E 流 间 的 比率 不 ”台数 p1113 .P1112 设 定 POWER ON | 应 ) 了 (SRM, 
| 2) 参数 P1113/P1112 中 正确 (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停 止 
的 比率 大 于 70 向 应 ) (ARM) 
es 使 用 参数 P1013 启动 星 STOP (停止 响 
719| 大王 色彩 次 在 | 形 一 三 角形 转换 时 ,对 三 角 | 检查 并 对 三 角形 操作 ( 电 | ”POWER ON | 应 ) 卫 (SRM， 
进行 参数 化 形 操作 ,电动 机 没有 做 参数 | 动机 2) 输 入 参数 (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停 止 
化 处 理 向 应 ) TI(ARMD) 
在 参数 P1401 中 的 最 高 
二 STOP (停止 响 
jp0| ”最 大 电动 机 WE 检查 并 修正 参数 P1401、 i 应 ) I (SRM, 
转速 无 效 全 | P1001 van | SLM) ,STOP( 停 止 
环 的 影响 ,局 部 高 转速 可 能 障 存储 器 复位 ) 向 应 了 NT 
会 出 现 ,并 将 导致 格式 溢出 
本 STOP (停止 响 
对 于 一 个 2 轴 模 块 ,2 个 丛 查 参数 P1003 ,并 将 2 jy 
在 STS 构成 | 汤 二 而 2 | 4 全 所 刘斌 POWER ON | 应 ) I (SRM， 
i CP pf SLM) ,STOP( 停 下 
向 应 ) [ ( ARM) 
同步 电动 机 : 
1) 参数 P1112 中 的 极 对 
2) 带 CD 轨道 (P1027. 6= 
0) 的 编码 器 在 参数 P1112 
中 设 的 极 对 数 大 于 6 1) 同步 电动 机 :检查 参数 STOP (停止 响 
区 电动 机 极 对 3) 不 带 CD 轨道 的 编码 | P1112.P1027、P1014 等 POWER ON | 应 ) I (SRM， 
数 无 效 器 或 者 带 Hall 传感器 2) 感应 电动 机 : 正确 的 | (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停止 
(P1027.6=1) 的 编码 器 电 | 额定 转速 .额定 频率 响应 ) I ( ARM) 
动机 极 对 数 取 决 于 编码 器 
的 脉冲 数 (参数 P1005 = 
32768 ,最 大 是 4096) 。 感 应 
电动 机 :无 效 的 极 对 数 是 由 
参数 P1134 .P1400 决定 
276 . 






























































































































































































































































































































































( 续 ) 
故障 
le : A , 加 
或 故障 名 称 或 类 型 故障 原因 维修 方法 与 解说 解 次 停止 响应 
代码 
STOP (停止 响 
25| ， 编 码 器 脉冲 | ”电动 机 测量 系统 的 编码 枪 参 数 P1005 POWER ON | 应 ) (SRM,， 
数 无 效 器 脉冲 数 P1005 被 设 定 为 0 (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停止 
向 应 ) I (ARM) 
wh 有 STOP (停止 响 
电压 常 炎 参数 P1114 中 的 电动 机 POWER ON | 应) I (SRM， 
726| 无 效 的 电压 常数 设 定 为 0 查 参数 P1114.P1102 | (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停止 
向 应 ) TI ( ARM) 
记 模 STOP (停止 响 
变 模 块 上 后 
司 型 半价 大 可 | 功率 模 抉 没有 对 同步 电 | ”检查 构成 .使 用 有 效 的 功 | POWER ON( 电 | 应 ) 了 ( SRM， 
727| 同步 电动 机 的 
组 合 无 效 动机 起 作用 率 模 块 源 通 ) SLM) ,STOP( 停止 
向 应 ) TI (ARMD) 
设 定点 款 虐 与 转 阑 控 1) 检查 参数 P1103、 STOP (停止 响 
728 转 矩 /电流 适 0 P1107 .P1113 P1102 POWER ON | 应 ) I (SRM, 
配 系 数 太 高 的 适 配 系 数 大 高 党 2) 第 三 方 电动 机 数值 用 | (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停止 
4 时 电动 机 数据 单 来 确定 向 应 ) TI(ARM) 
村 STOP (停止 响 
729 电动 机 静止 电动 机 静止 电流 P1118 POWER ON | 应 ) I (SRM， 
电流 无 效 小 于 或 者 等 于 0 | RD) SLM) ,STOP( 停 止 
电流 用 电动 机 数据 单 来 确定 向 应 )] (ARM) 
STOP (停止 响 
So i 1) 检查 参数 P1130 .P1102 二 
有 电动 机 的 额定 输出 第 三 方 POWER ON | 应 ) I (SRM， 
731| 。 额定 输出 无 效 | p1130 小 于 或 者 等 于 0 (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停止 
人 向 应 ) TI ( ARM) 
STOP (停止 响 
a ee 1) 检查 参数 P1400 .P1102 
电动 机 的 额定 转速 A POWER ON | 应 ) I (SRM 
页 第 ， 
732| 。 额定 转速 无 效 | p1400 小 于 或 者 等 于 0 ee (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停 
止 响应 )I( ARM) 
ee STOP (停止 响 
V/f 操作 : 电 在 V/f( 速度 /频率 ) 操 Rs 
742| 动 针 的 家 吕 频 | 中 只 从 这 变 上 和 名 的 央 率 为 |， 检查 参数 Plo0 .Pl014、 POWER ON | 应 ) 卫 《 SRML 
率 不 允许 4 或 8kHz 、 、 P2100 .P3100 .P4100 (电源 通 ) SLM) ,STOP( 停 止 
入 向 应 ) I (ARM) 
只 允许 以 闭 和 1) 禁止 电动 机 更 换 
元 条 环 转速 控制 方 P1013=0 POWER ON STOP (停止 响 
式 进行 电动 机 (P0700=1) 允许 2) 转换 到 闭环 转速 控制 | (电源 通 ) 应 ) I 
更 换 方式 下 P0700=1 
转速 控制 器 ”用 于 低 转 速 区 P1407 与 | | RESET FAULT 和 ( in 
| 高 转速 区 P1408 的 转速 控 | “全 | MEMORY( 将 故 | 从 CoRM, 
兽 益 太 高 制 颈 的 P 增益 选择 太 高 2) 只 能 用 适 配 不 使 能 陪 存储 器 复位 ) SLM) ,STOP( 停 止 
可 P1413=0 来 最 佳 化 处 理 于 向 应 ) I ( ARM) 
i 参数 P1019( 转子 位 置 识 STOP (停止 响 
y 置 识 SETF 
753| 罚 志 沉 作 于 最 | 别 用 的 电流 ) 中 被 参数 化 的 | 检查 参 数 Pi0l9 p1012 | MewoRY( 将 就 | 应 ) 了 ( SRM， 
- 小 值 电流 小 于 电动 机 用 的 最 小 加 障 存储 器 复位 ) SLM) ,STOP( 停止 
允许 值 向 应 ) [CARMD) 
电流 设 定点 平滑 处 理 人 
电流 设 定 点 | (P1246) 用 的 转速 滞后 必 RESET FAULT 1 0 
756| 平滑 处 理 的 转 | 须 小 于 滞后 P1245 的 阔 值 检查 参数 P1246 .P1245 MEMORY( 将 故 信 让 
速 位 洪 无 效 ”| 转速 ,否则 ,会 得 到 负 向 低 障 存储 器 复位 ) A 























向 应 ) TI ( ARM) 
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向 服 驱 动 纶 一 线 维修 速 碍 手册 
( 续 ) 
故障 
二 自 
上 故障 名 称 或 类 型 故障 原因 维修 方法 与 解说 解 决 停止 响应 
代码 
参数 P0922 1) 参数 P0922 中 输 进 的 
中 的 帧 号 不 合 | 帧 号 设 定 不 合法 A POWER ON STOP (停止 响 
757| 法 (PpZD; 网 络 | 2) 参数 P0700 选择 的 当 | ， 检 查 参 数 P0922 (电源 通 ) 应 ) I 
处 理 数据 ) 前 操作 方式 是 不 允许 的 
1) POSMO . 单 轴 模块 ,内 
部 偶 联 是 不 可 能 的 
过 闻 关 且 不 
设 定点 源 参 | _2) 驱 动 A 内 部 偶 联 是 不 ，。 POWER ON( 电 | ”STOP (停止 响 
758 数 化 不 正确 可 能 的 检查 参数 P0891 源 通 ) 应 ) 了 
3) 通 过 PROFIBUS DP 选 ee 
择 了 偶 联 ,但 没有 插入 PB 
任 选 模块 
1) 选 择 直 线 电 动机 ,但 
没有 配置 线性 标 度 
(P1027.4=0) 
2) 选 择 旋转 电动 机 ,已 经 
配置 线性 标 度 (P1027. 4=1) 
i i STOP (停止 响 
_ 3) 选 择 旋 转变 压 器 ,但 旋 检查 电动 机 与 控制 模块 
759| ， 纺 但 器 /电动 | 转变 压 器 的 极 对 数 P1018 | 的 类 型 .检查 参数 化 编码 器 | ， POWER ON | 应 ) 了 SRM,SLM)， 
机 类 型 不 匹配 不 合法 类 型 (电源 通 ) STOP( 停 止 响应 )I 
4) 极 对 数 为 1 或 电动 机 WARM 
的 极 对 数 P1112 是 不 允 
许 的 
5) 用 旋转 变压器 不 能 测 
量 最 大 转速 P1146 
1) 长 移动 路 径 : 需 要 使 用 
于 线 电动 机 等 效 的 极 对 带 编 码 器 标志 号 的 直线 测 
ee 县 系统 并 日 编码 标志 号 
机 对 完 座 或 | 数 和 编码 器 脉冲 数 是 用 要 = STOP (停止 昨 
j60| 妆 此 例 实 度 不 对 宽度 与 栅 格 刻度 相 除 来 | 除数 2 POWER ON | 应 )ICSRM,SLM ) ， 
pp 计算 的 。 该 情况 下 ,编码 器 | 、 ,wy pw wx pi 了 (电源 通 ) STOP( 停 止 响应 )I 
能 被 内 部 显示 。 | oyee wi 必修 蕉 六 2) 短 移动 路 径 :如 果 编 码 
4 脉冲 数 需要 是 一 个 或 者 x 器 脉冲 数 符合 要 求 在 极 对 (ARM) 
个 极 对 宽度 的 整 倍数 a 
宽度 内 偏差 大 于 +0. 001, 则 
可 以 对 极 对 宽度 稍 加 改变 
参数 P0892 带 正弦 /余弦 波 1Vpp 不 STOP (停止 响 
,> 人 | 带 EnDat 接口 的 增 量 测量 ep POWER ON | 应 )II(SRM,SLM)， 
J I 系统 ,不 能 使 用 参数 P0892 检查 参数 P0892 (电源 通 ) STOP( 停 止 响应 )I 
来 对 刻度 系数 进行 设 定 (ARM) 
带 正弦 /余弦 波 1Vpp 不 
参数 p0893 | 带 EnDat 接口 的 增 量 测量 系 STOP (停止 响 
Se 统 与 带 正弦 /余弦 波 1Vpp ee POWER ON | 应 )II(SRM,SILM)， 
二 下 个 A 参半 后 a 让- 站 
7 | 不能 岂 卫 这 个 带 npat 接口 的 直线 测量 系 个 (电源 通 ) STOP( 停 止 响应 ) 
统 ,不 能 通过 参数 P0893 进 (ARM) 
行 零 脉冲 偏 置 设 定 
端子 A 或 B 驱动 A 或 驱动 B 中 选择 STOP (停止 响 
和 参数 P0890 中 的 3 时 ,识别 王 POWER ON | 应 )ICSRM,SLM) ， 
的 重 上 今 查 参 洛 羡 语 自 
?4 的 多 村 指 | 到 端子 A 或 B 正 在 被 其 他 | 检查 参数 ?0890 (电源 通 ) STOP( 停 止 响应 ) 
全 驱动 使 用 ,该 构成 不 可 能 (ARM) 
.278 . 

































































































































































( 续 ) 
故障 
全 下 三 | 
或 | 故障 名 称 或 类 型 故障 原因 维修 方法 与 解说 解决 停止 响应 
代码 
驱动 B 接 入 实际 值 偶 联 有 
STOP (停止 响 
P0890 与 | (P0891=1)。 端 子 A 或 B | 参数 P0890 中 检查 端子 | ”POWER ON | 应 )TUOSRM SIMND ， 
765| P0891 构成 两 | 同时 对 同一 个 驱动 进行 参 A 与 B 的 配置 (电源 通 ) STOP( 停 止 响应 )T 
个 设 定点 输入 “| 数 化 ,作为 位 置 设 定点 的 输 DA . A " 
入 (P0890=2 或 者 3) 
滤波 器 1 的 参数 P1514, 或 Ey 
阻塞 频率 > 一 个 转速 设 定点 滤波 器 | 对 于 滤波 器 2 的 参数 P1517 RESET FAULT RS 
766| siamon 频率 ”| 的 带 阻 频率 大 于 采样 定理 | 的 带 阴 频 率 需 要 小 于 两 个 转 | MEMORY (将 故 | STOP( 停 上 响应 jj 
的 Shannon 采样 频率 速 控制 器 时 钟 循环 1/(2 。 | 障 存储 器 复位 ) | Sh 
P1001 . 31.23us) 的 转换 值 
昌 处 项 素 、 |， 转速 设 定点 滤波 器 的 自 | ， 一 个 转速 设 定点 涉 波 器 | RESET FAULT | ons 
767 全 频率 然 频 率 大 于 来 自 采样 定理 | 的 自然 频率 需要 低 于 两 个 | MEMORY (将 故 STOP( 停 目 响 应) 
: 四 的 Shannon 采样 频率 转速 控制 器 循环 的 倒数 障 存 储 器 复位) | (ARM) 本 
1 流 设 定 点 滤波 器 或 者 RESET FAULT STOP (停止 响 
分 子 带宽 > 两 二 分 子 带宽 必须 小 于 两 倍 ww | 应 )II(SRM,SLM)， 
768 | 倍 的 阻塞 频率 ”| 转速 设 定点 滤波 器 的 分 了 | 的 带 阻 频率 MEMORY (将 故 | srop( 停 止 响应 ) 
带宽 大 了 于 两 信和 带 阻 频率 障 存 储 器 复位 ) | A . 
电流 设 定 点 滤波 器 或 转 STOP (停止 响 
y 点 
分 母 带宽 > 两 | ， 岂 这 生生 二 源 浊 和 | 速 设 定点 滤波 器 的 分 母 带 | EY AY | 应 )ICSRMLSIM)， 
?69| 信 的 自然 频率 | 基于 疫 秆 点 滤波 带 的 分 于 | 寅 必须 小 于 两 倍 的 自然 | WENORY( 和 本 | STOP( 停 止 响应 ) 
带宽 大 于 两 售 的 自然 频率 。 | 频率 障 存储 器 复位 ) | (ARM) 
计算 的 带 阻 滤波 器 系数 RESET FAULT rt 4 
770| ”格式 错误 不 能 在 内 部 格式 中 得 以 | ”改变 滤波 器 设 定 MEMORY (将 故 | STOP( 停 止 响应 )1 
表达 障 存储 器 复位 ) | ， 四 
(ARM) 
感应 电动 机 | ”在 感应 电动 机 操作 中 (用 人 STOP (停止 响 
7 | 操作 :电动 机 驱 | P1465<P1146 选择 的 ) ,多 | 康 第 感应 电 束 咒 操 作 | MEMORY (| 应 HKSRMSDD， 
动 变频 器 频率 | 许 使 用 4kHz 或 者 8kHz 驱 | (pi4 人 放 障 存 储 器 复位 ) STOP( 停 止 响应 )I 
不 允许 动 变频 器 的 频率 到 (ARM) 
感应 电动 机 STOP (停止 响 
-| 操作 :电动 机 的 | 转速 控制 器 (P1451) 的 P | 。 给 转速 控制 器 输入 一 个 较 | NS 区 应 )ICSRM SILMD ， 
转速 控制 器 增 | 增益 太 高 低 的 P 增益 数值 (P1451) at | STOP( 停 止 响应 )T 
0 障 存储 器 复位 ) 
益 太 高 (ARM) 
1) 设 P0607 为 0 并 且 设 STOP (停止 响 
8 激活 模拟 输 特殊 的 硬件 形式 ,不 允许 | P0612 为 0 POWER ON | 应 )H(SRM,SLM), 
”| 入 不 允许 给 模拟 输入 激活 2) 使 用 SIMODRIVE 611 | (电源 通 ) STOP( 停 止 响应 )I 
通用 控制 模块 (ARM) 
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和 合 服 驱动 器 一 线 维修 速 查 手 迪 














































































































































































































( 续 ) 
故障 
主 自 
a 故障 名 称 或 类 型 故障 原因 维修 方法 与 解说 解 决 停止 响应 
代码 
和 9 对 于 混合 操作 的 P1465> 1) 消除 错误 可 选择 纯 感 STOP (停止 响 
咸 WH 
774 | 损 作 大 名所 动 | 0, 只 允许 闭环 控制 的 感应 | 应 电动 机 操作 (P1465=0) | VeMORY [将 政 | 应 ICSRM,SIM， 
ee 电动 机 操作 (P1466 < | 2) 取 消 感 应 电动 机 的 开 说 存储 器 复位 ) STOP( 停 止 响应 )I 
2 P1465) 环 控制 操作 (P1465>P1466) | (ARM) 
SSI 编码 右 参 sk 检查 参数 P1022 .P1032、 i 
775| 数 化 不 正确 补 人 P1021 .P1027. 12.P1028 P1027. 14、 eh on ad 
偿 信息 P1031 .P1097. 12.P1041 等 《电源 通 ) 应) 
TTL 编码 器 | 1) 使 用 新 的 基本 模块 ee 
776| 对 老 的 基本 模 人 TTL 编 |，) 带 正弦 /余弦 波 1Vpp CR oN ee 
块 不 适用 的 增 量 测量 系统 
WE STOP (停止 响 
于 转子 位 参数 P1019 中 参数 化 的 
777| 咎 识别 的 电流 | 电流 大 于 所 用 电动 机 .电源 | ”通过 参数 P1019 减 小 电流 | ， POWER ON 应) 了 SRM,SIM)， 
-a 本 (电源 通 ) STOP( 停 止 响应 )I 
太 高 模块 的 允许 电流 
(ARM) 
转子 位 置 识 选择 转子 位 置 识 别 STOP (停止 响 
778| 别 用 的 变频 虹 P1019 时 , 只 允许 选用 | 1) 改 变 驱 动 变 频 器 频率 POWER ON | 应 ) 了 (SRM,SLM), 
频率 不 多 许 | 外 Hz.8kHz 的 驱动 变频 器 | 2) 取消 转子 位 置 识别 “| (电源 通 ) STOP( 停 止 响应 )] 
入 . 频率 P1100 (ARM) 
电动 机 的 转 | ”电动 机 的 转动 惯量 RESET FAULT 
779| 动 惯量 ,电动 机 | P1117 不 正确 (小 于 或 者 等 检查 参数 P1117 .P1102 MEMORY (将 故 | 必 > 
加 二 a STOP( 停 止 响应 )I 
无 效 0) 障 存 储 器 复位 ) 
(ARM) 
电动 机 的 无 电动 机 的 无 负载 电流 通 全 在 参数 P1136 .P1103 RESET FAULT BE 
780| 负载 电流 > 电动 | 过 参数 化 已 经 变 成 大 于 电 中 ”| MEMORY (将 故 Si 
机 的 额定 电流 “| 动机 的 额定 电流 P1103 障 存储 器 复位 ) ( A 和 
电动 机 的 无 i i STOP (停止 响 
负载 电流 > 额定 电动 机 的 无 负载 电流 检查 参数 P1136 .P1102、 RSET ed 应 )ICSRM,SLM ) ， 
781 功率 模块 的 经 被 设 成 大 于 功率 模块 的 p1100 等 MEMORY (将 故 sTOP( 停 止 响应 )I 
a 额定 电流 障 存储 器 复位 ) 是 
旦 ;这 (ARM) 
定子 的 泄漏 电抗 P1139 更 
全 区 < STOP (停止 响 
电动 机 电抗 | 或 者 毯子 的 泄漏 电抗 | 检查 参数 P1139.P1140、| ， RESET FAULT | 应 )ICSRMSLVD， 
782 无 效 P1140 ,或 者 电动 机 的 磁场 p1141 .P1102 等 MEMORY (将 故 sTOP( 停 止 响应 )I 
电抗 P1141 不 正确 (小 于 或 障 存储 器 复位 ) 由 
A (ARM) 
者 等 于 0) 
1) 电动 机 转子 的 电阻 ( 冷 STOP (停止 响 
3 电动 机 的 转 | 时 ,P1138) 是 0 检查 参数 P1001、P1134、 We 应 )ICSRM,SLM ) ， 
“| 子 电阻 无 效 2) 存在 一 个 内 部 转换 用 | P1138、P1139、P1140.P1141 等 说 存储 器 复位 ) STOP( 停 止 响应 )I 
的 格式 溢出 的 问题 (ARM) 
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第 5 章 故障 信息 与 维修 代码 
( 续 ) 
故障 
停息 
或 | 故障 名 称 或 类 型 故障 原因 维修 方法 与 解说 解 ” 决 停止 响应 
代码 
STOP (停止 响 
RESET FAULT 
电动 机 无 负 无 负载 电压 P1135 中 有 吕 yw ty | 应 ) 了 (SRM,SLM)， 
784 载 电压 无 效 错误 检查 参数 P1135 等 MEMORY (将 故 STOP( 停 止 响应 )T 
障 存储 器 复位 ) 
(ARMD) 
四 STOP (停止 响 
3 电动 机 (ARM ) 的 无 负载 RESET FAULT | |, 
785 电动 负 0 下 电流 P1136 不 正确 (小 于 或 检查 参数 P1136 等 MEMORY (将 故 TCSRM SIM)., 
负载 电流 无 效 | nx a STOP( 停 止 响 应 )I 
者 等 于 0) 障 存储 器 复位 ) 
(ARM) 
电动 机 的 磁 | ”感应 电动 机 P1142 用 的 | er 
786| 场 前 弱 转 速 | 磁场 削弱 的 转速 阔 值 不 正 | 检查 参数 P1142.P1102 等 | MEMORY (将 故 Sr 
无 效 确 (小 于 或 者 等 于 0) 障 存储 器 复位 ) 六 
(ARM) 
电动 机 的 转动 惯量 与 电 
感应 电动 机 STOP (停止 响 
操作 ;不 能 显示 | 红 机 的 额定 转 短 选 择 得 不 ”检查 编码 器 。 检 查 参 数 | ，RESET FAULT | TI(sRM,sIM)， 
787 动机 的 前 馈 相 适 应 , 则 感应 电动 机 的 前 p1005 .P1001 等 MEMORY (将 故 STOP( 停 止 响应 )] 
控制 增益 ” | 馈 控制 增益 不 能 以 内 部 数 2 障 存储 器 复位 ) (ARM) 加 
人 字 格式 表示 
STOP (停止 响 
7 P0891 只 用 给 驱动 A 将 参数 P0891 POWER ON | 应 )I(SRM,SLM), 
于 驱动 B i 设置 为 0 (电源 通 ) STOP( 停 止 响应 )I 
不 允许 该 种 设 定 
(ARM) 
1) 选择 有 效 的 操作 方式 
(P0700>0) 
i 所 选择 的 操作 方式 2) 选择 N- 设 定 方式 或 者 v 
合法 的 担 时 四 
790| 人 全 全 法 的 可 | po700 是 这 个 模块 或 者 操 使 用 定位 模块 人 人 
作 轴 所 不 允许 的 3) 使 用 能 支持 该 操作 方 六 . 
式 的 系统 专用 软件 版 本 
4) 选择 定位 操作 方式 
TIL 编码 器 接 只 能 参 
pe 2 STOP (停止 
791| 接口 被 参数 化 1) 驱动 A:P0890=0 或 者 正确 设 定 参 数 P0890 ee i 
不 正确 4; 0: 接 口 无 效 ,4:TIL 编码 ee CAR 
器 输入 
2) 了 驱动 B:P0890=0 
不 允许 对 直接 测量 系统 
参数 化 。 1) 补充 信息 1: 使 用 所 要 
1) 补充 信息 = 0xl: 直 接 | 求 的 控制 板 
测量 系统 不 能 使 用 该 控 2) 补充 信息 2: 使 用 于 驱 
直接 测量 系 制 板 动 A 的 直接 测量 系统 不 激 
5 人 2) 补充 信息 = 0x2: 直 接 | 活 (P0250/P0879.12 =0)。 POWER ON STOP (停止 响 
不 正确 ”| 测量 系统 不 能 同时 用 驱动 | 或 使 驱动 B 转换 成 无 效 | (电源 通 ) 应 ) I 
站 B 操作 (P0700=0) 
3) 补充 信息 = 0x3 :直接 3) 补充 信 息 3: 令 用 于 驱 
测量 系统 是 有 效 的 ,还 要 为 | 动 A 的 直接 测量 系统 不 激 








无 编码 需 操 作对 驱动 A 进 














行 设 定 (P1027 的 位 5=1) 








活 ( P0250/P0879. 12=0) 
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本 何 服 驱动 器 一 线 维修 谴 查 手册 
( 续 ) 
故障 
三 导 三 | 
或 | 故障 名 称 或 类 型 故障 原因 维修 方法 与 解说 解决 停止 响应 
代码 
给 驱动 A 与 二 STOP (停止 响 
Jo3| B 的 角度 编码 a 0 检查 2 个 驱动 的 参数 POWER ON | 应 )ISRM,SLM) ， 
器 信号 波形 Pitt Sl “| P0894, 并 设置 一 样 (电源 通 ) STOP( 停 止 响应 )I 
不 同 ms (ARM) 
STOP (停止 响 
0d 不 允许 P0890= 该 角度 编码 器 接口 设 定 检查 驱动 B 的 参数 P0890， POWER ON | 应 )H(SRM,SLM), 
3 用 于 驱动 B 对 于 驱动 B 是 不 允许 的 并 将 其 设置 成 许 用 值 (电源 通 ) STOP( 停 止 响应 )I 
(ARM) 
度 编码 器 接口 用 的 位 
参 ; 6 示 准 是 不 
Pe I 
-08 的 位 置 参 考 值 1)= 1 违反 了 P0401 . 通过 参数 P0401、P0402 、 POWER ON STOP (停止 响 
化 系数 p0895<8388608 的 条 件 P0895 .P0896 检查 参数 化 ”| (电源 通 ) 应 ) 开 
1 2)= 2 一 违反 了 P0402 ， 
P0896<8388608 的 条 件 
中 心 频率 测量 中 的 转速 
中 心 频率 测 | 太 高 。 中 心 频率 在 启动 运 Re POWER ON STOP (停止 响 
797| 量 中 的 错误 “| 行 时 .在 脉冲 被 禁止 时 均 自 | ， 检查 电动 机 转速 (电源 通 ) 应 ) I 
动 进行 测量 的 
测量 值 存 储 | 测量 值 存储 器 在 通电 后 二 全 二 POWER ON STOP (停止 响 
798| 器 有 效 有 效 再 次 启动 (电源 通 ) 应 ) I 
| 新 计算 的 数据 需要 保存 STOP( 停 止 响 
> 作 欠 计 算 TT 异 - 
复位 下 切 醒 央 ， 参数 会 在 下 次 模块 启动 时 | (电源 通 ) STOP( 停 止 响 应 )I 
i 有 效 (ARM) 
译 编 码 乡 1 
驱动 旋转 与 |. 鱼 度 编码 器 接口 上 缩 和 了 ”需要 确保 驱动 在 静止 状 
802| 角度 编码 器 输 < 床 囊 仿 千 ,驱动 静止 不 了 。| 态 中 ,或 考虑 零 脉冲 的 较 高 | 不 需要 STOP (停止 响 
出 参数 响应 零 脉冲 位 置 的 不 精确 性 随 着 到。 “ 人 应 ) 三 
ee 转速 增加 而 成 比例 增加 
控制 器 使 能 ,或 | ”启动 一 个 移动 程序 段 时 a 
ee a 受 定 丢 失 的 信和 号 ,再 次 启 吉 
ON/OFF 1( 边 沿 ) | 控制 器 使 能 还 没有 被 设 定 ，| 六 全 全 全 区 人 央 STOP (停止 响 
和 | 丢失 ,或 者 ON | 或 从 静止 状态 再 次 启动 轴 | 的 人 二 本 an | 人 全 应 )W 
OFF 2/3 丢失 的 快 移 时 ,控制 器 使 能 丢失 1 时 
启动 一 个 移动 程序 段 时 ， 
805| 脉冲 使 能 | 脉冲 使 能 没有 被 设 定 ,或 从 | ， 设 定 丢失 的 使 能 信号 ,再 | 。 不 需要 STOP (停止 响 
丢失 静止 再 次 启动 轴 时 ,脉冲 使 | 启动 移动 程序 段 到 应 ) 贡 
能 在 移动 程序 中 丢失 
启动 一 个 移动 程序 段 时 设 定 操作 条 件 / 拒 绝 移动 
乡 出 四 
506| 3 os 移 | 没有 设 定 操作 条 件 /拒绝 移 | 作业 输入 信号 ,再 启动 移动 | 不 需要 下 由 
动作 业 输入 信号 程序 段 站 
,| ”启动 一 个 移动 程序 段 时 ，| ” 设 定 操作 条 件 / 中 间 停 止 ee 
807 二 间 保 | 操作 条 件 /中 间 停 止 输入 信 | 输入 信号 , 再 启动 移动 程 | 不 需要 Bo Bi 
本 号 没有 被 设 定 序 段 国 
、 _ 使 用 设 定 参考 点 输入 信 
参考 点 没有 启动 一 个 移动 程序 段 时 ，| 名 本 向 会 大 点 三 设 宅 不 a STOP (停止 响 
808| 设 定 参考 点 没有 被 设 定 0 iy) Wl 
. 282 . 






























































































































































第 5 章 故障 信息 与 维修 代码 
( 续 ) 
故 隐 
入 息 
人 | 故障 名 称 或 类 型 故障 原因 维修 方法 与 解说 解 停止 响应 
代码 
启动 一 个 移动 程序 段 时 ， 0 本 
809| ”选择 暂停 轴 ”| 或 在 启动 回 参考 点 时 ,选择 | 、 取消 午 停 轴 功能 ,再 重新 | 不 需要 NTO (TD 
人 启动 所 需要 的 功能 应 ) Wl 
暂停 轴 功 能 
电动 机 的 温度 是 通过 温 | 1) 防止 一 个 接 一 个 的 多 
度 传感器 (KTY84) 进行 测 | 次 快速 加 速 与 制 动 操作 
语 jo 地 oj | 量 , 测 后 在 驱动 侧 进行 判 | 2) 检 查 电动 机 输出 情况 ， ap 
814 人 断 。 如 果 电 动机 的 温度 到 | 并 检查 功率 模块 不 需要 i 
es 达 了 电动 机 超 温 P1602 的 | 3) 检查 电动 机 数据 
报警 阔 值 , 那么 报警 信号 | 4) 检 查 温度 传感器 
输出 5) 检查 电动 机 电扇 
1) 加 快 空气 循环 
功率 模块 的 散热 器 温度 | 2) 防 目 一 个 接 一 个 地 多 
,jw ij，| 是 通过 主 散热 器 上 的 一 个 | 次 快速 加 速 与 制 动 操作 ee 
815 | 关内 7 | 热 第 传感器 测量 浏 断 ,如 果 | 。 3) 检 查办 .功率 模块 不 需要 nt 
入 | 超 温度 条 件 保 持 大 约 208 | 4) 检查 安装 环境 
后 ,驱动 关闭 5) 检查 脉冲 频率 
6) 检查 电扇 
省 转变 压 儿 用 现 用 的 放 转 变 压 尖 
816| 在 届 丰 引 让 开 | 断 转速 非常 高 ,可 能 不 是 真 | 插入 测量 电路 接头 ,并 输 | 。 不 下 要 STOP (停止 咱 
和 en 入 一 次 复位 ™ 应 ) 柚 
Oe 连接 到 测量 电路 的 输入 上 
1) 防 止 一 个 接 一 个 地 多 
功率 模块 在 | ”功率 模块 大 于 允许 负载 | 次 代 过 加 速写 制 动 操作 STOP (停止 响 
820 | Pt 限制 极限 的 操作 时 间 太 久 re etd 应 ) WI 
果 作 时 间 3) 检查 脉冲 频率 是 否 太 高 
4 ) 检查 参数 P1260 P1261 
PROFIBUS. 通过 PROFIBUS 收 到 不 1) 检 查 主 控 制 器 的 总 线 sTOP (停止 响 
829| 收 到 了 不 合法 | 合法 的 参数 化 结构 。 循 环 | 构成 不 需要 证 
的 参数 化 理由 。 | 数据 传输 不 能 启动 2) 检查 模块 系统 软件 y 
PROFIBUS: 通过 PROFIBUS 收 到 了 > i 
830| 收 到 了 不 合法 | 一 个 不 合法 的 配置 结构 。| 2 检定 人 全 成 不 需要 人 
的 配置 循环 数据 传输 不 能 开始 SE 
PROFIBUS 不 在 数据 传 
输 状 态 中 (数据 交换 ) 或 者 
数据 传输 被 中 断 : 
1) 主 驱动 没有 启动 
2) 没有 建立 起 与 从 驱动 
的 连接 
本 ee 3) 总 线 地 址 在 主 驱 动 配置 | 。 1) 检查 总 线 的 指定 i STOP (停止 响 
| ” | 与 从 驱动 参数 化 中 不 一 至 2) 检查 总 线 的 连接 应 ) 








4) 总 线 连 接 中 断 

5 ) 主 驱 动 还 处 在 清除 状态 

6) 收 到 了 不 合法 的 参数 
化 或 者 构成 

7) 一 个 PROFIBUS 地 址 
被 指定 给 了 几 次 
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向 服 缀 动 吕 一 线 维修 速 志 手册 
( 续 ) 
故 隧 
入 息 
| 故障 名 称 或 类 型 故障 原因 维修 方法 与 解说 解 停止 响应 
代码 
PROFIBUS 处 在 数据 传 
输 状态 ,并 已 经 通过 同步 操 
从 全 数 化 千 稳 将 其 选 摊 。| 。 1) 检查 主 控制 器 应 用 与 
人 总 线 配 置 
1 尽管 让 jz hE 
如 晤 过 尚 站 坟 这 各位 | 2) 检 查 从 驱动 构成 用 的 
PROFIBUS 与 | 是 主 控制 器 还 没有 发 出 等 oo 
832 | 主 控制 没有 时 钟 距 的 全 局 控制 结构 ria nd J 
| ET 二 [me 站 间 检 查 其 连续 性 应 ) 
同步 2) 主 控制 器 使 用 另外 的 i 
等 距 DP 时 钟 循环 ,不 是 用 3) 主 控制 器 不 传输 有 效 
参数 化 报 文 传输 到 从 驱动 识别 符 , 则 可 使 用 P0879 的 
的 时 间 结 构 7,, 内 ,增加 | 光电 
它 的 有 效 识 别 符 (STW2, 位 
12~15) 
从 驱动 与 从 - 从 间 通信 的 
发 布 器 间 的 循环 数据 传输 
NS 人 语 信 家 i Ab 
A 所 于 | D 检 查 发 布 器 .总线 间 的 
ROP: “1 总线 连 接 中 断 连接 STOP (停止 响 
833 | 没有 连接 给 发 | 2) 发 布 器 异 党 2) 如 果 监 测 器 撤销 激活 ，| ”不 需要 hn 
布 器 3) 主 控制 器 再 次 运行 需要 通过 驱动 ES 给 该 从 驱 
4) 通 过 参数 化 报 文 i 动 的 响应 监测 激活 
对 从 驱动 的 响应 监测 使 能 
撤销 
g40| “对 运行 移动 | ， 在 运行 移动 程序 过 程 中 | ， 退出 移动 程序 ,并 再 次 请 | 。 不 惠 要 STOP (停止 响 
程序 的 示 教 有 示 教 请 求 求 示 教 应 ) WI 
| 作为 示 教程 序 段 的 移动 | ”需要 将 示 教 程序 段 的 移 旺 
给 相对 移 训 止 响 
g41 Bd sh 程序 段 是 相对 的 ,而 不 是 绝 | 动 程序 段 的 相对 方式 改 为 | ”不 需要 
人 对 的 绝对 方式 全 
| 作为 示 教 标准 设 定 的 移 | ”需要 将 示 教 标准 设 定 的 ee 
842 0 动 程序 段 是 相对 的 ,而 不 是 | 移动 程序 段 的 相对 方式 改 ”不 需要 人 
可 绝对 的 为 绝对 方式 
本 主轴 定位 的 搜寻 速度 对 站 
搜寻 速度 | -地 3 生生 书号 和 | 1) 减 小 搜寻 速度 P0082:64 | 。 STOP (停止 响 
843| 太 高 2 ) 增加 最 大 减速 度 P0104 不 需要 应 ) 三 
对 于 有 效 偶 轩 0 
人 在 一 个 偶 联 闭合 时 ,点 动 | ”释放 偶 联 ,并 再 次 使 点 动 STOP (停止 响 
和 点 动 操 < 下 
5 | 基因 加 到 可 作 | 操作 是 不 可 能 的 操作 激活 应 ) WI 
带 ENDLOS_POS 指令 的 
ps 正方 向 程序 段 , 轴 已 经 为 绝对 或 者 | 1) 在 负 方向 上 点 动 操作 
| 软件 限 位 开关 | 相对 定位 激活 正 向 软件 限 | 移 开关 i srOP (停止 响 
激活 位 开关 P0316。 软 件 限 位 2) 在 负 方 向 上 使 用 移动 应 ) 三 
开关 到 达 的 操作 可 使 用 参 | 程序 段 移 开 
数 P0118.0 来 设 定 
284 六 


第 5 章 故障 信息 与 维修 代码 



































































































































































































































































































































































































































( 续 ) 
故障 
后 于 | 
a 故障 名 称 或 类 型 故障 原因 维修 方法 与 解说 解 决 停止 响应 
代码 
带 ENDLOS_NEG 指令 的 
,| 程序 段 , 轴 已 经 为 绝对 或 者 1) 在 正方 向 上 用 点 动 操 
角 > 
ee 相对 定位 激活 了 负 方 向 软 | 作 离 ep STOP (停止 响 
件 限 位 开关 P0315。 软 件 | “2) 在 正方 向 上 使 用 移动 应 ) WI 
限 位 开关 到 达 的 操作 可 使 | 程序 段 离开 
用 参数 P0118.0 来 设 定 
转速 控制 器 上 区 适 配 转速 P1412 比 六 i i 
864 | 适 配 中 的 参数 | 下 区 适 配 值 转速 P1411 用 a BE 不 需要 Bi 
化 错误 更 低 的 值 参数 化 了 全 
给 模拟 输出 信号 号 码 是 
上 号 zp | 不 允许 的 。 可 以 输出 模拟 证 
865 人 也 但 | 值 用 于 诊断 ,服务 . 最 佳 化 | 输入 有 效 信号 号 码 不 需要 人 
4 作业 。 端 子 75x. /15 .16x./ 本 
15 .DAC1 .DAC2 
对 于 电流 控制 器 适 配 , 上 
和 区 电流 限制 P1181 是 用 了 
go6 | 运 昌 流 雪 侧 吉 | 一 个 比 下 区 电流 限制 | Pll81 需要 包含 一 个 高 | 不 种 要 SrOP (停止 响 
全 P1180 更 低 的 数值 参数 化 。| 于 参数 P1180 的 值 由 应 ) WW 
人 在 参数 化 错误 输出 后 , 适 配 
再 次 激活 
发 生 器 方式 : 参数 P1631+P1632 的 值 Ne 六 
867| 响应 电压 > 关闭 | 与 大 于 在 参数 P1633 中 0 数 P1631、 不 需要 ee 障 止 响 
闵 值 的 值 ee 四 
阅 值 电压 P1631 输入 电 改变 参数 P1630、P1631 不 需要 STOP (停止 响 
> | 压 大 于 参数 P1630 中 的 值 “| 的 设 定 到 应 ) WI 
闵 值 
参考 点 坐标 肥 琶 下 着 二 站 省 在 参数 P0160 中 输入 一 本 
869| 被 限制 到 模 数 | 天 昌 生生 和 站 二， | 个 在 模 数 范围 0242 内 的 |。 不 需要 人 
范围 内 Sa 数值 7 
加 速度 a 与 突变 > 计 
算 突 变 时 间 了 时 ,其 结果 是 
六 让 ri El | 突变 时 间 过 大 , 即 突变 时 间 1) 增 加 突变 P0107 i 
870| 甩 在 内 部 受到 限制 。 有效 式 | 2) 减 小 最 大 加 速度 PO103 | 。 不 需要 人 
为 7=a/r。 式 中 ,a 为 加 速 | 或 者 最 大 减速 度 P0104 
度 (P0103 .P0104 中 的 较 高 
值 ) ;r 为 突变 P0107 
感应 电动 机 感应 电动 机 操作 中 (由 
. i 1) 改变 参数 P1100 和 
操作 :电动 机 驱 | P1465<P1146 选择 的 ) , 驱 浊 戌 应 由 动机 担 a STOP (停止 响 
371| 动 变频 器 频率 | 动 变频 器 的 频率 kHz 或 人 个 需要 应 ) 
不 允许 8kHz 是 允许 的 
875 固定 电压 中 对 驱动 模块 的 轴 设 定 了 在 所 有 模块 轴 上 设 定 相 不 需要 STOP (停止 响 
的 轴 向 偏差 不 等 的 固定 电压 (P1161) 同 的 固定 电压 (P1161) 应 ) 三 
1) 改 变 参数 P0700( 操作 
实际 方式 中 做 输入 端子 或 分 配 输 入 | 方式 ) STOP (停止 响 
876| 的 端子 功能 不 | (P0888) 的 功能 号 不 允许 2) 在 P0888 或 P0660、 不 需要 应 如 到 
合法 用 在 实际 方式 中 P0661 等 参数 中 输入 一 个 人 
适合 的 功能 号 
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伺服 驱动 器 一 线 维修 速 查 手册 
( 续 ) 
故障 
三! 
a 故障 名 称 或 类 型 故障 原因 维修 方法 与 解说 停止 响应 
代码 
a ee 1) 改变 参数 P0700( 操作 
有 用 作 输 出 的 功能 号 不 能 方式 ) sroP (停止 响 
a ”| 用 在 实际 操作 方式 中 2) 在 P0680、P0681 等 参数 应 ) WI 
中 输入 一 个 适合 的 功能 号 
当 输 入 一 个 作为 等 效 零 位 
标记 (P0174= 2) 的 外 部 信和 号 
作为 等 效 零 | 时 ,需要 对 输入 端子 I0.x 指 1) 电 动机 测量 系统 : 
8 位 标记 的 输入 | 定 等 效 零 位 标记 功能 (功能 | P0660=79 STOP (停止 响 
端子 I0.x 没有 | 号 NO:79)。 如 果 使 用 了 直 2 ) 直接 测量 系统 :P0672= 应 ) 证 
被 参数 化 接 测量 系统 ,需要 对 输入 端 | 79 
子 10.B 指定 等 效 零 位 标记 功 
能 (功能 号 NO:79) 
1) 减 小 参数 P0250:8 到 
时 间 常 量 的 参数 P0250: 8 不 能 大 于 | 最 大 两 个 位 置 控制 器 时 钟 sTOP (停止 响 
879| 固定 时 间 , 转 速 | 两 个 位 置 控制 器 时 钟 循 环 。| 循环 (P1009) 应 ) WW 
前 馈 控 制 太 高 “| 更 高 的 值 受到 内 部 限制 2) 通过 参数 P0206:8 对 全 
附加 延 时 参数 化 
1) 当前 操作 方式 P0700 
中 ,识别 出 了 一 个 没有 定义 
的 或 不 合法 的 用 于 处 理 数 
PZD 构成 :在 | 据 软件 的 信和 号 号 码 
参数 P0915 中 2) 无 编码 器 操作 已 经 激 Re STOP (停止 响 
881| 的 信号 号 码 | 活 PI011.5, 但 对 编码 器 1 | 修正 参数 P0915:17 应 ) 区 
无 效 的 处 理 数据 已 经 构成 
3) 尽管 直接 测量 系统 没有 
被 激活 (P0879. 12) ,但 对 编码 
器 2 的 处 理 数据 已 经 构成 
1) 对 于 带 双 字 (长 度 =32 
PZD 构成 :在 | 位 ) 的 信号 ,其 相对 应 的 信 
参数 P0915 中 | 号 识别 器 对 相 邻 的 处 理 数 三 人 STOP (停止 响 
修正 参 : : 
882 | 的 双 字 信 和 号 号 | 据 需要 构成 两 次 修正 参数 P0915:17 应 ) 如 
码 无 效 2) 下 面 的 子 参数 需要 用 相 
同 的 信号 号 码 进 行 参数 化 
1) 当前 操作 方式 
(P0700) 中 ,识别 出 了 一 个 
不 明确 的 或 不 合法 的 用 于 
处 理 数据 软件 的 信和 号 号 码 
PZD 构成 :在 了 ee 
se 2) 无 编码 器 操作 已 经 激 a STOP (停止 响 
参 人 修正 参 关 : 
883 9 活 P1011.5, 但 对 编码 器 1 修正 参数 P0916:17 应 如 
本 的 处 理 数据 已 经 构成 
3) 直接 测量 系统 没有 激 
活 P0879. 12 ,但 对 编码 器 2 
的 处 理 数据 已 经 构成 
PZD 构成 :在 参 带 双 字 ( 长 度 =32 位 ) 的 信 
884| 数 PO916 中 的 双 字 | 号 ,其 相对 应 的 信号 识别 器 对 | ”修正 参数 P0916:17 ee 《停止 响 
信号 号 码 天 效 。 “| 相 邻 处 理 数据 需要 构成 两 次 加 
带 磁 场 削 弱 的 (PE 主轴 ， 
BS 不 允许 参数 | P1015=1) 永 磁 同步 电动 机 不 设置 参数 P1261 最 大 STOP (停止 响 
P1261 大 于 100 0% | 允许 参数 P1261 大 于 100.0%。| 为 100. 0% 应 ) 三 














它 被 内 部 限制 到 100. 096 
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( 续 ) 
故 隐 
衬里 
上 故障 名 称 或 类 型 故障 原因 维修 方法 与 解说 解决 停止 响应 
代码 
轴 已 经 到 达 ER 
ggo | 了 固定 终点 停 | pe as 后生 天生 | 检查 对 该 参数 的 限制 下 二 要 STOP (停止 响 
止 器 ,但 没有 达 | 的 支 紧 革 类 一 要 求 本 应 ) WW 
到 夹 紧 转 和 矩 
激活 的 PLUS | ”用 实际 主 驱动 的 速度 移 
go1 | (正方 向 ) 软件 | 动 , 偶 联 的 轴 可 能 将 要 到 达 | 移动 主 驱 动 ,使 访 倡 联 的 要 STOP (停止 响 
极限 开关 的 偶 | 或 者 已 经 通过 了 PLUS 正 | 轴 进 入 允许 移动 范围 下 应 ) Yl 
联 轴 方向 软件 极限 开关 
Se 用 实际 主 驱动 的 速度 移 
892 | (人 各 届 | 动 , 偶 联 的 办 可 能 将 要 到 达 | 。 移动 主 驱动 ,使 该 侦 联 的 | 。 不 天 要 STOP (停止 响 
限 开关 的 介 关山 | 或 已 经 通过 了 MINUS 负 方 | 轴 进 入 允许 的 移动 范围 中 应 ) WI 
风骨 向 软件 极限 开关 
功能 73 只 在 端子 功能 73 在 I0 上 的 偶 区 站 全 < STOP (停止 响 
893 | 洋子 10.x 处 有 效 | 联 只 在 端子 10. x 处 有 效 EE 个 和 应 ) 而 
任 选 模块 的 | ”在任 选 端子 模块 上 的 输 | ,4 1 古本 
894| 输入 端子 被 指 | 和 端子 只 能 够 被 一 个 驱动 | ，, 榨 查 开 修 下 地 数 P0676 | 不 需要 Be 0 
定 两 次 使 用 KAP OGL) 呈 ) 
任 选 输出 端 | ”只 能 够 有 一 个 驱动 可 以 | yo /a ee 
895| 子 模块 被 指定 | 使 用 任 选 端子 模块 上 的 输 | ， 检 查 并 修正 参数 P0696 | 不 需要 TDR 
两 次 出 端子 (A) .P0696(B) 立 ) I 
女 广 女 5. 41.2 西门 子 SINAMICS V80 系列 伺服 驱动 器 
西门 子 SINAMICS V80 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-121。 
表 5-121 西门 子 SINAMICS V80 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
LED 显示 3 有 i . 
起 障 指 式 杂 ) | 故障 名 称 状况 故障 原因 维修 方法 与 维修 解说 
接 通 电源 时 发 生 伺服 电动 机 异 党 更 搞 何 服 驱动 器 
电动 机 电 绕 的 UWV.W 相 | 裕 吉 接线 ,并 正确 接线 
序 异常 
须 本 用 接 级 异 沉 栓 检 接线 ,并 正确 接线 
伺服 起 动 时 发 编码 器 电缆 受 干 护 而 误 | ”对 编码 器 接线 进行 抗 干扰 
动作 处 理 
伺服 电动 机 . 何 服 驱动 器 | ”维修 或 更 换 伺服 电动 机 .全 
AL1 亮 异常 服 驱动 器 
速度 故障 动机 电缆 的 UV .W 证 人 
> 速度 故障 的 UV、W 相 检查 接线 ,并 正确 接线 
编码 器 的 接线 错误 检查 接线 并 正确 接线 
人 
生动 机 开始 运行 时 | 编码 咒 电 顷 受 干 拓 而 误 | ”对 编码 大 接线 进行 抗 二 
电 开 机 开始 运行 时 | 动作 处 理 
或 高 速 旋转 后 发 生 和 
BA 日 信 日 机 Ea I 人 A 外 二 世人 
10000P/r 输入 正确 的 指令 值 
伺服 电动 机 . 何 服 张 动 器 | ”维修 或 更 换 伺服 电动 机 .全 
异 党 服 驱动 器 
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本 侣 服 驱动 器 一 线 维修 速 查 手册 
( 续 ) 
Re 故障 名 称 状况 故障 原因 维修 方法 与 维修 解说 
接 通 电源 时 发 生 伺服 电动 机 异常 更 换 伺服 电动 机 
电动 机 电缆 的 接线 错误 | ,ps 
Se 检查 接线 ,并 正确 接线 
伺服 起 动 时 发 生 编码 器 的 接线 错误 或 连 | 检查 接线 并 正确 接线 
接 不 良 
伺服 电动 机 异常 更 换 伺服 电动 机 
电动 机 电缆 接线 错误 或 | yp yep 
有 检查 接线 ,并 正确 接线 
线 错误 或 
从 控制 器 输入 指令 人 检查 接线 ,并 正确 接线 
动 转 矩 超过 了 最 大 
友 所 超过 了 最 ee 
转 抵 重新 计算 
。 伺服 电动 机 异常 更 换 伺服 电动 机 
oJ J 书 
AT 浆 实际 转 矩 超出 了 额定 转 
矩 的 状态 下 连续 长 时 间 运 | ”确定 负载 条 件 .运行 条 件 , 先 
行 或 起 动 转 矩 大 幅 超出 额 | 择 正确 的 电动 机 
定 转 短 
电源 电 奈 过 低 电源 电压 提高 到 允许 范围 
通常 运行 时 发 生 电动 机 绕组 烧 损 检测 电动 机 
确保 在 松 闸 的 状态 下 | 。 检 测 抽动 
I 坛 
伺服 驱动 器 的 环境 温度 ER 
人 重新 考虑 安装 条 件 
同 服 电动 机 异常 更 换 伺服 电动 机 
et 同 服 停止 后 3s 以 上 电动 | 
伺服 停止 时 发 生 机 也 不 停止 [讨论 负载 条 件 
编码 器 的 接线 错误 或 连 | RS 
ee 伶 碍 编码 器 的 接线 并 更 正 
编码 器 电缆 的 规格 错误 | ”编码 器 电缆 定 为 双 绞 线 或 双 
ALl 亮 捷 通 电源 时 或 运行 或 受到 干扰 股 屏蔽 线 
a OE pie 女 已 癌 轩 改 运 们 
AI2 亮 编码 器 故障 | 中 发 生 由 于 编码 器 电费 的 接线 | ”编码 器 电缆 的 接线 长 度 设 在 
AL3 灭 长 度 过 长 而 受到 干扰 20m 以 内 
编 耕 咒 电 级 断 线 更 换 编 码 咒 电 级 
编码 器 的 原点 异常 更 换 电 动机 
编码 器 异 党 更 换 电 动机 
供电 电源 的 电压 超出 了 | 。 检查 供电 电源 
允许 范围 
接 通 电源 时 发 生 间 服 驱动 器 的 电源 完全 | ” 待 [REF]LED 熄灭 后 再 次 接 
关闭 前 再 次 接 通 了 电源 “| 通电 源 
AL1 灭 伺服 驱动 器 异常 更 换 伺服 驱动 器 
AL2 灭 电压 故障 供电 电源 的 电压 波动 ， 
AI3 亮 本 天 检查 供电 电源 
Ss 日 亏 的 转速 很 高 ,人 负 素 ee 
通常 运行 时 发 生 0 ,负载 | 重新 考虑 负载 与 运行 条 件 
没有 连接 再 生 单元 减 小 负载 或 加 再 生 单元 选 件 
体 服 驱动 器 异常 更 换 伺 服 驱 动 吉 
. 288 . 
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( 续 ) 
LED 显示 re > 克 本 本 于 
/页 障 指头 灯 ， | 故障 名 称 状况 故障 原因 维修 方法 与 维修 解说 
UV W 相 王 接地 端 了 和 连 | 检查 接线 ,并 正确 连接 
接 错 误 
也 线 接 和 人 了 其 他 端子 检查 接线 ,并 正确 连接 
1) 电 动机 电缆 的 UV、W 
与 地 间 短 路 检查 电动 机 电缆 或 更 换 电 
2) 电 动机 电缆 的 UV、W | 动机 
相间 短路 
伺服 驱动 器 的 UVW 与 |。 
人 维修 ,更换 伺服 驱动 器 
1) 电 动机 内 部 电缆 的 U、 
VW 与 地 间 短 路 a 
总 2) 电动 机 内 部 电缆 的 U、| 。 更换 何 服 电动 机 
AIL2 灭 过 电流 故障 | ” 接 通 电源 时 发 生 VW 相间 的 短路 
AI3 况 负载 过 大 ,超出 了 再 生 处 0 
en 重新 考虑 负载 与 运行 条 件 
同 服 驱 动 器 的 安装 环境 
0 说 重新 考虑 安装 条 件 
_ 电 动机 在 过 载 的 状态 下 | 。 减轻 负载 
和 运 但 
伺服 驱动 器 内 置 的 冷却 
风扇 信和 让 更 换 冷 却 风扇 
Wi 正确 选择 驱动 器 与 电动 机 
同 服 驱 动 器 异常 更 换 伺 服 驱动 器 
电动 机 异常 检测 电动 机 
司 服 驱 却 条 冷 雪 
AL1 灭 “| 伺服 驱动 器 | 。 ，。。 。。 ，、、。 | ,伺服 玩 动 咒 内 置 的 冷却 | 更换 冷 却 风 遍 
和 本 接 通 电源 时 或 运行 | 风扇 停止 
AL2 亮 内 置 风 忆 中 发 生 冷却 风扇 的 通风 口 被 
AL3 亮 停止 本 机 检查 冷却 风衣 
堵塞 
AL1 亮 
AL2 亮 系统 故障 接 通 电源 时 发 生 伺服 驱动 器 异常 维修 ,更换 伺服 驱动 器 
AL3 亮 
ALI 亮 灭 
全 全 | 指令 脉冲 的 本 
| 重新 接 通电 源 
被 改变 

















按 一 定 频率 闪烁 


5.42 威 科 达 系列 


交 克 交 5. 42. 1 威 科 达 VB-C 系列 伺服 驱动 器 
威 科 达 VB-C 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-122。 
表 5-122 威 科 达 VB-C 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 











F.013 值 对 应 故障 代码 故障 说 明 
0 E0. -- 正常 无 故障 
1 E0. PG 主编 码 器 信号 故障 
2 E0. PE 位 置 误差 过 大 故障 











" 289. 



























































































































































































































































加 服 驱 动 器 一 线 维修 吉 查 手册 
( 续 ) 
F.013 值 对 应 故障 代码 故障 说 明 
3 E0. OC 过 电流 故障 
4 E0. OH 过 热 故 障 
5 E0. OP 过 电压 故障 
6 E0. UP 欠 电 压 故 障 
7 E0. OL 过 载 故 障 
9 E0. SE CPU 程序 故障 
太太 克 5. 42.2 威 科 达 VB 系列 伺服 驱动 器 
威 科 达 VB 系列 伺服 驱动 器 故 障 信息 与 维修 代码 见 表 5-123。 
表 5-123 威 科 达 VB 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 信息 或 代码 故障 名 称 
OH 散热 片 温度 过 高 故障 OP 主 回路 过 电压 故障 
EAR 存储 器 故障 UP 主 回路 低 电 压 故 障 
OC 过 电流 故障 SE CPU 程序 码 故障 
PE 位 置 误差 过 大 故障 过 
EC 检测 不 到 编码 器 的 人 
5.43 微 秒 系列 
女 广 坟 微 秒 AC 系列 伺服 驱动 器 
微 秒 AC 系列 伺服 驱动 需 故 障 信息 与 维修 代码 见 表 5-124。 
表 5-124 微 秒 AC 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 信息 | a , 
起 代码 故障 名 称 故障 内 容 故障 原因 处 理 方法 
存储 器 故障 1 SRAM 上 电 校 验 失败 二 县 司 服 驱 动 中 
AL. 01 CSRAM) (智能 型 ) 伺服 驱动 器 内 的 元 件 故 障 需要 更 换 伺 服 驱动 器 
AL 02 aa FRAM 故障 (智能 型 | 。 伺服 驱动 器 内 的 元 件 故障 需要 更 换 伺服 驱动 器 
存储 器 故障 3 EEPROM 故障 ( 通 HB 了 二 所 站 一- 人 肝 二 fr 本 二 二 日 林 卫 区 天 站 DB 有 
| oh, 攻 ) 伺服 驱动 器 内 的 元 件 故 障 需要 更 换 伺服 驱动 器 
中 作 放 障 四 
AL 04 FLASH 故障 间 服 驱动 器 内 的 元 件 故 障 需要 更 换 伺服 驱动 器 
AL. 05 FPGA 故障 FPGA 故障 伺服 驱动 器 内 的 元 件 故障 需要 更 换 伺 服 驱动 器 
1) 编码 器 接头 脱落 Ee 
1) 需 要 正确 连接 
编码 器 故障 1 i 2) 编码 器 故障 和 
AL.06 | (电源 接 通 时 ) | 。 上 上 电 检测 不 到 编码 器 | 3) 编码 器 线 缆 故障 (断路 或 ee， 
短路 ) es 
1) 编码 器 接头 脱落 = 
| 编码 器 帮 障 2 | 编码 器 和 伺服 驱动 器 | 。 2) 编码 器 故障 De 
. (运行 时 ) 的 通信 出 现 故障 3) 编码 器 线 缆 故 障 ( 断路 或 |”) 需要 修理 或 更 换 线 绕 
短路 ) 一 
伺服 驱动 器 故障 使 参数 设 定 
0 值 被 改变 。 参数 的 写 人 等 使 | ,。 和 
AL. 09 参数 故障 参数 设 定 值 故 障 EEPROM 的 写 人 次 数 起 过 10 | ， 需 要 更 换 何 服 驱动 器 
万 次 
.290 . 
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( 续 ) 
二 自 
并 阶 信 息 | 。 故障 名 称 故障 内 容 故障 原因 处 理 方法 
或 代码 
人 号 需要 改变 指令 脉冲 频 
AL 10 | 指令 脉冲 上 | ， 输入 的 指令 脉 训 频 率 | 习 指 入 央 和 入 玫 | 这 为 适合 
“10 来 故障 太 高 3) 指 令 ne 2) 需 要 采用 抗 噪声 措 
3 ) 需 要 更 换 指令 装置 
1) 电 源 输 入 线 和 伺服 电动 机 
| 的 动力 线 相 接触 1) 需要 改正 接线 
AL 20 | 。 主 电路 故障 | 动机 动 兄 和 Cu EL | 2) 伺服 电动 机 动力 线 的 外 皮 | 。 2) 需要 更 换 电线 
旭 断 老化 短路 3) 需 要 更 换 伺服 驱动 器 
3) 伺 服 驱动 器 的 主 电 路 故障 
1) 电 源 电压 低 Se 
2) 控制 电源 瞬间 停电 在 60ms 0 可 
以 上 。 由 于 电源 容量 不 足 ,导致 | 2 需要 征 侣 于 质 何 服 时 
AL. 21 欠 电 压 故障 电源 电压 低 故 障 动 需 
启动 时 电源 电压 下 降 。 母 线 电 | 5 需要 维修 更 换 何 服 了 
压 下 降 到 DC 200V 以 下 动 中 人 六 
3) 伺服 驱动 器 内 的 元 件 故 障 
1) 伺 服 电动 机 动力 线 (UVW) 
短路 有 
ge Dt ee 1) 需 要 改正 接线 
2) 伺服 驱动 器 内 的 元 件 故障 
i。 | 伺服 驱动 器 流 过 人 允许 et 2) 需 要 更 换 伺服 驱动 器 
上 的 志 六 | 
4) 由 于 外 来 噪声 的 干扰 ,过 电 | 4) 需要 采用 噪声 对 策 
流 检测 电路 出 现 错误 
1 没有 使 用 再 生 选 件 1) 需 要 使 用 再 生 选 件 
2) 内 置 的 再 生 制 动 电阻 或 再 | 2) 需要 更 换 导线 ,正确 
生 制 动 选 件 的 导线 断 线 或 脱落 | 连接 
再 生 1CBT 放 障 需要 更 换 何 服 张 动 吉 
,im | 转换 器 母线 电压 的 输 内 党 再 生 制 动 电阻 时 ， 
AL.23 | 过 电压 故障 | 人 全 在 DC 410V 以 上 ”| ”内置 再 生 制 动 电阻 或 再 生 选 | 需要 更 换 伺服 驱动 器 ,再 
件 断 线 生 选 件 时 ,需要 更 换 再 生 
选 件 
内 置 青 生 制 动 电阻 或 青 生 选 | 需要 增加 再 生 选 件 或 增 
件 的 容量 不 足 大 容量 
电源 电压 天 高 需要 检查 电源 
何 服 驱 动 器 异 沉 需要 更 换 伺服 驱动 吉 
二 起 由 太 日 站 
过 载 状 态 下 反复 使 电源 | 二 要 作业 站) 
主 电路 元 器 Se ON/OFF 
人 ”| 件 过 热 故 障 | 条 服 绞 动 才 的 未 境 漆 度 和 
入 二 人 需要 使 环境 温度 在 0~50C 
过 50%C 
超过 密集 安 效 的 规格 使 用 需要 在 规格 范围 内 使 用 
we 检查 运行 模式 , 需要 设 
机 械 有 冲突 置 限 位 开关 
伺服 电动 机 的 连接 错误 ,伺服 
2 ts 了 
本 驱动 器 的 输出 端子 UVW 和 伺服 | ”需要 正确 连接 
偷 ; 已 流 
需要 调整 增益 及 加 减速 
何 服 系统 不 稳定 产生 振动 | 冯 斤 要 本 和 生生 
须 三 吉政 际 需要 更 换 何 服 电动 机 




















. 291 . 












































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































“292 














于 时 时 器 服 又 动 各 一 线 维修 速 碍 手册 
( 续 ) 
位 自 
os 故障 名 称 故障 内 容 故障 原因 处 理 方法 
再 生 电 阻 相关 参数 设 定 错误 “| ”需要 正确 设 定 
内 置 再 生 制 动 电阻 或 再 生 选 |。 
We | 需要 正确 连接 
地 过 设 定 青 生 制 动 电 | 高 频 度 或 连续 再 生 制 动 运行 | 需要 降低 定位 频率 ,更 
AL 27 | 过 再 生 禾 障 “| 库 的 介 放 内 生 旋 襟 个 再 生 电 流 超过 了 再 生 选 件 的 | 换 容量 更 大 的 再 生 制 动 先 
多 许 再 生 功率 件 , 减 小 负载 
电源 电压 异常 需要 检查 电源 
内 置 青 生 制 动 电阻 或 再生 选 | 需要 更 换 何 服 驱 动 器 或 
件 故障 再 生 选 件 
加 减速 时 间 常 数 太 小 ng sl 
于 氏 限制, 反胃 轩 直 家 pe 
2 
由 于 电源 电压 下 降 导 致 转 矩 | ,需要 检查 电源 设备 容 
Ck, 量 。 更 换 输出 大 的 伺服 电 
无 法 起 动 
动机 
Ss 二. 需要 增 
0 模型 位 置 与 实际 的 伺 于 外 力 使 个 服 电 动机 轴 a 
位 置 误差 过 | 限制 值 , 减 小 负载 。 更 换 
AL. 28 大 故障 的 偏差 输出 大 的 伺服 电动 机 
Ey 
es 需要 检查 运行 模式 , 需 
机 械 有 冲突 要 设置 限 位 开关 
编码 回放 障 需要 更 换 伺 服 电 动机 
伺服 电动 机 的 连接 错误 ,伺服 
驱动 器 的 输出 端子 UVW 和 伺服 | ”需要 正确 连接 
电动 机 的 输入 端子 UVW 不 对 应 
， 笛 要 加 大 人 和 轩 环 增益 
输入 指令 脉 溃 频 率 过 高 需要 正确 设 定 指令 脉冲 
加 减速 时 间 过 小 导致 超 调 | ”需要 增 大 加 减速 时 间 
转速 超过 了 瞬时 允许 | 过 到 
ee 速 超 坚 时 人 允 Y 盏 新 设 记 公庄 隐 
AL. 29 过 速 故 障 速度 故障 伺服 系统 不 稳定 导致 超 调 a EE 新 设 定 合适 的 伺 
子 次 轮 下 天 天 需要 正确 设 定 
编码 器 故障 需要 更 换 伺服 电动 机 
扩展 模 侨 通 | po poi 配置 了 扩展 模块 但 没有 连接 “| ， 需 要 连接 扩展 模块 
AL 30 | 信 故 障 初始 化 扩展 模块 故障 一声 展 模块 连接 电 统 接 触 不 良 | ”需要 检 杏 连接 线 
何 服 紧急 售 | 确认 安全 , 解除 紧急 
AL. 50 下 故障 EMG 为 OFF 紧急 停止 有 效 停止 
行程 限 位 | 指令 转动 方向 的 限 位 二 需要 使 LSP .LSN 为 ON， 
A.51 | 故障 关 (LSP 或 LSN) 为 OFF 限 位 开关 有 效 检查 运行 模式 
需要 检 杏 输入 电源 与 驱动 
AL 52 id 动力 电 断 相 故 障 动力 电 断 相 电源 相 数 (Pn002) 设 定 是 否 
兴 匹配 ,检查 输入 电源 接线 
再 生 功率 超过 内 置 制 | | ”需要 降低 定位 频率 。 更 
AL 54 | 。 过 再 生 故 障 “| 动 电阻 或 再 生 制 动 洗 件 | 宁 革 外 全 和 生生 4 于 全 | 换 容 量 更 大 的 再 生 制 动 选 
的 允许 再 生 功率 全 二 件 , 减 小 负载 
主 电路 OFF 主 电 路 电源 OFF 的 状 os a s 
AL 55 | 故障 态 下 ,伺服 开启 (SON) 需要 置 主 电路 电源 ON 
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5.44 伟 创 系 列 


克 交 克 5. 44. 1 伟 创 SD600A-SMM 系列 交流 伺服 器 


伟 创 SD600A-SMM 系列 交流 伺服 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-125。 
表 5-125 ” 伟 创 SD600A-SMM 系列 交流 伺服 器 故障 信息 与 维修 代码 



































































































































改 障 符号 故障 名 称 故障 符号 族 障 名 称 
EcD0 1 人 人 EcED 1 驱动 器 过 热 故障 
E-00a HOC E-EDa 电动 机 过 载 故 障 
ErDD3 A-D 初始 化 故障 ErED 驱动 器 过 载 故 障 
ErDO EA ErEOH 位 置 偏差 过 大 故障 

上 E-005 A-D 采样 模块 故障 ErED6 正 向 超 程 故 隧 
Er008 编码 器 故障 1 ED 反 向 超 程 故障 
Er001 Wo E-E0 紧急 制 动 故障 
ED 编码 器 故障 3 Er a 
Er009 欠 电 不 故障 ErD0E 驱动 器 过 热 故障 
EDOA 过 电压 故障 E-DDF 编码 器 UVW 信号 故障 
E-205b 系统 故障 Er-5 0 过 速 故障 

Ec00E he E-D 1 位 置 偏差 过 大 故障 
































克 克 六 5. 44.2 伟 创 SD610、SD620 系列 交流 伺服 器 


伟 创 SD610、SD620 系列 交流 伺服 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-126。 
表 5-126 伟 创 SD610、SD620 系列 交流 伺服 器 故障 信息 与 维修 代码 































































































































































































故障 符号 故障 名 称 故障 符号 族 障 名 箭 

Ec00 | 硬件 短路 过 电流 故障 Er-80a 恒 速 中 过 电流 故障 

E-503 加 速 中 过 电流 故障 Er009 减速 中 过 电流 故 陪 

Er085 电流 检测 初始 化 故障 Er-005 参数 存储 故障 

E-204 旋 变 信号 断 线 故障 E068 硬件 过 电压 故障 

Er009 欠 电 压 故 障 Er.00h 恒 速 中 过 电压 故障 

E-558 加 速 中 过 电压 故障 Er-000 减速 中 过 电压 故 陪 

ErDDd 电动 机 过 载 故 障 E-056 了 驱动 器 过 载 故障 

ErDOF 驱动 器 过 热 故障 E-7 苛 过 一 故障 

ErBii 油 压 传感器 故障 Ej 页 分 页 改良 

Ec0 1 i ErO 1 州 驱动 器 输 出 断 相 故 障 

ErD 9 输入 侧 断 相 故障 Er0 18 电动 机 温度 过 热 故障 ( PTC) 

Ec0 人 I Er 18 电动 机 参数 辨识 编码 器 故障 
crO13 电动 机 参数 罪 识 故障 E-758 电动 机 飞车 故障 

Er-0ca CAN 初始 化 故障 E-1e3 未 进行 电动 机 磁极 位 置 辨识 

Er-Dey CAN 通信 超时 故障 ErED1 驱动 咒 过 热 故障 
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女 码 女 9. 45. 1 


时时 时 于 何 服 驱动 器 一 线 维修 速 查 手册 


5.45 


信和 捷 系 列 


信 捷 DS2 系列 380V 级 伺服 驱动 器 
信 捷 DS2 系列 380V 级 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-127。 
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表 5-127 信和 捷 DS2 系列 380V 级 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
艳 陈 信息 或 代 而 朴 膏 用 称 玻 硬 原因 不 通 方 法 
E-001 程序 损坏 故障 程序 自 检 不 通过 需要 重新 下 载 程序 
E-002 参数 损 环 放 障 参数 自从 不 通过 需要 重新 上 电 即 可 俩 参数 恢复 吹 认 
站 电网 电压 过 高 或 未 连接 再 | ”由 需要 检查 电网 波动 情况 ,并 连接 
E-003 母线 过 电压 故障 生 电 阻 再 生 电 阻 
2) 再 生 电 阻 损坏 或 阻 值 过 大 “| ”2) 需 要 检查 再 生 电阻 
E-004 母线 欠 电 压 故 障 电网 电压 过 低 需要 检查 电网 波动 情况 
B005 有 生 电 阴 族 障 再 生 电 阻 不 起 作用 需要 检查 再 生 电 阻 连接 
1) 长 时 间 在 大 负载 下 运行 , 导 a 
F-006 模块 温度 过 高 故障 致 功率 模块 温度 过 高 9 
2) 环境 温度 过 高 下 | 品 11/ 又 
Cc 驱动 器 UVW 输出 短路 或 电动 | ”需要 更 换 损坏 电动 机 ,需要 检查 电 
E00 过 电流 故障 机 故障 动机 UVW 连接 情况 
本 本 本 电动 机 转速 过 快 , 电动 机 | ”需要 确认 是 耕 有 外 力 使 电动 机 旋转 
速 故障 UVW 连接 错误 超速 ,需要 检查 电动 机 UVW 连接 情况 
费 拟 量 校 零 时 输入 电压 
E-009 模拟 量 输入 故障 趟 是 大 玉生 入 本 上 和 全 下 | ， 神 氢 量 校 鹤 时 ,需要 输入 正确 电压 
a 位 置 控制 时 ,给 定位 置 与 实际 | ”需要 观察 电动 机 是 否 堵 转 ,降低 位 
B010 位 置 售 移 过 大 故障 。 时 之 差 超过 限 值 置 给 定 速度 , 增 大 偏差 脉冲 限 值 P5-05 
本 工 电 第 一 次 运行 自 检 时 发 现 | ”需要 检查 电动 机 UVW 连接 情况 并 
Eo 电动 机 UVW 短路 故障 | 外 部 短路 更 换 损坏 电动 机 
需要 检查 电动 机 配 线 ,并 更 换 何 
E012 电动 机 UVW 电流 故障 | 。 电流 采集 电路 故障 600 0 
. 编码 器 未 连接 .或 编码 器 接线 | ”需要 检查 编码 器 接线 , 并 在 断 电 后 
| es | ; 
13 编码 器 UVW 断 线 故 障 | 错误 ,或 编码 器 损坏 重新 连接 编码 器 ,或 更 换 编码 器 
本 编码 器 未 连接 .或 编 码 器 接线 | 需要 检查 编码 器 接线 ,并 在 断 电 后 
编码 器 ABZ 断 线 故 障 ， ， 
B04 编码 项 ABZ 断 线 故 障 ”| 错误 ,或 编码 器 损坏 重新 连接 编码 器 ,或 更 换 编码 器 
速度 变化 过 天 故障 ( 编 | ”编码 器 接线 错误 ,或 编码 器 线 | 需要 检查 编码 器 接线 并 给 编码 器 
码 器 反馈 异常) 受到 强烈 外 部 干扰 线 增 加 屏 项 层 
ne RS 需要 减少 超额 定 负载 运行 时 间 , 或 
E-016 过 载 故障 超额 定 负载 运行 时 间 过 长 更 换 额定 功率 更 大 的 电动 机 
需要 重 等 待 母线 电压 稳定 
E.017 运行 时 停电 故障 运行 时 电网 断 电 6 
合 他 
E018 氛 除 参数 故障 二 和 负 作曲 二 于 和 个 | 。 需要 检查 电源 重新 上 电 
当前 电动 机 输出 转 矩 大 于 所 | es 
E-019 转 矩 限制 故障 设置 的 P4-11/12 参数 ,在 P4-13 | 1 ee 参数 ,或 者 查看 
时 间 内 报警 E-019 ee 
es Ne 设置 的 电动 机 代码 与 驱动 器 需要 进入 F2-00 重新 设置 电动 机 
- 电动 机 代码 训 陪 。 支持 的 电动 机 不 匹配 代码 
E032 系统 初始 化 失 履 玫 障 | 系统 芒 厂 损 未 需要 维修 
























































































































































































































































































































































第 5 章 故障 信息 
太太 友 5. 45.2 信 捷 DS3 系列 伺服 驱动 器 
信 捷 DS3 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-128。 
表 5-128 信和 捷 DS3 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
政 障 信息 或 代 三 到 本 名 裕 敌 际 原因 不 通 方 法 
el 程序 损坏 故障 程序 自 检 不 通过 需要 重新 下 载 程序 
二 参数 损坏 故障 参数 自 检 不 通过 需要 重新 上 电 即 可 使 参数 恢复 默认 
1) 电 网 电压 过 高 或 未 连接 再 1) 需 要 检查 电网 波动 情况 ,连接 再 
E-003 母线 过 电压 故障 生 电 阻 生 电 阻 
2) 再 生 电 阻 损坏 或 阻 值 过 大 “| ”2) 需 要 检查 再 生 电阻 
E-004 母线 欠 电 压 故 障 电网 电压 过 低 需要 检查 电网 波动 情况 
0 再 生 电阻 政 障 再 生 电 阻 不 起 作用 需要 检查 再 生 电阻 连接 
1) 长 时 间 在 大 负载 下 运行 , 导 | 1 需要 减 小 负载 ,增强 通风 措施 , 检 
-006 模块 温度 过 高 故障 。 “| 致 功率 模块 温度 过 高 可 伺服 使 能 时 风 鹿 是 否 转动 
2) 环境 温度 过 高 2) 需 要 降低 环境 温度 
本 驱动 器 UVW 输出 短路 或 电动 | ”需要 更 换 损坏 电动 机 ,需要 检查 电 
RE 过 电流 故障 机 故障 动机 UVW 连接 
ee 电动 机 转速 过 快 , 电动 机 | ”需要 确认 是 否 有 外 力 使 电动 机 旋转 
i UVW 连接 错误 超速 ,需要 检查 电动 机 UVW 连接 
E-009 模拟 量 输入 故障 人 模拟 量 校 零 时 ,需要 输入 正确 电压 
0 位 置 控制 时 ,给 定位 置 与 实际 | ”需要 观察 电动 机 是 否 堵 转 ,降低 位 
B010 位 辕 偏 移 过 大 赦 陆 。 | 伍 叶 之 差 超 过 限 值 置 给 定 速度 , 增 大 偏差 脉冲 限 值 P5-05 
| 上 电 第 一 次 运行 自 检 时 发 现 | ”需要 检查 电动 机 UVW 连接 ,需要 更 
E-011 电动 机 UVW 短路 故障 外 部 短路 换 损 坏 电 动机 
需 WY 电 鼠 线 , 需 Ey [5] 
E012 电动 机 UVW 电流 故障 | ”电流 采集 电路 故障 I SW i i 
| 编码 器 未 连接 ,或 编码 器 接线 | ”需要 检查 编码 器 接线 , 断 电 后 重新 
| 0 | ， 
B013 编码 器 UVW 断 线 故 障 | 错误 ,或 编码 器 损坏 连接 编码 器 ,或 更 换 编码 器 
编码 器 未 连接 ,或 编码 器 接线 | ”需要 检查 编码 器 接线 , 断 电 后 重新 
x 绿 可 口 [| 么 | 1 9 9 
BOM 编码 器 ABZ 断 线 故 障 | 错误 ,或 编码 器 损坏 连接 编码 器 ,或 更 换 编码 器 
本 速度 变化 过 大 故障 ( 编 | ”编码 器 接线 错误 ,或 编码 器 线 | ”需要 检查 编码 器 接线 ,给 编码 器 线 
码 器 反馈 异常) 受到 强烈 外 部 干扰 增加 屏 项 层 
四 需要 减少 超额 定 负载 运行 时 间或 
E-016 过 载 故障 超额 定 负载 运行 时 间 过 长 更 换 额定 功率 更 大 的 电动 机 
E-017 运行 时 停电 运行 时 电网 断 电 i 











5.46 化 主 系 列 


六 太太 亿 丰 KRS 系列 伺服 驱动 器 
亿 丰 KRS 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-129。 


.295 








后 即 可 解决 


与 维修 代码 2 村 于 计时 


向 服 驱 动 纶 一 线 维修 速 碍 手册 


表 5-129 亿 丰 KRS 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 































































































































































































故障 信息 或 代码 清除 方式 故障 内 容 
AL-01 重新 上 电 存储 器 内 容 被 破坏 或 存储 器 芯片 故障 
AL-02 重 低压 不 足 警 报 开启 的 情况 下 ,直流 母线 电压 低 于 Pn083(200V) 时 发 出 的 警报 
AL-03 内 部 直流 母线 电压 过 高 故障 
AL-04 智能 功率 模块 直接 产生 的 故障 
AL-05 过 载 故 障 1 
AL-06 过 载 故 障 2 
AL-07 电动 机 转速 过 高 故障 
AL-08 司 服 放大 器 散热 片 过 热 ,实际 温度 已 超过 75% 故障 
AL-09 编码 器 故障 
AL-10 实际 接收 脉冲 频率 过 高 ,超过 600kP/s 故障 
AL-11 位 置 脉冲 偏差 量 大 于 设 定 71 值 故障 
AL-12 电流 采样 回路 可 能 损坏 故障 
AL-13 CPU 内 部 故障 
AL-14 紧急 停止 信号 有 效 
AL-15 驱动 禁止 故障 ,CCWI1 或 CWI1 为 OFF 状态 
AL-16 输入 电源 电压 过 高 或 制 动 负载 率 达 到 85% 以 上 故障 
AL-17 设置 的 编码 器 输出 分 频 比 不 当 故 障 
AL-18 当前 驱动 器 型 号 不 支持 设 定 的 电动 机 型 号 
AL-19 外 功率 模块 过 热 故 障 
AL-20 重新 上 电 同一 功能 指派 给 多 个 输入 端口 故障 
AL-21 重新 上 电 存储 器 内 容 完 全 破坏 故障 























5.47 易 能 系列 


女 妈 文 易 能 EDS6000 系列 交流 伺服 驱动 器 
易 能 EDS6000 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-130。 
表 5-130 ” 易 能 EDS6000 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 










































































故障 代码 故障 名 称 故障 内 容 
一 正常 
1 IPM IPM 损坏 故障 
a OCU 过 电流 故障 
3 0V 主 电源 电压 过 高 故障 
4 ENCODOER 人 码 盘 故障 
5 LV 主 电 源 电压 欠 电压 故障 
6 OPSPEED 过 速 故障 
了 OVPOSITOIN 位 置 超 差 故障 
8 SOFTOCU 软件 过 电流 故障 
9 IA A 相 电 流 检测 故障 
10 IB B 相 电 流 检测 故障 
11 驱动 禁止 故障 如 不 需 接 外 部 驱动 禁止 ,请 将 Pr20 设 为 1 


5.48 水 宏 系 列 


太太 六 5. 48. 1 永 宏 FSD-A2 系列 伺服 驱动 器 
水 宏 FSD-A2 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-131。 
. 296 . 





第 5 章 故障 信息 与 维修 代码“ 人 生生 


表 5-131 永 宏 FSD-A2 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 










































































故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 信息 或 代码 故障 名 称 
RL-00 没有 和 警报 RL-09 紧急 停止 动作 
RL-01 电源 电压 过 低 RL-10 电动 机 过 电流 
RL-02 源 电压 过 高 ( 回 生 异常 ) RL-11 位 置 误差 量 过 大 
RL-03 电动 机 过 载 RL-12 电动 机 过 速度 
RL-04 驱动 器 过 电流 RL-13 电动 机 型 号 错误 
RL-05 编码 器 A .B ,Z 相信 号 异常 RL-14 驱动 禁止 异常 
RL-06 编码 器 U、V .W 相信 号 异常 RL-15 驱动 器 过 热 
RL-07 多 机 能 接点 规划 异常 RL-16 绝对 型 编码 右 电 池 异 常 
RL-08 内 存 异常 














克 交 交 5. 48.2 永 宏 FSD-E2 系列 伺服 驱动 器 


永 宏 FSD-E2 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-132。 
表 5-132 永 宏 FSD-E2 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 

































































故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 信息 或 代码 故障 名 称 
RL-00 没有 警报 ,正常 RL-08 内 存 异常 
RL-01 电源 电压 过 低 RL-09 紧急 停止 动作 
RL-02 电源 电压 过 高 ( 回 生 异常 ) RL-10 电动 机 过 电流 
RL-03 动机 过 载 RL-11 位 置 误差 量 过 大 
RL-04 驱动 器 过 电流 功率 晶体 异常 RL-12 电动 机 过 速度 
RL-05 编码 器 A.B Z 相信 号 异常 RL-13 CPU 异常 
RL-06 通信 超时 异常 RL-14 驱动 禁止 异常 
RL-07 多 功能 接点 规划 异常 RL-15 驱动 器 过 热 

















5.49 ” 英 威 腾 系 列 


克 交 交 5. 49. 1 ” 英 威 腾 CHS 系列 交流 伺服 驱动 器 
英 威 腾 CHS 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-133。 
表 5-133 ” 英 威 腾 CHS 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 









































族 障 代码 让 障 名称 政 原 代 硒 政 了 名 称 
读 写 超时 故障 紧 停 故障 
正 向 行程 限 位 故障 al - pof 主 回路 电源 掉 电 故障 
al -|t2 反 向 行程 限 位 故障 al -cte 通信 和 异常 故障 





克 克 六 5. 49.2 ” 英 威 腾 SV-DB100 系列 交流 伺服 驱动 器 
英 威 腾 SV-DB100 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-134。 
表 5-134 ” 英 威 腾 SV-DB100 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 

















故障 代码 故障 名 称 故障 代码 故障 名 称 
Er-EEP EEPROM 故障 Er-ocl 硬件 过 电流 故障 
Er-Ecl 编码 器 断 线 故障 1 Er-oc2 对 地 短路 故障 
Er-Ec2 编码 器 断 线 故 障 2 Er-ou 过 电压 故障 
Er-iTE 电流 检测 故障 Er-uu 主 母 线 欠 电压 故障 
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本 何 服 驱动 器 一 线 维修 谴 查 手册 






























































































































































































































































































































































( 续 ) 
故障 代码 故障 名 称 故障 代码 故障 名 称 
Er-oL 过 载 故 障 Er-cTE 通信 故障 
Er-LnE 接线 异常 故障 Er-oT 读 写 超时 故障 
Er-oS 超速 故障 Er-bcE 制 动 过 载 故 障 
Er-oH1 驱动 器 过 热 故 障 Er-iPo PM 故障 
Er-uul 控制 母线 从 电 压 故 障 Er-dP 电源 输入 断 相 故障 
5.50 正弦 系列 
太太 六 5. 50.1 正弦 EA100 系列 0.4~1. 5kW 交流 伺服 驱动 器 
正弦 EA100 系列 0.4~1.5kW 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-135。 
表 5-135 正弦 EA100 系列 0.4~1. 5kW 交流 伺服 驱动 器 
故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 含义 故障 类 型 
R901 硬件 保护 检测 到 功率 器 件 的 短路 保护 “可 复位 
4 B02 HOC 检测 到 功率 器 件 的 过 电流 保护 “可 复位 
L003 A-D 初始 化 故障 A-D 模块 初始 校正 故障 可 复位 
4 Da 参数 存储 异常 EEPROM 存储 异常 .频繁 存储 可 复位 
L_ B05 系统 参数 异常 参数 超过 了 正常 范围 时 动作 “可 复位 
L086 A-D 采样 模块 故障 A-D 转换 故障 (偏差 过 大 或 转换 超时 ) 可 复位 
RL 990? 编码 器 异常 1 编码 器 断 线 可 复位 
L_ 88 编码 器 异常 2 运行 中 异常 可 复位 
L D809 编码 器 异常 3 运行 中 异常 可 复位 
L988 欠 电 压 故 障 220V 交流 供电 时 ,母线 电压 低 于 200V 可 复位 
4 28055 过 电压 故障 220V 交流 供电 时 ,母线 电压 高 于 400V 可 复位 
RL BoC 过 电流 故障 伺服 驱动 器 的 输出 电流 超过 了 允许 范围 不 可 复位 
RL Dad 电动 机 过 载 故障 负载 超过 电动 机 额定 的 120% 以 上 超过 一 定时 间 可 复位 
RL OQ0E 驱动 器 过 载 故障 负载 超过 驱动 器 额定 的 110% 以 上 超过 一 定时 间 可 复位 
R90 驱动 器 过 热 故障 了 驱动 器 过 热 可 复位 
RD 忆 过 速 故 障 电动 机 转速 超过 电动 机 最 高 转速 可 复位 
HE 位 置 偏差 过 大 扁 差 计数 器 中 的 滞留 脉冲 超过 了 人 允许 范围 可 复位 
A E82 驱动 器 过 热 警 告 驱动 器 主 回 路 温度 将 达到 过 热 故 障 
RL E03 电动 机 过 载 警告 将 达到 电动 机 过 载 反 时 限 曲线 pe 
及. EQY 驱动 器 过 载 警 告 将 达到 驱动 器 过 载 反 时 限 曲线 
RL E95 位 置 偏差 过 大 警告 遍 差 计数 器 中 发 的 沾 留 脉冲 超过 了 警告 范围 
克 交 六 5. 50.2 正弦 EA100 伺服 驱动 器 
正弦 EA100 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-136。 
表 5-136 正弦 EA100 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 信息 或 代码 故障 名 称 
ALOO1 短路 故障 AL008 编码 器 故障 2 
AL002 硬件 过 电流 故障 AL009 编码 器 故障 3 
AL003 软件 过 电流 故障 ALOOA 欠 电 压 故 障 
AL004 A-D 初始 化 故障 ALOOB 过 电压 故障 
AL005 存储 器 故障 ALOOD/ ALOOE 电动 机 过 载 /驱动 器 过 载 故 障 
AL006 A-D 采样 故障 ALO10 驱动 器 过 热 故障 
AL007 编码 器 故障 1 ALO12 过 速 故 障 
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第 5 章 “故障 信息 与 维修 代码 “人 
( 续 ) 

故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 信息 或 代码 故障 名 称 

ALO13 位 置 偏差 过 大 故障 ALO1C 原点 回归 失败 故障 

ALO14 输入 断 相 故 障 ALO1E 偏 移 电 角度 学 习 失败 故障 

ALO15 电动 机 相 序 故障 ALE02 驱动 器 过 热 故障 

AL016 驱动 器 参数 故障 ALE03 电动 机 过 载 故 障 

ALO17 制 动 电阻 过 载 故 障 ALE04 驱动 器 过 载 故障 

ALO18 编码 器 过 热 故 障 ALE05 位 置 偏差 过 大 故障 

AL019 绝对 值 编 码 器 电池 电压 偏 低 故障 ALE06 制 动 过 载 故障 

ALO1A 绝对 值 编 码 器 电池 电压 过 低 故 障 ALE07 正 向 超 程 故障 

ALO1B 驱动 器 与 电动 机 匹配 错误 故障 ALE08 反 向 超 程 故障 

5.51 之 山系 列 

次 净 妆 5. 51.1 之 山 G 系列 交流 伺服 驱动 器 


之 山 G 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-137。 


表 5-137 之 山 G 系列 


交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 

























































































































































































政 际 信息 或 代码 政 际 名 称 解决 方法 
1 参数 校 验 故 障 需要 重新 初始 化 参数 
2 电流 零点 检测 故障 需要 维修 
3 AD 采样 超时 故障 需要 维修 
1) 需要 检查 电网 电压 是 否 不 稳定 .过 高 
4 过 电压 故障 3 
3) 需要 更 换 大 功率 制 动 电阻 
5 屎 电导 故障 需要 检 奉 供电 电 夺 是否 过 低 
ed 站 需要 增 大 位 置 环 增益 参数 
6 位 置 环 跟踪 误差 过 大 故障 ” te 
7 制 动 电阻 过 载 政 陈 需要 增 大 制 动 电 阴 功 率 
。 i 。 尖 要 检 是 下定 电流 起 加 ,和风 化 电 吉他 代 三 或 和 化 
启 和 外 全 
1) 需要 检查 编码 器 线 是 否 正 确 连接 
a 2) 需要 检查 电动 机 UVW 动力 线 是 否 正确 连接 
3) 需 要 检查 电动 机 与 驱动 器 是 否 匹配 
4) 需要 检查 了 驱动 器 功率 模块 是 否 损坏 
11 编码 肯 UVW 来 连 族 障 需要 重新 正确 连接 编 而 吕 接 线 
过 载 故 障 需要 减轻 电动 机 负载 
5 二 转 故 障 需要 检 可 编码 颈 线 是 否 有 松动 ,电动 机 动力 线 是 否 有 松动 
17322 CAN 错误 故障 需要 维修 
24 电动 机 型 号 设置 种 误 政 障 需要 检查 电动 机 放 配 表 , 玫 是 天 正确 设置 电动 机 型 号 
26 Z 脉冲 错误 故障 需要 检 在 编码 导线 是 否 有 松动 .电动 机 动力 级 是 于 有 检 动 
7 速度 检测 参数 设置 错误 故 阶 “| 需要 重新 设置 速度 检测 参数 
31 母线 电压 故障 需要 维修 
37 电动 机 代码 未 正确 更 择 帮 障 
34 分 闫 多数 设置 铺 误 故 际 需要 重新 设置 分 硕 参 数 
36 奈 冲 模式 设置 错误 故 陈 需要 重新 设置 脉冲 模式 
37 eS 需要 检查 编码 器 线 是 否 有 松动 ,电动 机 动力 线 是 否 有 松动 
50 规 入 脉 证 故障 需要 检查 控制 绕 是 否 松 动 
5 反馈 脉 训 故障 需要 检查 编码 器 组 是 否 有 松动 
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二线 维 个 过 三 于 几 



































女 妈 广 5.51.2 之 山 G2 系列 
之 山 G2 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-138。 





( 续 ) 
故障 信息 或 代码 故障 名 称 解决 方法 
52 滤波 参数 设置 错误 故障 需要 重新 设置 滤波 参数 
54 Z 脉冲 丢失 故障 需要 检查 编码 器 线 是 否 有 松动 ,电动 机 动力 线 是 否 有 松动 等 
55 CAN 缓存 溢出 故障 需要 维修 
56 参数 错误 故障 需要 检查 差 位 置 环 与 速度 环 的 参数 
57~58 SPI 通信 和 错误 故障 需要 维修 
59 找 零 UVW 错误 故障 需要 检查 编码 器 
60 找 零 方 向 错误 故障 需要 检查 绕组 线 与 编码 顺 
61 找 零 Z 信和 号 丢失 故障 需要 检查 编码 器 
63 过 温 故 障 需要 检查 风扇 是 否 开启 














交流 伺服 驱动 器 


表 5-138 之 山 G2 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
































































































































































































































疏 障 信息 或 代 而 政 际 名 称 解决 方法 
1 参数 校 验 故障 需要 重新 初始 化 参数 
2 电流 零点 检测 歼 障 需要 维修 
3 A-D 采样 超时 故障 需要 维修 
1 需要 检查 电网 电压 是 否 不 稳定 .过 高 
4 过 电压 故障 2) 需要 检查 电动 机 是 否 过 载 
3) 需 要 更 换 大 功率 制 动 电阻 
5 屎 电导 故 说 需要 检查 供电 电 夺 是 乔 过 低 
人 门 需要 增 大 位 置 环 增益 参数 
6 位 置 环 跟踪 误差 过 大 故障 2 
7 制 动 电 阳 过 载 族 障 需要 增 大 制 动 电 亲 功 来 
， 全 交 检 查 析 定 电流 元 轩 , 初 六 化 电动 机 代码 的 化 
日 天 
1) 需要 检查 编码 器 线 是 否 正确 连接 
ee 2) 需 要 检查 电动 机 UVW 动力 线 是 否 正确 连接 
9 优 件 过 电流 故障 wa 
4) 需 要 检查 驱动 器 功率 模块 是 否 损坏 
站 须 硒 需 UVW 末 连 放 障 需要 重新 正确 连接 编码 咒 接 线 
加 过 我 故障 需要 减轻 电动 机 负载 
15 堵 转 政 障 需要 检查 编码 器 线 是 于 有 松动 ,电动 机 动力 线 是 否 有 松动 
17~22 CAN 错误 故障 需要 维修 
324 电动 机 还 导 设置 错误 故障 需要 参考 电动 机 适 配 表 ,检查 是 表 正 确 设 置 电 动机 型 导 
26 Z 脉 溃 钳 误 帮 障 需要 检查 编码 器 线 是 于 有 松动 ,电动 机 动力 线 是 否 有 松动 
7 速度 检测 参数 设置 错误 玫 障 “| ”需要 重新 设置 速度 检测 参数 
31 母线 电压 故障 需要 维修 
32 电动 机 代码 未 正确 选择 
34 分 频 参数 设置 错误 需要 重新 设置 分 频 参 数 
36 脉 串 模式 设置 错误 需要 重新 设置 脉冲 模式 
37 < |。 需要 检查 编码 器 线 是 否 有 松动 ,电动 机 动力 线 是 否 有 松动 
0 输入 际 症 故障 需要 检查 控制 线 是 否 松动 
51 反馈 脉冲 故障 需要 检查 编码 器 丝 是 乔 有 松动 
52 滤波 参数 设置 展 误 故 陈 需要 重新 设置 滤波 参数 
下 Z 脉冲 丢失 故 障 需要 检查 编码 器 丝 是 否 有 松动 电动 机 动力 线 是 天 有 松动 等 












































































































































































































































































































































































































































































































































第 5 章 ， 故 障 信息 与 维修 代码 “生生 
( 续 ) 
故障 信息 或 代码 故障 名 称 解决 方法 
55 CAN 缓存 溢出 故障 需要 维修 
56 参数 错误 故障 需要 检查 差 位 置 环 与 速度 环 的 参数 
57~58 SPI 通信 和 错误 故障 需要 维修 
59 找 零 UVW 错误 故障 需要 检查 编码 器 
60 找 零 方向 错误 故障 需要 检查 绕组 线 与 编码 器 
61 找 零 Z 信号 丢失 故障 需要 检查 编码 器 
63 过 温 故 障 需要 检查 风扇 是 否 开启 
注 : 之 山 G-B 系列 交流 伺服 驱动 器 参考 本 表 。 
女 女 妈 5. 51.3 之 山 K/iK 系列 交流 伺服 驱动 器 
之 山 K/ 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-139。 
表 5-139 之 山 K/iK 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 信息 或 代码 | ALM 输出 故障 名 称 故障 内 容 可 否 清除 
01 H 编码 器 PA .PB .PC 断 线 故障 编码 器 没有 接 或 电缆 焊接 异常 可 
02 H 编码 器 PU、PV .PW 断 线 故障 编码 器 没有 接 或 电缆 焊接 异常 可 
03 H 过 载 故 障 超过 额定 转 矩 连续 运转 可 
04 H A-D 转换 通道 故障 A-D 转换 通道 异常 可 
05 H PU .PV .PW 非法 代码 PU .PV .PW 信号 全 高 或 全 低 可 
06 H PU .PV .PW 相位 不 对 PU .PV .PW 信号 全 高 或 全 低 可 
10 H 过 电流 故障 司 服 驱 动 器 PM 模块 电流 过 大 可 
11 H 过 电压 故障 司 服 驱 动 器 主 电路 电压 过 高 否 
人 H 欠 电 压 故 障 司 服 驱动 器 主 电 路 电压 过 低 否 
13 H 参数 破坏 故障 司 服 驱动 器 内 EEROM 数据 异常 可 
14 H 超速 故障 司 服 电动 机 转速 异常 高 可 
15 H 偏差 计数 器 溢出 故障 内 部 位 置 偏差 计数 器 溢出 可 
位 上 7 5 IT 户 参 妆 
16 H 位 置 偏 移 过 大 故障 ed 
的 Lx E 值 
子 齿 \ 全 或 脉冲 频 变 
17 H 电子 齿轮 错误 故障 ee 恒 轮 设置 不 合理 或 脉冲 频率 | 可 
18 H 电流 检测 第 1 通道 故障 电流 检测 异常 可 
19 H 电流 检测 第 2 通道 故障 电流 检测 异常 可 
22 H 电动 机 型 号 故障 司 服 驱 动 器 参数 与 电动 机 不 匹配 可 
23 H rr 动 器 与 电 动机 个 匹配 | 。 伺服 驱动 器 与 电动 机 不 匹配 可 
二 时 人 多 圈 信 息 出 错 可 
26 H | 可 
故障 
总 线 式 编码 器 电池 警报 1 | ”电池 电压 低 于 2.5V, 多 圈 位 置信 息 
故障 已 丢 天 
ee 
28 日 人 于 3.1V, 电 字 电 压 仿 低 | 可 
30 H 泄 放电 阻 断 线 报警 故障 汇 放 电阻 损坏 可 
31 H 再 生 过 载 故 障 再 生 处 理 回路 异常 否 
RAR ES 二 人 个 上 由 y 司 1g 
33 6 噬 间 停电 报警 故障 ai 
34 旋转 变压器 故障 旋转 变压器 通信 和 异常 可 
40 H 总 线 式 编码 器 通信 故障 司 服 驱动 器 与 编码 需 无 法 进行 通信 可 
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rs 线 维 个 还 三 册 
























































































































































































































































之 山 ZSD-ZD1530AB 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-140。 


表 5-140 之 山 ZSD-ZD1530AB 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 





( 续 ) 
故障 信息 或 代码 | ALM 输出 故障 名 称 故障 内 容 可 否 清除 
41 H 总 线 式 编码 器 过 速 故 障 电源 ON 时 ,编码 器 高 速 旋 转 可 
总 线 式 编码 器 绝对 状态 出 入 
2 H ee 出 错 | 。 编码 器 损坏 或 编码 器 解码 电路 损坏 可 
43 H 总 线 式 编码 器 计数 出 错 故障 编码 器 损坏 或 编码 器 解码 电路 损坏 可 
二 半 总 线 式 编码 器 控制 域 中 校 验 | ”编码 器 信号 受 干扰 或 编码 器 解码 电 可 
错 故 障 路 损坏 
最 时 总 线 式 编码 器 通信 数据 校 验 | ”编码 器 信号 受 干扰 或 编码 器 解码 电 可 
错误 故障 路 损坏 
昌 加 总 线 式 编码 器 状态 域 中 截止 | ”编码 器 信号 受 干扰 或 编码 器 解码 电 可 
位 错误 故障 路 损坏 
所 时 总 线 式 编码 器 SFOME 截止 位 | ”编码 器 信号 受 干扰 或 编码 器 解码 电 可 
错误 故障 路 损坏 
48 H 人 总 线 式 编码 器 EEPROM 数据 为 空 可 
加 总 线 式 编码 器 数据 和 数 校 验 | ”总 线 式 编码 器 EEPROM 数据 和 数 校 村 
错 故 障 含 异 党 
驱动 器 在 P 口 602 设 定 的 时 间 内 未 能 
60 H MODBUS 通信 超时 故障 正常 接收 到 数据 可 
en 驱动 器 在 设 定 的 时 间 内 未 能 正常 接 
61 H CANopen 主 站 心跳 超时 故障 收 到 主 站 心跳 报 文 可 
70 H 驱动 器 过 热 报 警 故 障 驱动 器 内 部 IPM 模块 温度 过 高 可 
90 H 软件 与 硬件 不 匹配 故障 参数 设置 错误 或 软件 与 硬件 不 匹配 否 
要 L 无 错误 显示 显示 正常 动作 状态 可 
注 ; 1. 报警 显示 中 的 口 可 能 是 A 或 ,分别 是 A 或 5 轴 报 警 
2. 之 山 K2 系列 交流 伺服 驱动 器 参考 本 表 。 
六 交 克 5. 51.4 之 山 ZSD-ZD1530AB 系列 交流 伺服 驱动 器 


































































































玻 队 信息 或 代 而 故障 原 天 解决 方 沁 
参数 校 验 错误 或 1 号 参数 设置 错误 ,或 电 | .入 
l 动机 额定 电流 设置 超 范 轩 需要 检查 参数 
2 电流 零点 故障 电流 采集 电路 放 障 ,需要 检查 该 部 分 电路 
3 AD 采样 超时 故障 AD 采样 电路 故障 ,需要 检查 该 部 分 电路 
1) 需 要 检查 电网 电压 是 否 稳 定 .过 高 
4 过 电压 故障 2) 需要 检查 电动 机 是 否 过 载 
3) 可 能 需要 更 换 大 功率 制 动 电阻 
5 大 电压 下 了 需要 检 枯 供电 电 斥 是 否 过 低 
1) 需 要 增 大 位 置 环 增益 参数 
6 位 置 环 跟踪 误差 过 大 故障 2) 需 要 减 小 输入 脉冲 频率 
3) 可 能 需要 通过 18 号 参数 进行 屏蔽 
7 制 动 电阻 过 载 履 障 需要 增 大 制 动 电阻 功率 
8 参数 初始 化 时 密码 而 铺 故 障 需要 重新 正确 初始 化 
站 需要 检 检 编码 串 线 是 否 正 确 连接 
pe 2) 需 要 检查 电动 机 UVW 动力 线 是 否 正确 连接 
, 硬件 过 电流 获 谭 3) 需 要 检查 电动 机 与 驱动 器 是 否 匹配 
4) 需 要 检查 驱动 器 功率 模块 是 否 损坏 
站 编码 回 末 连 需要 重新 正确 连接 编码 器 接线 
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第 5 章 故障 信息 与 维修 代码 “生生 
( 续 ) 
故障 信息 或 代码 故障 原因 解决 方法 
12 过 载 故 障 1 需要 减轻 电动 机 负载 
13 过 载 故 障 2 需要 更 换 驱 动 器 
a i a 
需 测 电 去 有 : 编码 器 线 是 否 有 松 亏 
6。 下 本 人 上 动人 是 下 有关 和, 加 公关 及 
17 电流 校正 错误 故障 需要 检查 芯片 或 电路 板 
21 CAN 通信 错误 故障 需要 检查 CAN 通信 系统 
22 CAN 通信 错误 故障 需要 检查 CAN 通信 系统 
23 CAN 通信 错误 故障 需要 检查 CAN 通信 系统 
24 CAN 通信 错误 故障 需要 检查 CAN 通信 系统 
25 CAN 通信 错误 故障 需要 检查 CAN 通信 系统 
26 Z 脉冲 错误 故障 需要 检查 Z 脉 串 系统 
27 速度 观测 参数 设置 错误 故障 需要 正确 设置 81 .83 号 参数 
34 分 频 参 数 设置 错误 故障 需要 重新 设置 分 频数 
35 永 溃 模式 设置 错误 故障 需要 重新 正确 设置 脉冲 模式 
37 编码 器 故障 需 正确 连接 编码 器 接线 
50 输入 脉冲 错误 故障 正确 连接 编码 器 线 ,动力 线 
51 反馈 脉冲 错误 故障 正确 连接 编码 器 线 .动力 线 
到 2 脉冲 丢失 故障 正确 连接 编码 器 线 动力 线 
54 水 冲 滤波 设置 错误 故障 需要 重新 设置 脉冲 滤波 系数 
2 i 
设置 好 
91 对 床 或 主 床 超 限 位 故障 需要 检查 CAN 通信 线 , 检 查 限 位 开关 .系统 参数 
95 起 动 时 方向 错误 故障 (或 数据 缓冲 溢出 ) 需要 检查 CAN 通信 线 ,以 及 系统 参数 是 否 设 置 正确 
96 下 行 运行 方向 错误 故障 需要 检查 CAN 通信 线 , 以 及 系统 参数 是 否 设 置 正确 
98 下 行 数据 方向 错误 故障 需要 检查 CAN 通信 线 , 以 及 系统 参数 是 否 设 置 正确 
99 下 行 数据 未 准备 好 需要 检查 CAN 通信 线 , 以 及 系统 参数 是 否 设 置 正确 
5.52 垫 驱 系 列 
妆 克 交 5. 52. 1 雪 驱 S2 系列 伺服 驱动 器 
丽 驱 S2 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-141。 
表 5-141 执 驱 S2 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 原因 处 理 方法 
加 速 时 间 太 短 需要 延长 加 速 时 间 
电动 机 UV \W 接线 错误 或 者 | ”需要 检查 电动 机 U、V、W 输出 接线 
了 过 电流 故障 编码 器 接线 错误 与 编码 器 接线 
编码 器 初始 位 置 错误 需要 重新 启动 
动机 U .V \W 接线 错误 或 者 | ”需要 检查 电动 机 UV 、W 输出 接线 
编码 器 接线 错误 与 编码 器 接线 
| 需要 重新 设 定 电动 机 参数 
Pr02 电动 机 过 载 故障 人 
和 在 许可 范围 内 延长 加 减速 时 间 , 降 
低 伺 服 的 转动 惯量 
运转 时 电磁 制 动 没有 放 开 需要 检查 电磁 制 动 接线 
输入 电压 异常 需要 检查 输入 电源 






































伺服 驱动 器 一 线 维修 速 查 手册 































































































































































































































































































































































































( 续 ) 
故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 原因 处 理 方法 
输入 电压 发 生 了 异常 变动 需要 安装 输入 电抗 器 
减速 时 间 太 短 需要 延长 减速 时 间 
es 直流 母线 过 电压 需要 调整 功能 码 E1-03 (过 电压 保护 
故障 Se 电压 ) ,然后 根据 汇 放 电阻 大 小 正确 设 
HA 定 A2-15( 汇 放电 阻 阻 值 ) .A2-16( 汇 放 
电阻 功率 ) .A2-17( 汇 放电 压 大 小 ) 等 
输入 电压 过 低 需要 检查 电网 电压 .接线 等 
直流 母线 欠 电 压 | ,yw pp 检查 油 放 电压 设置 是 否 正确 ,检查 
Er-04 政 障 泄 放 单 元 故障 泄 放 电阻 是 否 存在 故障 
欠 电 压 电 压 设置 过 高 需要 重新 设 定 欠 电压 
环境 温度 过 高 需要 降低 环境 温度 
让 的 二 sran Fl | 需 要 检查 汇 放 电阻 阻 值 和 功率 值 设置 
a Fa ee 是 否 正 确 ,需要 检查 漆 放 电压 设置 是 否 
A | | 正确 ,需要 检查 汇 放 电阻 是 否 存 在 故障 
驱动 器 安装 不 合理 需要 改变 驱动 器 安装 方式 , 改善 
通风 
国 需要 查看 电动 机 负载 是 否 异常 ,或 
Er-06 动机 过 热 故 障 动机 负载 过 大 者 需要 更 换 容量 更 大 的 电动 机 
Er-07 外 部 急 停 DI 端子 ESP 有 效 需要 正确 设置 参数 
, 需要 检查 电动 机 UV \W 三 相 接线 
tl 答 出 短路 故障 与 编码 器 接线 
UVW 相间 或 接地 短路 需要 检查 电动 机 绝缘 是 否 良 好 
| 道 变 单元 驱动 被 a 
Er-09 封锁 故障 需要 重新 启动 驱动 器 
编码 器 初始 位 置 | ”编码 器 接线 错误 需要 检查 编码 器 接线 
7 检测 出 错 驱动 器 故障 需要 重新 启动 驱动 器 
电动 机 UV 、W 接线 错误 或 者 | 一 mA 
as) | 下 各 接线 铺 训 需要 检查 接线 
Er-11 I 驱动 器 增益 过 低 需要 调整 控制 增益 
es 需要 降低 位 置 脉冲 指令 输入 频率 或 
位 置 脉 冲 指 令 频 率 过 高 调整 电子 此 轮 比 
二 禁止 正 反 转 信 和 号 DI 端子 FSTOP 和 RSTOP 同 需要 检查 DI 端子 FSTOP 和 RSTOP 
™ 故障 时 有 效 的 接线 
a 需要 降低 位 置 脉冲 指令 输入 频率 或 
位 置 脉冲 指令 频率 过 高 调整 电子 此 轮 比 
Er-13 速度 过 高 故障 电动 机 UV 、W 接线 错误 或 者 | sx jsp 
编码 器 接线 错误 需要 检查 接线 
速度 环 增益 设置 异 党 需要 调整 速度 环 增益 
输入 位 置 脉冲 频 总 ee 
Er-14 率 过 高 故障 需要 降低 输入 位 置 脉冲 频率 
Ee 六 由 涛 压 
E15 en 输入 断 相 需要 检查 L1 .1L2 .13 输入 电源 接线 
需要 检查 电动 机 编码 器 是 否 有 损 
| NN | co 害 ;需要 检查 驱动 器 编码 器 类 型 参数 
线 是 否 链接 正确 
需要 检查 电动 机 编码 器 是 否 有 损 
害 ; 需 要 检查 驱 亏 双 器 类 型 参 娄 
Er17 绝对 值 式 有 效 | 绝对 值 编码 器 通信 错误 。 | 吉 ; 拓 要 检查 晤 本 入 网 全 名 基于 参加 


设置 是 否 正 确 ; 需 要 检查 编码 右 反 馈 
线 是 否 链接 正确 





























































































































































































































( 续 ) 
夏 际 信息 或 代码 歼 际 名 称 歼 际 原 天 环 理 方 活 
需要 检查 电动 机 编码 器 是 否 有 损 
i ee 宕 ; 需要 检查 驱动 器 编码 器 类 型 参数 
Er-18 绝对 值 式 有 效 绝对 值 编码 器 通信 错误 设置 是 否 正 确 ;需要 检查 编码 器 反馈 
线 是 否 链接 正确 
需要 检查 电动 机 编码 器 反馈 线 是 否 
Er19 增 量 式 有 效 增 量 式 编码 器 abz 断 线 人 
Er-20 内 部 错误 故障 需要 维修 
E53 PN 过 电 不 故障 需要 检查 LI .2.13 输入 电源 电压 
Er54 = 字 仙 电源 六 电压 需要 检查 LIC .12C 电源 电压 
故障 
a 
ji 功能 码 修改 故障 “| ”没有 打开 用 户 密码 ee 密码 后 ,居间 行 纹 出 码 
Ea 功能 码 修 改 让 障 | ”功能 到 数值 起吊 范 轩 需要 设 定 应 确 的 功能 局 数值 
ee 
二 功能 码 修改 故障 “| ”功能 码 在 运行 状态 不 能 修改 人 频 器 停机 后 ,再 修改 功 
Err4 功能 码 修 改 故 障 功能 码 写 人 EEPROM 出 错 需要 重新 设 定 
于 户 塞 码 时 输入 的 用 户 密码 
En 功能 码 修改 故障 “| ”用 户 密码 错误 ， 用 户 密 码 时 ,输入 的 用 户 密码 
日 天 
EG 功能 码 修 改 族 障 | 输入 哨子 功能 重复 将 同一 功能 分 配给 多 不 输入 端子 
克 妆 净 5. 52.2 雪 驱 TT 系列 伺服 驱动 器 


挚 驱 了 系列 伺服 驱动 器 故障 信 息 与 维修 代码 见 表 5-142。 
表 5-142 ”再 驱 T 系 列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 













































































































































































故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 内 容 
Er-01 过 电流 故障 伺服 驱动 器 输出 电流 超过 电动 机 额定 电流 3 倍 
伺服 驱动 器 输出 电流 超过 伺服 电动 机 额定 电流 

Er-02 电动 机 过 载 故 障 2 倍 并 维持 60s 以 上 ,伺服 驱动 器 输出 电流 超过 伺 
服 电 动机 额定 电流 2. 4 倍 并 维持 10s 以 上 

Er-03 过 电压 故障 母线 电压 超过 E1-03( 过 电压 保护 电压 ) 

Er-04 欠 电 压 故 障 母线 电压 低 于 E1-05( 欠 电压 保护 电压 ) 

Er-05 同 服 器 过 热 故障 散热 片 温度 过 高 

Er-06 电动 机 过 热 故 障 伺服 电动 机 温度 过 高 

Er-07 急 停 报警 故障 DI 端子 ESP 有 效 或 者 受 干扰 

Er-08 模块 直通 故障 道 变 单元 故障 

Er-09 模块 驱动 封锁 IGBT 驱动 信号 被 封锁 

Er-10 上 电 后 编码 器 UVW 定位 不 准确 故障 编码 器 反馈 信号 异常 

Er-11 脉冲 误差 过 大 故障 输入 位 置 脉 冲 数 和 反馈 脉冲 数 差 值 过 大 

Er-12 正 反 向 禁止 故障 DI 端子 FSTOP 和 RSTOP 同时 有 效 

Er-13 超速 故障 电动 机 速度 高 于 A2-10( 最 大 速度 限制 值 ) 

Er-14 输入 脉冲 频率 过 高 故障 输入 位 置 脉 冲 频 率 高 于 600KEr-15 

Er-15 断 相 故障 三 相 供电 时 有 效 

Er-16 与 编码 器 通信 故障 绝对 值 编码 器 有 效 

Er-17 与 编码 器 通信 中 断 码 检 测 出 错 绝对 值 编码 器 有 效 

Er-18 断 线 故 障 绝对 值 编码 器 有 效 

Er-19 全 线 编码 器 断 线 故 障 绝对 值 编码 器 有 效 
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5.53 中 创 天 勤 系 列 


妇女 女 中 创 天 勤 MSD 系列 伺服 驱动 器 
中 创 天 勤 MSD 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-143。 


( 续 ) 

故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 内 容 

Er-20 FPGA 内 部 故障 FPGA 与 DSP 通信 错误 

Er-21 自学 习 磁 偏 角 出 错 故 障 UVW 接线 有 误 

Er-22 读 写 编码 器 EEPROM 故障 绝对 值 编码 器 有 效 

Er-23 电动 机 与 驱动 器 型 号 不 匹配 绝对 值 编码 器 有 效 

Er-30 编码 器 内 部 错误 /电动 机 过 速 故障 绝对 值 编码 器 有 效 

Er-31 编码 器 内 部 错误 /电动 机 绝对 状态 故障 绝对 值 编码 器 有 效 

Er-32 编码 器 内 部 错误 /计数 故障 绝对 值 编码 器 有 效 

Er-33 编码 器 内 部 错误 /计数 溢出 故障 绝对 值 编码 器 有 效 

Er-34 编码 器 内 部 错误 /电动 机 过 热 故障 绝对 值 编码 器 有 效 

Er-35 编码 器 内 部 错误 /多 圈 数 据 故 障 绝对 值 编码 器 有 效 

Er-36 编码 器 内 部 错误 /电池 故障 绝对 值 编码 器 有 效 

Er-37 编码 器 内 部 错误 /电池 预警 绝对 值 编码 器 有 效 

Er-38 编码 器 内 部 错误 /其 他 故障 绝对 值 编码 器 有 效 

Er-40 UVW 相 序 故障 动力 线 UVW 接线 错误 

Er-41 磁 偏 角 故障 电动 机 匹配 错误 

Er-42 UVW 信号 故障 电动 机 匹配 错误 ( 增 量 式 有 效 ) 

Er-43 Z 信号 故障 电动 机 匹配 错误 ( 增 量 式 有 效 ) 

Er-44 未 检测 到 Z 信号 电动 机 编码 器 反馈 线 异 常 ( 增 量 式 有 效 ) 

Er-50 内 部 故障 需要 维修 

Er-53 软件 过 电压 故障 PN 电压 超过 390V( 观测 Ln-09) 

Er-54 控制 电源 过 电压 故障 LIC、L2C 输入 电压 欠 电 压 ( 观 测 Ln-14) 





表 5-143 ”中 创 天 勤 MSD 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 




























































































女 女 女 中 控 SUP-DL 系列 伺服 驱动 器 
中 控 SUP-DL 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-144。 





故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 信息 或 代码 故障 名 称 
1 参数 校 验 故 障 13 软件 过 电流 故障 
2 A-D 采样 板 故 障 15 堵 转 故障 
3 超速 故障 26 Z 脉冲 错误 故障 
4 过 电压 故障 27 速度 检测 参数 设置 错误 故障 
5 欠 电 压 故 障 34 分 频 参 数 设置 错误 故障 
6 位 置 环 跟踪 误差 过 大 故障 36 脉冲 模式 设置 错误 故障 
三 编码 器 错误 (A+A- B+B- Z+ZU+U- 
7 制 动 电阻 过 载 故 障 37 pe 
8 参数 初始 化 时 密码 出 错 故障 50 输入 脉冲 故障 
9 硬件 过 电流 故障 51 反馈 脉冲 故障 
11 编码 器 未 连 52 滤波 参数 设置 故障 
12 过 载 故 障 54 Z 脉冲 丢失 故障 
5.54 中 控 系 列 



























































































































































第 5 章 故障 信息 
表 5-144 中 控 SUP-DL 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
二 人 故障 /类 型 故障 内 容 
A00 H 读 故 障 EEPROM 读 错误 
A01 H 写 故 障 EEPROM 写 错误 
A02 H 过 电流 或 散热 片 过 热 故 障 有 过 电流 通过 IGBT 逆 变 器 
A03 H 过 电压 故障 主 电路 DC 电压 异常 高 
A04 H 电压 不 足 故 障 主 电路 DC 电压 异常 低 
A05 H 超速 度 故障 电动 机 速度 异常 高 , 且 大 于 最 高 转速 
A06 H 位 置 偏 移 过 大 故障 位 置 偏 移 脉冲 超过 参数 PN502 的 设 定 
A07 H 读 写 校 验 故障 读 写 校 验 错误 
A08 H 编码 器 断 线 故障 A.B.ZUV、W 其 中 至 少 一 根 断 线 
A09 H 放电 过 载 故障 驱动 器 制 动 太 频繁 
Al10 H 继电器 故障 继电器 不 能 释放 或 不 能 吸 合 
All H EEPROM 损坏 故障 不 能 储存 或 读 取 数 据 
Al12 H 相 电 流 过 大 故障 UV W 至 少 其 中 一 相 电 流 过 大 
Al3 H SPI 通信 失败 故障 电动 机 初始 位 置 、 指 令 脉 冲 读 取 失 败 
Al14 H 电动 机 功率 过 载 故 障 电动 机 长 时 间 输 出 电流 转 矩 百分比 超过 150% 
5.55 其 他 
女 女 女 5. 55. 1 BONMET SA 系列 交流 伺服 驱动 器 





BONMET SA 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-145。 
表 5-145 BONMET SA 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 




































































故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 信息 或 代码 故障 名 称 
Err-0 正常 Err-10 电动 机 PR 温度 故障 
Er-1 系统 初始 化 故障 Er-11 电动 机 相 电 流 增益 异常 故障 
Erm-2 编码 器 Z 脉冲 丢失 故障 Err-12 EEPROM 访问 故障 
Er-3 编码 器 UVW 信号 非法 编码 Err-13 驱动 器 温度 过 高 故障 
Emr-4 编码 器 差分 信号 故障 Err-14 制 动 过 载 故障 
Erm-5 编码 器 计数 丢失 故障 Err-15 驱动 禁止 故障 
Err-6 功率 模块 过 电流 故障 Err-16 位 置 偏差 计数 器 溢出 故障 
Err-7 主 电 路 继电器 断 开 故障 Err-17 保留 
Err-8 主 电路 过 电压 故障 Err-18 户 转 矩 过 载 故障 
Err-9 主 电路 欠 电 压 故 障 Err-19 保留 


























克 交 克 5. 55.2 DA98 系列 伺服 驱动 器 


DA98 系列 伺服 驱动 右 故 障 信息 与 维修 代码 见 表 5-146。 
表 5-146 ”DA98 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 

























































































故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 原因 
-- 正常 
1 超速 故障 司 服 电动 机 速度 超过 设 定 值 
主 电 路 过 电压 故障 主 电 路 电源 电压 过 高 
3 主 电 路 从 电 压 故 障 主 电路 电源 电压 过 低 
4 位 置 超 差 故障 位 置 偏差 计数 器 的 数值 超过 设 定 值 
5 电动 机 过 热 故 障 电动 机 温度 过 高 
6 速度 放大 器 饱和 故障 速度 调节 器 长 时 间 饱 和 
7 驱动 禁止 故障 CCW、CW 驱动 禁止 输入 都 关闭 
8 位 置 偏差 计数 器 溢出 故障 位 置 偏差 计数 器 的 数值 的 绝对 值 超过 230 




















"307 ， 


人 服 驱动 器 一 线 维修 谴 查 手册 


































































































娘 女 广 5. 55.3 FANUC 伺服 驱动 器 
FANUC 伺服 驱动 右 故 障 信息 与 维修 代码 见 表 5-147。 








表 5-147 FANUC 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 


( 续 ) 

故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 原因 

9 编码 器 故障 编码 器 信号 错误 

10 控制 电源 从 电 压 故 障 控制 电源 +15V 偏 低 

11 IPM 模块 故障 IPM 智能 模块 故障 

12 过 电流 故障 电动 机 电流 过 大 

13 过 载 故 障 司 服 驱 动 器 及 电动 机 过 载 (瞬时 过 热 ) 

14 制 动 故障 制 动 电路 故障 

15 编码 器 计数 故障 编码 器 计数 异常 

16 电动 机 热 过 载 故障 电动 机 电热 值 超 过 设 定 值 (Pt 检测 ) 

19 热 复 位 系统 被 热 复 位 

20 IC4( EEPROM ) 故障 IC4( EEPROM ) 错误 

21 IC3(PWM 芯片 ) 故 障 IC3(PWM 芯片 ) 错误 

22 IC2(CODER 芯片 ) 故障 IC2( CODER 芯片 ) 错误 

23 IC7(AZD 芯片 ) 故 障 IC7(AZD 芯片 ) 或 电流 传感器 错误 

30 编码 器 Z 脉冲 丢失 故障 编码 器 Z 脉冲 错误 

31 编码 器 UVW 信和 号 故障 编码 器 UVW 信和 号 错误 或 与 编码 器 不 匹配 

32 编码 器 UVW 信和 号 非法 编码 故障 UVW 信号 存在 全 高 电 平 或 全 低 电 平 

































































































































































故障 信息 或 代码 故障 名 称 
网 PSM : 主 电 路 过 载 故障 
B 系列 :发 生 过 热 故障 
432 PSM PSMR :控制 电压 降低 故障 
433 PSM PSMR .wpB:DC LINK 电压 低 故 障 
434 SVM :控制 电源 低 电压 故障 
435 SVM:DC 链 路 部 分 低 电 压 故 障 
436 数字 伺服 软件 检测 到 软件 过 热 (OVC ) 故障 
437 输入 电路 过 电流 故障 
438 L M N 轴 变 频 器 电动 机 电流 故障 
439 PSM .PSMR .wpB:DC LINK 过 电压 故障 
440 PSMR .a 系列 SVU :再 生 放 电 总 量 过 大 故障 
441 数字 伺服 软件 检测 到 电动 机 电流 检测 回路 故障 
442 PSM PSMR: DC LINK 的 备用 放电 回路 故障 
443 PSM PSMR 8B 列 SVU: 内 部 风扇 不 转 故 
444 内 部 冷却 风扇 不 转 故 障 
445 数字 伺服 软件 检测 到 某 脉 冲 编码 器 断 线 故 障 
446 硬件 检测 到 内 置 脉冲 编码 器 断 线 故 障 
447 硬件 检测 到 分 离 型 检测 器 断 线 故 障 
448 内 置 脉冲 编码 器 的 反馈 数据 符号 与 分 离 型 检测 器 的 反馈 数据 符号 不 同 
449 LM N 轴 放 大 器 PM 故障 
453 Qa 脉冲 编码 器 软 断 线 故 障 
600 LM.N 轴 放 大 器 DC 链 路 电流 故障 
601 放大 器 .散热 器 冷却 风扇 不 转 故 障 
602 放大 器 过 热 故障 
工 轴 放大 器 ”IPM 故障 (OH) 
603 M 轴 放大 器 IPM 故障 (OH) 








N 轴 放大 器 IPM 故障 (OH) 
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( 续 ) 
故障 信息 或 代码 故障 名 称 
604 放大 器 模块 间 通 信 故 障 
605 PSMR :再 生 电 流 过 大 故障 
606 PSM .PSMR :散热 器 冷却 风扇 不 转 故 障 
607 输入 电源 断 相 故障 
六 六 六 5. 55. 4 FATEK FSD-A2 系列 伺服 驱动 器 
FATEK FSD-A2 系列 伺服 驱动 右 故 障 信息 与 维修 代码 见 表 5-148。 
表 5-148 FATEK FSD-A2 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
a 故障 码 输出 
故障 编号 故障 说 明 改 障 消除 CN1-25 CN1.24 CN1.23 CN1.22 
名 BB/A3 ST/A2 PCZA1 LM/AO 
00 目前 没有 故障 一 无 异常 警报 发 生 时 ,CN1-22-CN1-25 依照 预 设 功能 动作 
01 电源 电压 过 低 故 障 开关 重 置 1 1 1 0 
02 电源 电压 过 高 故障 ( 回 生 异常 ) | 开关 重 置 1 1 0 1 
03 电动 机 过 载 故 障 开关 重 置 1 1 0 0 
04 驱动 器 过 电流 故障 电源 重 置 1 0 1 1 
05 编码 器 ABZ 相信 号 故障 电源 重 置 ] 0 1 0 
06 编码 器 UVW 相信 号 故障 电源 重 置 1 0 0 1 
07 多 功能 接点 规划 故障 电源 重 置 1 0 0 0 
08 内 存 故 障 电源 重 置 0 1 1 1 
09 紧急 停止 作 动 故障 开关 重 置 0 1 1 0 
10 电动 机 过 电流 故障 开关 重 置 0 1 0 1 
11 位 置 误差 量 过 大 故障 开关 重 置 0 1 0 0 
12 电动 机 过 速度 故障 开关 重 置 0 0 1 1 
13 电动 机 型 号 错误 故障 电源 重 置 0 0 1 0 
14 驱动 禁止 故障 开关 重 置 0 0 0 1 
15 驱动 器 过 热 故障 开关 重 置 0 0 0 0 
16 绝对 型 编码 器 电池 故障 开关 重 置 1 0 1 0 
六 交 六 5. 55.5 FATEK FSD-E2 系列 伺服 驱动 器 
FATEK FSD-E2 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-149。 
表 5-149 FATEK FSD-E2 系列 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
a 故障 名 称 故障 原因 
AL--00 目前 没有 故障 
01 电源 电压 过 低 故 障 外 部 电源 电压 低 于 额定 电源 电压 ( 约 190V) 
立 〖 EY s 言 : 于 家 fi 个 = | “全 口 枉 人 
02 所 源 电 压 过 高 故 陈 ( 回 生 异常 ) | 0 
03 电动 机 过 载 故 障 驱动 器 连续 使 用 大 于 额定 负载 两 倍 时 ,大 约 10s 的 时 间 会 产生 该 警报 
驱动 器 过 电流 故障 、 功 率 晶 体 驱动 器 主 回路 电流 超出 保护 范围 , 功率 晶体 直接 产生 异常 ,会 产生 该 
04 
故障 警报 
05 编码 器 ABZ 相信 号 故障 电动 机 编码 器 故障 或 连接 编码 器 的 电线 不 良 
06 通信 超时 故障 通信 逾 时 参数 设 定 不 当 、 设 定时 间 内 未 进行 通信 
07 多 功能 接点 规划 故障 输入 /输出 接点 功能 规划 错误 
08 内 存 故障 参数 写 人 时 发 生 错 误 
09 紧急 停止 作 动 故障 输入 接点 EMC 动作 时 ,会 产生 该 异常 警报 
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于 向 服 驱 动 吕 一线 维修 速 吉 手册 
( 续 ) 
故障 信息 
或 代码 故障 名 称 故障 原因 
10 电动 机 过 电流 故障 侦 测 到 电动 机 电流 值 超 过 4 倍 电动 机 额定 电流 
11 位 置 误差 量 过 大 故障 脉 波 命令 与 编码 器 回 授 脉 波 差距 超过 Pn308 或 Pn309 的 设 定 值 
12 电动 机 过 速度 故障 侦 测 到 电动 机 速度 异常 过 高 
13 CPU 故障 控制 系统 无 法 正常 工作 
14 驱动 禁止 故障 输入 接点 CCWL 及 CWL 同时 动作 时 ,会 产生 该 异常 警报 
15 驱动 器 过 热 故障 侦 测 到 功率 晶体 温度 超过 90%C 
交 克 六 5. 55. 6 Kinetix 6000 多 轴 伺 服 驱动 器 
Kinetix 6000 多 轴 伺 服 驱 动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-150。 
表 5-150 ”Kinetix 6000 多 轴 伺 服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
故障 信息 或 代码 故障 名 称 故障 信息 或 代码 故障 名 称 
E00 母线 欠 电压 故障 (熔断 器 熔断 ) E60 驱动 器 硬 故 障 
E04 电动 机 过 热 故 障 E61 辅助 反馈 故障 
E05 了 驱动 器 过 电流 故障 E62 辅助 反馈 故障 
E06 硬件 超 行程 故障 E63 辅助 反馈 干扰 故障 
E07 电动 机 反馈 故障 E64 电动 机 反馈 干扰 故障 
E09 母线 从 电压 故障 E65 无 故障 信息 
E10 驱动 器 过 电压 故障 E66 无 故障 信息 
E11 电动 机 反馈 故障 E67 驱动 器 便 故障 /操作 系统 故障 
E16 软件 超 行程 故障 E68 驱动 器 硬 故障 /DPI 通信 故障 
pe 驱动 器 硬 故 障 / 由 于 控制 板 便 
名 Eo 生 故 障 , 非 易 失 性 存储 器 损坏 
a 驱动 器 硬 故 障 /由 于 控制 板 软 
a ee E00 生 故 障 , 非 易 失 性 存储 器 损坏 
_ 驱动 器 硬 故 障 /RAM 或 非 易 失 
1 馈 志 
人 | 性 存储 器 校 验 故障 
E21 辅助 反馈 故障 E72 驱动 器 过 热 故 障 
E30 电动 机 反馈 故障 E73 通信 故障 (连接 故障 ) 
E34 谈 地 短路 故障 E74 驱动 器 过 电流 故障 
E35 驱动 器 欠 电压 故障 E75 驱动 器 过 电压 故障 
驱动 需 硬 故障 /检测 到 DPI 硬 
习 过 热 故 障 
E36 驱动 器 过 热 故障 E76 件 初始 化 故障 
驱动 器 硬 故 障 /将 230V AM 模 
块 安 装 在 带 有 460V IAM 模块 的 
E37 电源 断 相 故障 E77 电源 导轨 上 ,或 者 将 460V AM 模 
块 安 装 在 带 有 230V IAM 模块 的 
电源 导轨 上 引起 的 
人 SERCOS 故障 和 章 ( 检测 到 控制 硬 
县 昨 时 
E39 驱动 器 人 硬 故 障 E79 驱动 器 过 电压 故障 
了 驱 友 改 障 (检测 到 挖 于 
本 i i > 障 ( 检 测 到 控制 硬 
时 并 i 
驱动 器 人 硬 故 障 ( 检测 到 从 IAM 
驱动 器 硬 故 障 
4 ee 到 模块 施加 了 交流 输入 电源 ) 
. 驱动 器 硬 故 障 ( 预 充电 电阻 功 
E50 SERCOS 故障 E90 来 超过 电阻 额定 信 ，) 
E54 驱动 器 人 硬 故 障 E95 IPIM 故障 
310. 


太太 六 5. 55.7 FANUCS 系列 伺服 驱动 器 
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FANUCS 系列 数字 式 交流 伺服 驱动 器 有 11 个 状态 与 报警 指示 灯 。 指 示 灯 的 状态 与 含义 























































































































见 表 5-151。 
表 5-151 FANUCS 系列 驱动 器 状态 指示 灯 与 含义 

故障 现象 /类 型 备注 es 故障 现象 /类 型 备注 
PRDY 位 置 控制 准备 好 绿色 DC 直流 母线 过 电压 故障 报警 红色 
VRDY 速度 控制 单元 准备 好 绿色 LV 驱动 器 欠 电 压 故 障 报警 红色 
HC 驱动 器 过 电流 故障 报警 红色 OH 速度 控制 单元 过 热 

HV 驱动 器 过 电压 故障 报警 红色 OFAL 数字 伺服 存储 器 溢出 

OVC 驱动 器 过 载 故障 报警 红色 FBAL 脉冲 编码 器 连接 出 错 

TG 电动 机 转速 太 高 红色 

注 : 1. 状态 指示 灯 中 ，HC、HV、0OVC、TG、DC、LYV 的 含义 与 模拟 式 交流 速度 控制 单元 相同 ， 主 回路 结构 与 原理 





也 与 模拟 式 速度 控制 单元 相同 。 
2. OH、OFAL、FBAL 为 $ 系列 伺服 驱动 需 增 加 的 报警 指示 灯 。 


交 交 六 5. 55. 8 MOTEC-B 交流 伺服 驱动 器 
MOTEC-B 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-152。 
















































































表 5-152 MOTEC-B 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
LED 代码 故障 含义 LED 代码 故障 含义 
01 系统 故障 21 驱动 器 进入 过 载 故 障 
02 系统 启动 过 程 故障 HL 正 转 限 位 保护 
03 初始 化 参数 故障 LL 反 转 限 位 保护 
04 从 电压 故障 24 保留 
05 过 电压 故障 25 IPM 温度 超过 二 级 限 值 故障 
06 驱动 器 过 载 故障 26 保留 
07 电流 达到 峰值 电流 故障 27 保留 
08 位 置 偏差 过 大 故障 28 保留 
09 编码 器 信号 故障 29 保留 
10 速度 偏差 过 大 故障 30 保留 
11 IPM 温度 超过 一 级 限 值 故障 31 保留 
12 IPM 温度 超过 二 级 限 值 故障 32 保留 
13 STO 保护 启动 故障 17 IPM 保护 故障 
14 Flash 读 写 故障 18 超速 故障 
15 电流 检测 零点 故障 19 三 相 电源 断 相 故 障 
16 保留 20 电动 机 温度 超过 一 级 限 值 故障 


文 女 广 5. 55.9 MOTEC-a 系列 SED 型 伺服 驱动 器 














MOTEC-a 系列 SED 型 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-153。 
表 5-153 MOTEC-a 系列 SED 型 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 


























故障 代码 故障 含义 故障 代码 故障 含义 
Err-12 过 电压 故障 Err-20 编码 器 故障 

Err-13 欠 电 压 故 障 Err-21 编码 器 通信 数据 故障 
Err-14 过 电流 故障 Err-22 未 检测 到 编码 器 
Err-15 过 热 故障 Err-23 编码 器 信号 故障 
Err-16 过 载 故障 Err-24 位 置 偏差 过 大 故障 
Err-18 电压 能 耗 制 动 超时 Err-25 速度 偏差 过 大 故障 























. 311 . 





































































































































































































































































































向 服 驱 动 吕 一 线 维修 速 碍 手册 
( 续 ) 
故障 代码 故障 含义 故障 代码 故障 含义 
Err-26 超速 故障 Err-37 EEPROM 故障 
Err-50 CanBus 通信 超时 故障 Err-38 CWL 正 转 限 位 保护 
Err-51 同步 偏差 角度 太 大 故障 Err-39 CCWL 反 转 限 位 保护 
Err-65 模块 保护 故障 Err-44 电流 检测 存在 错误 ,如 电流 传感器 损坏 
Err-27 输入 脉冲 频率 太 高 Err-45 电动 机 过 热 故 障 
Err-30 断 相 故 障 Err-46 电动 机 电流 故障 
Err-36 初始 化 参数 故障 Err-47 软件 过 流 故 障 
女 女 女 5. 55. 10 Rexroth-Ecodrive03 系列 DKC 驱动 器 
Rexroth-Ecodrive03 系列 DKC 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-154。 
表 5-154 ” Rexroth-Ecodrive03 系列 DKC 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 
人 故障 名 称 es 故障 名 称 
F205 凸轮 轴 故 障 277 电流 测量 补偿 故障 
F207 切换 至 未 初始 化 运行 模式 F281 主 回路 故障 
F208 UL 电动 机 类 型 已 变 F288 EMD 模块 固件 升级 过 程 中 出 现 故 障 
F209 PL 负载 参数 默认 值 F291 EMD 模块 超时 故障 
F211 DISC-Error no. 1(#1 故障 ) F292 EMD 模块 过 热 故障 
F212 DISC-Error no.2( 翅 故障) F294 EcoX 客户 端 超时 故障 
F213 DISC-Error no.3( 殷 故障 ) F296 EcoX 客户 端 数量 故障 
F214 DISC-Eror no. 4( 禁 故障 ) F297 EcoX 客户 端 故障 
F217 未 接 冷却 风扇 故障 F386 电源 模块 没有 就 绪 信和 号 
F218 放大 器 过 热 关 机 故障 F401 双 MST 故障 关机 
F219 电动 机 过 热 关 机 故障 F402 双 MDT 故障 关机 
F220 制 动 电阻 器 过 载 关机 故障 F403 通信 阶段 关机 故障 
F221 电动 机 温度 监视 缺陷 故障 F404 阶段 前 进 过 程 中 出 现 故障 
F223 停车 轴线 初始 化 过 程 中 的 故障 F405 阶段 后 退 过 程 中 出 现 故障 
F224 超过 最 大 制 动 时 间 故 障 F406 无 就 绪 信和 号 阶段 切换 故障 
F226 电源 部 分 欠 电 压 故 障 F407 主 通信 初始 化 过 程 中 的 故障 
F228 过 大 偏差 故障 F411 双 SST 故障 关机 
F229 编码 器 1 故障 :象限 故障 F434 紧急 停机 
F230 超过 编码 器 1 最 大 信号 频率 故障 F629 超过 正 行程 极限 故障 
F236 位 置 反 馈 差 过 大 故障 F630 超过 负 行 程 极限 故障 
F237 位 置 指令 差 过 大 故障 F634 紧急 停机 
F238 实际 速度 值 差 过 大 故障 F643 探测 出 正 行程 极 位 开关 故障 
F242 编码 器 2 故障 :信号 幅度 错误 F644 探测 出 负 行程 限 位 开关 故障 
F245 编码 器 2 故障 :象限 错误 F811 不 能 确定 换 向 偏 置 故 障 
F246 超过 编码 器 2 最 大 信号 频率 F812 在 换 向 过 程 中 移动 越 程 故 障 
F248 蓄电池 电压 过 低 故 障 F822 编码 器 1 故障 :信和 号 幅度 错误 
F249 主 驱动 器 编码 器 故障 :信和 号 太 小 F843 编码 器 2 故障 :信号 幅度 错误 
F250 目标 位 置 预定 内 存 溢出 故障 F845 编码 器 2 故障 :象限 错误 
F252 主 驱动 器 编码 器 故障 :象限 错误 F850 监视 器 协 处 理 器 故障 
F253 曾 量 编码 调制 器 故障 :脉冲 频率 太 高 F860 功率 级 短 时 过 电流 故障 
F260 指令 电流 极限 关闭 故障 F870 +24V 直流 故障 
F262 在 输出 状态 下 出 现 外 部 短路 故障 F873 电源 驱动 级 故障 
F267 内 部 硬件 同步 故障 F878 速度 环 故 障 
F269 电动 机 制动器 释放 过 程 中 故障 ee a 
二 元 绚 对 编码 占 超 出 克 许 窗 口 政 障 F880 经 过 优化 的 通信 偏 置 故障 
312. 





第 5 章 故障 信息 与 维修 代码“ 全 生生 





克 克 六 5. 55. 11 Rexroth 伺服 驱动 器 


Rexroth 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-155。 
表 5-155 ”Rexroth 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 









































故障 信息 或 代码 故障 名 称 解决 方法 
oe 电动 机 编码 器 回路 故障 ,可 能 检查 ;电动 机 编码 器 、 反 馈线 、 
C0270 电动 机 编码 器 数据 读 取 故 障 CSB 的 编码 器 反馈 口 等 
oda 电动 机 型 号 参数 P-0-4014 需要 确认 电动 机 型 号 及 编码 器 型 号 ,可 能 检查 :电动 机 编码 
有 误 器 、 反 馈线.CSB 的 编码 器 反馈 口 等 
E2074 
F2076 
C0210 一 些 相 关 的 编码 器 报警 故障 
C0220 
C0271 
1) 需 要 查看 S-0-0022 参数 ,该 参数 包含 所 有 的 无 效 参数 ,再 
更 改 无 效 参数 
C0201 无 效 的 参数 2) 需 要 查看 S-0-0423 参数 ,该 参数 包含 所 有 的 无 效 参数 ,再 
更 改 无 效 参数 


3) 通 常 加 载 基 本 参数 后 ,导入 备份 参数 可 以 解决 该 问题 











1) 需要 减 小 加 速度 
2) 需要 增 大 相应 的 限制 值 S-0-0082 、S-0-0083 、S-0-0092 .P- 
E8260 转 矩 过 载 故 障 0-109 
3) 需要 优化 速度 环 参数 
4) 需要 增加 外 接 制 动 电阻 























1) 需要 检查 外 部 380V 主 电源 ,检查 直流 母线 电压 
从 电压 故障 2) 驱动 器 功率 单元 产生 不 了 DC ,需要 更 换 HCS 功率 单元 
3) 需要 检查 PLC 时 序 Ab 、AF 

1) 驱 动 器 功率 单元 的 电流 霍 尔 传感器 故障 ,需要 更 换 HCS 
电流 检测 错误 、 硬 件 故 障 、 驱 | 功率 单元 
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F2026 驱动 器 功率 和 
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dl 






































F2077 































































































动 器 实时 监控 电流 故障 2) 控制 单元 的 CSB 电流 计算 回路 异常 ,需要 更 换 CSB 控制 
单元 
1) 需要 检查 外 部 380V 
F2816 DC bus 故障 2) 需要 检查 直流 母线 以 及 外 部 制 动 电阻 接线 
3) 驱动 器 整流 单元 故障 ,需要 更 换 HCS 功率 部 分 
1) 需 要 降低 环境 温度 
A 2) 需 要 检查 柜 内 冷却 装置 
pos 号 动 器 温度 放 障 3) 需 要 清洗 驱动 器 内 部 风衣 
4) 驱动 器 内 部 传感器 故障 ,需要 更 换 HCS 功率 部 分 
1) 需 要 检查 机 械 是 否 有 卡 死 导致 电动 机 过 载 发 热 
F2019 2) 需 要 检查 电动 机 到 驱动 器 的 温度 电缆 ( X6-1,2) 是 否 松动 
电动 机 温度 故障 脱落 
0 3) 电 动机 温度 传感器 故障 ,需要 更 换 电 动机 
4) 驱动 器 温度 检测 回路 故障 ,需要 更 换 HCS 功率 部 分 
1) 需 要 减 小 减速 度 和 速度 命令 值 
人 云 竟 
0 制 动 电 朋 故 陪 2) 需 要 更 换 制 动 电阻 ,增加 阻 值 





3) 需 要 检查 外 部 控制 电阻 以 及 与 驱动 器 的 连 线 
4) 内 部 制 动 电阻 故障 ,需要 更 换 HMV 电源 模块 


" 313. 














于 向 服 驱 动 加 一 线 维修 速 吉 手册 


































































































( 续 ) 
故障 信息 或 代码 故障 名 称 解决 方法 
i 1) 需要 将 S-0-0269 的 参数 pit0 置 1 

F2100 Flash 内 存 故障 2) 需要 使 用 MMC 存储 卡 
F2074 位 置 偏差 太 大 故障 需要 复位 重启 或 重新 建立 位 置 参考 点 
F2048 电动 机 内 的 电池 耗 尽 故障 需要 更 换 电 动机 后 盖 内 侧 的 蓄电池 
F2008 电动 机 类 型 故障 需要 直接 复位 
F8070 外 部 24V 故障 需要 检查 24V 电源 和 接线 
F8069 内 部 +/-15V 直流 故障 需要 更 换 HCS 或 CSB 

如 果 大 功率 管 没 有 问题 , 则 驱动 器 的 电流 检测 回路 有 问题 ， 

:证 流 -RE 

F8060 过 电流 故障 则 需要 更 换 

1) 需 要 减 小 减速 度 和 速度 命令 值 

二 元 增 

F8838 制 动 电阻 过 电流 故障 人 





3) 需 要 检查 外 部 控制 电阻 以 及 与 驱动 器 的 连 线 
4) 内 部 制 动 电阻 故障 ,需要 更 换 HMV 电源 模块 








0 驱动 器 硬件 和 Firmware 不 匹 




































































配 故 障 
1) 电 动机 动力 线 和 相 序 接 反 
2) 速度 环 参 数 需 要 优化 
F8078 速度 环 故障 3) 需要 校 整 
4) 电 动机 编码 器 坏 ,需要 维修 /更 换 编码 器 
5) 外 部 机 械 过 重 或 卡 死 
a 光缆 环 通信 故障 ,光缆 环 通信 1) 需 要 检查 光缆 ,光缆 卡 接头 
的 同步 故障 2) 需要 更 换 CSB 控制 单元 
_ ER 电动 机 编码 器 回路 故障 ,可 能 需要 检查 电动 机 编码 器 反馈 
F8022 电动 机 编码 器 信号 弱 故 障 线 CSB 的 编码 器 反馈 口 等 
bb 不 能 切换 到 Ab 不 能 整流 产生 直流 故障 需要 检查 外 部 380V ,HCS 功率 单元 等 
P0 或 者 P-1， a 1) 需 要 检查 光缆 ,光缆 卡 接头 
切换 不 到 P2 光 织 环 通信 故障 2) 需 要 更 换 CSB 控制 单元 
BB 显示 LOADER Firmware 故障 需要 重新 烧 制 或 更 换 。 该 显示 类 似 于 DKC 显示 的 “..” 





克 克 克 5. 55. 12 ”servostar 601-620 伺服 驱动 器 


servostar 601-620 伺服 驱动 右 故 障 信息 与 维修 代码 见 表 5-156 和 表 5-157。 
表 5-156 servostar 601-620 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 1 













































































































































































故障 信息 或 代码 故障 名 称 说 明 
E\S\A\P 状态 信息 状态 信息 , 没 错误 
状态 信息 需要 更 新 启动 配置 
- 状态 信息 编程 模式 
FO1 * 散热 片 温度 故障 散热 片 温度 太 高 
FO2 * 过 电压 故障 直流 总 线 过 电压 ,主要 取决 于 电源 电压 
FO03 * 跟踪 故障 言 息 来 源 于 位 置 控制 器 
FO04 反馈 电缆 故障 电缆 断裂 .短路 .接地 
FO05 * 欠 电 压 故 障 直流 总 线 欠 电压 
F06 电动 机 温度 故障 电动 机 温度 太 高 或 者 温度 传感器 误差 
F07 内 部 电压 故障 内 部 放大 器 供电 超 公 差 
FO8 * 超速 故障 电动 机 位 置 偏离 .速度 太 快 
F09 可 擦 存储 器 故障 自 检 和 错误 
F10 闪存 故障 自 检 和 错误 
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( 续 ) 
故障 信息 或 代码 故障 名 称 说 ” 明 
Fl1 制 动 故障 (电动 机 ) 电缆 断裂 .短路 .接地 
F12 电动 机 相位 故障 电动 机 相位 错位 
F13 * 内 部 温度 故障 内 部 温度 太 高 
Fl14 输出 级 故障 答 出 功率 级 错误 
F15 负载 特性 最 大 故障 负载 超出 允许 量 
F16 * 驱动 BTB/RTO 故障 ( 驱动 状态 继 电 接 点 ) 输入 主 电源 两 相 或 三 相 太 弱 
F17 A-D 转换 器 故障 A-D 转换 错误 .电磁 干扰 
Fl18 制 动 故 障 ( 耗 能 再 生 ) 制 动 能 量 再 生 回路 有 故障 或 设置 不 正确 
下 19 * 共 电 相 位 故障 主 供给 电源 单 相 太 弱 
F20 重 槽 故障 插 槽 错误 
F21 处 理 故 障 在 扩展 卡 里 的 程序 错误 
F22 也 线 短路 故障 需要 检查 驱动 器 型 号 
F23 总 通信 关闭 故障 严重 的 总 通信 错误 
F24 警告 当 错 误 时 显示 
F25 换 向 故障 换 向 错误 
F26 限 位 开关 故障 回 位 错误 
F27 分 配 故 障 AS 是 操作 性 的 错误 
F28 外 部 跟踪 故障 外 部 位 置 发 生 器 创建 的 一 步 ,就 是 溢出 的 最 大 量 
F29 插 槽 故障 取决 于 扩展 卡 
F30 应 急 超时 故障 超时 急 停 
F31 宏 宏 程序 错误 ( 主要 程序 错误 ) 
F32 系统 故障 系统 程序 不 能 正确 反应 
表 5-157 servostar 601-620 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 2 
故障 信息 或 代码 故障 名 称 说 明 
E. S. A.P 状态 信息 状态 信息 , 没 错误 
状态 信息 需要 更 新 启动 配置 
. 状态 信息 编程 模式 
n01 负载 特性 负载 接近 临界 值 
n02 制 动 功率 达到 预 设置 的 制 动 功率 
n03 S- 故 障 超过 预 设 置 的 位 置 错误 
n04 自 应 监控 故障 向 应 监控 (总 线 ) 处 于 激活 
n05 供电 相位 故障 主干 线 供电 相位 太 弱 
n06 SW 限 位 开关 故障 1 氏 于 软件 限 位 开关 1 
n07 SW 限 位 开关 故障 2 超过 软件 限 位 开关 2 
n08 动作 任务 故障 央行 了 一 个 错误 动作 任务 
n09 没有 参考 点 在 动作 任务 时 (HOME 设置 不 对 ) 没 有 参考 点 
nl0 PSTOP 故障 PSTOP 正极 限 限 位 开关 激活 
nl1l NSTOP 故障 NSTOP 负极 限 限 位 开关 激活 
到 在 编码 器 与 驱动 器 里 保存 的 电动 机 号 码 不 同时 ， 
n12 载 人 电动 机 默认 值 载 人 电动 机 的 默认 信 
nl13 插 槽 故障 IO0 扩展 板 24V 供电 太 弱 
人 在 驱动 器 使 能 .激发 .运动 时 , 正 余 弦 换 向 (激发 和 
"nt el 运动 ) 没 执行 ,会 使 正 余弦 反馈 被 取消 
nl15 对 应 表 故 障 速度 与 电流 的 对 应 关系 错误 
nl6 综合 故障 n17~n31 的 综合 警告 
总 线 同步 帮 陪 同步 模式 SYNCSRC 被 选择 ,但 是 驱动 器 不 同步 
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本 何 服 驱动 器 一 线 维修 谴 查 手册 

































































( 续 ) 
故障 信息 或 代码 故障 名 称 说 明 
刘 编码 暇 馈 时 ,超过 了 乡 本 下 下 局 
1 多 圈 超 行 故 隧 p00 时 ,超过 了 编码 器 的 最 大 
分 辩 率 
nl19 动作 斜率 超 限 故 障 动作 数据 量程 太 大 
n20 GMT 错误 数据 故障 “图 形 动作 ”数据 出 错 
n21 PLC 程序 出 错 故障 
n22 达到 电动 机 最 高 温度 故障 在 温度 误差 被 排除 前 可 以 关闭 后 再 检查 
n23~n31 保留 
n32 硬件 测试 版 本 未 发 布 版 本 
注 : 1. 出 错 信息 : 任何 出 现 的 错误 都 以 一 个 错误 代码 的 形式 在 前 面板 的 LED 显示 屏 上 显示 。 所 有 错误 消息 都 会 导致 
BTB/RTO 触 点 打开 ， 放 大 器 的 输出 级 关闭 〈 电 动机 失去 全 部 转 矩 ) 。 











2. 标 * 号 表示 该 错误 信息 可 以 通过 ASC I 命令 取消 ， 除 非 执 行 复 位 。 只 要 该 错误 显现 ， 复 位 按钮 或 IO 功能 复 
位 被 使 用 ， 消 除 错误 的 命令 都 会 被 执行 。 
太太 六 5. 55. 13 TAC SDPLC 系列 交流 伺服 驱动 器 


TAC SDPLC 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 见 表 5-158。 
表 5-158 TAC SDPLC 系列 交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 








































































































































































































































































































Uo. 故障 名 称 /故障 原因 
EI-01 低 电 压 故 障 :直流 电压 低 于 224V ,相当 于 电源 电压 低 于 160V( 见 注 1) 
es 过 电压 (Over voltage) :直流 电压 超过 390V( 见 注 1) 。 发 生 过 电压 的 情况 ,大 多 是 加 减速 快 负 
载 又 大 ,可 以 用 外 加 回 生 电 阻 解决 
EL03 过 载 (Overload) :两 倍 额定 负载 大 约 10s 跳 机 ,三 倍 额定 负载 大 约 4s 跳 机 
EL04 智能 型 模块 (IPM) 发 出 错误 信号 。 大 多 是 温度 过 高 .短路 .过 电流 、 低 电压 
EI-05 编码 器 错误 ( Encoder error) :编码 器 故障 或 连接 编码 器 的 电缆 不 良 
EI-06 DSP 看 门 狗 超时 
EI-07 参数 错误 :电子 齿轮 比 没有 在 0.02~50 倍 的 范围 内 
EI-08 参数 错误 
EI-09 紧急 停止 
EL10 过 电流 :4 倍 额 定 电流 。 发 生 过 电流 可 能 是 接 电动 机 的 UVW 端子 短路 或 接地 
EL11 差异 值 过 大 :输入 脉 波 与 编码 器 回 授 脉 波 差距 超过 设 定 值 P25 
EL12 过 速度 故障 
EI-13 瞬间 输入 脉 波 过 大 :输入 脉 波 超过 600kP/s 
EL14 驱动 禁止 异常 :两 个 极限 开关 同时 开路 
EI-15 驱动 禁止 触发 SERVO OFF ,开路 上 且 设 定 为 开路 时 SERVO OFF 
EI-16 电流 感应 器 回馈 错误 
EI-17 DSP 看 门 狗 超 时 
EI-18 开机 时 电压 过 高 
EI-32 JMP .CAL 或 THN 指令 找 不 到 对 应 的 LAB 号 码 
EI-33 堆栈 用 尽 ,调用 太 多 次 
EI-34 堆栈 取 尽 ,返回 太 多 次 (超过 调用 次 数 ) 
EI-35 PLC TIMER 参数 必须 为 160~ 167 
EI-36 PLC COUNTER 参数 必须 为 170~ 177 
EI-37 LOOP 指令 超过 8 层 
EI-38 LOE 指令 的 前 面 并 无 LOP 指令 
EL39 运动 程序 检查 码 核对 不 通过 ,必须 重 灌 程 序 
EL40 PLC 程序 检查 码 核对 不 通过 ,必须 重 灌 程 序 
EI-41 使 用 PLC 人 机 画面 显示 变量 超过 70 个 
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第 5 章 故障 信息 与 维修 代 三 S20 守 计 时 
( 续 ) 
故障 信息 a 
或 代码 故障 名 称 / 故 障 原因 
EI-42 碰 到 负极 限 开关 
EI-43 磁 到 正极 限 开关 
EI-44 运动 将 超越 负 软 件 极限 
EI-45 运动 将 超越 正 软 件 极限 
EL46 参数 超过 范围 
EI-47 运动 距离 过 大 超过 控制 器 能 计算 的 范围 
注 : 1. 电压 侦 测 由 于 电阻 的 误差 ， 最 大 会 有 2. 02% 的 误差 ， 电 压 侦 测 的 刻度 约 为 1. 8V。100V 电动 机 的 各 种 电压 值 
为 200V 电动 机 的 一 半 ( 低 电压 DC112V， 过 电压 OY 
2. 重 置 有 电源 重 开 、 面 板 操 作 Fna004 、 控 制 连接 器 的 第 2 脚 等 三 种 方法 。 但 需要 先 排除 警报 号 码 产 生 的 因素 。 
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ZL30A 交流 伺服 驱动 右 故 障 信息 与 维修 代码 见 表 5-159。 
交流 伺服 驱动 器 故障 信息 与 维修 代码 


表 5-159 ZL30A 




























































































































































































故障 信息 
] i 日 F y E 清除 > 
或 代码 故障 说 明 处 理 方法 故障 清除 方式 
1) 检 查 电 动机 连 线 (U、V、W) 及 编码 器 连 
线 是 否 正 常 
E01 功率 模块 保护 2) 确 认 bn-00 是 否 设 置 正确 电源 重 置 
3) 重 新 上 电 后 ,故障 依然 存在 ,可 能 功率 
模块 已 经 损坏 
1) 检 查 电 动机 连 线 (U、V、W) 及 编码 器 连 
电动 机 过 电流 故障 一 一 电动 | 线 是 否 正常 
E02 机 电流 超过 电动 机 额定 电流 的 2) 确认 bn-00 是 否 设置 正确 开关 重 置 
4 倍 3) 重 新 上 电 后 ,故障 依然 存在 ,可 能 功率 
模块 已 经 损坏 
电动 机 过 载 故障 一 一 两 倍 电 1) 检 查 电 动机 连 线 (U、V、W) 及 编码 需 连 
E03 动机 额定 负载 下 ,连续 运行 20s，| 线 是 否 正 常 开关 重 置 
将 判断 为 过 载 2) 延长 加 /减速 时 间或 减 小 负载 惯量 
电动 机 过 速 故 障 一 一 检测 到 
降低 输 的 
F04 “| 电动 机 转速 超过 电动 机 额定 转 ee 开关 重 置 
速 的 1.2 倍 这 人 
驱动 器 过 电压 故障 一 一 电源 
1) 检 查 输 入 电源 是 否 符合 规格 i 
Ee 或 母线 回升 电压 F 关 重 
E05 电压 高 240V 或 母线 回升 电 / 2) 如 果 是 回升 电压 过 大 ,延长 减速 时 间 开关 重 置 
高 于 390V 
区 动 器 从 电压 故障 一 申 ; 1) 检查 输入 电源 是 否 符合 规格 
E06 人 电源 2)1kW 以 上 电动 机 请 使 用 三 相 电 源 开关 重 置 
压低 3) 大 惯量 负载 ,速度 比例 增益 设置 过 大 
二 1) 检查 驱动 吉安 装 环境 是 否 通风 
了 驱动 器 过 热 故 障 F 关 重 
E07 驱动 器 过 热 故 障 7) 散热 风骨 是 否 损坏 开关 重 置 
En 重新 上 电 后 , 如 果 故 障 还 存在 , 可 能 内 部 现 呈 
E08 电流 检测 电路 故障 世 片 已 经 损坏 电源 重 置 
E09 EEPROM 读 写 故障 内 部 芯片 损坏 或 外 部 电磁 干扰 开关 重 置 
编 氏 Fp 2 
E10 ee ABZ 信号 | ， 检查 编码 器 连 线 是 否 正 党 电源 重 壮 
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于 向 服 缀 动 吕 一 线 维修 速 志 手册 























( 续 ) 
役 际 信息 , 
故障 说 下 理 方 玫 障 清除 
人 故障 说 明 处 理 方法 故 隧 清除 方式 
E11 ga UVW 信号 | 。 检查 编码 器 连 线 是 否 正 党 电源 重 轩 
ce 站 降低 脉 证 输入 磊 率 a 
E12 脉冲 输入 频率 过 高 故障 2) 电子 此 轮 比 设置 过 大 ,重新 设置 开关 重 置 
门 增加 位 置 比 例 增 其 
E13 位 置 超 差 故障 2) 增 加 "位置 超 差 检 测 范围 * 开关 重 轩 
3) 延长 加 减速 时 间 
请 制 动 电 阴 乱 路 族 障 检测 制 动 电阻 是 天 已 经 损 环 志 源 备 芝 
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